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Sitownik liniowy z interfejsem
komunikacyjnym do przestawiania
przepustnic i zaworéw suwakowych
odcinajacych w instalacjach budynkowych

* Przepustnice powietrza o powierzchni do
ok.3m?

* Sita przesuwu 450 N

* Napiecie znamionowe AC/DC 24 V

* Sterowanie analogowe, z interfejsem
komunikacyjnym 2...10 V zmienne

* Sygnat sprzezenia zwrotnego 2...10 V
zmienne

» Skok Maks. 100 mm, regulacja z krokiem 20
mm

* Przetwarzanie sygnatéw czujnikéw

» Komunikacja po szynie Belimo MP-Bus®

Dane techniczne

Dane elektryczne

Dane funkcjonalne

Techniczna karta katalogowa SH24A-MP100

MP27BUS

Napiecie znamionowe AC/DC24V

Czestotliwo$¢ napiecia znamionowego 50/60 Hz

Zakres roboczy AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V
Pobér mocy - praca 35W

Pobdr mocy w stanie spoczynku 1.4W

Moc znamionowa 6 VA

Przytacze zasilania / sterowania

Kabel 1 m, 4 x 0.75 mm?

Praca réwnolegta

Tak (sprawdzi¢ dane eksploatacyjne)

Sita przesuwu - silnik 450 N

Actuating force variable 25%, 50%, 75% reduziert
Sterowanie oraz interfejs komunikacyjny MP-Bus

Zakres roboczy Y 2..10V

Impedancja wejSciowa 100 kQ

Regulowany zakres roboczy Y

Punkt poczatkowy 0.5...30 V
Punkt koricowy 2.5...32V

Opcje sygnat nastawczy

Zamknij/Otwoérz
3--punktowy (tylko zasilanie AC)
analogowe (0...32V DC)

Sygnat sprzezenia zwrotnego U

2.10V

Uwaga dotyczaca napiecia pomiarowego U

Maks. 0,5 mA

Regulowany sygnat sprzezenia zwrotnego U

Punkt poczatkowy 0.5...8 V
Punkt koricowy 2.5...10 V

Tolerancja pozycjonowania

+5%

Kierunek ruchu - silnik

mozliwo$¢ wybierania przetgcznikiem

Uwaga dotyczaca kierunku ruchu

Y =0 V: przetacznikiem 0 (wsuniety) /
1 (wysuniety)

Regulowany kierunek ruchu

odwracany elektronicznie

Reczne przestawianie

przyciskiem, z mozliwoscig blokady

Skok

100 mm

Skok

Maks. 100 mm, regulacja z krokiem 20 mm

Ograniczenie skoku

mozliwo$¢ zmniejszania po obu stronach przy
uzyciu ogranicznikéw mechanicznych

Czas ruchu - silnik

150s/100 mm

Regulowany czas ruchu

150...600 s/ 100 mm

Dopasowanie zakresu potozen

reczne

www.belimo.com
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Dane funkcjonalne  R6zne dopasowania zakresu potozen Brak dziatania
Dopasowanie po wigczeniu
Dopasowanie po nacisnieciu przycisku
wysprzeglenia przektadni

Sterowanie reczne MAX (maximum position) = 100%
MIN (minimum position) = 0%
ZS (intermediate position, AC only) = 50%

Regulowane sterowanie reczne MAX = (MIN + 32%)...100%
MIN = 0%...(MAX - 32%)
ZS = MIN...MAX
Poziom mocy akustycznej - silnik 52 dB(A)
Dane dotyczjce bezpieczenstwa  Klasa ochronnosci IEC/EN 111, Napiecie bezpieczne - niskie (SELV)
Power source UL Class 2 Supply
Kategoria ochronna obudowy IEC/EN IP54
Stopier ochrony NEMA/UL NEMA 2
Enclosure UL, typ obudowy 2
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna Oznakowanie CE zgodnie z 2014/30/WE
Certyfikat IEC/EN IEC/EN 60730-1 oraz IEC/EN 60730-2-14
Certyfikat UL cULus wg UL60730-1A, UL 60730-2-14 oraz

CAN/CSA E60730-1

Oznaczenie UL na sitowniku zalezy od miejsca
produkgji, urzadzenie w kazdym przypadku jest
zgodne ze standardem UL

Zasada dziatania Type 1
Odpornos$¢ na impulsy napieciowe - zasilanie / 0.8 kV
sterowanie
Stopien zanieczyszczenia 3
Temperatura otoczenia -30...50°C
Temperatura przechowywania -40...80°C
Wilgotnos¢ otoczenia Maks. 95% wilgotno$¢ wzgl., brak kondesacji
Kategoria dokumentu bezobstugowy
Masa Masa 1.1kg
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Uwagi dotyczace bezpieczeristwa

A\

Cechy produktu

Zasada dziatania

Przetwarzanie sygnatu z czujnikéw

Sitowniki parametryzowalne

tatwy montaz bezposredni

Techniczna karta katalogowa SH24A-MP100

Urzadzenia nie wolno stosowa¢ w dziedzinach innych niz wymienione w dokumentacji, w
szczegdblnosci urzadzenie nie moze by¢ stosowane w samolotach, ani innych srodkach
transportu powietrznego.

Zastosowanie na zewnatrz budynkéw: mozliwe tylko wtedy, gdy przyrzad nie jest bezpo$rednio
narazony na dziatanie wody (morskiej), Sniegu, promieni stonecznych, agresywne gazy, ani na
oblodzenie. Ponadto, warunki otoczenia musza caty czas by¢ zgodne z podanymi w karcie
katalogowe;.

Prace montazowe muszg by¢ wykonywane przez osoby o odpowiednich uprawnieniach. Trzeba
przestrzegac wszystkich majgcych zastosowanie norm i przepiséw dotyczacych instalowania i
montazu.

Urzadzenie moze byc¢ otwierane tylko przez producenta. Uzytkownik nie moze ani wymieniac,
ani naprawiac zadnych elementéw urzadzenia.

Nie wolno odtgcza¢ kabli od urzadzenia.

Jezeli moga wystapi¢ sity poprzeczne, to trzeba zawsze stosowa¢ obrotowe zamocowania oraz
taczniki, ktore sg dostepne jako akcesoria. Ponadto nie wolno mocno dokrecac Srub
mocujgcych sitownik. Sitownik musi pozosta¢ ruchomy dzieki zamocowaniu obrotowemu
(patrz ,Wskazéwki dotyczace montazu”).

Jezeli sitownik pracuje w silnie zanieczyszczonym powietrzu otoczenia, to po stronie sytemu
trzeba podja¢ odpowiednie Srodki zaradcze. Nadmierne ztogi pytu, sadzy itp. mogg
uniemozliwi¢ prawidtowe wysuwanie oraz wsuwanie zebatki.

Jezeli sitownik nie jest zainstalowany w pozycji poziomej, to przycisk wysprzeglajacy
przektadnie wolno naciska¢ tylko wtedy, gdy na zebatke nie jest wywierany zaden nacisk.

Przy obliczaniu wymaganej sity przesuwu trzeba uwzgledni¢ dane dostarczone przez
producentéw przepustnic lub zaworéw suwakowych (przekroéj, konstrukcja, miejsce montazu),
jak réwniez warunki przeptywu powietrza.

Jezeli zastosowano obrotowe zamocowanie i/lub tacznik, to trzeba oczekiwac spadku sity
przesuwu.

Urzadzenie zawiera elementy elektryczne i elektroniczne. Nie wolno go wyrzucac z odpadami
komunalnymi. Ze zuzytym lub uszkodzonym urzadzeniem trzeba postepowac zgodnie z
obowigzujacymi przepisami dotyczacymi utylizacji odpadow.

Praca konwencjonalna:

Do sterowania sitownikiem jest uzywany standardowy sygnat nastawczy 0...10 V. Sitownik
ustawia sie do pozycji zgodnej z sygnatem nastawczym. Napiecie pomiarowe U stuzy do
elektrycznego sygnalizowania potozenia przepustnicy 0,5...100% oraz jako sygnat nastawczy do
sterowania nadaznego innymi sitownikami sitownikéw.

Wspétpraca z szyng

Za posrednictwem szyny MP-Bus® sitownik odbiera cyfrowy sygnat nastawczy od regulatora
wyzszego poziomu i ustawia sie w zagdanej pozycji. Zacisk U petni funkcje interfejsu
komunikacyjnego, dlatego nie jest dostepne na nim analogowe napiecie pomiarowe.

Sitownik dysponuje funkcjg zamkniecia uszczelnienia. Sitownik dochodzi do mechanicznego
ogranicznika, gdy sygnat nastawczy wynosi < DC 2,1V lub > DC 9,9 V. Gdy sygnat nastawczy
ponownie wynosi > DC 2,2 Vlub <DC 9,8V, sitownik ustawia sie w potozeniu okreslonym przez
sygnat nastawczy w przyjetym zakresie.

Jest mozliwe podtaczenie czujnika (pasywnego, aktywnego albo zestyku). Sitownik z interfejsem
szyny MP peini wéwczas funkcje przetwornika analogowo-cyfrowego umozliwiajgcego
przesytanie sygnatu czujnika, poprzez szyne MP-Bus®, do systemu wyzszego poziomu.

Ustawienia fabryczne sg dostosowane do wiekszosci najczesciej wystepujacych aplikacji.
Pojedyncze parametry mozna zmienia¢ modyfikowac przy uzyciu oprogramowania Belimo
Service Tool MFT-P lub przyrzadu ZTH EU.

Sitownik mozna podtaczy¢ bezposrednio do systemu wentylacyjnego przy uzyciu Srub
dostarczonych w zestawie. Gtowice zebatki podtacza sie do ruchomej czesci instalacji
wentylacyjnej, bezposrednio po stronie ztgcza lub przy uzyciu tacznika Z-KS1 dostarczonego w
tym celu.

www.belimo.com
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Przestawianie reczne

Regulowany skok

Wysoka niezawodno$¢ dziatania

Pozycja podstawowa

Dopasowanie i synchronizacja

Akcesoria

tacza

Akcesoria elektryczne

Akcesoria mechaniczne

Przyrzady serwisowe

Instalacja elektryczna

A\

Techniczna karta katalogowa SH24A-MP100

Przestawianie reczne jest mozliwe po nacisnieciu przycisku (przektadnia pozostaje wysprzeglona

az do zwolnienia przycisku, wcisniety przycisk mozna zablokowac).

Przy regulowaniu ogranicznikdw skoku mozna wykorzystac zakres roboczy po tej stronie zebatki
ze skokiem od 20 mm, a nastepnie mozna go ograniczy¢ odpowiednio z krokiem 20 mm

uzywajgc mechanicznych ogranicznikéw Z-AS1.

Sitownik jest zabezpieczony przed przecigzeniem, nie wymaga wytacznikéw krancowych i

zatrzymuije sie automatyczne po dojsciu do ogranicznika.

Po wiaczeniu napiecia zasilania po raz pierwszy, tj. podczas rozruchu, sitownik przeprowadza

synchronizacje. Synchronizowanie odbywa sie w pozycji podstawowej (0%).

Sitownik ustawia sie nastepnie w potozeniu zgodnym z sygnatem nastawczym.

1 Y=0V

af‘} Y=10V

Funkcje adaptacji mozna uruchamiac reczne przyciskiem ,Adaptacja” lub przy uzyciu
oprogramowania PC-Tool. Podczas dostosowywania zakresu ruchu sitownik wykrywa potozenie

obu ogranicznikéw (sprawdza caty zakres ruchu).

W sitowniku zostato skonfigurowane automatyczne synchronizowanie po nacisnieciu przycisku
wysprzeglajacego przektadnie. Synchronizowanie odbywa sie w pozycji podstawowej (0%).

Sitownik ustawia sie nastepnie w potozeniu zgodnym z sygnatem nastawczym.

Przy uzyciu oprogramowania PC-Tool mozna konfigurowa¢ réznorodne parametry (patrz

dokumentacja MFT-P).

Opis Typ
tacze MP do BACnet MS/TP UK24BAC
tacze MP do Modbus RTU UK24MOD
Opis Typ
Pozycjoner do montazu $ciennego CRP24-B1
Pozycjoner do montazu $ciennego SGA24
Pozycjoner do wbudowania SGE24
Pozycjoner do montazu panelu przedniego SGF24
Przetwornik sygnatu napiecie/prad 100 kQ Zasilanie 24 V AC/ DC Z-UIC
Zasilacz z interfejsem szyny MP-Bus® do sitownikéw z interfejsem szyny ~ ZN230-24MP
MP

Opis Typ
Zestaw ogranicznika, Wielopak 20 szt. Z-AS1
Zamocowanie obrotowe, do sitownika liniowego, do kompensagiji sit Z-DS1
poprzecznych

tacznik M8 Z-KS1
Opis Typ
Adapter do przyrzadu nastawczego ZTH MFT-C
Belimo PC-Tool, Oprogramowanie do konfigurowania i diagnostyki MFT-P
Kabel potaczeniowy 5 m, A: Rj11 6/4 ZTH EU, B: 6-stykowe gniazdo ZK1-GEN
serwisowe do urzadzen Belimo

Kabel potgczeniowy 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: wolny koniec przewodu do ZK2-GEN
podtaczenia do zacisku MP/PP

Przyrzad nastawczy, z funkcja ZIP-USB, do parametryzowalnych i ZTHEU

dostepnych z komunikacjg sitownikéw Belimo, regulatoréw VAV i
urzadzen nastawczych do instalacji HVAC

Zasilanie poprzez transformator bezpieczeristwa.

Jest mozliwe réwnolegte potaczenie kilku sitownikéw. Nalezy sprawdza¢ dane eksploatacyjne.
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Schematy potaczeni
24V AC/DC, analogowy Wspotpraca z szyng MP-Bus®
L~ L ~
— - +
Y-<-DC(0)2...10V Y —&-Sensor
I Kolory przewodéw: I Kolory przewodéw:
123 5 1= yp 1235 _ P
=czarny 1=czarny
CI:|:t:|3 2 = czerwony d:':':b 2 = czerwony
3 = biaty 3 = bialy
5 = pomaranczowy 5 = pomaranczowy
Funkcje
Funkcje dostepne po podtaczeniu do szyny MP-Bus®
Podtaczenie do szyny MP-Bus® Topologia sieci
L ~ . L
- I\ﬂP Nie ma ograniczer dotyczacych
< J‘”LF|-> topologii sieci (dopuszcza sie
"::::}A) gwiazde, okrag, drzewo lub
| formy mieszane).
Zasilanie i komunikacja po
T T jednym 3-zytowym kablu
1.2 3 5 * niewymagane ekranowanie ani
d:t:':b skrecanie
Y U A) Dodatkowe wezty szyny MP * niewymagane rezystory
(maks. 8) zakanczajace linie
Podtaczanie czujnikow aktywnych Podtaczanie zewnetrznego zestyku
s 7 MP 2] L = MP
A p A
c _:::}A) o0 ::;:} A) A) Dodatkowe wezty szyny MP
| ) Cﬁb ) (maks. 8)
A) Dodatkowe wezty szyny MP | * Prad przetaczajacy 16 mA @ 24
L (maks. 8) L v
1.2 3 5 « Zasilanie 24 V AC/DC 1.2 3 5 « W sitownikach z interfejsem
CIZI:IZID + Sygnat wyjéciowy 0...10 V DC d:':':b szyny MP punkt poczatkowy
Y U (maks. 0...32V DQ) Y U zakresu roboczego trzeba
* Rozdzielczo$¢ 30 mV sparametryzowac jako = 0,5V
Podtaczanie czujnikéw pasywnych
L = MP
A
C >} ‘;:::}A)
| A) Dodatkowe wezly szyny MP
| [ (maks. 8)
1.2 3 5 Ni1000|—28...498°C  |850..1600 Q2 1) W zaleznosci od typu
S PT1000|35..4155°C |850...1600 Q2 2) Rozdzielczos¢ 1 Ohm
Y U Zalecana jest kompensacja
NTC  [-10..+160°C"|200 Q.60 kQ? wartoéci mierzonej
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Funkcje przy ustawieniach podstawowych (tryb konwencjonalny)
Przestawianie napieciem 24 V AC z zestykami przekaznika

<~ Y (DCO...10 V)

a\ b
a b c
N 0% |22
1 @ 3 = 1N4007 2850% | —"- | L [——-
ttﬁt; e
Y ) Bl [

Zdalne sterowanie 0...100% z

pozycjonerem SG..

L ~ L ~
|7 e o [
12|13 /4| SGE24 SGE24
— —
Y (DCO..10V)
S B B
[ [
1 2 3 5§ 1 2 3 5
Y U Y U

1L ~
-
Y-DC(0)2...10V
>
‘ Up-DC2...10V
Tt Ll__[
[ | [ N |
12 35 1235
YU Y U
Sprawdzanie dziatania
Procedura

1. Do zaciskéw 1i 2 podigczyc¢
napiecie zasilania 24 V.
2. Odtaczy¢ zacisk 3:

- w przypadku kierunku ruchu 0:

sitownik porusza sie w kierunku
Lwsuwania”

- w przypadku kierunku ruchu 1:

sitownik porusza sie w kierunku
LWysuwania”
3. Zewrzec zaciski 2i 3:

- sitownik porusza sie w
przeciwnym kierunku

10—

Przestawianie napieciem 24 V AC z przetacznikiem obrotowym

L~ § ME
28y 2
8
L «
eg. IN4007
T
1 2 3 5

Ograniczenie minimalne z pozycjonerem SG..

<%l

100

Sterowanie pragdowe 4 ... 20 mA przy uzyciu zewnetrznego rezystora

l ~
-+
500 Q
-(-)
b (+) -¢4...20mA
___L—U'»-DCZ.JOV
[ I |
1235
Y U

Uwaga:

Zakres roboczy musi by¢
ustawiony na 2...10 V DC.
Rezystor 500 Q przetwarza
sygnat pradowy 4...20 mA na
sygnat napiecia 2...10 V DC.
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Funkcje sitownikéw przy specjalnych warto$ciach parametréw (konieczna parametryzacja)

Przestawianie napieciem 24 V AC oraz ograniczenie z zestykami Przestawianie napieciem 24 V AC oraz ograniczenie z przetacznikiem
przekaznika obrotowym
L~ L~ % T

8z,%58
O=ENZ=O

‘ <~ Y (DCO0..10 V) —zﬂ%

(DC0..10V)

a|b|c|[d]|e
|l Close V) [ |——_|——_|—_|—- ‘L -
T MN [~ |- T BN A
1 2 3 5 eg. 1N 4007| [zs ot 1 2 3 5 1) Uwaga: Funkcja ta dziata tylko
S W || i ) wtedy, gy jako punkt
Y U Open | —-|—-|—_ ||~ Y U poczatkowy zakresu roboczego
Y ||| | zdefiniowano min. 0,5 V.
Sterowanie Zamknij/Otworz Sterowanie 3-punktowy
L ~ L ~
- +
U U
a/ b
( [ ]l
e.g. 1N 4007 7 7
T T T O @
1.2 3 5 1.2 3 5 Al y | 4
i m—— dF==> 1=
Y U Y U e v
I A
Elementy obstugowe oraz kontrolki
— o ) © Przetacznik kierunku ruchu
J bl T O Przetgczenie: zmiana kierunku ruchu
q L © Przycisk oraz zielona kontrolka LED
Adaption —» C:e Wytgczona: brak zasilania lub awaria
g Power [ Wigczona: praca
q Address —» C:o O Naciénigcie przycisku: wigcza funkcje dostosowania skoku,
Status nastepnie sitownik powraca do standardowego trybu pracy
[ (4] © Przycisk oraz 26ita kontrolka LED
Wytgczona: standardowy tryb pracy
Szybko miga: trwa komunikacja z szyng MP
Wigczona: trwa proces dostosowywania lub synchronizacji
Miga: Zgdanie adresowania z urzgdzenia nadrzgdnego szyny MP
Naciéniecie przycisku: potwierdzenie adresowania
0 Przycisk wysprzeglajacy przekladnie
Nacisniecie przycisku: przektadnia wysprzeglona, silnik wytaczony, mozliwe przestawianie reczne
_J Przycisk zwolniony:  przektadania zatgczona, rozpoczgcie synchronizaci,

nastepnie sitownik powraca do standardowego trybu pracy

© Gniazdo serwisowe
Do podtaczania przyrzadéw parametryzujgcych oraz serwisowych

Sprawdzi¢ podiaczenie zasilania
e Wytaczona i e Wigczona: mozliwy btad przy podtgczaniu zasilania

Wskazéwki dotyczace montazu

Jezeli zastosowano zamocowanie obrotowe i/lub tacznik, to nalezy oczekiwa¢ spadku sity
A przesuwu.

Zastosowania bez sit Scinajacych  Sitownik liniowy mocuje sie bezposrednio do obudowy $rubami w trzech punktach. Nastepnie
przymocowac gtowice zebatki do ruchomej czesci elementu instalacji wentylacyjnej (np.
przepustnicy lub zaworu suwakowego).
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Zastosowania z sitami poprzecznymi  t3cznik z gwintem wewnetrznym (Z-KS1) mocuje sie do gtowicy zebatki. Zamocowanie obrotowe
(Z-DS1) przykreca sie do elementu instalacji wentylacyjnej. Nastepnie, przy uzyciu dostarczonej
w zestawie Sruby przykrecic sitownik liniowy do uprzednio zainstalowanego zamocowania
obrotowego. tacznik, ktdry mocuje sie do gtowicy zebatki, trzeba nastepnie potgczy¢ z ruchomg
czescig elementu instalacji wentylacyjnej (np. przepustnicy lub zaworu suwakowego
odcinajacego). Sity poprzeczne mozna w pewnych granicach kompensowac przy uzyciu
zamocowania obrotowego i/lub tacznika. Maksymalny dopuszczalny kat wychylenia
zamocowania obrotowego oraz tacznika wynosi 10° (kat), w bok oraz w gére.

Serwisowanie

Podfaczanie przyrzadéw serwisowych  Sitownik jest wyposazony w gniazdo serwisowe umozliwiajace parametryzowanie przy uzyciu
przyrzadu serwisowego ZTH EU.

W celu rozszerzonej parametryzacji mozna podtaczy¢ narzedzie komputerowe.
Potgczenie ZTH EU / PC Tool

1 AC24
- DC 24

<<

~
+

BELIIO

ZTHEU

Fpaap'™

O
BELIMO
PC-Tool

(o]

Wymiary

Rysunki wymiarowe

79

3%
=

294.7

of ]

149 i

2335

Dodatkowa dokumentacja
* Przeglad partneréw MP
* Potgczenia przyrzadéw
* Wprowadzenie do technologii szyny MP-Bus®

Uwagi dotyczace zastosowania

* W przypadku sterowania cyfrowego sitownikami w zastosowaniach VAV nalezy uwzglednic¢
patent EP 3163399.
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