Instrukcja obstugi

Regulatory przegrzania

ENGINEERING
TOMORROW

Typu EKE 1A, EKE 1B, EKE 1C (sw2.02)

Elastyczny, wstepnie zaprogramowany regulator przegrzania typu
EKE marki Danfoss stanowi szczytowe osiaggniecie w dziedzinie
algorytmow regulacji i pozwala dostosowac prace uktadu $cisle do
wymagan uzytkownika. Sterownik EKE nadaje sie znakomicie do
sterowania pracg réznorodnych komercyjnych urzadzen klimatyza-
cyjnych i chtodniczych tak, aby osiagnac¢ jak najwyzszg efektywnos¢
i obnizy¢ koszty ruchowe - nawet 0 20% przy minimalnym wysitku.

Regulatory EKE znajdujg zastosowanie zasadniczo w ukfadach
chtodniczych i klimatyzacyjnych, w ktérych wymaga sie dokfadnej
regulacji przegrzania lub temperatury. Przegrzanie w krétkim czasie
sprowadzane jest do mozliwie najnizszego poziomu, dzieki czemu
uzyskuje sie optymalne zasilanie parownika, nawet przy duzych
zmianach obciazenia, a w rezultacie obnizeniu ulega zuzycie energii
i koszty ruchowe.

Typowe zastosowania:
- Agregaty chtodnicze
+ Urzadzenia przetwoércze / meble chtodnicze
« Komory chtodnicze (z chtodnicami powietrza)
« Instalacje klimatyzacyjne
« Pompy ciepta, w tym domowe
- Transportowe urzadzenia chtodnicze

Charakterystyka / Zalety

Zasilanie:
« Proste okablowanie.
- Izolacja: brak ryzyka kroétkiego spiecia podczas podtaczania
zasilania do innych urzadzen.
- Wieksza solidnos¢ uktadu.
« 24V AClub 24V DC: elastycznos$¢ doboru zasilacza.

Sterowanie zaworem:

« Napedy dwubiegunowe i jednobiegunowe z mozliwoscia
wyboru sposobu sterowania.

« Maksymalnie do 1,2 A w piku oraz 848 mA RMS na uzwojenie:
zgodnos¢ z wieksza liczbg zawordw.

« Wzbudzanie mikrokrokéw: Lepsza praca ukfadu w poréwnaniu
do innych metod sterowania.

+ Brak probleméw z hatasem, rezonansem i drganiami oraz
lepsza doktadnos¢ i rozdzielczo$¢ napedu krokowego.

Mikroprocesor:
« 3x (potencjalnie 5x) szybszy niz w innych sterownikach
dostepnych na rynku.

Obstuga:

« Instalacja,podtacz i uzywaj” Latwa i szybka konfiguracja przy
pomocy kreatora. Darmowe oprogramowanie do transmisji
danych w celu dokonywania nastaw i rejestracji.

Wiecej informadji
o regulatorach EKE

Wejscia analogowe:

Dostepne sa rozmaite wejscia programowalne

- Dostepne wejscie réznicowe niskonapieciowe.

« Elastyczny wyboér rodzaju czujnika temperatury przegrzania:
Pt1000 lub NTC.

+ Wysoka precyzja i doktadnos¢ dla kazdego wybranego typu wejscia.

« Silne i efektywne filtry hatasu i zaktécen.

« Pasmo przenoszenia sygnatu mozna ustawi¢ programowo:
dostosowanie do szybkosci regulowanego procesu.

Wejscia cyfrowe:
« Szybkie wejscia inicjujace wybrane reakcje.
« Do 3 wejs¢ cyfrowych.

Interfejs uzytkownika: Zewnetrzny panel sterujacy

« Wzornictwo wysokiej klasy z duzym, elastycznym wyswietlaczem
graficznym.

+ Klawiatura z sze$cioma przyciskami.

Transmisja danych:
CAN / CAN RJ/ MODbus RS485 RTU (EKE 1B / EKE 1C)

Oprogramowanie:

« Energooszczedna regulacja przegrzania wedtug: minimalnego
sygnatu stabilnego, obciazenia cieplnego, statej nastawy, réznicy
temperatury.

+ Zabezpieczenia: MOP, LOP, min. S4, HCTP, przegrzanie krytyczne.

« Poprawiony i szybki rozruch z krétkim czasem obnizania
temperatury.

- Dostosowanie do konkretnych zastosowan, jak np. pompy ciepta,
agregaty chtodnicze.

« Praca sprzyjajaca trwatosci zawordw z silnikami krokowymi.
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Dacifi

1.0 Zamawianie Typ Opakowanie Nr katalogowy
Regulatory EKE Regulator elektroniczny EKE 1A Pojedyncze 080G5300
Regulator elektroniczny EKE 1B Pojedyncze 080G5350
Regulator elektroniczny EKE 1C Pojedyncze 080G5400
Akcesoria Panel sterujacy MMIGRS2 Pojedyncze 080G0294
Bramka MMIMYK Pojedyncze 080G0073
Przewdd telefoniczny ACCCBI z przytagczem 1,5 m Pojedyncze 080G0075
*Numery dla réznych dostepnych wariantéw znajduja sie w dodatku
1.1  Poréwnanie urzadzen [EKE1A | EKE1B | EKE1C
Zasilanie
Napiecie zasilania 24V AC/DC + 20% ° .
Zasilanie wspoélne ° .
Wejscie podtrzymywania bateryjnego 18 -24V DC . .
Transmisja danych
MODbus RS 485 RTU - .
CANbus przewodowo Do pofaczenia z produktami marki Danfoss - - .
CANbus RJ Port serwisowy Danfoss MMI ° .
Wejscia
PT1000 - - .
Rodzaj czujnika temperatury NTC 10K, typu EKS ° ° °
NTC 10K, typu ACCPBT . . .
NTC 10K, typu Sensata ° ° .
Liczba czujnikéw temperatury 1 2 3
Ratiometryczny 0,5 - 4,5V DC ° ° °
Rodzaj przetwornika cisnienia 0-20mA - - .
1-5V/0-10V ° ° .
2lub
Liczba przetwornikéw cisnienia 1 1 (11 s';grrmz
zewn.)
. ) e .. Do 5 urzadzen ° ° -
Dzielenie sygnatu o wartosci ci$nienia
Przez przewodowy CANbus - - .
Odczyt wartosci czujnika zewnetrznego Przez MODbus - . .
4-20mA °
0-20mA - - °
Zewnetrzny sygnat wartosci odniesienia Sygnat pradowy uzytkownika - - =
0-10V ° ° .
1-5V ° ° .
Sygnat napieciowy uzytkownika . . .
Liczba zewnetrznych sygnatéw wartosci odniesienia 1 1 1
Wejscia cyfrowe ze stykami beznapieciowymi (mozliwe 4 funkcje) 3 2 2
Wyjscia
Wyjscie cyfrowe 1 1 1
Klasa izolacji Klasa Il . . .
Przekaznik SPDT 3 A maks. 1 1
Funkcje przekaznika Qllgli?: J%Z;fé?%ig;ﬁ?,\]wgem . . .
1.2 Oznakowanie
urzadzenia
i identyfikacja
Nazwa urzadzenia Superheat Controller .
Kod QR urzadzenia

Typ urzadzenia - nr kodowy EKE 1€ - 08055400

Dane elektryczne .
Wersja urzadzenia 15

meuw: & B
Dopuszczenia " C E [H[ r,“l

Przyktad: EKE 1C

Kraj pochodzenia

Adres producenta
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1.3  Wymiary:
EKE 1A, EKE 1B, EKE 1C

Wszystkie wymiary w mm.
Masa:

EKE 1C: 190 g
EKE1A/EKE1B: 1529
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1.4 Rodzina
regulatoréw EKE

EKE 1B

EKE 1C
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Darifi

2.0 Wyposazenie
dla regulatoréw
przegrzania typu EKE

KoolProg PC tool

To podstawowe
oprogramowanie do
komunikacji z requlatorem
zasilania parownika typu EKE.
Wymaga pofaczenia gniazda
USB komputera z portem
serwisowym sterownika EKE
za posrednictwem bramki
MMIMYK. Stuzy ona do
ustanowienia bezposredniego
pofaczenia urzadzen

z gniazdami USB i CAN.

Zalety

« Latwe pofaczenie

- Edycja parametrow na biezaco

« Edycja parametréw
w konfiguracji offline

« Wgrywanie predefiniowanych
konfiguracji

- Bezpieczne zapisywanie
parametréow

« Kreator nastaw

MODbus RTU przez przewodowa

magistrale RS485

MMIGRS2

Moze stuzy¢ jako:

« Zewnetrzny panel sterujacy
regulatora EKE 1A / EKE 1B
/ EKE 1C do zmiany nastaw.
Podtaczenie bezposrednie
do regulatora przewodem
telefonicznym CAN RJ12

- Staty panel sterujacy np.
w drzwiach mebla
chtodniczego. Nalezy wtedy
skorzystac¢ z przewodowego
podfaczenia CAN
(jesli wystepuje).

Danfoss
MMIGRS 2

Jednostka nadrzedna
Nadrzedny sterownik

uktadu zawiaduje praca
regulatora przegrzania EKE za
posrednictwem potaczenia
sieciowego lub sygnatow
analogowych badz cyfrowych.
W przypadku magistrali
MODbus petni role sterownika
nadrzednego (master) wobec
regulatora EKE (slave). Jednostka
nadrzedna moze by¢ np.
AK-SM800, sterownik

Danfoss MCX lub sterownik
programowalny (PLC).

Sterownik PLC
nadrzedny

KoolProg
PCTool

Danfoss
80G8212.10

Bramka USB/CAN typu
Danfoss MMIMYK
przytaczona do gniazda
serwisowego regulatora
EKE 1A, EKE 1B i EKE 1C.

o
EKE 1C EKE 1B
podtaczony podtaczony
przez CAN tylko przez
lub MODbus MODbus

EKE 1A

Bez
podtaczenia
sieciowego

gtéwny, wartos¢ odniesienia,

Sygnat analogowy (wiacznik
wyjscia alarmowe itp.)

Gniazdo serwisowe CAN-RJ12 (tylko dla potaczenia

bezposredniego). Mozna tu podtaczy¢ albo MMIGRS2,
albo komputer z oprogramowaniem KoolProg PC Tool
(przez bramke MMIMYK).
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2.1  Akcesoria i powigzane wyroby

Panel MMIGRS2

Przewéd ACCCBI

Bramka MMIMYK

Panel sterowniczy uzytkownika MMIGRS2

Przew6d ACCCBI do podtaczenia panelu MMI i bramki.

Bramka MMIMYK do podtaczenia regulatora EKE do
komputera PC z oprogramowaniem KoolProg do
nastawiania parametréw i rejestracji danych.

Dostepny z sygnatem ratiometrycznym lub 4 - 20 mA.

NSK
Ratiometryczny przetwornik cisnienia

XSK
Przetwornik cisnienia 4 — 20 mA

Przetworniki cisnienia Czujniki temperatury Zasilacze
R—
---""‘_!:
—
|
Przetwornik cisnienia AKS PT 1000 AK-PS

AKS jest czujnikiem temperatury o wysokiej doktadnosci
AKS 11 (preferowany), AKS 12, AKS 21; ACCPBT PT1000

Czujniki NTC

EKS 221 (NTC-10 KQ)

ACCPBT

Czujnik temperatury NTC (IP 67 /68)

Wejécie: 100 - 240V AC, 45 - 65 Hz
Wyjscie: 24V DC: dostepne z 18 VA, 36 VA i 60 VA

ACCTRD
Wejécie: 230V AC, 50 - 60 Hz
Wyjscie: 24V AC, dostepne z 12 VA, 22 VA and 35 VA

Zawory z silnikami krokowymi

Przewéd M12 z wtyczka katowa

Lo

®

Regulator EKE moze pracowac z zaworami silnikowymi
marki Danfoss z silnikami krokowymi, tj. Danfoss ETS 6,
ETS, KVS, ETS Colibri®, KVS colibri®, CTR, CCMT .

Dostepne sa rézne dtugosci standardowego przewodu
M12 do podtaczenia zaworu z silnikiem krokowym.

© Danfoss | DCS | 2020.10
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3.0 Przeglad zasadniczych funkgji

3.1 Urzadzenia

Wejscia cyfrowe (DI)

Wyjscie cyfrowe DO
(przekaznikowe)

Zabezpieczenie na
wypadek zaniku
zasilania

Regulacja reczna

Wejscia analogowe (Al)

Transmisja danych:
RS485 RTU / CANbus

Diody swiecace (LED)

Liczba dostepnych wejs¢ cyfrowych rézni sie w zaleznosci od modelu regulatora EKE. Sa one przydatne
szczegOlnie tam, gdzie regulator EKE nie ma mozliwosci transmisji danych ze sterownikiem ukfadu.

W takim przypadku mozna skorzystac z wejs¢ cyfrowych w celu komunikacji z regulatorem EKE.
Dostepne wejscia cyfrowe mozna wykorzysta¢ do realizacji nastepujgcych funkgji:

a. Sterowanie wtryskiem czynnika ON/OFF. b. Odszranianie. c. Wybér trybéw grzania i chtodzenia.

d. Nastawa stopnia otwarcia zaworu.

Sterowanie wtryskiem czynnika ON/OFF

Regulator mozna wiaczy¢ i wytaczyc¢ sygnatem zewnetrznym podawanym na wejscie cyfrowe, o ile
aktywowano te funkcje. Brak sygnatu wytacza regulator. Funkcje nalezy wykorzystac tak, aby przy
zatrzymanej sprezarce regulator zamknat zawor odcinajac tym samym zasilanie parownika w czynnik
chtodniczy. Osigga sie to nastepujaco:

W przypadku regulatora EKE 1A parametrem 0003 (konfiguracja DI). Jesli parametr ma wartos¢

,Not used” (nieuzywane), regulator mozna wiaczy¢ parametrem R012. Jedli natomiast parametr

0003 ustawiono jako,Main switch” (wtgcznik gtéwny), to do wigczenia regulatora potrzeba zaréwno
aktywacji wejscia cyfrowego DI1, jak i wtasciwej wartosci parametru RO12.

W przypadku regulatoréw EKE 1B i EKE 1C wiasciwym parametrem jest 0002 (konfiguracja DI). Przy
nastawie “Bus->Start Stop”, do wiaczenia regulatora potrzeba zaréwno wtasciwej wartosci parametru
R012, jak i sygnatu z magistrali MODbus. Jesli natomiast parametr 0002 ustawiono jako,Main switch”
(whacznik gtéwny), to do wiaczenia regulatora potrzeba zaréwno aktywacji wejscia cyfrowego DI1, jak
i wtasciwej wartosci parametru R012

Wybér trybéw grzania i chlodzenia

Funkcja ta zasadniczo znajduje zastosowanie w przypadku pomp ciepta wymagajacych dwéch
odrebnych nastaw parametréw regulacji przegrzania. Wyboru trybu grzania badz chtodzenia mozna
dokonac z wykorzystaniem funkcji wejscia cyfrowego lub przez magistrale RS485.

Przekaznik zaworu elektromagnetycznego w przewodzie cieczcowym zatacza sie, gdy istnieje potrzeba
chtodzenia. Z kolei przekaznik alarmowy zatacza sie w sytuacji alarmowej oraz przy zaniku zasilania
regulatora. Wyjscie cyfrowe DO1 mozna skonfigurowac parametrem 0013 do pracy z zaworem
elektromagnetycznym, na maksymalng wydajnosc¢ badz jako przekaznik alarmowy.

Ze wzgleddéw bezpieczenstwa, w przypadku awarii zasilania regulatora trzeba zatrzyma¢ doptyw
ciektego czynnika chtodniczego do parownika. Jesli wtrysk czynnika odbywa sie za pomoca zaworu
rozpreznego z silnikiem krokowym, to po zaniku zasilania pozostanie on otwarty. Mozna sobie z tg
sytuacja poradzi¢ na dwa sposoby:

« Przed zaworem rozpreznym zainstalowac elektromagnetyczny zawor odcinajacy

« Zapewni¢ bateryjne podtrzymywanie zasilania

Zaworem mozna sterowacd recznie, wymuszajac wymagany stopien otwarcia za pomoca sygnatu
analogowego lub sygnatu z magistrali transmisji danych. Na potrzeby obstugi technicznej czy testow
mozna tez skorzystac ze specjalnego trybu serwisowego.

We wszystkich modelach regulatoréw EKE mozna wykorzysta¢ sygnat napieciowy, np.0 - 10 V.
Natomiast sygnat pradowy, np. 0 - 20 mA, obstuguje tylko wariant EKE 1C.

Zewnetrzny sygnat wartosci odniesienia:
Zewnetrzny sygnat analogowy moze postuzyc¢ do:
a. Ustawienia stopnia otwarcie zaworu silnikowego
b. Przesuniecia temperatury odniesienia lub przegrzania odniesienia i maksymalnego stopnia
otwarcia zaworu.

Regulator mozna wyposazy¢ w uktad transmisji danych, co pozwala potaczy¢ go z innymi
urzadzeniami w danym systemie, réwniez posiadajacymi taka mozliwos¢. W takim przypadku,
sterowanie, nadzér i rejestracje danych mozna prowadzi¢ z jednego urzadzenia, tj. komputera PC
- co jest korzystne z punktu widzenia diagnostyki badz podczas instalowania uktadu.

Odczyt wartosci z zewnetrznych czujnikéw:

Sygnaty z fizycznych czujnikéw podfaczonych do regulatora EKE mozna zastapic sygnatami

z magistrali MODbus. Ich wartosci nalezy uaktualnia¢, z czestotliwoscia zgodng z maksymalnym
interwatem uaktualnien MODbus zadanym parametrem G004.

Dwa zestawy diod LED umozliwiajg podglad statusu pracy zaworu i regulatora. Sygnalizujg one:
« Zasilanie / transmisje danych oraz alarm / btad
- Status roboczy zaworu silnikowego
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3.2 Oprogramowanie

Minimalny sygnat stabilny Algorytm regulacji stara sie sprowadzi¢ przegrzanie do najnizszego stabilnego poziomu,

(MSS)

Regulacja wg obcigzenia
(LoadAp)

Stale przegrzanie

Regulacja wg réznicy
temperatury

Regulacja temperatury

Maksymalne cisnienie
robocze (MOP)

Minimalne ci$nienie
robocze (LOP)

Minimalne przegrzanie

Maksymalne ci$nienie
skraplania (HCTP)

Szybki rozruch

Wymuszone otwarcie
po wylaczeniu

Odszranianie

Praca w trybie
awaryjnym

Alarm o spadku
wydajnosci

Kreator konfiguracji

mieszczacego sie w nastawionym zakresie wartosci minimalnej,Min SH”i maksymalnej,Max SH".

Funkcja podwyzsza wartos¢ odniesienia przy wzroscie obcigzenia cieplnego. O obcigzeniu swiadczy
stopien otwarcia zaworu. Metoda ta jest w pewnym stopniu wstepnie sparametryzowana regulacjg
wedtug MSS. Daje ona pewnga wartos$¢ przegrzania odniesienia i w wielu przypadkach najlepiej
odpowiada charakterystyce uktadu.

Ta funkcja znajduje zastosowanie w uktadach, w ktérych przegrzanie powinno by¢ utrzymywane na
statym poziomie.

W tej metodzie przegrzanie odniesienia obliczane jest na podstawie réznicy temperatury medium
i temperatury parownika. Jest to mozliwe tylko wtedy, gdy zainstalowano czujnik temperatury
medium (S3), a parownik ma postac bloku lamelowego.

Regulatory typu EKE posiadaja funkcje regulacji temperatury. Moze sie ona odbywac w trybie
termostatu dwupotozeniowego (ON/OFF) lub modulowanego (MTR). Funkcje MTR wykorzystuje
sie typowo w sklepowych urzadzeniach chtodniczych, zasadniczo wyposazonych w sprezarki

o zmiennych obrotach. Zachodzi wtedy ptynna regulacja temperatury parowania, sprzyjajaca
stabilizacji temperatury towaru.

Maksymalne cisnienie robocze nastawia sie w celu zmniejszenia obcigzenia sprezarki. Gdy cisnienie
wzrasta powyzej tej wartosci, regulator steruje zaworem tak, aby uzyska¢ nizsze cisnienie, zamiast
niskiego przegrzania.

Funkcja ta (zwana tez,zimnym startem”) pozwala urzadzeniom takim, jak pompy ciepfa na rozruch
przy niskiej temperaturze otoczenia, zapobiegajac zatrzymaniu sprezarki z powodu niskiego
cisnienia ssania.

Gdy przegrzanie spadnie ponizej nastawionej wartosci minimalnej, zawér zamknie sie
szybciej, aby uchroni¢ sprezarke przed zalaniem ciecza i przywrécic przegrzanie do poziomu
odniesienia.

Zabezpieczenie przed zbyt wysokim cisnieniem skraplania zapewnia redukcje obcigzenia skraplacza,
w przypadku wystapienia zbyt wysokiej temperatury skraplania. Osigga sie to ograniczajac stopien
otwarcia zaworu.

W niektérych urzadzeniach istnieje potrzeba szybkiego otwarcia zaworu rozpreznego po zatgczeniu
sprezarki, aby zapobiec zbyt niskiemu cisnieniu ssania oraz dla szybszej stabilizacji przegrzania badz
regulowanej temperatury. Realizuje sie to albo dzieki regulacji typu P, albo rozruchowej nastawie
stopnia otwarcia z ochrong, albo statej nastawie stopnia otwarcia. Ten rozruchowy tryb pracy
utrzymuje sie do uptywu nastawionego czasu, albo do osiagniecia wtasciwego przegrzania.

W pewnych przypadkach po wytaczeniu regulatora zawér powinien pozostac otwarty. Mozna to
wymusi¢ odpowiednig nastawg stopnia otwarcia zaworu. Po wytaczeniu regulatora wigcznikiem
gtéwnym zawdr przyjmie narzucony stopien otwarcia.

Regulator sam nie posiada funkgcji odszraniania parownika. Mozna jednak wprowadzi¢ specjalng
sekwencje odtajania z priorytetem wzgledem normalnej pracy zaworu.

Gdy w toku pracy pojawi sie btad czujnika, zawér moze sie catkowicie zamknac¢, albo przyjac
nastawione potozenie, albo przejs¢ do usrednionego stopnia otwarcia.

Funkcja ma sygnalizowac utrate wydajnosci przez zawér badz ucieczke czynnika chtodniczego. Polega
na zataczeniu alarmu, bez podejmowania przez regulator innych dziatan.

Kreator szybko i fatwo przeprowadza uzytkownika przez proces konfiguracji regulatora. Wprowadzone
zostaja nastawy parametréw odpowiednie dla danego zastosowania i warunkéw pracy.
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33

Typowe funkcje
wykorzystywane
w réznych
zastosowaniach

Uwaga:
Skréty i oznaczenia objasniono
w dodatku 1

Sterownik

Funkcja Szczegoty Zaworu Regulator
= s
£ ) 3 & g
2 T |82 ¢ S | ®
3 £ 53| 9] o
S| o[>~ 98 = = | £ G
o | E |89 o5 2| 2|88 -
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o = © = ©
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j=2 o © =
N < = & g
G =
Funkcje sprzetowe
Transmisja danych MODbus / CAN ‘ o ‘ ‘ ‘ ‘
Wejscia / wyjscia
S2 [ ] [ ] L L L [
Czujnik temperatury S3 o
S4 {
NPT Po [ [ [ [ [ [ ]
Czujnik ci$nienia
P1 ° L
Zewnetrzny sygnat odniesienia 4-20mA/0-20mA °
(funkcja sterownika) 0-10V/1-5V
Wejécie cyfrowe g::F— regulacja przegrzania ON/ ° ° ° ° ° °
Alarm
Wyjscie cyfrowe: przekaznik
Funkcja NC (zawor zamkniety) ) )
Funkcje oprogramowania
Termostat ON/OFF
Termostat modulowany MTR e ulowane; L dele)
agregatu skraplajqgcego
Przegrzanie odniesienia () () () ()
Zewnetrzny sygnat odniesienia Zadany stopien otwarcia Y Y
Temperatura odniesienia (] (] (] (]
. . Korekta wg predkosci sprezarki
Regulacja przegrzania (przez MODbus)
MsS ( { { [ ]
Stata wartos¢
Metoda regulacji przegrzania Wg obcigzenia Y Y Y
W(g réznicy temperatury (S3-T0)
(uktad chfodzony powietrzem ) )
z parownikiem lamelowym)
Staly stopien otwarcia i czas
Rozruch Staly stopieri otwarcia i czas
z ochrong
Regulacja typu P [ ] [ [ [ ] [ ] ()
MOP L
LopP [
Ograniczenia / zabezpieczenia N
S4 min ()
Przegrzanie krytyczne [ [ ] [ [ ]
Wymuszony stopien otwarcia po
wylaczeniu/standby
Odszranianie Start./stop przez DI lub ° °
magistrale
Zabezpieczenie przed wysoka °
X X temperaturg skraplania
Funkcje dla pomp ciepta - -
Tryb grzania / chtodzenia - przez °
magistrale lub DI
Funkcje zaawansowane
e R T Wybér reakgji na btad czujnika ° ° ° ° ° °

S2/S3

Dzielenie sygnatow

Temperatura i ci$nienie

® Funkcje wykorzystywane typowo

Zalezne od specyfiki zastosowania
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4.0 Charakterystyka
techniczna

4.1 Charakterystyka
ogdlna

Cecha

Opis

Zasilanie

Zasilacz impulsowy z izolacja galwaniczna.

Napiecie zasilania (AC) 24V AC + 20% (min. 19,2 V AC — maks. 28,8 V AC)
Czestotliwos¢ zasilania (AC): 50 / 60 Hz

Napiecie zasilania (DC): 24 V DC (min. 20 — maks. 40 V DC)

5W na wyjéciach 5V i 15V odizolowanych od wejscia 24 V

Izolacja migdzy zasilaniem i niskim napieciem

Pobér mocy

Catkowity pobér mocy z ponizszymi zaworami i panelem MMIGRS2
podiaczonym do regulatora:

CCMT 16 - CCMT 42: 15VA /10W
ETS 6: 11VA/7.5W
ETS 12C- ETS 100C: 20VA/ 14W
KVS C: 20VA / 14W
ETS 12.5 - ETS 400 7VA/5W
CCMT 2-CCMT 8 7VA/5W
CTR 20: 7VA/5W

Obudowa z tworzywa sztucznego

Montaz na szynie DIN zgodnie z EN 50022

Tworzywo samogasngce VO wg IEC 60695-11-10 i testowane rozzarzonym/
goracym drutem o temperaturze 960°C zgodnie z IEC 60695-2-12

Materiat obudowy zgodny z UL94-V0 oraz RoHS

Test kulowy: 125°C wg IEC 60730-1
Prad uptywowy > 250V zgodnie z [EC 60112

Przytacza

Zaciski Srubowe 3,5 mm, zaciski przekaznika i zasilania 5 mm, CAN MMI:
modutowe Jack 6P4C

Materiat przytaczy zgodny z RoHS i UL

Warunki robocze

-20 - 60 °C, wilgotnos¢ wzgledna 90% bez wykraplania

Warunki przechowywania / transportu

-30 - 80 °C, wilgotnos¢ wzgledna 90% bez wykraplania

Odpornos¢ na drgania i wstrzasy

Zgodnie z |[EC 60068-2-27 Ea

Integracja z urzadzeniami

Klasy I lub 1

Stopien ochrony

IP40 tylko dla panelu przedniego

Ochrona obwodéw drukowanych Brak (bez pokrycia)
Okres przepiecia elektrycznego miedzy Dtugi
odizolowanymi czesciami

Odpornos¢ na ciepto i ogien Kategoria D
Odpornos¢ na przepiecia Kategoria ll

Klasa i struktura oprogramowania Klasa A
Dopuszczenia Zgodnos¢ CE:

Produkt zaprojektowano zgodnie z nastepujacymi aktami unijnymi:
+ Dyrektywa niskonapieciowa 2014/35/EU
+ Zgodnos¢ elektromagnetyczna EMC: 2014/30/EU oraz z nastepujacymi
normami:
- EN61000-6-1, EN61000-6-3 (odpornos¢ i standardy emisji dla Srodowiska
budynkéw mieszkalnych, komercyjnych i przemystu lekkiego)
- EN61000-6-2, EN61000-6-4 (odpornos¢ i standardy emisji dla Srodowiska
przemystowego)
- EN60730-1i EN60730-2-9 (Elektryczne uktady automatycznej regulacji dla
urzadzen uzytku domowego i podobnego)
Zgodnos¢ RoHS wg 2011/65/EU oraz brak elementéw z negatywnej listy wg
500B0751

4.2 Dane elektryczne

Cecha Rodzaj

Opis

Zabezpieczenie Krotkie spiecie

Silnik: dysypatywne zabezpieczenie nadpradowe

Nadmierne napiecie

Wejscie analogowe: ograniczenie pradu i wewnetrzna dioda ustalajaca
Wejscie cyfrowe: ograniczenie pradu i wewnetrzna dioda ustalajaca
Transmisja danych: karta sieciowa IC

Nadmierna
temperatura

Silnik: wytaczenie przy 150 °C

Niestabilne
wejscie cyfrowe

Ciaggte zmiany stanu wejscia cyfrowego
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4.3

Wejscia / wyjscia

Ostrzezenie!

Zaciski baterii podtrzymujacej
nie stuzg do tadowania
urzadzen.

Nie podtaczac zasilania
zewnetrznego do wejsé
cyfrowych, gdyz grozi to
zniszczeniem regulatora.

Do wyjscia przekaznikowego nie
wolno bezposrednio podtaczac
obcigzenia pojemnosciowego
w rodzaju diod LED czy uktadow
sterowania ON/OFF silnikami
EC. Kazde takie urzadzenie
trzeba podtaczyc za pomoca
odpowiedniego stycznika.

WEJSCIA/WYJSCIA| RODZA)J PARAMETRY
Wejscia Maks. napiecie wejsciowe 15 V.
analogowe Nie podtaczac zrédet napiecia do niezasilanych urzadzen bez ograniczenia natezenia
pradu na wejsciach analogowych (sumarycznie 80 mA).
Diagnostyka w obwodzie otwartym dla wejs¢ napieciowych Al3 i Al4 (EKE 1C) Al4 (EKE 1A
i EKE 1B).
0-5V EKE 1C, AI3, Al4, oraz EKE 1A / EKE 1B, Al3. Doktadnos¢ + 40 mV, rozdzielczos¢ 1,2 mV.
0-10V EKE 1C, AI3, Al4, oraz EKE 1A / EKE 1B, Al4. Doktadnos¢ + 50 mV, rozdzielczos¢ 2,5 mV.
0-20mA Doktadnos¢ + 100 pA, rozdzielczos¢ 10 pA.
(tylko EKE 1C) Rezystancja wejsciowa: <100 Q
Czujnik Czujniki temperatury NTC, 10 kQ przy 25°C. Zakres: 300 kQ do 100 Q

termistorowy
(NTC)

Doktadnos$¢: 50 - 120 °C: 1,5 K, -40 - 50°C: 0,4 K, 0°C: 0,2 K
Rozdzielczos¢: < 0,1 K, < 0,3 K(EKE 1C, Al5)

Czujnik Pt 1000

Zakres: 723 Q do 1684 Q

Doktadnos¢: <0,5K

Rozdzielczos¢: 0,1 K

Czujnik cisnienia

Rodzaj sygnatu: ratiometryczny

- Dokfadnos¢:

- Zakres:

- Rozdzielczos¢:

- Napigcie zasilania:

1,6%
05-4,5V
1,2mV

5V DC/ 15 mA, ochrona przeciw przecigzeniom okoto 150 mA

Wejscia cyfrowe

Styki
beznapieciowe

Prad ciagty 1 mA (tylko EKE 1C). Pojawienie sie sygnatu na wejsciu zatacza funkcje.

Prad czyszczenia 100 mA przy 15V DC.

On:RIL < =300 Q. Off: RIH>=3,5k Q.
Podtaczenie bieguna + baterii do wejscia nie jest destrukcyjne

(tylko dla wejscia cyfrowego na dolnej ptytce drukowanej).

Min. czas impulsu 64 ms.

Wyjscie cyfrowe | Przekaznik Normalnie otwarte: 3 A ogdlnego przeznaczenia, 250 V AC, 100 k cykl
(Do1) Normalnie otwarte: 3 A indukcyjne (AC-15), 250 V AC, 100 k cykl
Normalnie zamknigte: 2 A ogdlnego przeznaczenia, 250V AC, 100 k cykl
Silnik krokowy | Wyjscie - Zawory Danfoss ETS / KVS / ETS C/KVS C/ CCMT 2 - CCMT 42/ CTR
dla silnika (zielony, czerwony, czarny, bialy)

bipolarnego /
unipolarnego

-ETS6 / CCMT 0/ CCMT 1 (czarny, czerwony, zétty, pomarariczowy)

Inne zawory:

- predkosc 10 — 400 pps
- tryb napedu 1/8 mikrokrokéw

- maks. prad szczytowy: 1,2 A (848 mA RMS)

- maks. napiecie zasilania 40 V
- maks. moc wyjsciowa 12 W

Bateria
podtrzymujaca

VBATT: 18 - 24V DC:

Uptyw: <15 uA @ 30V DC
Opgja: alarm krytyczny ponizej 12V

Opgja: alarm przy 17V, alarm wysokiego napiecia przy 27V

Po zaniku zasilania zawor sie nie zamknie, jesli napiecie przekracza 27 V

Moc potrzebna do 1 zamknigcia zaworu silnikowego:

ETS 6:
ETS 12.5 - ETS 400:
KVS 15 /KVS 42:

ETS 12C-ETS 100C:

KVS 2C/KVS 5C:
CCMT 2-CCMT 8:

CCMT 16 - CCMT 42:

110J/30VmAh
60J/17VmAh
60J/17VmAh
55J/15VmAh
55J/15VmAh
60J/17VmAh

175J/49VmAh

Przesytanie
danych

CTR 20: 60J/17VmAh
RS-485 RTU Izolacja galwaniczna. Brak zakoriczenia magistrali.
Obstugiwane komendy z maks. czasem odpowiedzi 50 ms: 0 x 03, 0 x 04, 0 x 06.
CAN Poczwérne ztacze RJ do bezposredniego podtaczenia i zasilania panelu sterowniczego (MMI).

Tylko dla sterownikéw firmy Danfoss.
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5.0 Podtaczenia A. Podtaczenia sterownika EKE 1A B. Podliaczenia sterownika EKE 1B
é WEJSCIA ANALOGOWE / CYFROWE CAN-RJ 5 RS485  WEJSCIA ANALOGOWE / CYFROWE CAN-RJ
g8 I 1
53
o ©

Dkt

Zasilanie Bateria ZAWOR WYJSCIE CYFROWE Zasilanie Bateria ZAWOR WYJSCIE CYFROWE
24V KROKOWY 24V KROKOWY
ca Podlaczenia sterownika C.2 Podtaczenia sterownika
EKE 1C: panel tylny EKE 1C: panel przedni
3 s B WEJSCIA
2 g "o WEJSCIA ANALOGOWE 1-5 CYFROWE 1-2
£3 £5
28 58 | |
el
[
g O e @) 9359
5
4
— — — —
— — — —
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L T —=— 4 L
CAN CANRJ RS485 AO1

Zasilanie Bateria ZAWOR WYJSCIE CYFROWE
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Sterownik nadrzedny panel MMIGRS2

il N | =m=n=

5.1 Podtaczenia EKE 1A

CANRJ

080G0294 (opcjonalnie)

*Uwaga:

o o 2 Q Nieuzywane wejécie
Przetwornik ci$nienia 6 AS CH DI1 (On/OFF) trzeba
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Oprogramowanie
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— —
Superheat controller
EKE 1A - 080G5300
[—] =
o
=
£
88
Zasilanie
24V AC 24V DC
+20% +20%
_—

Przekaznik
normalnie otwarty
albo normalnie

+— =
Bezpiecznik  Podtrzy-
T25A mywanie

(opcja) bateryjne £ zamkniety (opcja)
(opcja) & B . teepemmmmmme—---a
U > 0 ¢
Zawor / T8 2 & S~
ETS6 g™ g /Q\
g Zawor Alarm
z elektro-
I R
> & >
> c 0o ¢
8 & 22
SUgw
Wejscia analogowe (Al) / cyfrowe (DI)
oM Wspdliny
DI3 Wejscie cyfrowe 3 Konfigurowane programowo
Al2 Wejscie analogowe NTC 10 K S2
Al3 Wejscie analogowe 0 - 5V / Ratiometryczny przetwornik cisnienia Pe
Al4 Wejscie analogowe 0 - 10V Zewnetrzny sygnat odniesienia
COM Wspdlny
DI Wejscie cyfrowe 1 Wiacznik gtéwny (sprzetowy)
DI2/3 Wejscie cyfrowe 2 Konfigurowane programowo
5V+ Zasilanie ratiometrycznego przetwornika cisnienia0 -5V
CcOM Wspdlny
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5.2 Podtaczenia EKE 1B

Sterownik nadrzedny

i ] Panel MMIGRS2

RS485 MODBus

w
=
a8 080G0294 (opcjonalnie)
[} | p— e
o = e
Sie¢ nadzorcy EKE 2 L =
o as 8 Bramka
3 "’*8 o
Przewéd 3 I n MMIMYK
przytaczeniowy o Z2 5
1 060G1034 3
o
1os 8
e

Przetwornik ci$nienia
Ratiometryczny: 0,5 -4,5V

np. AKS 32R
Oprogramowanie
PC KoolProg
*Uwaga:
Nieuzywane wejscie DIT (On/OFF)
trzeba zewrze¢
= —
Superheat controller
EKE 1B - 080G5350
=] =]
e
72 o
ug o
&8
Zasilanie
24V AC 24V DC
+20% +20%
e ——

+— —
Bezpiecznik  Podtrzy-
T25A mywanie

I
!

! normalnie otwarty
' albo normalnie
!

I

(opcja) bateryjne ; zamkniety (opcja)
opda) & > - H
U >0 &
o TEEE S S
A A
o
o} Zawor Alarm
elektro-
Zawory / I I L l magnetyczny
ETS/KVS 2 sz ON/OFF
S5z 2
Qo u :J'j S
Wejscia analogowe (Al) / cyfrowe (DI)
CcoOM Wspolny
Al Wejscie analogowe NTC 10 K S3/54 wybierane programowo
Al2 Wejscie analogowe NTC 10 K S2
Al3 Wejscie analogowe 0 - 5V / Ratiometryczny przetwornik ci$nienia Pe
Al4 Wejscie analogowe 0 - 10V Zewnetrzny napieciowy sygnat odniesienia
CcoOM Wspdlny
DI Wejscie cyfrowe 1 Wiacznik gtéwny (sprzetowy)
DI2 Wejscie cyfrowe 2 Konfigurowane programowo
5V+ Zasilanie ratiometrycznego przetwornika cisnienia0 -5V
CcoOM Wspdlny
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E 1A, EKE 1B, EKE 1C

5.3.1 EKE 1C - Podtaczenia panelu przedniego

Przetwornik ci$nieni

0,5 - 4,5V ratiometrycznie

T~ 060G1034
HEM
T oo

np. AKS 32R

Wejscia analo

Sterownik nadrzedny

52 _ ﬁl I% * Uwaga: Nieuzywane
ag S ggs i wejscie DIT (On/OFF) trzeba
Lo T = = ~ < ,
a g¥: EZ8 382 zewrzed
z2 ooz O =5 9
<~ <3 2 e
VU =
zZ 53 =)
Przewdd przytaczeniowy AKS =
@) @)
= =

Superheat controller
EKE 1C - 080G5400

=] =]

Danfoss
80G315.10

CANRJ

Lokalna sie¢ CANbus RS485 RTU MODbus

EKE/ Sie¢ nadzorcy
Sterownik
% nadrzedny
—

Panel MMIGRS Bramka Oprogramowanie
080G0294 (opcja) MMIMYK PC KoolProg

0
>
z
X
[

CANbus
080G0075
(opcjonalnie)

gowe (Al) / cyfrowe (DI)

com Wspdlny

All Wejscie analogowe czujnika temperatury NTC 10 K/ Pt1000 | S3/S4 wybierane programowo

Al2 Wejscie analogowe czujnika temperatury NTC 10 K/ Pt1000 | S2

Al3 Wejscie analogowe napigciowe / pradowe Pe

Al4 Wejscie analogowe napieciowe / pradowe Zewnetrzny sygnat odniesienia
lub Pc

Al5 Wspolny S3/54 wybierane programowo

com Zasilanie ratiometrycznego przetwornika cisnienia0 -5V

5V+ Zasilanie przetwornika cisnienia z sygnatem pragdowym

15V+ Wejscie cyfrowe 1

DI1 Wejscie cyfrowe 2 Wigcznik gtéwny (sprzetowy)

DI2 Nieuzywane w EKE 1C Konfigurowane programowo

24V+ Nieuzywane w EKE 1C

AO1 Not used in EKE 1C
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Przylacze dla sygnatu 4 - 20 mA

z przetwornika cisnienia D i
1©)3d
) %‘/% ) Analogowe wejscie EKE 1C na zaciskach 1 -5
Practwornik ciénienia 8 é Dla innych ro.<.jzaj()w przetwornikéw sprawdzi¢
4-20mA 88 w specyfikacji regulatora EKE.
np. AKS 33
Uwaga: Regulator EKE 1C wspdtpracuje z wieloma rodzajami przetwornikéw cisnienia i nalezy sie upewnic,
Regulatory EKE 1A/1B ze wihasciwie podtgczono zasilanie wybranego przetwornika, zgodnie z ponizszymi wytycznymi.
obstuguja tylko
przetworniki ciénienia Przetwornik ci$nienia Sygnat Podtaczenie do EKE
z ratiometrycznym Nie sprecyzowany = -
sygnatem 0,5 do 4,5 V. AKS 32R Ratiometryczny 10 - 90% Zasilanie 5V z EKE
112CP (Sensata) Ratiometryczny 10 — 90% Zasilanie 5V z EKE
Inny z sygnatem ratiometrycznym | Skonfigurowany za pomocg parametréw | Zasilanie 5V z EKE
NSK (Saginomiya) Ratiometryczny 10 - 90%, 0,5 do 4,5V Zasilanie 5V z EKE
AKS 32 1-5V 1-5V Zasilanie 15V z EKE
Inny z sygnatem napieciowym Skonfigurowany za pomoca parametréw | Zasilanie 15V z EKE
Sygnat z magistrali Przez RS485 MODbus -
AKS 32 1-6V 1-6V Zasilanie 15V z EKE
AKS 32 0-10V 0-10V Zasilanie 15V z EKE
AKS 33 4-20mA Zasilanie 15V z EKE
XSK (Saginomiya) 4-20mA Zasilanie 15V z EKE
Inny z sygnatem pragdowym Skonfigurowany za pomoca parametréw | Zasilanie 15V z EKE

5.3.2 EKE 1C - Podtaczenia panelu tylnego

Superheat controller
EKE 1C - 080G5400

Danfoss
80G316.10

Zasilanie

Przekaznik

+—_

' h
' !
24V AC 24V DC Bezpiecznik  Podtrzy 1 normalnie otwarty
+20% +20% T25A  mywanie ,  albonormalnie |
(opcja)  bateryjne ¥ 1« zamkniety (opcja)
opdja) _ @ 2 Lo _________.
Y >0 ¢
Zawor ETS 6 TR LS e
awor % R g 8 /Q\
o Zawor Alarm
Zawory FELT gneteny
ETS /KVS >
Colibri* % E‘ § g ON/OFF
MT 28523
CC 5§ 8 <

<
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6.0 Instalacja W tym rozdziale krétko opisano typowy sposdb instalacji uktadu regulacji. Szczegétowe informacje
zawiera instrukgja instalacji regulatoréw typu EKE.

6.1 Uwagiogélne
Danfoss
84N403.10

M e

>SN

Uwaga:

W kazdym przypadku nalezy

zamontowac odpowiednie

czujniki i zawor rozprezny

o whasciwej wydajnosci

- jak najblizej parownika.

Przewymiarowany badz za maty

zawoOr moze pogorszy¢ prace

uktadu. Z kolei zainstalowanie

czujnikéw z dala od parownika

moze wpltyna¢ na doktadnosé Parownik

regulacji i osiagi urzadzenia. Blisko
parownika

|

r

NN AN

6.2 Instalowanie czujnikow @
6.2.1 Czujnik temperatury

Danfoss
60G496.11

Uwaga:
+ Czujnik umiesci¢ na powierzchni

czystej, bez farby.
« Skorzystac z pasty przewodzacej
ciepto i zaizolowac czujnik.

+ Dla dokfadnosci pomiaru czujnik
zainstalowac najdalej 5 cm T
od wylotu parownika. ‘ oD { ;S/a IW'Iek'SZ;

+ Sygnat z fizycznego czujnika mm i wieksza
temperatury nie moze

by¢ dzielony.

Pasta Wylot
przewodzaca parownik

@
O
®
O

Danfoss.
84N366.12

6.2.2 Przetwornik
ci$nienia

6.2.3 Dzielenie sygnatu z
przetwornika ci$nienia

Uwaga
Regulatory EKE 1C nie moga

korzystac ze wspdlnego
przetwornika cisnienia.
Sygnat moze by¢ dzielony
przez kilka jednostek tylko
za posrednictwem magistrali
CANbus.

Montaz przetwornika cisnienia jest mniej newralgiczny. Trzeba go jednak podtgczy¢ blisko czujnika
temperatury, tuz za parownikiem i pionowo w gore.

W przypadku regulatoréw typu EKE 1A i EKE 1B, z ratiometrycznego sygnatu z przetwornika ci$nienia
moze korzysta¢ do 5 jednostek EKE.

Jesli kilka parownikéw podfaczono do wspdlnego przewodu ssawnego, sygnat z przetwornika
cisnienia mozna rozdzieli¢ na maks. 5 regulatoréw, jak pokazano ponizej. Dla prawidtowego

odbioru sygnatu przez wszystkie jednostki, do kazdej trzeba poprowadzi¢ wszystkie trzy przewody
(uziemienie, 5V i sygnat wyjsciowy przetwornika).

W przypadku modelu EKE 1C nie dopuszcza sie korzystania przez kilka regulatoréw z jednego sygnatu
pochodzacego bezposrednio z przetwornika cisnienia. Mozna jednak doprowadzi¢ do kilku jednostek
wspolny sygnat za posrednictwem magistrali CANbus.

EKE 1B EKE 1B EKE 1B

Danfoss
80G335.10

1

AKS 0.0)0/0/0/0/0/0/010)
32R fud)
= e = =
L] SEE23858%8
Sygnat
Uziemienie

Zasilanie
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6.2.4 Dzielenie sygnatu
cisnienia/temperatury
w regulatorach EKE 1C
i EKE 1B przez CanBus

Uwaga:

Nie ma mozliwosci transmisji
sygnatu przez MODbus.

W przypadku btedu czujnika
transmisja ustaje.

A

Uwaga:

Nalezy sie upewnic, ze kazdy
regulator, ktéry ma by¢
potaczony magistralg CANbus
ma inny adres (G001). Dopiero
wtedy mozna podtaczy¢
wspdlny sygnat.

Za posrednictwem CANbus
mozna przesytac tylko
parametry Pe, Pci S3.

Regulatory EKE 1C moga korzystac ze wspdlnego sygnatu pomiarowego za posrednictwem magistrali
CANbus. Jest on przesytany do wszystkich regulatoréw raz na sekunde szeregowym potgczeniem CAN.
Ponizsze parametry wiaczaja i wytaczaja transmisje lokalnych sygnatéw:

- [GO012 - dzielenie sygnatu Pe]

+  [GO013 - dzielenie sygnatu Pc]

+ [GO014 - dzielenie sygnatu S3]

Jesli do ukfadu regulatoréw podtaczono dwa lub wiecej czujnikdw, to wspdlny sygnat wysyta
regulator, ktéry wtaczy sie jako pierwszy, zas pozostate jednostki beda go ignorowac. Jesli regulator
nie otrzyma transmitowanego sygnatu w ciaggu 3 sekund (parametr G003 — minimalny interwat
uaktualniania,CANbus min update interval”), to przetaczy sie na czujnik lokalny.

taczac regulatory magistrala CANbus kazdy jej koniec trzeba zamkna¢ przez potaczenie zworka
zaciskow CANH i R120.

Czujnik temperatury

r—

4
Przetwornik
ciénienia

EKE1C EKE1C

EKE 1C

Danfoss
80633610

6.2.5 Wykorzystanie
sygnatéw zewnetrznych
z uktadu transmisji
danych

Uwaga:

Przed podaniem magistralg

do regulatora EKE, zewnetrzny
sygnat wartosci cisnienia
nalezy przeskalowac x100, za$
temperatury x10. Np.: ci$nienie
manometryczne 8,4 bar podaje
sie jako 8400, za$ 2,4°C jako 24.

A

Uwaga:

Wartosc¢ sygnatu zewnetrznego
musi by¢ na biezaco
uaktualniana - szczegéty

na liscie parametréw.

Za posrednictwem ukfadu transmisji danych regulatory EKE 1B/1C moga otrzymywac zewnetrzne
sygnaty o wartosciach mierzonych parametréw Po, Pc, S2, S3 i S4. W niektdrych urzadzeniach cisnienie
ssania badz temperature czynnika za parownikiem mierzy gtéwny sterownik uktadu. Czesto ma to
miejsce w przypadkach, gdzie na podstawie pomiaru cisnienia ssania sterownik uktadu ma zatgczac
alarm niskiej temperatury lub cisnienia. Regulator EKE moze wtedy pominga¢ sygnat z czujnika i zamiast
niego bazowac na wartosci otrzymywanej za posrednictwem MODbus. Wymaga to ciggtego przesyfania
tego sygnatu ze sterownika gtéwnego do regulatora EKE, gdyz jesli nie dotrze on w ciggu przedziatu
czasu nastawionego parametrem G004, regulator EKE zataczy alarm btedu czujnika i zatrzyma regulacje.

Przyktad: Dzielenie wspdlnego sygnatu dla temperatury ssania S2 i ci$nienia parowania Pe mozna
aktywowac parametrami odpowiednio,|040 = 5" oraz, 1044 = 8".

Sterownik nadrzedny
I I It

RS485 MODbus

1 il
" < - 188
I

00

==

1 Sygnaty
pomiarowe

80G337.10

2] ==irom|

Danfoss

Czujnik temperatury

Regulator EKE 1)

Przetwornik cisnienia

6.2.6 Grupy dzielonych
sygnatéw

Wspolne sygnaty podzielono na grupy przypisujac im adresy:

Grupa 1 adresy 1do 31
Grupa 2 adresy 32 do 63
Grupa 3 adresy 64 do 95
Grupa 4 adresy 96 do 125

Adres 0 jest niewazny i nie nalezy go uzywac.
Adresy 126 i 127 zarezerwowano dla panelu zewnetrznego.

Regulator zna adres wiasny oraz adres, z ktérego pochodzi transmitowany sygnat. Informacje te
pozwalaja odrzucac sygnaty sterownikéw spoza swojej grupy.

6.3 Kompensacja czujnikéw

Kazdy sygnat z czujnika mozna skorygowac. Kompensacja wymagana jest tylko w przypadku dtugich
i cienkich przewoddéw sygnatowych z czujnikdéw. Wyswietlacz i poszczegdlne funkcje bazuja na
skorygowanych wartosciach.

Czujniki temperatury Pt1000 sg wrazliwe na dtugos¢ i rodzaj przewodéw przytaczeniowych.
Odmienna rezystancja wymaga skompensowania. Zwykle 1°C przektada sie na okoto 4 Q.
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6.4 Wspolne sygnaly
wejsciowe

Do regulatoréw typu EKE mozna doprowadzi¢ wspdlny analogowy sygnat napieciowy.
Zewnetrzny sygnat odniesienia 0 — 10 V moga tez dzieli¢ regulatory EKE 1A i 1B.

6.5 Wspdlne wejscia Regulatory typu EKE wyposazono w PLC
cyfrowe (DI) styki beznapieciowe. Do zaciskéw Zasilanie
wejs¢ cyfrowych nie wolno podiaczac DO

zewnetrznego zasilania. Wejscia te nie moga -
tez by¢ dzielone. Kiedy sygnat cyfrowy

wymaga rozdzielenia na kilka regulatoréw,
nalezy wykona¢ obejscie dodajac do D1 e
kazdego wejscia whasny przekaznik (lub __/ %
transoptor). Jego wyjscie - podtaczane do om
zaciskow DI oraz COM — musi wytrzymywac
impulsy o natezeniu 100 mA i napieciu 15V.

r ]

Danfoss
80G340.10

Przekaznik
EKE

C /e

COM

Przekaznik
EKE

D1 Ty =
} A¥ R

Transoptor

EKE

Zasilanie regulatora EKE jest galwanicznie odizolowane od wyjs¢.
Daje to te zalete, ze do kilku jednostek EKE mozna doprowadzi¢ wspdlne zasilanie.

6.6 Wspdlne zasilanie
i podtrzymywanie
bateryjne

Podtrzymywanie bateryjne stanowi opcje. Dzieki niemu po odcieciu zasilania regulator EKE zamknie
zawor silnikowy. Do zaciskéw podtrzymywania bateryjnego nie wolno podtaczac gtéwnego zasilania
regulatora. Napiecie nizsze od 16,5 V i wyzsze niz 27 V spowoduje zataczenie alarmu baterii.

Kilka regulatoréw typu EKE moze korzystac ze wspdlnego podtrzymywania zasilania, nalezy jednak
sie upewni¢, ze zrédto podtrzymujace posiada odpowiednia moc (W /VA) do zasilenia wszystkich
jednostek.

Ostrzezenie: . . g . . . . )
A Do zaciskéw podtrzymywania Podfaczenie wspdlnego zasilania oraz wspélnego podtrzymywania bateryjnego do kilku regulatoréw
bateryjnego nie wolno podfacza¢  wymaga szczegolnej uwagi. Nie wolno taczy¢ zasilania gtéwnego pradem przemiennym (AC) z
gtéwnego zasilania regulatora.  podtrzymywaniem pradem statym (DC). W przypadku zasilania obu obwodow pradem statym
(DC) najbezpieczniej jest potaczy¢ na krotko w kazdej jednostce ujemne bieguny baterii i zasilania
gtéwnego. To rozwigzanie wymaga przeprowadzenia testu kompatybilnosci elektromagnetycznej po
zainstalowaniu regulatoréw.

[CO0000000T)

SRS

: ]
I

Danfoss
80G295.10

B ]
Superheat controller Superheat controller Superheat controller
EKE 1x - 080G5xxx EKE 1x - 080G5xxx EKE 1x - 080G5xxx
o) olloo50l (oo s lissse 50 o sllso0 600
sani EKE 1C EKE 1C EKE 1C
Ostrzezenie: S
. . em
Pod zadnym pozorem nie £3
83

dopuszcza sie jednoczesnego
podtaczenia wspdlnego
zasilania pradem przemiennym
i wspdlnego podtrzymywania
bateryjnego pradem statym.

Wspolne zasilanie AC

INA /NA /
=/ \

Wspdlne podtrzymywanie DC

=

© Danfoss | DCS | 2020.10 DKRCC.PD.RS0.A4.49 | 19



Specyfikacja | Regulatory przegrzania typu EKE 1A, EKE 1B, EKE 1C

Dacifi

6.7 Okablowanie

Ostrzezenie:

Nie nalezy wspdlnie prowadzi¢
przewodoéw sygnatowych

i zasilajacych (réowniez

w tablicach elektrycznych) .

Przewody przytaczeniowe czujnikdw i przewody
wejs¢ cyfrowych nalezy prowadzi¢ w jak
najwiekszym oddaleniu (przynajmniej 10 cm)
od przewodéw zasilania regulatora i elementéw
wykonawczych, w celu unikniecia ewentualnych

zaktécen elektromagnetycznych.

Min 10-15 cm

I

6.7.1 Dhugosci przewodow

Dla przewodéw innych
niz Danfoss M12

Uwaga:
Nawet w przypadku

zaworéw marki Danfoss

i przewoddéw M12
dtuzszych niz 15 m nalezy
ustawic rodzaj zaworu
jako,zawor uzytkownika”
i dokonac¢ niezbednych
zmian parametréw.

Uwaga:

Najpierw warto wybrac

z menu odpowiedni rodzaj
zaworu marki Danfoss, aby
wagrac jego charakterystyke,
a dopiero potem wybrac
»zawor uzytkownika”

i zwiekszy¢ parametr 1028.

Do regulatora EKE mozna przyfaczy¢ przewody o maksymalnej dtugosci jak ponizej.

Dtugos¢ przewodu

Rozmiar przewodu (min./ maks.)

Wejscia analogowe (pragdowe / napieciowe) maks. 10 m 0.14 /1.5 mm2
Czujnik temperatury maks. 10 m** -

Zawor krokowy maks. 30 m* 0.14 /1.5 mm2
Zasilanie maks.5m 0.2/2.5 mm2
Wejscie cyfrowe maks. 10 m 0.14/1.5 mm2
Wyjscie cyfrowe - 0.2/2.5mm2
Panel sterowniczy (MMI) maks. 3 m przez CANRJ -

Transmisja danych maks. 1000 m 0.14 /1.5 mm2

*FW przypadku przewoddw dtuzszych nalezy skorzystac z ponizszych tabel
** Dla dtuzszych przewoddw sygnatowych z czujnikéw pomiar temperatury mozna skompensowac odpowiedniq nastawq parametru U107.

Wytyczne dla podtaczenia zawordéw z silnikami krokowymi marki Danfoss za pomoca dtugich

przewodoéw M12

+  Dtugie przewody pogarszaja jako$¢ pracy.
+ Mozna temu zaradzi¢ zmieniajac parametry sterowania zaworu. Wskazéwka dotyczy
standardowego rodzaju przewodu do podfaczania silnikéw krokowych firmy Danfoss.

Zalecany rozmiar i dtugo$¢ przewodu (skretki) faczacego regulator EKE i zawor z silnikiem krokowym

Dtugos¢ przewodu

Tm-15m

15m-30m

30m-50m

Rozmiar przewodu

0,5 mm?

0,75 mm?

1-1,5 mm?

Oprécz wyboru odpowiedniego przewodu zaleca sie dokonanie nastepujacych zmian parametréw.

Nastawa parametréw dla dtugich przewodéw M12

Zawor

Om-15m

15m-30m

30m-50m

Zmienic nastepujacy parametr

ETS 12C- ETS 100C
KVS 2C - KVS 5C

Warto$¢ domysina

1028 Prad zasilania silnika
=925 mA w piku

1028 Prad zasilania silnika
=1000 mA w piku
1065 Cykl pracy zaworu = 90%

ETS 12.5 - ETS 400
KVS 15 - KVS 42
CTR 20
CCMT2-CCMT 8
CCM 10-CCM 40

Wartos¢ domysina

1028 Prad zasilania silnika
=200 mA w piku

1028 Prad zasilania silnika
=300 mA w piku

ETS6 Warto$¢ domysina | 1028 Prad zasilania silnika 1028 Prad zasilania silnika
=270 mA w piku =350 mA w piku

CCMTO Warto$¢ domysina | 1028 Prad zasilania silnika 1028 Prad zasilania silnika
=270 mA w piku =350 mA w piku

CCMT 1 Wartos¢ domysina | 1028 Prad zasilania silnika 1028 Prad zasilania silnika

=400 mA w piku

=500 mA w piku

CCMT 16 - CCMT 42

Wartos¢ domysina

1028 Prad zasilania silnika
=450 mA w piku

1028 Prad zasilania silnika
=500 mA w piku
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7.0  Zawory z silnikami
krokowymi

Regulatory tupu EKE moga sterowac praca wszystkich rodzajéw zawordw silnikowych firmy Danfoss.
Podfaczenia zaworu silnikowego marki Danfoss dokonuje sie jak pokazano na diagramie i w ponizszej

tabeli. W przypadku zaworu innego producenta nalezy pozyska¢ od wytwércy odpowiednie dane
elektryczne, przytoczone w kolejnym rozdziale.

o4

Elektryczne zawory rozprezne ETS
Elektryczne zawory regulacyjne KVS

Elektryczne zawory rozprezne

ETS Colibri®

Elektryczne zawory regulacyjne

KVS Colibri®

Elektryczne zawory regulacyjne CCM
Elektryczne zawory regulacyjne CCMT
Elektryczne zawory 3-drogowe CTR

7.1  Podtaczenia zaworéw
marki Danfoss

Podtaczenie przewodu do zaworu
CCM / CCMT / CTR/ ETS Colibri® / KVS Colibri® / ETS/KVS

Przewo6d Danfoss M12 Biaty Czarny Czerwony Zielony

Zaciski CCM / ETS / KVS 3 4 1 2

Zaciski CCMT / CTR/ ETS Colibri / KVS Colibri Al A2 B1 B2

Zaciski EKE Al A2 B1 B2
ETS6

Kolor przewodu Pomaranczowy Zotty Czerwony Czarny Szary

Zaciski EKE Al A2 B1 B2 Nie podtaczony
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7.2

A

A

Parametry sterowania
zaworami silnikowymi

Uwaga:

Zmiany rodzaju zawory
dokonuje sie przy
zatrzymanym regulatorze.

Ostrzezenie:

Modyfikacja ktéregokolwiek
parametru wybranego
zaworu marki Danfoss
spowoduje automatyczne
przestawienie parametru
1067 na wartosc 1, czyli
,Zawor uzytkownika”.

Uwaga:

Dla jednobiegunowego
(unipolarnego) silnika zaworu
obowiazuje nastawa liczby
Lpotkrokow”.

1067 - Valve Configuration - Konfiguracja zaworu

W przypadku zaworu silnikowego firmy Danfoss nalezy wybra¢ jego typ z listy. Regulator
automatycznie przyjmie odpowiednie dla niego nastawy domyslne. Uzytkownik nie musi nastawia¢
zadnych innych parametréw sterowania silnikiem zaworu.

Zawor uzytkownika

Dla zaworu innego producenta nalezy wybrac opcje ,zawoér uzytkownika” (User defined valve),
ustawiajac parametr 1067 = 1. Nastawa ta wymaga skonfigurowania ponizszych parametréw silnika
krokowego w oparciu o informacje od producenta zaworu.

1027 - Valve Motor Type — Rodzaj silnika zaworu

Nalezy sprecyzowac rodzaj silnika zainstalowanego w zaworze (unipolarny / bipolarny). Nastawa
ta spowoduje tez automatyczny wybor trybu dezaktywacji zaworu. Mozna zamiast tego inaczej
skonfigurowac ten parametr, jedli potrzeba wiecej opcji. Nie nalezy jednak ustawiac¢ obu
wspomnianych parametréw naraz dla danego zaworu.

1028 - Phase Current Peak /Valve drive current - Prad impulsu / prad zasilania zaworu

Nastawia sie tu natezenie pradu elektrycznego dla kazdej fazy silnika krokowego podczas ruchu
zaworu. Nalezy sprawdzi¢ zakres dla podigczonego sterownika zaworu i pamieta¢, ze jest to szczytowa
wartos$¢ impulsu. Niektérzy producenci zaworéw uzywaja wartosci skutecznej pradu (RMS)!

1077 - Holding Current - Prad zatrzymania
Procent maksymalnej wartosci natezenia pradu, jaki powinien by¢ na kazdej fazie, gdy zawér
pozostaje w bezruchu. Moze on by¢ potrzebny do utrzymywania przez zawér danej pozycji.

1030 - Max Operating Steps /Total no of valve steps - Catkowita liczba krokéw

Liczba krokéw odpowiadajgca catkowitemu otwarciu zaworu. R6zni sie ona zaleznie od wybranego
rodzaju silnika zaworu.

Przyktadowo: zawér ETS 6 posiada 480, potkrokéw” w trybie przetaczania miedzy wzbudzeniem jednej
i dwodch faz (,half-stepping”), a tylko 240 petnych krokéw przy wzbudzaniu pojedynczych faz.

1031 - Step Rate /Speed - Szybkos¢

Wymagana szybkos¢ ruchu zaworu w krokach na sekunde.

Nalezy pamieta¢, ze wyzsza liczba krokéw na sekunde oznacza mniejszy moment obrotowy.
Dlatego w uktadach o duzej réznicy cisnienia lepiej ustawi¢ mniejsza szybkos¢.

1032 - Valve Start Speed (1-100% of Valve speed ) - Szybko$¢ poczatkowa

Parametr ten przydaje sie w przypadku zaworéw o duzej szybkosci rzedu 200 do 400 krokéw

na sekunde.

Ograniczenie szybkosci poczatkowej stuzy uzyskaniu wyzszego momentu silnika na poczatku ruchu
zaworu i zapobiega ewentualnemu gubieniu krokéw przez zawér. Szczegéty zobrazowano

na ponizszym wykresie.

1062 - Valve Acceleration Current - Prad przyspieszania zaworu,

1063 - Valve Acceleration Time — Czas przyspieszania zaworu

Funkcje te znajduja zastosowanie dla zaworéw o szybkosci rzedu 300 krokéw na sekunde i wiekszej.
Zwykle potrzebny jest wiekszy moment do poruszenia elementami zaworu. Uzyskuje sie go dzieki
odpowiedniemu pradowi przyspieszania. Ponizszy wykres obrazuje zalezno$¢ miedzy szybkoscia
zaworu i natezeniem pradu oraz zalecany procent pradu przyspieszania.

Szybkos¢ / Kroki na sekunde

Prad impulsu
A qdimp

Szybkoéé zaworu na poczatku ruchu h Prad przyspieszania zaworu na poczatku ruchu

1062 Prad
przyspieszania zaworu,f — = — —
120% wartosci 1028

1031 Szybkos¢
normalna

1028 Prad normalny

Danfoss
80G345.10

1032 Szybkos¢
poczatkowa 20%
szybkosci normalnej
(zalecana)

1077 Prad zatrzymania

Danfoss
80G344.10

I
1
1063 Czas przyspieszania

\
g

SCzas

\

1063 Czas przyspieszania
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1064 - Valve step mode — Metoda wzbudzania zaworu

Silnikiem krokowym mozna sterowac z wykorzystaniem réznych metod wzbudzania go do ruchu.
Na wybér odpowiedniej metody wptywaja wymagania ze strony zaworu, a takze warunki pracy
urzadzenia.

Zawor moze wykonywac petne kroki 1/1,,,potkroki” 1/2, albo mikrokroki (1/4, 1/8, 1/16). Danfoss
zaleca tryb mikrokrokéw 1/8, ktéry cechuje sie dobra rownowaga miedzy momentem obrotowym
a szybkoscig ruchu zaworu oraz zapewnia jego ptynna prace.

Metoda petnych krokéw 1/1 zapewnia wiekszy moment, ktéry potrzebny jest w przypadku duzej
réznicy cisnienia. Jednak wysokie tempo przyspieszania podnosi ryzyko gubienia krokéw.
Metoda , pétkrokow” 1/2 zasadniczo wystepuje w silnikach unipolarnych, a mikrokroki 1/16 stosuje sie
dla zapewnienia ptynnej pracy. Skutkuje to nieco nizszym momentem poczatkowym.

1065 - Valve duty cycle - Cykl roboczy zaworu

Parametrem tym mozna ustawi¢ pozadany roboczy cykl zaworu pomiedzy 5 — 100%. Niektére zawory
wymagaja dtuzszego cyklu roboczego, kiedy pracuja z ptynem o niskiej temperaturze. W przypadku
ptynoéw o temperaturze wysokiej cykl roboczy nalezy zredukowac.

1070 - Start Backlash - Luz poczatkowy
Parametr ten determinuje dziatanie funkcji luzu na poczatku ruchu zaworu. Odtad zawér zacznie sie
normalnie otwierac.

Wymagany stopien otwarcia
A
— 100% otwarcia —>|

Danfoss
80G343.10

— 0% otwarcia —>»
Catkowita liczba krokéw

Luz poczatkowy

1071 - Backlash compensation (Hysteresis) - Kompensacja luzu (histereza)

Liczba krokéw potrzebna do skompensowania histerezy mechanicznej zaworu wyposazonego

w przektadnie. Nastawe wprowadza sie tylko wtedy, gdy potrzebne jest dodatkowe otwarcie zaworu.
Dla zapewnienia minimalnego luzu silnik wykona pewna liczbe dodatkowych krokéw za kazdym
razem, kiedy zmieni sie kierunek obrotéw.

1076 Valve excitation time after stop - Czas zasilania zaworu po zatrzymaniu
Czas podawania pradu roboczego po zatrzymaniu silnika, a przed podawaniem pradu zatrzymania.
Zapewnia to osiggniecie przez zawor koncowej pozycji, zanim bedzie podawany prad zatrzymania.
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7.3 Parametry sterowania W réznych przypadkach moze zajs$¢ potrzeba skorzystania z ponizszych parametréw.

zaworami przydatne w
réznych przypadkach

Stopien otwarcia zaworu, %

A

______________________ (1029 - Pozycjonowanie zaworu)

100% otwarcia
(1064 - Metoda wzbudzania zaworu)

Maks. ograniczenieotwarcia, % |- — — — — — - - - & & — — — — — — — — |
(1066 — domysInie 100)

Stopien otwarcia po wylaczeniu = — — — — — — |
(1069 - domysInie 0) |
Min. ograniczenie otwarcia, % fF — — — 18 E
(1032 - domysinie 0) Szybko$¢ zaworu 1031 | E é Liczba krokéw
T ) (petnych, potowicznych, 1/8, 1/16)
Catkowita liczba krokéw zaworu
\] (1030 - domyélnie 1)
Luz poczatkowy Wymuszone otwarcie
(1070) (1073 - domysinie 0)

1061- Valve emergency speed - Awaryjna szybkos$¢ zaworu
W przypadku awarii zasilania zawdr moze zamknac sie szybciej. Do realizacji tej funkcji niezbedne jest

bateryjne podtrzymywanie zasilania regulatora EKE.

1066 — Minimum OD limit - Minimalne ograniczenie otwarcia

W razie potrzeby, mozna nastawi¢ minimalny stopien otwarcia zaworu. Jest to przydatne w uktadach,
w ktérych zawsze musi by¢ zapewniony pewien minimalny przeptyw. Funkcja dziata tylko w trybie
regulacji zasilania parownika.

NO032 - Maximum OD limit - Maksymalne ograniczenie otwarcia
Funkcja jest przydatna do ograniczenia stopnia otwarcia przewymiarowanego zaworu. Domyslna
nastawa wynosi 100% stopnia otwarcia i w razie koniecznosci mozna ja obnizy¢. Funkcja dziata tylko

w trybie regulacji zasilania parownika.

1069 - Valve OD during stop - Stopien otwarcia po wytaczeniu

W niektorych przypadkach po wytaczeniu regulatora zawdr musi pozostac otwarty i temu stuzy

ta nastawa. Po wylgczeniu regulatora wiacznikiem gtéwnym zawoér przyjmie nastawione potozenie.
Funkcje te nazywa sie tez wymuszonym otwarciem zaworu podczas postoju (,bleed function”).

1068 - Valve neutral Zone - Strefa nieczutosci

W regulatorach typu EKE zaimplementowano ztozony algorytm przeciwdziatania oscylacjom sygnatu
sterujacego stopniem otwarcia zaworu. W tym celu ustanowiono pewna neutralng strefe nieczutosci,
wewnatrz ktérej zwor nie zmienia potozenia. Zostaje wzbudzony dopiero po przekroczeniu zadanej

réznicy obecnego i wymaganego stopnia otwarcia.

Sygnat stopnia otwarcia zaworu
A

Mate odchylenia
wymaganego stopnia otwarcia

Strefa nieczutosci
Zawoér nieruchomy

Danfoss
80G244.01

»
»

Domyslna nastawa strefy nieczutosci to 0,5%. Zawor pozostaje w bezruchu do wystgpienia
sygnatu o wiekszej réznicy.

Funkcja ta nie pogarsza jakosci pracy uktadu, a zapobiega problemom zwigzanym

z oscylacjami sygnatu, gubieniem krokéw i histerezg zaworu.

Failsafe Position - Awaryjny stopien otwarcia

W trybie pracy awaryjnej (np. w przypadku btedu czujnika temperatury przegrzania lub srodowiska
chtodzonego) zawér mozna catkowicie zamkna¢, ustawi¢ w potozeniu zadanym badz wyliczonej na
podstawie usrednionego stopnia otwarcia. Szczegéty podano w rozdziale ,Praca w trybie awaryjnym’,
a odnosne parametry zawarto na liscie parametrow w sekcji diagnostyki i chtodzenia w trybie

awaryjnym.
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8.0 Transmisja danych
przez MODbus

Model EKE | 1A | 1B 1C

Obstuga - e ¥

Master | 5V

I

I

' o | Rezystor

: ﬁ polaryzujacy
| | (pull up)

D+ "1~
[EZakor'\czenie ~ Przewdd ' - Zakohczenie@
(skretka) D-

Rezystor

. - polaryzujacy
o] Wspdlna masa (pull down)

Danfoss
80G8269.01

Szczegotowe informacje o protokole komunikacyjnym MODbus mozna znalez¢ w poradniku EKD / EIM
Data communication MODbus RS 485 RTU design guide”

Ponizej podano kluczowe informacje.

Regulatory typu EKE wyposazono w standardowy pét-dupleksowy protokét MODbus RTU.

Wartosci domyslne: Predkos¢ transmisji 19200, parzystosc i jeden bit stopu. Dla AK-SM800

predkos¢ zmienic¢ na 38400. Domysinym adresem jednostki jest 1. Mozna go zmienic¢ parametrem
G001”Controller Adr”.

8.1 Nastawa Modbus RTU

Uwaga:
Domyslna konfiguracja

MODbus: 19200 8E1

Parametr Opcje

Adres regulatora (G001) Zakres 1 - 120, domyslInie 1
Predkos¢ transmisji przez MODbus (G005) | 1200, 2400, 4800, 9600, 14400,19200, 28800, 38400; domyslnie: 19200

Tryb MODbus, wybér (G008) 8N1, 8E1,801 oraz 8N2

Magistrala musi posiadac zakoriczenie z obu stron. Rezystor korica magistrali o rezystancji 120 Q
nalezy podtaczy¢ pomiedzy przewody D+ i D- magistrali RS-485.

Powyzszy rysunek pokazuje typowy sposob zakonczenia magistrali MODbus. Rezystory oznaczone
jako,Zakonczenie” typowo posiadaja rezystancje 120 Q.

Rezystory polaryzujace (pull up oraz pull down) zwykle znajdujg sie w nadrzednej jednostce ,Master”
ukfadu MODbus. Nie ma ich w regulatorach Danfoss EKE.

8.2 Konwencja
adresowania

é Uwaga:
Adres MODbus =PNU -1

W regulatorach typu EKE dopuszczalne sg adresy rejestrow MODbus z zakresu 0-65535 (0x0000 do
OXFFFF). W tej konwencji zakres akceptowanych numerdéw rejestréw to 1-65536, a adres 0 odpowiada
numerowi rejestru 1.

W regulatorach Danfoss EKE stosowana jest wiasnie taka konwencja, totez np. numer parametru
(PNU) 117 odwotuje sie danych z adresu 116. Czyli adres = PNU - 1.

Danfoss
80G270.10

EKE EKE
__1200__
'I:' D+ E) -=3 D+ D 5

D+

—P!
- :a’/
J-F
A iy 11’7
=)
| 1200|
o
Sterownik
nadrzedny

Zakonczenie
magistrali

i
tmmm——- Y= ———
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8.3  Kody funkgji
magistrali RS485

Kod funkgji Nazwa funkgji Opis funkgji

(0x03) Odczyt rejestrow Odczyt zawartosci ciagtego bloku rejestréw za pomoca urzadzenia zdalnego
(0x06) Zapis pojedynczego rejestru | Zapis pojedynczego rejestru w urzadzeniu zdalnym

(0x10) Zapis wielu rejestréw Zapis bloku rejestrow (1 do 123 rejestréw) w urzadzeniu zdalnym

(0x2B) Identyfikacja urzadzenia Obstuga obligatoryjnych danych

8.4  Przykiad: Transmisja
danych przez
MODBus

f Uwaga:
Przesytane sg tylko wartosci

w jednostkach ukfadu SI
(metrycznych):

Panel MMIGRS2 wyswietla
temperature, réznice
temperatury i cisnienie
manometryczne odpowiednio
w °C, Ki bar.

f Uwaga:
Nastawe trzeba wyskalowac x10.

Czyli 5°C =50 (HEX: 32)

Ponizszy przyktad ilustruje sposob odczytu i zapisu numeréw parametréw (PNU).

PNU Nazwa parametru
3006 R101 Nastawa temperatury
3007 R0O01 Rdznica

PNU Nazwa parametru

3006 R101 Nastawa temperatury
3007 R001 Réznica

Funkcja 03odczyt rejestru

Przyktad 1: Odczyt 2 rejestrow od 3005, czyli 3005-3006, tj. PNU 3006-3007; z urzadzenia o adresie 1
(na niebiesko)

TX: [01][03][0B][BD][00][02][56][0B]

RX: [01][03][04][00][1E][00][14][9A][3A]

Wynik

Odczyt nastawy temperatury i réznicy

PNU Nazwa parametru Wartos$¢
3006 R101 Nastawa temperatury |30 (3.0)
3007 R001 Réznica 20(2.0)

Funkcja 06 zapis rejestru

Przyktad 2: Zapis R101 Nastawy temperatury jako 5,0 (50 0x32)
TX: [01][06][0B][BD][00][32][9A][1F]

RX [01][06][0B][BDI[00][32][9A]1[1F]

Zatwierdzenie w jednostce Slave

Funkcja 0x10 zapis wielu rejestréw

Przyktad 3: Zapis R101 Nastawy temperatury jako 4,8 (48 0x32) oraz R001 R6znicy jako 10,0 (100 0x64)
TX:[01][10][OBI[BE][00][02][04][00][64][00][30][4B][AC]

RX: [011[10][0B][BE][001[02][23][C8]

Zatwierdzenie w jednostce Slave
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2.0

Interfejs uzytkownika:
Panel MMIGRS2

Model EKE | 1A | 1B 1C

Obstuga v

Interfejs uzytkownika MMIGRS2 to zdalny panel sterujacy wyposazony w wyswietlacz graficzny.
Podtaczenie do regulatora EKE odbywa sie za posrednictwem magistrali CAN RJ lub CANcus.

Cata charakterystyka panelu sterujgcego jest zapisana w regulatorze EKE, stad nie ma potrzeby
programowania interfejsu MMIGRS2. Panel zasilany jest ze zrédta zewnetrznego lub z regulatora,

do ktérego zostat podigczony i automatycznie wyswietla dane interfejsu.

Menu wyswietlacza jest dynamiczne. W prostym przypadku z niewielka liczba podigczen wprowadza
sie tylko kilka nastaw, podczas gdy bardziej rozbudowany ukfad wymaga obszerniejszej konfiguracji.

9.1

A\

Podtaczenia

Uwaga:

Bez podtaczenia panelu MMI

do regulatora EKE za pomoca
przewodu telefonicznego nie
bedzie dziata¢ funkcja autodetekcji
adresu CAN. Dlatego nalezy
zweryfikowad nastepujace
nastawy panelu MMIGRS2:

1) wejs¢ do menu BIOS przez
wcisniecie i przytrzymanie przez 5
s klawiszy X + Enter

2) wybraé,MCXselection” - >
,Manual Mode”i wprowadzi¢ adres
CAN regulatora EKE, do ktérego
ma by¢ podtaczony interfejs.

Zaciski CAN H i CAN R nalezy
potaczyc tylko w pierwszym
i drugim elemencie sieci.

Magistrala CANbus wymaga
zakoriczenia na obu korcach

w postaci rezystora 120 Q.
Posiadaja je modele EKE 1A i EKE
1B. W przypadku modelu EKE 1C
oraz panelu MMI zakonczenie
nalezy wykonac faczac przewodem
zaciski CAN R oraz CAN H.

MMIGRS2 (Widok z tytu)

ACCCBI080G0075

00O
00

= = MMIGRS2

Superheat controller

EKE 1A - 080G5300

Danfoss
80G313.10

Gniazdo RJ CAN
dla przewodu <3 m

Zwarte zaciski
RiH

Gniazdo dla przewodu > 3 m (tylko w EKE 1C)

2-zaciskowe gniazdo zasilania

Danfoss
34G306.10

4-zaciskowe gniazdo CANbus
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9.2 Widok podstawowy

Na widoku podstawowym wyswietlacz prezentuje nastepujace informacje:
« gtéwne odczyty z wejs¢ analogowych badz inne informacje

« ikone pracy w trybie regulacji przegrzania albo temperatury

«  status regulatora

« ikony alarmu lub serwisu.

UW goére
Wyjscie (Kasuj)

Nastepny (W prawo)
Poprzedni (W lewo)
Enter (Zatwierdz)

W dot

P
Widok podstawowy ¥ omes

Etykieta regulatora —» <— Sygnalizacja alarmu

Wartos¢ odniesienia

Odczyt priorytetowy

Status —>

Temperatura parowania—> A= = | : <«——52-54
Ci$nienie parowania——» Fe . =k <—— Temperatura
Stopien otwarcia zawera—» [l O ’ = : i <—— medium

Jak zmieni¢ wyswietlany parametr

1. Przejs¢ do parametru

2. Klawiszem Enter przejs¢ do trybu edycji

3. Zmienic wartos¢ strzatkami w gére / w dot
4. Zaakceptowac klawiszem Enter

9.3 Jednostkiihasta

Uwaga:
Ekran haset wywotuje sie

przez przytrzymanie klawisza
Enter przez okoto 3 sekundy.

9.4 Przywrdcenie ustawien
fabrycznych

Zmiana jednostki mierzonej wielkosci: Parametr R0O05

RO05 = 0 = Sl (metryczne) oraz R005 = 1 = US (imperialne)

Jednostki metryczne (SI): panel MMIGRS2 wyswietla temperature, réznice temperatury

i ci$nienie manometryczne odpowiednio w °C, Ki bar.

Jednostki imperialne (US): panel MMIGRS2 wyswietla temperature, réznice temperatury
i ci$nienie manometryczne odpowiednio w °F, °R i psi.

Dostep do menu ustawien i serwisu

Dostep do tych opcji wymaga podania hasta. Mozna przydzieli¢ personelowi trzy rézne

poziomy dostepu.

Najszerszy dostep oferuje poziom Rozruch (Commissioning), z ktérego mozna zmieni¢ wszystkie
dostepne parametry, wigcznie z hastami i ponownym uruchomieniem kreatora nastaw. Domys$inym
hastem jest tu 300.

Poziom Serwis (Service) oferuje okrojony dostep, odpowiedni dla personelu serwisowego.
Domyslne hasto to 200.

Najnizszy jest Podstawowy (Daily) poziom dostepu, ktéry umozliwia wprowadzenie tylko kilku
zmian. Hasto domysine to 100.

1. Wejs¢ do menu BIOS przez wcisniecie i przytrzymanie przez 5 s klawiszy X + Enter
2. Wybra¢ MCX SELECTION
3.Wybra¢ CLEAR Ul
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Uwaga:
Menu nastaw i serwisu

(wymaga logowania za
pomoca hasta przypisanego
do poziomu dostepu
pelnego/rozruchowego

- Commissioning)

Status jednostki Przycisk Funkcja Opis
Widok Widoczny status roboczy
podstawowy
W prawo x 1 Aktywny Dostep do listy aktywnych alarméw. Przeglad
alarm listy strzatkami w gére i w dot.
W prawo x 2 Trend zmian Podglad wykresu wartosci przegrzania
przegrzania zarejestrowanych przez ostatnie 25 minut.
z ostatnich
25 minut
W prawo x 3 Szczegoty Dostep do szczegétowych informacji na temat
statusu statusu roboczego.
Przeglad listy strzatkami w gore i w dét.
W prawo x 4 Dane Informacja o danym regulatorze.
regulatora
W prawo x 5 Kod QR Kod QR kieruje do internetowej strony z
wiekszg iloscig informacji o regulatorze.
Enter przez3s Logowanie Jesli uzytkownik nie jest zalogowany, nalezy
/ Nastawy wprowadzi¢ hasto. Cyfry zmienia sig strzatkami
i serwis w gére i w dét, a zatwierdzenie nastepuje

klawiszem Enter.

Wyjécie / Kasowanie

Powrét do widoku podstawowego.

Wyjscie przez 3 s Wylogowanie | Wylogowanie uzytkownika.
Logowanie W goére + Podwyzszanie wybranej cyfry.

W dot - Obnizanie wybranej cyfry.

Enter ok Potwierdzenie wartosci i przejscie do nastepnej

cyfry badz logowanie.

Wyjscie Powrét do menu gtéwnego.
Nawigacja posréd parametréw W goére Poprzedni Przewiniecie listy parametréw lub grup
Przykfad: parametréw wstecz.

W dét Nastepny Przewiniecie listy parametréw lub grup

- parametréw dalej.

AT T TR T—— Enter Przejscie do nastepnej grupy parametréw,
aw przypadku pojedynczego parametru
wejscie w tryb jego nastawy.

Wyjscie Powrot Powrét do poprzedniego poziomu menu badz
do widoku podstawowego.
Zmiana wartosci parametru Enter Zatwierdzenie | Wejscie do trybu nastawy parametru.
Przykfad: zmiany Zatwierdzenie zmiany.
W gore + Podwyzszenie wartosci parametru.
W dét - Obnizenie wartosci parametru.
Wyjscie / Powrét Wyjscie z trybu nastawiania parametru
Kasowanie z anulowaniem zmiany.
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10.0 Kreator konfiguracji Po wykonaniu wszystkich podiaczen i wigczeniu zasilania, na 5 sekund pojawi sie logo firmy Danfoss,
(Setup wizard) w panelu  a nastepnie widok podstawowy.
MMIGRS2 Dostep do kreatora: wcisngc i przytrzymac klawisz Enter, zalogowac sie hastem dostepu petnego/
rozruchowego 300, przewing¢ w doét menu nastaw i serwisu (,Setup and service”) i wybrac ,Setup
wizard”.

Kolejne kroki w kreatorze sg nastepujace: a) Wybor jezyka; b) Wybér uktadu; ¢) Konfiguracja wejs¢; d)
Konfiguracja wyjsc.

Nastawianie poszczegolnych parametréw odbywa sie w nastepujacej sekwenciji:

a) Wybrac odpowiedni parametr

b) Podswietli¢ pierwszg opcje przez wcisniecie klawisza Enter

) Przewijajac w gére i w dot wybrac whasciwg opcje

d) Zatwierdzi¢ wybér klawiszem Enter

e) Przewinag¢ menu do kolejnego parametru (powtérzy¢ kroki od a do e).

Uwaga:

« Jesli brakuje wiedzy na temat wiasciwej konfiguracji regulatora, nalezy zaakceptowac¢ domyslne
wartosci parametréw. Wymagane informacje mozna pozyskac z oprogramowania Danfoss
Coolselector2 obliczajacego parametry robocze i whasciwy stopien otwarcia zaworu.

«+ Kreator pozwala nastawic tylko najistotniejsze parametry. Pozostate funkcje (np. alarmy, MOP/LOP
itp.) konfiguruje sie odrebnie po zakornczeniu pracy z kreatorem.

Kreator konfiguracji dostepny jest tez w programie KoolProg.
Procedura przebiega analogicznie, jak to opisano powyzej dla panelu MMIGRS2.

Szczegotowe informacje znajdujq sie w karcie danych EKE.

@ Logowanie hastem:
Rozruch 300
/ Serwis 200

oo Podstawowe 100
Wecisnij i przytrzy-

maj Enter

/ ®

Escape - Wyjscie
A/

Nastawianie i serwis

Menu statusu

Kreator konfiguracji

Danfoss
80G294.20
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11.0 Interfejs uzytkownika
KoolProg
Ostrzezenie! KoolProg . L . . }
A Dla petnej zgodnosci KoolProg to narzedzie programowe do szybkiej i tatwej konfiguracji regulatoréw typu EKE.
Z najnowsza wersja Jego gtowne funkcje s nastepujace:
oprogramowania . . 7 . .
regulatorow typu EKE Zrn,ana parametrow konﬁ.gltfr.acp 9r)llne
nalezy zainstalowac - Biezaca kontrola stanu weJscC I wyjsc
E(S)t;‘lt;‘r'(‘}gwersle programu - Szybka, graficzna analiza funkcjonowania regulatora.

Oprogramowanie KoolProg mozna pobrac bezpfatnie ze strony http://koolprog.danfoss.com.
Przed pobraniem uzytkownik przechodzi proces rejestracji.

Wazna uwaga!

A Dla niezawodnosci pofaczenia
USB z hostem (np. komputerem
przemystowym) nalezy
uzy¢ przewodu USB

o dtugosci< 1 m.

Oprogramowanie KoolProg nie
obstuguje szeregu potgczonych
regulatoréw typu EKE.

Przed programowaniem nalezy
doprowadzi¢ zasilanie do
regulatora EKE. Zasilanie

Danfoss
80G296B.10

Bramka
MMIMYK
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Uwaga:
Przycisk,Export” pozwala
przestac plik do regulatora

A

Tryb offline

)

I

Tryb online

w trybie offline.
« Utworz whasne pliki konfiguracyjne na |«
swoim PC bez potrzeby faczenia
zregulatorem.

« Pobierz plik konfiguracji parametréw
na swoj PC z podtaczonego regulatora.
Zachowaj plik i wpisz go do innych
regulatoréw tego samego modelu.

« Zaznacz najczesciej uzywane
parametry jako ulubione.

« Znajdz petna dokumentacje
techniczna kazdego modelu
regulatora w jednym miejscu.

Szybko zaprogramuj jeden lub
wiele regulatoréw korzystajac ze
wskaznikéw postepu i ukonczenia
procesu.

Szybko przeanalizuj zachowanie
sie regulatora i jego konfiguracje
korzystajac z graficznego narzedzia
do $ledzenia trendéw zmian.
Zmieniaj konfiguracje parametréow
online.

Kontroluj na biezaco stan wej$¢
iwyjsc.

11.1 Nastawianie

11.2 Ekran gtéwny
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11.3 Ekran serwisowy I--.-

Teiinis i WL L L T rosa
Aktywne alarmy ST SRR R . .
. e R
Szukaj parametru SEEEEE— -
Ulubione — N el v
Grupy parametréw =~ ——+ L & T— r
Uwaga: — - ey =
Dostep do aktywnych alarméw — . = = ~rirees
iodczytéw i§tnieje t_ylko ) e - _ i e
w trybie online, czyli serwisu trw e 5 e e arasia
i testu. —— ~ — : . ;
— e ra
Szczegotowe — - - r—
informacje N T &TE = 1w 4 L
0 parametrze b - e i -y
- L . n ==
£l LT iy

Funkcja wyszukiwania pokazuje tylko parametry adekwatne dla danej konfiguracji. Przyktadowo,
parametry 1035 i 1034 (min. i maks. wartos¢ odniesienia dla napiecia zewnetrznego) uwidocznig sie
tylko w przypadku ustawienia parametru R102 jako ,Valve driver”a 1033 jako ,Voltage to OD".

zarejestrowanych
danych s e |

Uwaga:
& Dostep do zarejestrowanych

danych istnieje tylko w trybie online,
czyli serwisu i testu.

Kontrola pracy

Po pomyslnym dokonaniu rozruchu mozna uruchomic rejestracje danych. Korzysta ona z gniazda
serwisowego, totez w czasie jej aktywnosci nie ma mozliwosci korzystania z programu KoolProg
ani z panelu sterujagcego MMIGRS?2. Ich podfgczenie wymaga uprzedniego zatrzymania

rejestracji danych.
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12.0 Konfiguracja Oprdécz kreatora konfiguracji uzytkownik ma do dyspozycji rowniez ten opis szybkiego nastawiania

parametrow dla ogélnych zastosowan.

12.1

Przewodnik szybkiej
nastawy parametrow

Poczatek:
Wiacznik gtowny = Off

)—

v

v

Przed dokonywaniem zmian w nastawach nalezy
sie upewnic, ze wigcznik gtéwny ma warto$¢ OFF.
Nastawa zalezy od wymagan uktadu.

Parametr: RO12 Main switch

( Wybér rodzaju zaworu )—

v

v

Wybrac jeden z zawordw firmy Danfoss: ETS, ETS C,
KVS, KVS C, CCM, CCMT, CTR; albo zawér uzytkownika.
Parametr: 1067 Valve Configuration

Tryb pracy
Sterownik —

)—

Regulator

v

v

Wybra¢ sposéb pracy jednostki EKE: sterownik
zaworu czy regulator przegrzania.
Parametr: R102 Operation mode

Rodzaj sygnatu analogowe- ( Wybér czynnika )_ Wybra¢ rodzaj czynnika chtodniczego.
Uwaga: gonp.1-5V/0-20mA Parametr: 0030 Refrigerant
A Parametry 10361037 EKE 12118 L1C v . —
- natezenie pradu dla Konfigura- Wybor czujnika \rfﬂv%_l?rgc typfﬁj;él;astemp?ratury:tEKl'Sé ACCPBT,
zewnetrznego sygnatu cjasygnatu B temperatury dan)}cﬁnAS}?Sa s oygnatmagistrall transmisji
T, iesieni 10911 :
odniesienia - s3 dostepne tylko Sﬁ.,”s',ej,'f,",‘v'ﬁika 09111033 Parametr: 1040 - S2 sensor.
w modelu EKE 1C. Dolne Dla innych czujnikéw sprawdzi¢ na liscie parametrow.
napiecie
zewnetrznego|1034(1034|1034 Wybér przetwornika
sygnatu ci¢nienia Wybraé typ przetwornika cisnienia: AKS 32R, Sensata
bl Yy Y|
odniesienia 112CP, OEM Ratio, NSK, AKS 32 1 - 5V, OEM Voltage,
Gorne Sygnat magistrali transmisji danych, AKS321-6V,
napigcie AKS 32 0- 10V, AKS 33, XSK, ACCPBP Current, OEM
zewnetrznego|l035(1035(1035 Current
Z):ignr?:;lijenia Parametr: 1043 Pe transmitter configuration.
Dolne Dla innych czujnikéw sprawdzi¢ na liscie parametréw.
natezenie
pradu dla o
zewnetrznego 1036 Kredleni K
sygnatu ( Okreslenie zakresu )_ Wprowadzi¢ minimalna i maksymalna wartos¢ mierzonego
odniesienia cisnienia nadcisnienia [bar]. Parametr: 0020 - Pe min., 0021 - Pe
Uwaga: Gérne $ max. Dla innych czujnikow sprawdzi¢ na liscie parametrow.
/ A \ Niektore wazne funkcje natezenie
) - dudl - —
(np. przegrzanie zamknigcia, ‘Z)erevnlét,;nego - | - |1037| ( Wybor sposobu reguladji )_ Wybra¢ sposob regulacji przegrzania w uktadzie. 1:
regulacja typu P, strefa sygnatu przegrzania MSS, 2: LoadAp, 3: State, 4: Delta SH.
nieczuto$ci zaworu) sa odniesienia # Parametr: N021 SH reference mode
aktywne w konfiguracji
domyslnej. ( Okreslenie zakresu )_ Wprowadzi¢ minimalng i maksymalng wartos¢ prze-
. $ci iesieni i iesienia dla wybranej metody regulacji.
Przed uruchomieniem wartosci odniesienia grzania odniesienia dla wy j metody regulacj
Parametr: NO09 SH max., NO10 SH min.
regulatora nalezy sie upewnic¢, ¢
Ze pozostate parametry / - -
funkcje / alarmy maja nastawy ( Wybér innych funkcji )— %ﬂﬂggiﬁﬁgs‘{‘g’{m“m”y start, MOP, LOP, alarm,
zgodne z wymaganiami Sprawdzi¢ na liscie parametréw.
danego przypadku.
Trzeba pamigtac o nastawieniu wigcznika gtéwnego

na ,ON”. Parametr: RO12 Main switch

( Koniec: Wtacznik gtowny '
=0ON
v
( DI1=ON )—

EKE 1A:

ON = Rozpoczecie regulacji

Parametr: 0003: 0 = nieuzywane; 1 = Wiacznik gtéwny.
EKE 1B lub 1C:

ON = Rozpoczecie regulacji

Parametr: 0002: 0 = Transmisja danych —> Start/Stop; 1
=Wiacznik gtéwny.

Jedlinie korzysta sie z wejécia DI1, nalezy potaczyc
przewodem zaciski DI1 oraz COM.
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12.2 Lista kontrolna
czynnosci przed
uruchomieniem

Po wykonaniu podtaczen elektrycznych, a przed wigczeniem regulacji nalezy zwréci¢ uwage na
nastepujace kwestie:

Przed uruchomieniem regulatora EKE trzeba dokona¢ koniecznych nastaw dla danego zastosowania.

Oddziatywanie wewnetrznej
i zewnetrznej funkgji
start/stop oraz aktywne
funkcje

Jesli wejscia cyfrowego (DI) uzyto do aktywacji i wytgczania funkgji sterowania zasilaniem parownika
(Injaction control ON/OFF), to miedzy wewnetrzna (R012) i zewnetrzng (DI) funkcja start/stop
zachodza nastepujace interakcje:

Funkcje Wartosci

R012 - Wiacznik gtéwny OFF OFF ON ON

Zewnetrzny start/stop (DI) OFF ON OFF ON
Wynik

Kontrola konfiguracji (np. nie zdefiniowany S2) dostepna dostepna dostepna dostepna

Kontrola urzadzenia (np. niskie przegrzanie) niedostepna dostepna niedostepna dostepna

Kontrola czujnikéw (np. btad S2) dostepna niedostepna niedostepna dostepna

Stopien otwarcia zaworu 0% 0% 0% Auto, 0-100%

Kreator

Uwaga:
A Kreator uwzglednia jedynie
gtéwne parametry. Pozostate
wymagane funkcje i parametry
nalezy skonfigurowac
oddzielnie.

Kreator nastaw w tatwy sposdb przeprowadza uzytkownika przez proces konfiguracji parametréw
pod katem nowego urzadzenia/zastosowania. Kreator zadaje uzytkownikowi szereg pytan na temat
danego uktadu i elementéw majacych wspdtpracowac z regulatorem EKE. Po zakoriczeniu pracy

z kreatorem uzytkownik otrzymuje najlepsza konfiguracje parametréw dla wybranych opcji. Podczas
aktywnosci kreatora nastaw wiacznik gtéwny (R012) zawsze jest wytaczony (OFF).

Rodzaj czynnika chtodniczego
OSTRZEZENIE!
Wybor niewtasciwego czynnika
moze stac sie przyczyna
uszkodzenia sprezarki.

Regulator oferuje mozliwos¢ wyboru z listy 42 réznych czynnikéw chtodniczych.
Jedli danego czynnika nie ma na liscie, mozna wprowadzi¢ jego wtasnosci za posrednictwem uktadu
transmisji danych / panelu MMIGRS2 / programu KoolProg. Szczegdty zamieszczono w Dodatku 4.

Rodzaj zaworu

Wazne jest, aby wybrac z listy ,Valve definition” wtasciwy rodzaj zaworu. Wskazéwki zawarto
w rozdziale 7: Zawory z silnikami krokowymi.

Czujniki temperatury

A

Uwaga:

Do regulatora EKE za pomoca
uktadu transmisji danych mozna
przesytac sygnaty o wartosciach
mierzonych Po, Pe, 52, S3 i S4.
Szczegoty znajdujg sie w rozdziale
6.2.5: Wykorzystanie sygnatéw
zewnetrznych z ukfadu transmisji
danych.

Modele EKE 1A i EKE 1B obstuguja tylko czujniki temperatury NTC 10K, podczas gdy model EKE 1C
wspotpracuje zaréwno z czujnikami NTC jak i Pt1000. Domysing nastawa rodzaju czujnika (,Sensor
configuration”) w regulatorze EKE 1C jest,Brak”. Uzytkownik musi wybrac z listy odpowiednie rodzaje
poszczegdlnych czujnikéw temperatury.

Jesli dany czujnik temperatury posiada przesuniecie wartosci, przed uzyciem nalezy je skorygowac.
Korekta ta znajduje sie w EEPROM regulatora EKE.

Czujnik cisnienia

é Uwaga:

Przetwornik ci$nienia

Z przesunieciem wartosci
pogorszy doktadnosc regulagji,
konieczna jest wigc korekta
(,Offset correction”) parametrem
R107 lun R108.
Nalezy podac cisnienie
manometryczne w bar.

Z listy mozna wybrac rézne przetworniki cisnienia firmy Danfoss. Dla przetwornikéw spoza listy
trzeba wprowadzi¢ kompletny zestaw parametréw zestawionych na liscie w Dodatku 9.

Po wprowadzeniu rodzaju przetwornika cisnienia nalezy podac jego zakres pomiarowy,
przypisujac odpowiednim parametrom minimalng i maksymalna wartos¢ cisnienia.

Nalezy zaznaczy¢, ze przetwornik cisnienia musi by¢ zgodny z wersja danego regulatora EKE
oraz trzeba go podtaczy¢ do odpowiednich zaciskow.

Podobnie jak w przypadku czujnikédw temperatury, jesli przetwornik cisnienia ma przesuniecie
wartosci mierzonej, nalezy je skorygowac. Korekta programowa odbywa sie z wykorzystaniem
odpowiednich parametréw konfiguracji przetwornika.

Wszystkie przetworniki ci$nienia muszg mie¢ podany zakres pomiarowy. Cisnienie
manometryczne nalezy podac w bar.

© Danfoss | DCS | 2020.10

DKRCC.PD.RS0.A4.49 | 35



Specyfikacja | Regulatory przegrzania typu EKE 1A, EKE 1B, EKE 1C

Darifi

Konfiguracja
wejsc i wyjsc

Regulator EKE
EKE 1A EKE 1B EKE 1C Parametry
DI 1 Nieuzywane Zewn. Start/Stop Zewn. Start/Stop Wiacznik | 0003 dla EKE 1A 0002
Wiacznik gtéwny Wiacznik gtéwny gtéwny dlaEKE 1Bi1C
DI 2 Nieuzywane Nieuzywane Nieuzywane 0022 Konfiguracja DI2
Poczatek Poczatek odszraniania Poczatek odszraniania
odszraniania * Reczny *Reczny
* Reczny Stopien otwarcia Stopien otwarcia
Stopien otwarcia Grzanie / chtodzenie Grzanie / chfodzenie
Grzanie /
chtodzenie
DI3 Nieuzywane 0037 Konfiguracja DI3
c Poczatek
o odszraniania
= * Reczny = -
s Stopien otwarcia
g,’ Grzanie /
,,E chtodzenie
8 Al1 Nieuzywane Nieuzywane 1020 Konfiguracja Al1
= S3 S3
2 S4 S4
=
=]
(@]
= Al 2 S2 S2 S2
o
= Al3 PO PO pO
Al 4 Nieuzywane Nieuzywane Nieuzywane 1021 Konfiguracja Al4
Odniesienie zewn. | Odniesienie zewn. Odniesienie zewn.
Al 5 Nieuzywane 1022 Konfiguracja Al5
- - S3
S4
DO 1 Alarm Alarm Alarm 0013 Konfiguracja DO1
Przewéd cieczowy | Przewdd cieczowy Przewdd cieczowy
— Zamkniecie, - Zamkniecie, Maks. - Zamkniecie, Maks.
Maks. wydajnosc wydajnosc wydajnosc

* Opisano w rozdziale 15: Tryb reczny

Kody alarméw
i bledow:

Przed wigczeniem regulacji konieczne jest wykasowanie wszystkich aktywnych alarmoéw i btedéw, gdyz
moga one uniemozliwi¢ start regulatora. Koniecznos¢ interwencji sygnalizuje migajacy dzwonek alarmowy
na wyswietlaczu panelu MMIGRS2 badz symbol aktywnego alarmu w programie KoolProg. Opis alarmu
mozna znalez¢ w postaci wiadomosci tekstowej w menu statusu pracy pod aktywnymi alarmami.

Jedli jednoczesnie pojawi sie kilka alarméw / bteddw, zostang one podane w kolejnych liniach tekstu.

Jezeli w przypadku wiasciwych nastaw i poprawnego montazu czujnika wida¢ tylko,W002 Standby alarm’,
mozna go wykasowac ustawiajac parametr,Reference’;,,R012 Main switch” (Wigcznik gtéwny) = ON.

Szczegotowe informacje na temat alarméw i bledéw mozna znalez¢ w sekgji ,Tabela alarméw”.

12.3 Pierwsze
uruchomienie

Po wykonaniu wymienionych wyzej czynnosci kontrolnych, regulator jest gotéw do podjecia pracy.
Przede wszystkim nalezy sprawdzi¢, czy mierzone wartosci S2, S4, Pe/Te oraz przegrzanie sg

poprawne. Mozna je odczytac¢ na widoku podstawowym wyswietlacza MMIGRS2 lub w programie
KoolProg w grupie menu serwisowego.

Teraz mozna przeprowadzi¢ pierwszy rozruch. Nalezy uruchomi¢ urzadzenie, a wtacznik gtéwny R012

powinien by¢ zataczony (,ON") podczas startu sprezarki.

Jesli regulator nie pracuje optymalnie podczas rozruchu, mozna go dostroic korzystajac

z ponizszych podpowiedzi

«  Sprawdzi¢, czy zawor otwiera sig, kiedy rusza sprezarka (024 Actual OD - stopien otwarcia, U118
Operation status)

«  Przegrzanie (021 Actual superheat) nie powinno by¢ niskie (ponizej 3 K) przez dtugi czas (1 min.)
— jedli tak, mozna zmniejszy¢ nastawe rozruchowego stopnia otwarcia NO17

. Przegrzanie nie powinno by¢ zbyt wysokie (powyzej 15-20 K) przez dtugi czas (3 min.) — jesli tak,
mozna podwyzszy¢ nastawe rozruchowego stopnia otwarcia NO17

. Po 10 minutach pracy przegrzanie powinno by¢ bliskie wartosci odniesienia (2 K)

. Po 20 minutach pracy zawér nie powinien migotac (mozna uruchomi¢ rejestracje parametréw
021 Actual superhest — przegrzanie, 024 Actual OD - stopien otwarcia, U026 Te — temperatura
nasycenia dla ci$nienia parowania, a takze U022 Actual SH reference - przegrzanie odniesienia;
a nastepnie przesledzi¢ ich zmiennos¢ na wykresie)
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13.0 Zastosowania EKE

Regulatory typu EKE moga pracowac 3 réznych rolach - jako:
« Sterownik zaworu
« Regulator
- przegrzania
- temperatury
« Urzadzenie serwisowe

13.1 Sterownik zaworu

Sygnat o pozadanym stopniu otwarcia zaworu dociera do jednostki EKE ze sterownika nadrzednego
(Master). Moze to by¢ sygnat:

« analogowy, np.0-10V badz 4 - 20 mA

«  zukfadu transmisji danych RS485 (MODbus RTU)

Normalnie zamkniety zawér elektromagnetyczny zainstalowany przed zaworem rozpreznym stanowi
alternatywe dla rozwigzania z podtrzymywaniem bateryjnym w celu zamkniecia zaworu rozpreznego
w przypadku zaniku zasilania. Wyjscie cyfrowe (przekaznik) moze tez stuzy¢ do wystania sygnatu
alarmowego do sterownika nadrzednego.

Sterownik nadrzedny (Master) moze wiaczy¢ jednostke EKE sygnatem podanym na wejscie cyfrowe.

Bateia . T T == Potaczenia opcjonalne

Zasilanie 24V AC/ 24V DC! Polaczenia konieczne

Jednostka EKE Sterownik nadrzedny
(w roli sterownika zaworu) (Master)
o)
2

Normalnie
zamkniety !

Danfoss
80G8221.01

~— % ||||@Ei]
L—] 0

Zawor rozprezny
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13.2 Regulator

EKE to regulator typu Pl sterujacy praca zaworu rozpreznego z silnikiem krokowym w celu regulacji
przegrzania na podstawie sygnatéw z czujnikéw cisnienia P i temperatury (S2).

EKE 1X

80G8222.01

P
]

anfoss

EEV

Zawor rozprezny f

W trybie regulacji przegrzania regulator dazy do tego, aby przegrzanie byto stabilne i bliskie wartosci
odniesienia. Stuzy to optymalnemu wykorzystaniu powierzchni wymiany ciepta w parowniku

i w efekcie uzyskaniu maksymalnej wydajnosci chtodniczej. Gdy przegrzanie wykazuje tendencje
spadkowa, przepustowos¢ zaworu ulega zmniejszeniu, co podwyzsza przegrzanie.

Oprécz regulacji przegrzania jednostka EKE moze stuzy¢ do regulacji temperatury. Potrzebny

do tego jest sygnat z czujnika temperatury S3 umieszczonego w strumieniu powietrza doptywajacego
do parownika. Do regulacji temperatury stuzy funkcja termostatu ON/OFF, ktéra otwiera doptyw
czynnika, kiedy istnieje potrzeba chtodzenia - zawér silnikowy zostaje otwarty, a przekaznik
termostatu zatgczony.

Szczegdtowe informacje na temat regulacji temperatury znajduja sie w kolejnym rozdziale.

Nastawiony stopien otwarcia

Danfoss
80G8223.01

Zasilanie 24V AC/ 24V DC
Zewnetrzny sygnat odniesienia

Potaczenia opcjonalne

Potaczenia konieczne

Sygnat alarmowy

S

Zawor rozprezny
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14.0 Tryb sterownika:

14.1 Sygnat analogowy

Model EKE 1A 1B 1C

Obstuga o o o

Napieciowy o o o

Pradowy B o
Uwaga:

Model 1A wykorzystuje do
sterowania zaworem tylko
sygnat napieciowy.

Sygnat mozna wykorzystac¢ do ustawienia pozadanego stopnia otwarcia zaworu.

W najprostszy sposéb funkcja stuzy do przestawienia zaworu silnikowego

w nastawione potozenie w trybie serwisowym.

Mozna to uzyskac, nawet jesli regulator EKE nie zostat aktywowany wiacznikiem gtéwnym.

Stopien Stopien =3
otwarcia otwarcia é 5
zaworu % zaworu % 88
Analogowy sygnat wejsciowy
100% >
otwarcia =7
- . Analogowy sygnat wejsciowy
0% otwarcia {—
ov Vv
4mA 20 mA
Sygnat napieciowy
Sygnat pragdowy = ==---
Parametr | Funkcja Opis
RIO2 Tryb pracy Wybra¢ 1 = Sterownik zaworu
1091 Konfiguracja sygnatu odniesienia 0 = Sygnat napieciowy
dla modelu 1B
Konfiguracja sygnatu odniesienia 0 = Sygnat napieciowy, 3 = Sygnat pradowy
1033
dla modelu 1C
1034 Dolne napiecie zewnetrznego Jesdli1091 lub 1033 = 0, nalezy wprowadzi¢ minimalne napiecie
sygnatu odniesienia zewnetrznego sygnatu odniesienia
1035 Goérne napiecie zewnetrznego Jesli1091 lub 1033 = 0, nalezy wprowadzi¢ maksymalne napiecie
sygnatu odniesienia zewnetrznego sygnatu odniesienia
1036 Dolne natezenie pradu dla Jesli 1033 = 3, nalezy wprowadzi¢ minimalne natezenie pradu
zewnetrznego sygnatu odniesienia dla zewnetrznego sygnatu odniesienia
1037 Gorne natezenie pradu dla Jesli 1033 = 3, nalezy wprowadzi¢ maksymalne natezenie pradu
zewnetrznego sygnatu odniesienia dla zewnetrznego sygnatu odniesienia

14.2 Sygnat z uktadu
transmisji danych

Model EKE 1A 1B 1C

Stopien otwarcia zaworu silnikowego mozna zmieniac recznie w zakresie od 0% do 100%
za posrednictwem ukfadu transmisji danych.

Obstuga - " o

Parametr Funkcja Opis

RI02 Tryb pracy Wybra¢ 1 = Sterownik zaworu

1091 Konfiguracja sygnatu odniesienia 0 = Sygnat rtnapieciowy, 1 = Sygnat stopnia otwarcia zaworu przez MODbus,
dla modelu 1B 2 = Sygnat liczby krokéw przez MODbus, 3 = Sygnat pradowy

1033 Konfiguracja sygnatu odniesienia 1 = Sygnat stopnia otwarcia zaworu przez MODDbus, 2 = Sygnat liczby
dla modelu 1C krokéw przez MODbus

0045 Stopien otwarcia - recznie Wprowadzi¢ wymagany stopien otwarcia w procentach

B100 Liczba krokéw - recznie Wprowadzi¢ wymagany stopier otwarcia w liczbie krokéw

X004 Wiacznik gtéwny przez MODbus 1=0N, 0 = OFF

X002 Nastawa stopnia otwarcia przez MODbus 1=0N, 0=0OFF
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15 Trybreczny

Model EKE 1A 1B 1C
Obstuga "

15.1 Otwarcie zaworu
sygnatem na wejsciu
cyfrowym

Skonfigurowanie wejscia DI2 / DI3 dla sygnatu o zadanym stopniu otwarcia sprawia, ze zawor przyjmie
pozycje wymuszong parametrem 1078 ,Preset OD".

) Zadany stopien otwarcia na wejsciu cyfrowym
Stopien otwarcia zaworu

A

1078 zadane
otwarcie

Automatyczny
stopien otwarcia

Automatyczny
stopien otwarcia

Danfoss
80G353.10

Wejscie DI
(stopien otwarcia) = OFF

Wejscie DI
(stopien otwarcia) = ON

Wejscie DI
(stopien otwarcia) = OFF

0022 Konfiguracja DI2
0037 Konfiguracja DI3

2 =Zadany stopien otwarcia

Wejscie cyfrowe o R
2 = Zadany stopien otwarcia

Reczna nastawa
stopnia otwarcia
przez wejscie DI

1078 Preset OD - Zadany stopien otwarcia Zadana warto$¢ stopnia otwarcia w %

15.2 Reczne
sterowanie
przekaznikiem

Awaryjne sterowanie reczne mozliwe jest tylko przy aktywnym trybie recznym. Po aktywacji tego
trybu stan wyjscia alarmowego pozostaje taki sam i zmienia wartos$¢ parametru przekaznika B103
(Manual relay DO1). Warto$¢ tego parametru w chwili dezaktywacji trybu recznego stanowi punkt
wyjscia do pracy w nastepnym trybie.

Reczna aktywacja alarmu nie jest sygnalizowana na liscie alarméw.

Parametr | Funkcja Opis
0018 Tryb reczny (,Manual mode”) 1=0n
. Gdy uptynie nastawiony czas (w sekundach), parametr
ST e P ARl e 0018 (tryb reczny) przyjmie warto$¢ OFF
B103 Reczne sterowanie przekaznikiem (,Manual relay DO1”) | 0=Off|1=0N

15.3 Reczne sterowanie
zaworem

Skonfigurowanie wejscia DI2 / DI3 dla sygnatu o zadanym stopniu otwarcia sprawia, ze zawoér przyjmie
pozycje wymuszong parametrem 1078 ,Preset OD".

Parametr | Funkcja Opis
0018 Tryb reczny (,Manual mode”) 1=0n
q Gdy uptynie nastawiony czas (w sekundach), parametr 0018
B101 Czas pracy w trybie recznym (tryb reczny) przyjmie warto$¢ OFF
0045 Reczne sterowanie stopniem otwarcia | Zadany stopien otwarcia w procentach

15.4 Reczny powrét do
pozycji wyjsciowej

Ostrzezenie:

Zbyt czeste reczne
przestawianie zaworu do pozycji
wyjsciowej moze prowadzi¢

do jego szybszego zuzycia.
Podczas normalnej pracy

lepiej jest korzystac z funkcji
przesterowania.

Wymuszenie pozycji wyjsciowej (,Manual homing”) stuzy inicjacji zaworu silnikowego i jego kalibracji

w zerowym stopniu otwarcia. Mozliwe jest tylko w aktywnym trybie recznym. Po aktywacji tego trybu
reczny powrét do pozycji wyjsciowej zostaje wytaczony (B104 = OFF). Gdy uzytkownik wymusi te funkcje,
zawor przejdzie w pozycje catkowitego zamkniecia. Potem parametr B104 (,Manual homing”) z powrotem
przyjmie wartos¢ OFF, za$ parametr 0045 (,Manual OD” - reczny stopien otwarcia) bedzie wynosic¢ 0%.
Stopien otwarcia w chwili dezaktywacji trybu recznego stanowi punkt wyjscia do pracy w trybie regulacji
automatycznej.

Parametr | Funkcja Opis

0018 Tryb reczny (,Manual mode”) 1=0n

B104 Reczny powrdt do pozycji wyjsciowej 0 = OFF, 1 = ON. Po aktywadji tej funkcji warto$¢ samoczynnie
(,Manual homing”) powrdéci na 0.
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15.5 Przelaczanie Wykres obrazuje prace zaworu podczas przefgczania miedzy automatycznym i recznym trybem sterowania.
miedzy trybem
automatycznym . X
i recznyn),’ y 5 Regulacja Tryb reczny ON Regulacja automatyczna
S A automatyczna ! l
= | '
N |
©
\5 .Q |
gE M—l_
S 2
&N o

Czas
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16.0 Regulacja temperatury

Regulatory typu EKE moga realizowac¢ dwie metody regulacji temperatury:

+  Termostat dwupotozeniowy (ON/OFF)

+  Termostat modulowany (MTR)

Sygnat o zapotrzebowaniu na chtodzenie moze pochodzi¢ z czujnika temperatury powietrza na wlocie
(S3) lub wylocie z parownika (S4).

16.1 Termostat ON/OFF

Model EKE 1A 1B 1C
Obstuga - " "

Temperature w przestrzeni chtodzonej mierzy jeden lub dwa czujniki umieszczone w strumieniu
powietrza przed parownikiem (zawsze - S3) i ewentualnie na wylocie (S4). Regulacja temperatury
moze sie odbywac dwojako: typowa metoda dwustanowg ON/OFF z réznica taczen, albo metoda
modulowana. Zastosowanie regulacji modulowanej jest jednak ograniczone tylko do uktadéw
scentralizowanych. W przypadkéw urzadzen indywidualnych nalezy wybra¢ tryb termostatu ON/OFF.
W ukfadach scentralizowanych mozna alternatywnie wybrac albo regulacje ON/OFF, albo
modulowana.

Dopdki temperatura srodowiska chtodzonego jest wyzsza niz nastawa + réznica taczen, chtodzenie
odbywa sie z maksymalna wydajnoscia. Przegrzanie jest wtedy regulowane wedtug wartosci
odniesienia. Chtodzenie trwa do chwili spadku temperatury ponizej nastawy i nie bierze sie pod
uwage ewentualnej potrzeby odszraniania. Do przeprowadzenia odszraniania trzeba zaangazowac¢
inny uktad. Podczas rozruchu chtodzenie zatacza sie, o ile requlowana temperatura przewyzsza
nastawe.

S3 Pe S2
|:r T| |D R| ID Tl

e
,Ciepte” chtodziwo / woda

Ptytowy wymiennik
ciepta

Danfoss
80G365.10

S4

T e
)
i
LZimne" chtodziwo / woda

Zawor rozprezny

Temperatura
/—\ /Z;qczenie
Rdznica faczen
Wylaczenie
Nastawa —4
Termostat off on off on off on |
Czas
Stopien
otwarcia
Zaworu
e

PR

L8R

88

Czas

Parametr | Funkcja Opis
RO14 Tryb pracy termostatu 1=Wlacz / Wytacz
B101 Nastawa temperatury, °C Wprowadzi¢ zadana temperature srodowiska chtodzonego
ROO1 Réznica taczen, K Wprowadzi¢ réznice temperatury zataczenia i wytaczenia
U118 Status pracy 7 =Termostat, nastawa (odczyt)
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16.2 Termostat

modulowany (MTR)
Model EKE | 1A | 1B | 1C
Obstuga - i

Dzieki regulacji modulowanej mozna utrzymywac bardziej stabilng temperature srodowiska
chtodzonego, a takze wyréwnywac obcigzenie uktadu, zapewniajac sprezarkom lepsze warunki pracy:

«  Funkcje te typowo wykorzystuje sie w uktadach scentralizowanych badz posrednich.
«  Sterowanie pracg kazdej odrebnej sekcji parownikéw jest indywidualne, z wykorzystaniem funkgji

termostatu modulowanego.

«  Tak samo jak w przypadku termostatu ON/OFF, trzeba nastawi¢ temperature i réznice tagczen.

Termostat MTR moduluje wydajnos¢ chtodnicza, dopasowujac jg do zapotrzebowania.

W fazie obnizania temperatury srodowiska chtodzonego, kiedy znacznie przekracza ona wartos¢
nastawy, wydajnosc¢ chtodnicza jest maksymalna, a przegrzanie jest regulowane wedtug wartosci
odniesienia. Kiedy jednak temperatura zaczyna sie zbliza¢ (zwykle na 4 K) do wartosci nastawionej,
wydajnos¢ ulega stopniowemu ograniczaniu, dzieki czemu temperatura stabilnie utrzymuje sie na
docelowym poziomie.
Ten docelowy poziom w przypadku termostatu MTR jest rowny wartosci nastawy + 2 réznicy taczen.

1/, réznicy faczen

Temperatura S3/54

Rozruch sprezarki

Start termostatu MTR

Nastawa T

temperatury

Stopien otwarcia zaworu

Danfoss
806308.10

Przegrzanie

v

Czas

v

Czas

p Przegrzanie

odniesienia
Czas
Parametr | Funkcja Opis
RO14 Tryb pracy termostatu 2=MTR
B101 Nastawa temperatury, °C Wprowadzi¢ zagdang temperature srodowiska chtodzonego
ROO1 Roznica taczen, K Wprowadzi¢ réznice temperatury zataczenia i wytaczenia
U118 Status pracy 11 = Zasilanie parownika z modulacjg (odczyt)
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Poréwnanie trybu Wiacz
/ Wylacz z regulacjq
modulowanga (MTR) MTR

Wiacz / Wylacz
’—\ Zalgczenie
N A\
Réznica tgczen <
Nastawa ? \\v Y Wytaczenie

temperatury

-
Temperatura

'/, réznicy tgczen

Danfoss
80G307.10

Czas

Obszary zastosowania:
Regulacja modulowana znajduje zastosowanie w uktadach, w ktérych wydajnos¢ sprezarki

jest dopasowywana do obciazenia.
Regulacja modulowana oznacza prace ciagta, podczas gdy regulacja ON/OFF polega na

wiaczaniu i wytaczaniu sprezarki.
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17.0 Metody wyznaczania W trybie regulacji przegrzania regulator dazy do tego, aby przegrzanie byto stabilne i bliskie wartosci
przegrzania odniesienia. Stuzy to optymalnemu wykorzystaniu powierzchni wymiany ciepta w parowniku
odniesienia i w efekcie uzyskaniu maksymalnej wydajnosci chtodniczej. Gdy przegrzanie wykazuje tendencje

spadkowa, przepustowos¢ zaworu ulega zmniejszeniu, co podwyzsza przegrzanie.

2 22
c

'GE) Parametry

TS robocze

regulatora EKE

Przegrzanie
odniesienia

Entalpia jednostkowa (h)

Przegrzanie odniesienia okreéla sie w oparciu o ré6zne metody:
»  Statowartosciowo

- Wg obciagzenia (LoadAp)

+  Wg minimalnego sygnatu stabilnego (MSS)

« Wg réznicy temperatury

17.1 Poréwnanie metod
regulacji przegrzania

Danfoss
84B1488.10

A

>
Przegrzanie

MSS wg LoadAp wg Réznica Mechaniczny
Danfoss Danfoss temperatury TZR
wg Danfoss
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17.2

MSS

Model EKE 1A 1B 1C

Obstuga  J o

A\

Uwaga:

W typowych zastosowaniach,
regulacja wg MSS powinna
sie odbywac w pierwszej
kolejnosci z nastawami 4

K do 8 K, przy przegrzaniu
statycznym =2 K.

Regulator poszukuje minimalnego stabilnego przegrzania w zakresie miedzy dolnga i gérna wartoscia
graniczna. Jesli przez pewien czas przegrzanie jest stabilne, regulator obniza wartos¢ odniesienia.

W przypadku wystapienia niestabilnosci wartos¢ odniesienia rosnie na powrét. Ten proces regulacji
trwa, o ile przegrzanie miesci sie w granicach narzuconych przez uzytkownika. Ma na celu znalezienie
minimalnej wartosci przegrzania, jaka mozna utrzymac przy ciagle stabilnej pracy uktadu.

——— MSS wg Danfoss

40 %

10 % |

N
>

Przegrzanie

Danfoss
84B1487.10

Przegrzanie
min.

Przegrzanie
maks.

Regulacja typu Pl wg MSS bazuje na trzech wartosciach:
«  wspdtczynniku stabilnosci

«  wspdtczynniku zmiennosci wartosci Te

«  przegrzaniu odniesienia

Wspédtczynnik stabilnosci okresdla ,uzytkownik”. Wieksza akceptowalna zmiennos¢ sygnatu TO pozwala
na wieksza niestabilnos¢. W przypadku wyzszego przegrzania odniesienia zezwala sie na wieksza
niestabilnos¢.

Przegrzanie odniesienia podlega adaptacji i dostrajaniu. W tej metodzie regulacji najwieksze
znaczenie majg trzy nastawy: przegrzanie minimalne (Min. SH), przegrzanie maksymalne (Max. SH)
oraz przegrzanie krytyczne (SH close).

Obszary zastosowania:

Regulacja wg MSS przynosi korzysci dla uktadéw o dtugim czasie pracy i wolno zmieniajacych sie
warunkach roboczych, jak instalacje komor i mebli chfodniczych czy agregaty chtodnicze.

Ukfady pracujace w krotkich cyklach i przy szybko zmieniajgcych sie warunkach nie odniosa tu zadnej
korzysci, gdyz funkcja MSS potrzebuje czasu na znalezienie optymalnego przegrzania odniesienia.
Adaptacja do nowej wartosci zabiera ok. 15 minut.

Parametr | Funkcja Opis

R102 Tryb pracy 0 = Regulacja przegrzania

NO021 Metoda regulacji przegrzania | 2 = MSS

N009 Przegrzanie maks. Maksymalne dopuszczalne przegrzanie
Minimalne dopuszczalne przegrzanie

NO10 Przegrzanie min. Uwaga: Musi to by¢ wartos¢ przynajmniej o 0,5 K wyzsza od przegrzania
krytycznego, jesliN117 = 1.
Ma znaczenie tylko dla regulacji wg MSS.

NO018 Wspotczynnik stabilnosci Wyzsza wartos¢ zezwala na szersze wahania przegrzania przed zmiang wartosci
odniesienia.
Ma znaczenie tylko dla regulacji wg MSS.
Wspétczynnik okresla, jak wahania cisnienia ssania wptywaja na przegrzanie

N129 Wspotczynnik zmiennosciTO | odniesienia. Zakres nastawy to 0-1 (1 = maks. wptyw Te oraz S2, 0 = tylko S2).
W przypadku czestych zmian ci$nienia ssania w wyniku startu/stopu sprezarki
zaleca sie ustawienie pewnego wptywu Te (oraz S2) na MSS.

N117 Funkcja przegrzania 0= OFF, 1 = ON (warto$¢ domysina = 1)

krytycznego
N119 Przegrzanie krytyczne Wartos¢ domyslna = 2 K (zalecana)
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17.3 Stala wartosc

Stata nastawe przegrzania stosuje sie typowo w uktadach o niezmiennych warunkach pracy
i obciagzeniu, a takze w urzadzeniach pracujacych w krétkich cyklach, jak np. agregaty procesowe

ModelEKE | 1A | 1B | 1C utrzymujace wylotowa temperature medium na okre$lonym poziomie.
Obstuga o
Obszary zastosowania:
Ta funkcja znajduje zastosowanie w uktadach o stabilnym obciazeniu i warunkach roboczych
badz o krotkich cyklach roboczych.
Parametr | Funkcja Opis
R102 Tryb pracy 0 = Regulacja przegrzania
NO021 Metoda regulacji przegrzania 0 = Stafa wartos¢
Nastawa odpowiada wartosci Przegrzanie maks. = Przegrzanie min.
N107 Nastawa przegrzania Uwaga: Musi to by¢ wartos$¢ przynajmniej o 0,5 K wyzsza od przegrzania
krytycznego, jesliN117 = 1.
N117 Funkcja przegrzania krytycznego | 0 = OFF, 1 = ON (wartos¢ domyslna = 1)
N119 Przegrzanie krytyczne Warto$¢ domysina = 2 K (zalecana)
17.4 Obcigzenie Funkcja LoadAP podwyzsza wartos¢ odniesienia przy wzroscie obcigzenia cieplnego. O obcigzeniu
) Swiadczy stopien otwarcia zaworu. Metoda ta jest w pewnym stopniu wstepnie sparametryzowang
Model EKE | 1A | 1B | 1C regulacja wedtug MSS. Daje ona pewna wartos¢ przegrzania odniesienia i w wielu przypadkach
Obstuga v, W, najlepiej odpowiada charakterystyce uktadu.

Ta metoda regulacji przypomina prace zaworu termostatycznego, w ktérym site napiecia sprezyny mozna
dopasowywac tak, aby utrzymywac przegrzanie w obszarze stabilnej pracy, na prawo od krzywej MSS.
Przewaga nad zaworem termostatycznym jest taka, ze charakterystyke pracy okreslaja dwie nastawy.

\
00 % - - ATemp=53-Te
LoadAp

o/ - —_—

90 % wg Danfoss
D @
A . = s
- L = L ® @
G EEV
@2 ¢ Zawor rozprezny f
10 %- _: ATemp=S3-Te
° A
43 .
g; Przegrzanie Przegrzanie Przegrzanie

min. maks.

W metodzie LoadAp przegrzanie odniesienia postepuje zgodnie z linig pokazang na wykresie. Jej
przebieg wyznaczaja nastawy maksymalnej i minimalnej wartosci przegrzania. Te dwie wartosci nalezy
tak dobra¢, aby linia miescita sie pomiedzy krzywa MSS i krzywa $redniej réznicy temperatury ATm
(miedzy temperaturag medium i temperaturg parowania). Przyktad konfiguracji: Przegrzanie krytyczne
=4K, Przegrzanie min. = 6 K, Przegrzanie maks. = 10 K.

Zapewnia to bardziej stabilng regulacje niz w metodzie MSS, poniewaz regulator nie szuka ciagle
wartosci optymalnej, jak to sie dzieje w metodzie adaptacyjne;j..

Obszary zastosowania

Metoda LoadAp wykazuje przewage nad MSS w uktadach z parownikami przytagczonymi réwnolegle
do wspdlnego przewodu ssawnego, gdyz regulacja stopnia otwarcia bazuje na konkretnej wartosci
przegrzania, podczas gdy regulacja wg MSS zachodzi powyzej i ponizej nastawy.

Parametr | Funkcja Opis
R102 Tryb pracy 0 = Regulacja przegrzania
NO021 Metoda regulacji przegrzania | 1 =LoadAp
i i 1 i - 0/
NOO9 e Sl Mak'symlaln'e dopuszcz’alne przegrzanie dot-yczy stopnia otwarcia miedzy 90-100%.
Musi by¢ wieksze lub réwne Przegrzaniu min.
Minimalne dopuszczalne przegrzanie dotyczy stopnia otwarcia migdzy 0-10%.
NO10 Przegrzanie min. Uwaga: Musi to by¢ wartos¢ przynajmniej o 0,5 K wyzsza od przegrzania
krytycznego, jesliN117 =1.
N117 Funkcja przegrzania 0=OFF, 1=ON (warto$¢ domyslna = 1)
krytycznego
N119 Przegrzanie krytyczne Wartos¢ domyslna = 2 K (zalecana)
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17.5 Réznica temperatury

Model EKE 1A 1B 1C
Obstuga -  J ”

Uwaga:
Funkgcja ta wymaga uzycia

czujnika temperatury
medium S3.

Dostepna jest tylko

w modelach EKE 1Bi 1C.
Mozna jg wykorzystac tylko
w przypadku chtodnic
powietrza z parownikami
lamelowymi.

W metodzie bazujacej na réznicy temperatury mozna regulowac przegrzanie w oparciu o dodatkowe
informacje, jak ci$nienie parowania Pe i temperatura medium chtodzonego S3. Metoda opiera sie na
tym, ze wiekszos¢ parownikéw uzyskuje dobra efektywnos¢, kiedy przegrzanie odniesienia wynosi
0,65 réznicy miedzy temperaturg dolotowa powietrza i temperatura parowania.

Zaleta tej metody jest szybsza reakcja regulatora na zmiany obciazenia.

Funkcja bada stan obcigzenia i lepiej odpowiada na takie zmiany, jak wtaczenie i wytaczenie czy
stopniowa regulacja wydajnosci sprezarek badz wentylatoréw skraplaczy, albo rozruch przy pustych
lub petnych parownikach.

Przegrzanie odniesienia oblicza sie w relacji do réznicy temperatury medium i temperatury parowania.
Jest to mozliwe tylko przy dostepnosci czujnika temperatury medium (S3).

Z kolei temperatura parowania wynika z mierzonego cisnienia i nastawionego rodzaju czynnika
chtodniczego.

Funkcja bazuje na dwéch nastawach:

+  Metodzie okreslania przegrzania odniesienia

« Mnozniku przegrzania: Przegrzanie odniesienia = mnoznik * (S3 — T0)

Danfoss
80G348.10

Danfoss
80G354.10

'P—"..!N':-'E'E_ T eY
(R - I
EEV To

Zawor rozprezny Pl’gggrﬁ%nie SH

-

Obszary zastosowania

Regulacja przegrzania wg réznicy temperatury jest przydatna wtedy, kiedy przewiduje sie

duza zmiennos¢ dolotowej temperatury powietrza (np. pompy ciepta pracujace z powietrzem
zewnetrznym). Funkcja kompensuje tez zmiany cisnienia ssania wynikajace ze stopniowej regulacji
wydajnosci sprezarki.

Parametr | Funkcja Opis

R102 Tryb pracy 0 = Regulacja przegrzania

N021 Metoda regulacji przegrzania | 3 = Réznica temperatury

N009 Przegrzanie maks. Maksymalne dopuszczalne przegrzanie

Minimalne dopuszczalne przegrzanie
NO10 Przegrzanie min. Uwaga: Musi to by¢ wartos¢ przynajmniej o 0,5 K wyzsza od przegrzania
krytycznego, jesliN117 = 1.

Uwaga: Warto$¢ ta powinna zawierac sie w przedziale od 0,4 do 1. Mniejsza

N116 Mnoznik przegrzania nastawa moze skutkowac zalewaniem sprezarki, za$ wartos¢ wyzsza pogorszy
efektywnosc.
N117 Funkcja przegrzania 0=OFF, 1 = ON (warto$¢ domyslna = 1)
krytycznego
N119 Przegrzanie krytyczne Wartos¢ domyslna = 2 K (zalecana)
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18.0 Zewnetrzny sygnat
odniesienia
dla przegrzania lub
temperatury

Uwaga:

Linie mozna tez skonfigurowac

w odwrotnym kierunku

Za pomocg zewnetrznego sygnatu analogowego mozna skorygowac przegrzanie odniesienia

lub temperature odniesienia.

Nie jest dozwolone przesuniecie przegrzania odniesienia ponizej nastawy minimalnego przegrzania.
Zakres korekty wyznaczajg parametry RO06 i R106, zas zakres wartosci zewnetrznego sygnatu okreslajg
parametry 1034 i 1035 oraz 1036 i 1037 (domyslnie 0-10 Vi 4-20 mA).

Przesuniecie Przesuniecie

RO06 RO06
Maks. 5 Maks. 4
korekta zewn. korekta zewn.

Danfoss

80G354.10
Danfoss
80G356.10

1036
Dolne
natezenie zewn.

R106
Min.
korekta zewn.

0 10 Napigcie 4 20 Natezenie

1034 1035 R106 2 1037
Dolne napigcie zewn. Gérne napiecie zewn. Min. Gérne natezenie zewn.
korekta zewn.

18.1 Przegrzanie
odniesienia

Model EKE 1A 1B 1C

Obstuga " " "

Na wejscie analogowe mozna podac sygnat przesuwajacy wartos¢ odniesienia dla przegrzania. Sygnat
ten moze by¢ pradowy badz napieciowy. Przesuniecia mozna dokonac zaréwno na plus, jak i na minus.

Parametr | Funkcja Opis
Okresli¢ sposob wykorzystania sygnatu zewnetrznego
Konfiguracja zewn. sygnatu 7 =mA -> SH: Sygnat pradowy do zmiany przegrzania odniesienia
0010 Lo .
odniesienia 1 =V -> SH: Sygnat napieciowy do zmiany przegrzania odniesienia
4 = MODbus ->SH: Sygnat z MODbus do zmiany przegrzania odniesienia
1037 Gorne natezenie pradu dla Jedli 0010 = 7, nalezy wprowadzi¢ maksymalne natezenie pradu
zewnetrznego sygnatu odniesienia dla zewnetrznego sygnatu odniesienia
1036 Dolne natezenie pradu dla Jesli 0010 = 7, nalezy wprowadzi¢ minimalne natezenie pradu
zewnetrznego sygnatu odniesienia dla zewnetrznego sygnatu odniesienia
1035 Gorne napiecie zewnetrznego Jesli 0010 = 1, nalezy wprowadzi¢ maksymalne napiecie zewnetrznego
sygnatu odniesienia sygnatu odniesienia
1034 Dolne napiecie zewnetrznego Jedli 0010 = 1, nalezy wprowadzi¢ minimalne napiecie zewnetrznego
sygnatu odniesienia sygnatu odniesienia
X010 Sygnat zewnetrzny przez MODbus Jesli 0010 = 4, odczyt przesuniecia w K.

18.2 Temperatura

odniesienia
Model EKE | 1A | 1B | 1C
Obstuga -  J o

Nastawe temperatury odniesienia mozna przesunac tak samo, jak to opisano powyzej, sygnatem
0-20mA lub4-20mA.

Nastawe termostatu mozna przesuna¢ zewnetrznym sygnatem napieciowym, co jest szczegdlnie
przydatne w chtodzeniu procesowym. Moze to by¢ np. sygnat 0 - 5V lub okreslony przez uzytkownika.
Trzeba podac dwie wartosci przesuniecia, jedng dla minimalnej wartosci sygnatu i druga dla
maksymalnej. Przesuniecie dotyczy wszystkich sekgji. Nie wptywa na progi alarmowe.

Parametr | Funkcja Opis
Okresli¢ sposob wykorzystania sygnatu zewnetrznego
Konfiguracja zewn. sygnatu | 9 = MA ->Temp.: Sygnat pradowy do zmiany temperatury odniesienia
0010 Lo :
odniesienia 3 =V ->Temp.: Sygnat napieciowy do zmiany temperatury odniesienia
6 = MODbus ->Temp.: Sygnat z MODbus do zmiany temperatury odniesienia
1037 Gorne natezenie pradu dla Jedli 0010 =9, nalezy wprowadzi¢ maksymalne natezenie pradu
zewnetrznego sygnatu odniesienia dla zewnetrznego sygnatu odniesienia
1036 Dolne natezenie pradu dla Jedli 0010 =9, nalezy wprowadzi¢ minimalne natezenie pradu
zewnetrznego sygnatu odniesienia dla zewnetrznego sygnatu odniesienia
1035 Gorne napiecie zewnetrznego Jesli 0010 = 3, nalezy wprowadzi¢ maksymalne napiecie zewnetrznego
sygnatu odniesienia sygnatu odniesienia
1034 Dolne napiecie zewnetrznego Jesli 0010 = 3, nalezy wprowadzi¢ minimalne napiecie zewnetrznego
sygnatu odniesienia sygnatu odniesienia
X010 Sygnat zewnetrzny przez MODbus Jesli 0010 = 6, odczyt przesuniecia w K.
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18.3 Korekta wg predkosci Gdy zmieniaja sie obroty sprezarki, zmianie ulega tez dynamika pracy uktadu. Wymogom
sprezarki funkcjonalnosci i bezpieczerstwa moze wtedy najlepiej sprostac regulator adaptacyjny.
Funkcje korekty wg predkosci sprezarki zaimplementowana w regulatorach typu EKE przewidziano

Model EKE | 1A 1B 1C
Obstuga - ” o

wiasnie na takie sytuacje.

Kiedy sprezarka przyspiesza lub zwalnia, ci$nienie parowania natychmiast sie zmienia, co prowadzi

odpowiednio do wzrostu badz spadku przegrzania. Funkcja korekty w zaleznosci od predkosci
sprezarki automatycznie dostroi parametry regulacji typu Pl, w celu adekwatnej reakcji na zmienione
warunki dla zapewnienia wydajnosci i bezpieczenstwa pracy.

Funkcja wymaga uktadu transmisji danych i nadrzednego sterownika przesyfajacego sygnat

o obrotach sprezarki do regulatora EKE.

Uwaga:
Z funkgji zasadniczo korzysta

sie w uktadach jeden

na jeden”. Wymaga ona
sygnatu o obrotach sprezarki
przesytanego przez MODbus.
Funkgji nie uzywa sie

w ukfadach
wieloparownikowych.

Sygnat o obrotach sprezarki przez MODbus

Regulator

Danfoss
80G8305.10

EEV
Zawor rozprezny

Parametr

Funkcja

Opis

N135

Funkcja korekty wg predkosci
sprezarki

0 = OFF, 1 = ON (domysInie OFF)

R100

Wydajnos¢ sprezarki

Procent wydajnosci sprezarki przez MODbus

N136

Wydajnosc graniczna

Wartos¢, od ktdrej uaktywnia sie korekta regulacji przegrzania.
Ponizej niej regulacja odbywa sie wolniej.

N137

Wspétczynnik korekty

Maksymalna warto$¢ dodawana do czasu catkowania TN.
Dla 0%: TN =TN normalny * wspétczynnik

Obszary zastosowania:
Funkcja typowo znajduje zastosowanie w uktadach wyposazonych w sprezarki z falownikami.
Moze tez by¢ uzyta w przypadku wielostopniowej regulacji wydajnosci sprezarek.

Nadrzedny sterownik uktadu musi przesyta¢ procent wydajnosci sprezarki przez MODbus.
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19.0 Ograniczenia

W tym rozdziale opisano rézne funkcje zabezpieczajace, w ktére wyposazono regulatory typu EKE.

19.1 Priorytety ograniczen

W przypadku wielu zabezpieczet moze wystapi¢ konflikt, ktére z ograniczen jest dominujace.
Priorytet ograniczen uszeregowano ponizej:

Przegrzanie krytyczne (zawsze trzeba zapobiegac zalaniu sprezarki)
LOP (minimalne cisnienie robocze)
HCTP (wysoka temperatura skraplania)

1.

DA

Minimalna temperatura S4

MOP (maksymalne ci$nienie robocze)

Jako przykfad moze postuzy¢ sytuacja, kiedy w tym samym czasie cisnienie oraz przegrzanie sa niskie.
Funkcja LOP otworzytaby zawér, aby podnies¢ cisnienie, jednak to funkcja limitujaca przegrzanie
zmniejszy przeptyw czynnika w celu przywroécenia bezpiecznej wartosci. W tym przypadku
przegrzanie krytyczne jest wazniejsze od minimalnego cisnienia. Jesli ten konflikt potrwa dtuzej,
presostat minimalny w koricu wyfaczy sprezarke.

Cisnienie (P)

Danfoss
80G8227.01

HCTP

Przegrzanie
krytyczne

Przegrzanie
odniesienia

Entalpia jednostkowa (h)
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19.2 Przegrzanie krytyczne

Ustawienie przegrzania krytycznego zapewnia, ze przegrzanie nie spadnie ponizej tej minimalnej

wartosci. Jest to zabezpieczenie przeciw zalaniu sprezarki. Kiedy spada temperatura medium

Model EKE
Obstuga

1B

podni

Przegrzanie
odniesienia

Przegrzanie

chtodzonego lub sprezarka zwalnia, przegrzanie moze sie obnizy¢ ponizej bezpiecznego minimum.
Funkcja przegrzania krytycznego szybko ograniczy przeptyw czynnika przez zawoér rozprezny w celu
zwiekszenia przegrzania do nastawionego poziomu.

Przegrzanie =~ Automatyczna Aktywna funkcja Automatyczna
regulacja przegrzania krytycznego . regulacja
przegrzania szybko przymyka przegrzania

zawor, aby z powrotem

e$¢ przegrzanie

Przegrzanie

Stopien otwarcia zaworu

krytyczne
2 § Wydajnos¢ sprezarki
Czas
Parametr | Funkcja Opis
N117 Funkcja przegrzania krytycznego 0= OFF, 1 = ON (warto$¢ domyslna = ON)
N119 Przegrzanie krytyczne Wartos¢ domysina = 2 K

19.3 Minimalne ci$nienie

Funkcje te typowo wykorzystuje sie w takich urzadzeniach, jak pompy cieptfa pracujace przy niskiej
temperaturze otoczenia. Funkcja minimalnego cisnienia roboczego (LOP) zapewnia, ze ci$nienie

parowania (Pe) utrzyma sie powyzej nastawy LOP. Podczas rozruchu sprezarki z duza wydajnoscia

robocze (LOP)
Model EKE | 1A | 1B | 1C inimal . ' ' d
Obsluga y ~ presostat minimalny nie wylgczyt urzg

A Ostrzezenie:

Zasadniczo, regulator nie
zezwoli na otwarcie zaworu
w warunkach zbyt niskiego

przegrzania. Jesli jednak na

>

A
Start sprezarki

Danfoss
80G358.10

krotko pojawi sie taka potrzeba,
mozna ustawi¢ parametr N142
,Priorytet LOP” jako,ON".

W efekcie funkcja LOP

uzyska wyzszy priorytet niz
przegrzanie krytyczne, ktory

N

przy niskiej temperaturze zewnetrznej moze zajs¢ koniecznos¢ podtrzymania cisnienia ssania, zeby

zenia. W tych warunkach jedynym sposobem utrzymania

ukfadu w ruchu jest nadanie funkcji LOP wyzszego priorytetu wobec regulacji przegrzania.

Ta funkcja zapobiega zatrzymaniu sprezarki z powodu zbyt niskiego cisnienia ssania. Jesli cisnienie to
spadnie ponizej wartosci granicznej, regulator szybko otworzy zawor.

Zawor otwiera sie,
/ aby zapobiec dalszemu spadkowi Te

bedzie obowigzywac przez Te%?()ecr:::i: ,
czas nastawiony parametrem \//\ Temperatura parowania Te
N131,Maks. czas LOP”. Nalezy Stopien otwarcia zaworu
zatroszczyc sie o to, zeby ten Nastawa
2CzyC slg 0 o, zeby LOP V Przegrzanie
stan nie zaszkodzit sprezarce.
Czas
Parametr | Funkcja Opis
N140 Funkcja LOP 0= OFF, 1 = ON (Domyslna wartos¢ = OFF)
o Minimalne cisnienie robocze.
LD LLHENL) el S Nastawia sie rownowazna temperature parowania, domysinie jest to -40°C.
W przypadku konfliktu funkcji LOP i przegrzania krytycznego mozna nadac
tej pierwszej wyzszy priorytet (co moze by¢ potrzebne na czas rozruchu
N142 Priorytet LOP w niskiej temperaturze).
ON: Funkcja LOP ma wyzszy priorytet
0=OFF, 1 =ON (Warto$¢ domysina = OFF)
N131 Maks. czas LOP Czas waznosci wyzszego priorytetu funkcji LOP, domyslnie 120 s.
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19.4 Maksymalna Zabezpieczenie przed zbyt wysoka temperaturg skraplania (HCTP) zapewnia redukcje obcigzenia
temperatura skraplacza w przypadku osiggniecia wysokiej temperatury kondensacji. Zapobiega to przekroczeniu
skraplania maksymalnej wartosci cisnienia ttoczenia poprzez zmniejszenie stopnia otwarcia zaworu rozpreznego.

Funkcja HCTP przymyka zawér tak, aby cisnienie skraplania utrzymato sie ponizej nastawionej
Model EKE | 1A | 1B | 1C wartosci. Ogranicza to wzrost temperatury tfoczenia na skutek zmiany warunkéw roboczych. Nastawia
Obstuga - - o sie najwyzsza dopuszczalng temperature skraplania, ktérg regulator poréwnuje z temperaturg

nasycenia dla mierzonego cisnienia ttoczenia.

Danfoss
80G8230.01

I "

Uwaga:
A Funkcja HCTP wymaga —

zainstalowania przetwornika

ci$nienia Pc na ttoczeniu sprezarki

badz otrzymywania tej wartosci A E r

przez uktad transmisji danych. =1 | | | |

T [s2 Pe

EEV

Zawor rozprezny

HFunkcja HCTP aktywuje sig, gdy temperatura skraplania znajdzie sie w zakresie jej nastawy.

Po zatrzymaniu wzrostu cisnienia, uktad bedzie pracowac przy aktywnej funkcji HCTP, az do chwili,
gdy warunki robocze znéw umozliwia regulacje zasilania parownika. Jesli jednak warunki jeszcze sie
pogorszg, cisnienie przekroczy nastawe i funkcja alarmowa zacznie naliczac¢ czas. Kiedy przekroczy on
okres nastawiony parametrem ,Alarm Timeout HCTP’, zalaczy sie alarm (parametr A15 — maksymalny
czas ochrony przed wysoka temperatura ttoczenia).

Temperatura skraplania Tc

Danfoss
80G359.10

Nastawa s o
HCTP esll temperatura skraplania

przewyzsza dopuszczalng
wartos¢ maksymalna,
przeptyw czynnika zostaje
zmniejszony, co redukuje
obciazenie skraplacza.
W tych warunkach przegrzanie
nie jest regulowane.

Przegrzanie
Przegrzanie
odniesienia Stopien
otwarcia
’\/_\/\/ zaworu
Czas
Parametr | Funkcja Opis
N133 Ograniczenie temperatury skraplania 0=0ff|1=0N

Dopuszczalna temperatura skraplania.
Nastawia sie temperature nasycenia dla cisnienia ttoczenia,
domyslinie jest to 50°C.

Nastawa maksymalnej temperatury

N134 skraplania
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19.5 Min. temperatura
medium na
wylocie / S4

Model EKE 1A 1B 1C

Obstuga - o "

Te funkcje nazywa sie tez zabezpieczeniem przez zamrozeniem. Dolny limit temperatury S4 zapewnia,

Ze temperatura medium chtodzonego na wylocie z parownika nie spadnie ponizej tego poziomu.
Krotkotrwate spadki sa jednak mozliwe, wiec ochrona przeciwzamrozeniowa wymiennika nadal jest
potrzebna, aby zatrzymac sprezarke zanim 16d zniszczy lutowany parownik ptytowy.

Aktywna funkcja sprawia, ze zredukowany przeptyw czynnika przez zawér rozprezny obniza
wydajno$¢ wymiennika. Przegrzanie wzrasta i do poziomu nastawy powroci dopiero wtedy, gdy
temperatura S4 wzro$nie znacznie powyzej nastawionego minimum.

S3

p0 S2

[= 7]

|4:r R| |4:r T|

l

,Ciepte” chtodziwo / woda

wv

S
Danfoss
80G365.10

£

1

I »®_> s

G~

54-’\/\,

EEV S4minfF--

Ptytowy wymiennik ciepta

LZimne" chtodziwo / woda

Danfoss
80G8232.01

=t

Elektryczny zawor rozprezny

Parametr | Funkcja

Opis

Ograniczenie minimalnej temperatury

Zabezpieczenie przed zbyt niskg temperatura medium chtodzonego
na wylocie z parownika. Jesli temperatura S4 spadnie ponizej nastawy,

na wylocie / S4

N126 medium na wylocie / S4 zawor sie zamknie redukujac wydajnos¢.
0 = OFF, 1 = ON: Funkcja jest aktywna
N127 Min. temperatura medium Dolne ograniczenie temperatury S4 (medium

na wylocie), domysInie 5°C.
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19.6 Maksymalne cisnienie

robocze (MOP)
Model EKE | 1A | 1B | 1C
Obstuga " " "

Funkcja MOP (maksymalnego cisnienia roboczego) zapewnia, ze cisnienie parowania (P0) utrzymuje
sie ponizej nastawy. W czasie rozruchu i obnizania temperatury moze zachodzi¢ koniecznos¢
utrzymywania niskiego cisnienia ssania, aby zabezpieczy¢ sprezarke przed przecigzeniem. W tym celu
ogranicza sie przeptyw czynnika przez zawoér rozprezny. Cisnienie PO nie przekracza wtedy nastawy
MOP, chociaz mozliwe sg chwilowe skoki. Przegrzanie jest wyzsze niz wartos¢ odniesienia.

Funkcja MOP ma pierwszenstwo przed regulacja przegrzania.

Funkcje MOP aktywuje sie ustawiajac parametr N130 na,ON".
Mierzone cisnienie regulator przelicza na odpowiadajacag mu temperature nasycenia, a aktywna
funkcja MOP zapobiega wzrostowi temperatury parowania Te powyzej ustalonej granicy.

W urzadzeniach, w ktérych parownik ma osusza¢ powietrze, mozna regulowa¢ temperature
parowania wiasnie przez odpowiednio niskg nastawe MOP.

Danfoss
80G8233.01

EEV
>

Zawor rozprezny

Temperatura

Funkcja MOP jest aktywna do wychtodzenia komory

Nastawa

MOP N

Temperatura komory

Temperatura
parowania Te

Danfoss
80G360.10

Temperatura komory

Przegrzanie

Przegrzanie

odniesienia
/\/ Stopien otwarcia zaworu
Parametr | Funkcja Opis
Ograniczenie maksymalnego cisnienie | 0= OFF, 1 = ON (Warto$¢ domysina = OFF)
N130 ’
roboczego (MOP)
Nastawia sie temperature nasycenia dla cisnienia parowania.
NO11 Nastawa maksymalnego ci$nienia Jesli nastapi wzrost do nastawy MOP, zawér przymbknie sie szybciej,
parowania (MOP) niezaleznie od wartosci przegrzania.
Nastawa domysIna to 0°C.
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20.0 Rozruch

Model EKE | 1A 1B 1C
Obstuga ” o

Bywaja przypadki, ze w niektérych urzadzeniach podczas rozruchu zawér nie otwiera sie dostatecznie
i pojawiaja sie problemy ze zbyt niskim cisnieniem ssania. Ponizsze funkcje pozwalaja szybciej
otworzy¢ zawor i uzyskac optymalne warunki pracy uktadu.

20.1 Regulacja typu P

Funkcja regulacji typu P szybko stabilizuje przegrzanie w uktadzie i w krétkim czasie dochodzi do optymal-
nych warunkdéw roboczych. Regulator zaprogramowano na automatyczng regulacje proporcjonalna,
szybko zmieniajaca stopien otwarcia zaworu w oparciu o temperature parowania i przegrzanie.

Przegrzanie

Min.
czas rozruchu
Regulacja typu P
jest aktywna w min. czasie
rozruchu i dopéki
przegrzanie nie siegnie
wartosci odniesienia

Przegrzanie
odniesienia

onfoss.

Czas rozruchu

Przegrzanie
odniesienia

Min.
czas rozruchu

Przegrzanie

Czas rozruchu

O

Regulacja typu P
jest aktywna w catym czasie
rozruchu, o ile przegrzanie
nie siegnie wartosci odniesienia

Czas

Czas

20.2 Rozruchowe otwarcie

Zaworu

Uwaga:

Jesli podczas rozruchu zawoér
otworzy sie za bardzo, moze
dojs¢ do zalania sprezarki

lub zatrzymania ukfadu

przez presostat maksymalny.
Jednak rozruch ze zbyt matym
stopniem otwarcia takze grozi
wytaczeniem urzadzenia,

tym razem przez presostat
minimalny. Dlatego bezpiecznie
jest uruchamiac ukfad z
otwarciem zaworu na okoto 50%,
o ile nie korzysta sie z funkgji
regulacji typu P.

Podczas rozruchu funkcja ta wymusza minimalne otwarcie zaworu w nastawionym przedziale czasu.
Jesli jednoczesnie zaktywizuja sie funkcje zabezpieczajace (jak LOP), to zawér bedzie sie zachowywac

zgodnie z ich dziataniem.

Otwarcie zaworu na rozruchu

Stopien otwarcia, % A

Rozruchowe
otwarcie zaworu, %
(Minimum)

Danfoss
80G8237.01

Automatyczna
regulacja
stopnia
otwarcia

% otwarcia
z zabezpieczeniem

Wymuszony % otwarcia

Regulacja
automatyczna

% otwarcia zaworu

Normalna regulacja

»

<
Start

Czas rozruchu ')

»

v

Czas na rozruch

20.3 Staly stopien otwarcia

i czas

Uwaga:

W czasie dziatania tej funkcji
nie ma zabezpieczenia przed
zbyt niskim przegrzaniem.

Te funkcja wymusza staty stopien otwarcia zaworu podczas rozruchu, w nastawionym przedziale czasu,
niezaleznie od wystepujacego przegrzania. W tym czasie nie dziataja zadne funkcje zabezpieczajace.

Wymuszone otwarcie zaworu

L Y
Stopien otwarcia, %

Rozruchowe otwarcie zaworu, %

Regulacja automatyczna

% otwarcia zaworu

Danfoss
80G8235.01

Wymuszony % otwarcia

Normalna regulacja

&

l Czas na rozruch

<

Czas rozruchu

>
»

v

Start
Parametr | Funkcja Wartosé
N102 Tryb 0 =Regulacja typu P, 1 = Rozruchowe otwarcie zaworu z zabezpieczeniami,
rozruchowy 2 = Staly stopien otwarcia bez zabezpieczen

Tryb rozruchowy

Regulacja typu P

Rozruchowe otwarcie zaworu
z zabezpieczeniami

Staty stopien otwarcia
bez zabezpieczen

Rozruchowy stopien otwarcia NO17 NO17 NO17
Czas rozruchu (w sekundach) NO15 NO15 NO15
Minimalny czas rozruchu (w sekundach) N104 - -
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21.0 Sekwencja
odszraniania

Model EKE | 1A 1B 1C
Obstuga  J ”

Uwaga:
Jesli dla sygnatow sekwencji

odtajania przeznaczono
wejscie cyfrowe, nie mozna
jednoczes$nie sterowac
odszranianiem przez
MODbus.

Sekwencja odszraniania
Regulatory typu EKE nie inicjujg odszraniania, potrzebny jest do tego sterownik nadrzedny.

W przypadku samodzielnej pracy regulatora typowe odszranianie nie jest zatem mozliwe. Mozna
jednak w tym celu przefgczy¢ tryb pracy urzadzenia z grzania (pompa ciepta) na chtodzenie
(klimatyzator), przez co jednostka zewnetrzna zacznie pracowac jako skraplacz i goraca para ze
sprezarki odszroni wymiennik ciepta. W niektérych uktadach zamiast pracy odwracalnej instaluje sie
grzatki elektryczne, ale i tam mozna uzy¢ tego sposobu odszraniania.

Stopien Zasilanie parownika Odszranianie Koniec Rozruch
otwarcia sekwendji
zaworu, % Inicjacja Zatrzymanie odszraniania
Stopien odszraniania odszraniania
otwarcia
podczas
odszraniania
Stopien
otwarcia na
zakonczenie
odszraniania
‘ Czas
° Czas inicjacji odszraniania Czas zamknigcia ~ Czas na zakonczenie
49 po odszranianiu  odszraniania
&8
532
Q ©
Parametr Funkcja Wartos¢ domysina
D101 Minimalne cisnienie manometryczne podczas odszraniania 1 bar
D102 Czas inicjacji odszraniania 1s
D100 Stopien otwarcia podczas odszraniania 0%
D104 Czas zamkniecia po odszranianiu 0s
D103 Czas na zakonczenie odszraniania 0s
D105 Stopien otwarcia na zakonczenie odszraniania 50%

Podczas trybu odszraniania uzytkownik moze zadac stopien otwarcia zaworu parametrem 1078.

Sygnaly inicjacji i zakoniczenia sekwencji odszraniania moga pochodzi¢ z nastepujacych zrédet.

1. Rejestr MODbus (pamie¢ trwata) - domysina wartos¢ przy zasilaniu: OFF

2. Wejscie cyfrowe — tylko takie wejscie moze stuzyc¢ do tego celu. Sygnat inicjacji sekwencji
odszraniania stanowi zmiana stanu z OFF na ON, za$ jej zakonczenie nastepuje z chwilg zmiany
stanu wejscia z ON na OFF.
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22.0 Uklady odwracalne,

zdwojone nastawy

parametrow regulacji

Model EKE

1A

1B

1C

Obstuga

¥

¥

¥

Regulatory przegrzania typu EKE wyposazono w mozliwos$¢ pracy w urzadzeniach odwracalnych
(chtodzenie / grzanie) z dwukierunkowymi zaworami rozpreznymi. Dynamika pracy uktadu w tych
dwdéch trybach jest zwykle inna, a regulator EKE moze mie¢ zdwojong konfiguracje, czyli dwa zbiory
nastaw — oddzielnie dla chtodzenia i grzania.

Regulator
przegizania

Parownik

Regulator
przegrzania

Skraplacz

Skraplacz

Zawor 4-drogowy
I

Parownik Zawor 4-drogowy

80G309.10

|11
2y

Zmiana trybu grzanie / chtodzenie:
Przetaczanie trybu pracy miedzy grzaniem i chtodzeniem mozna realizowaé zaréwno przez zmiane
wartosci parametru, jak i za pomoca sygnatu na wejsciu cyfrowym.

Jesli uzyto w tym celu wejscia cyfrowego (DI), wtedy sterowanie trybem pracy nie moze sie odbywac¢
za posrednictwem MODbus.

80G310.10

|11
%

Parametr Funkcja Opis

R102 Tryb pracy 0 =Regulacja przegrzania

NO21 Metoda regulacji przegrzania 0 = Stata wartos¢, 1 = MSS, 2 = Réznica temperatury
Parametr Funkcja Opis

X001 Sygnat grzania przez MODbus Tryb grzania inicjowany za posrednictwem MODbus
U112 Sygnat grzania na DI Odczyt stanu wejscia cyfrowego DI

Parametr dla
chtodzenia / funkcja

Parametr dla
grzania / funkcja

Opis

[NOO9 - SH max.]

[N108 - Heat SH max.]

Maksymalne przegrzanie odniesienia

[NO10 - SH min.]

[N109 - Heat SH min.]

Minimalne przegrzanie odniesienia

INO19 - SH Kp min.]

[N111 - Heat SH Kp min.]

Thumienie wzmocnienia w poblizu wartosci odniesienia.
Ta nastawa obniza wspoétczynnik wzmocnienia Kp, ale tylko w poblizu wartosci
odniesienia. Nastawa ,0.5” obnizy wspétczynnik wzmocnienia Kp o potowe.

[N004 - SH Kp]

[N113 - Heat SH Kp]

Wspotczynnik wzmocnienia (proporcjonalnosci) dla regulacji przegrzania.
Obnizenie wspotczynnika Kp spowalnia regulacje, a podwyzszenie
przyspiesza. Zbyt wysoka nastawa spowoduje fluktuacje przegrzania.

[NOO5 - SHTn]

[N110 - Heat SH Tn]

Czas catkowania dla regulacji przegrzania. Wydtuzenie czasu Tn spowalnia
regulacje, zas skrécenie przyspiesza. Zbyt niska nastawa spowoduje fluktuacje
przegrzania.

[N020 - SH Kp Te]

[N114 - Heat SH Kp Te]

Wzmocnienie sygnatu cisnienia ssania (temperatury parowania)

[N125 - Limit Tn]

[N124 - Heat limit Tn]

Ograniczenie czasu catkowania dla MOP/LOP/minS4

[N123 - Limit Kp]

[N122 - Heat limit Kp]

Ograniczenie wspdtczynnika proporcjonalnosci dla MOP/LOP/minS4

[NO17 - startup OD]

[N105 - Heat startup OD]

Stopien otwarcia podczas rozruchu

[N107 - SH fixed
setpoint]

[N106 - Heat SH fixed
setpoint]

Stata nastawa przegrzania.

Ostrzezenie: Z uwagi na grozbe zalewania sprezarki, nastawa nie powinna by¢
nizsza niz ok. 2-4 K. Zaleca sig utrzymanie nadwyzki 2 K wzgledem przegrzania
krytycznego.

[N116 - SH ref. delta
temp. factor]

[N115 - Heat SH ref.
delta temp. factor]

Wspdtczynnik réznicy temperatury — dotyczy tylko regulacji przegrzania wg
réznicy temperatury.

Przegrzanie odniesienia jest utamkiem ze $redniej réznicy temperatury S3 i Te.
Obliczane jest jako (S3-Te) * wspdtczynnik

[NO15 - Startup
time]

[N112 - Heat startup
time]

Maksymalny czas, przez ktéry przegrzanie moze byc¢ regulowane w trybie
rozruchowym

[N119 - SH close
setpoint]

[N118 - Heat SH close
setpoint]

Przegrzanie krytyczne, ponizej ktérego zawoér ma sie szybko przymknac.

[N104 - min.

startup time]

[N103 - Heat min.
startup time]

Minimalny czas, przez ktéry przegrzanie jest requlowane w trybie
rozruchowym
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23.0 Pracaw trybie W przypadku btedu czujnika regulator wchodzi w awaryjny tryb pracy (,safe mode”),
awaryjnym w ktérym stopien otwarcie zaworu wynika z ponizszych zasad.

Uzytkownik moze odczytac rodzaj awarii parametrem U118 (Status pracy).

Regulacja przegrzania

" > Konfiguracja Opis
w trybie awaryjnym
Brak sygnatu dla regulatora Uzytkownik moze przy uzyciu parametru N143 (Reakcja na btad czujnika przegrzania)
przegrzania. wybrac nastepujace opcje regulacji w trybie awaryjnym.
Regulacja przegrzania wymaga o Stop: wymuszone zamkniecie zaworu, regulacja wytaczona (domysinie)
sygnatéw Pe i S2, totez jesli ktorys o Staly stopien otwarcia: zawér w nastawionym potozeniu (awaryjny stopier otwarcia),
z nich nie dociera do regulatora, urzadzenie chtodnicze kontynuuje prace
nie moze on sterowac zaworem o Sredni stopien otwarcia: staty stopien otwarcia wyliczony jako warto$¢ érednia na
adekwatnie do biezacego przegrzania. bazie ostatniej godziny, urzadzenie chfodnicze kontynuuje prace
Parametr | Funkcja Opis
N143 Reakcja na bfad czujnika | 0= Stop, 1 = Staty stopien otwarcia, 2 = Sredni stopien otwarcia
przegrzania
N145 Staty stopien otwarcia JesliN143 = 1, nastawic stopien otwarcia w %
w trybie awaryjnym
Regulacja temperatury Konfiguracja Opis
w trybie awaryjnym
Bfad czujnika termostatu. Uzytkownik moze przy uzyciu parametru N144 (Reakcja na bfad czujnika termostatu)
Do regulacji temperatury srodowiska | wybra¢ nastepujace opcje regulacji w trybie awaryjnym..
chtodzonego potrzeba sygnatu o Stop: wymuszone zamkniecie zaworu, regulacja wytaczona (domyslinie)
wybranego parametrem R015 o Staly stopien otwarcia: zawoér w nastawionym potozeniu (awaryjny stopien otwarcia),
(Wybor czujnika), totez jesli nie urzadzenie chtodnicze kontynuuje prace
dociera on do regulatora, nie moze | o Sredni czas pracy: termostat wiacza sie i wytacza zgodnie z usrednionymi
on realizowac funkgji termostatu dotychczasowymi czasami pracy i postoju.
adekwatnie do rzeczywistej + Termostat modulowany (MTR) bierze pod uwage usredniony stopien otwarcia
temperatury. zaworu, zredukowany do 70%.
Parametr | Funkcja Opis
N144 Reakcja na bfad czujnika | 0 = Stop, 1 = Staly stopien otwarcia, 2 = Sredni czas pracy
termostatu
N145 Staty stopien otwarcia JesliN144 = 1, nastawic stopien otwarcia w %
w trybie awaryjnym

Uwaga:
Sredni stopien otwarcia zaworu

(N138) wyliczany jest w czasie Konfiguracja Opis
aktywnej regulacji przegrzania /
temperatury i zapisywany

w pamieci EEPROM. Zapis ten
uaktualnia sie co 3 godziny i nie
ulega skasowaniu przy powrocie
do ustawien fabrycznych.

Bfad czujnikéw termostatu Istnieje tylko jedna reakcja, ktérej uzytkownik nie moze zmienic:
i przegrzania - kombinacja Stop: wymuszone zamkniecie zaworu (domyslnie)
powyzszych przypadkow.
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24.0 Tryb serwisowy

Tryb serwisowy ustanowiono w celu umozliwienia tatwego sterowania zaworem na potrzeby
diagnostyki i serwisowania. Nie ma tu zadnej automatycznej regulacji, ani zabezpieczen. Uzytkownik
moze po prostu otwiera¢ i zamyka¢ zawor korzystajac z przyciskéw panelu sterujgcego MMIGRS2.

b
" 4

Uwaga:

& Obstuga trybu
serwisowego odbywa sie
tylko z wykorzystaniem
panelu MMIGRS2. Nie jest
mozliwa w programie
KoolProg.

Uwaga:

Wyjscie z trybu
serwisowego nastepuje
po wcisnieciu klawisza
Wyjscie” (,Esc”)

i potwierdzeniu opcja,yes”.

Widok serwisowy

Nazwa regulatora

e
o
3
9]
N

Zadana
liczba
krokow

Biezaca liczba krokow

Rodzaj zaworu
Szybkos¢
Natezenie pradu (szczytowe, mA)

*V Y

Catkowita liczba kroKOW =——p T' it

W gore: Podwyzszenie zgdanej liczby krokéw

Wyjscie: Opuszczenie trybu serwisowego

Prawo, lewo: Przejscie do listy alarmow,
statusu, informacji o regulatorze

Enter - krétko: Edycja zadanej pozycji
zaworu / zatwierdzenie zmiany

Enter - przez 2 sekundy:

Zmiana rodzaju zaworu

W gore i w dét - jednoczesnie: Ustawienie
liczby krokéw na 0

TW tym trybie wystepuje tylko widok podstawowy i nie ma zadnej struktury menu.
Wszelkie funkcje obstuguje sie wymienionymi powyzej klawiszami panelu MMIGRS2.

Wejscie w tryb serwisowy

Przejscie od normalnej pracy urzadzenia do trybu serwisowego wymaga od uzytkownika
przestawienia w menu parametru B105 (Wejscie w tryb serwisowy) na,1”. Po zatwierdzeniu
tej zmiany regulator uruchomi sie w trybie serwisowym.

Wybér rodzaju zaworu
W trybie serwisowym uzytkownik musi wybra¢ rodzaj zaworu, o ile nie zostato to wykonane
dotychczas. Brak tej konfiguracji sygnalizuje komunikat alarmowy (,No valve selected”).

Przycisk ,Enter” daje dostep do parametru 1067 (Konfiguracja zaworu). Uzytkownik moze teraz
przejrze¢ dostepne opcje klawiszami kierunkowymi,Goéra”i,Dot” oraz zatwierdzi¢ wyboér zaworu
klawiszem ,Enter”. Wybranie opcji ,Zawér uzytkownika” daje mozliwo$¢ nastawienia parametréw
konfiguracji zaworu.

Sterowanie zaworem

Przyciskanie na panelu MMIGRS2 klawisza ,W gére” powoduje zmiane potozenia zaworu
w kierunku wiekszego otwarcia, zas,W dét” w kierunku zamykania.

Zawor zmienia potozenie dopdki dany klawisz jest przycisniety i zatrzymuje sie

po zwolnieniu przycisku.
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25.0 Alarmy

25.1 Dzialanie po
wystapieniu alarmu

Pojawienie sie alarmu wywotuje nastepujace reakcje:

- aktywacje przekaznika alarmowego;

« wyswietlenie symbolu i kodu alarmu;
Na jednostkach wyposazonych w wyswietlacze LCD pojawi sie lista aktywnych alarméw
z odpowiednim opisem.

Reset alarméw nastepuje automatycznie, jak tylko znikna ich przyczyny. W przeciwnym przypadku
uzytkownik musi przejs¢ procedure kasowania alarmu - réwniez po ustaniu sytuacji alarmowe;j.

Po wyeliminowaniu alarmu dezaktywuje sie przekaznik alarmowy a kod alarmu znika z wys$wietlacza.

Sygnalizacja LED

25.2 Alarm o spadku
wydajnosci

(A) Dwie diody LED dla statusu pracy

+ ciagly zielony = zasilanie wtaczone
+ migajacy zielony = przesyt danych / inicjacja
+ migajacy czerwony = alarm / bfad

(B) Dwie diody LED dla stanu zaworu

+ migajacy czerwony = zawor sie zamyka

« ciagly czerwony = zawor catkowicie zamkniety

+ migajacy zielony = zawor sie otwiera

« ciagty zielony = zawér catkowicie otwarty

+ migajacy zielony i czerwony = alarm zwigzany
z zaworem

Brak wydajnosci zaworu
Alarm o utracie wydajnosci moze stanowi¢ wczesne ostrzezenie o zablokowanym skraplaczu, wycieku
czynnika badz zbyt matym zaworze rozpreznym. Mozliwg przyczyna jest tez zaciecie sie zaworu na
niskim stopniu otwarcia. Sytuacje, w ktdrej uktad musi przez dtuzszy czas pracowac z maksymalnie
otwartym zaworem uwaza sie za nienormalna.

Alarm o spadku wydajnosci zatacza sie, jesli przez 90% czasu kontrolnego stopien otwarcia zaworu
przekracza wartos¢ maksymalng pomniejszong o 5%. Dezaktywacja alarmu i reset licznika czasu
nastepuje, gdy stopien otwarcia zaworu jest nizszy od wartosci maksymalnej pomniejszonej o 5%
przez 88% czasu kontrolnego, albo po wytaczeniu regulacji.

Uwaga: Ten alarm jest tez aktywny w przypadku obejscia goracych par.

Parametr Funkcja Opis
A112 Zwtoka alarmu o spadku wydajnosci, | Czas kontrolny dla wykrycia utraty wydajnosci przez zawor.
w minutach Nastawienie tego czasu na 0 skutkuje wytgczeniem funkgji.

25.3 Alarm o niewtasciwym
przegrzaniu

Alarm zbyt niskiego
przegrzania

Alarm zbyt wysokiego
przegrzania

Aktywacja i dezaktywacja alarmu o zbyt wysokim lub niskim przegrzaniu wymaga skonfigurowania
nastepujacych parametréw.

Parametr Opis
A988 - Wysokie przegrzanie Szczegoty zamieszczono w tabeli alarméw i btedéw
A108 - zwtoka alarmu wysokiego Czas kontrolny dla wykrycia wysokiego przegrzania.
przegrzania Nastawienie tego czasu na 0 skutkuje wytaczeniem funkgji.
A998 - réznica taczen dla alarmu Wartos¢ odejmowana od przegrzania odniesienia dla uzyskania wartosci przegrzania
niskiego przegrzania uznanego za zbyt niskie:
Dolny prég alarmu przegrzania = przegrzanie odniesienia — réznica taczen.
Jesli obliczony w ten sposéb dolny prég wypadnie ponizej przegrzania krytycznego, to
prog alarmowy = przegrzanie krytyczne. Zatem prdg ten nie jest nizszy niz 2 K.

Parametr Opis
A988 - Wysokie przegrzanie Szczegoty zamieszczono w tabeli alarméw i bledow
A108 - zwtoka alarmu wysokiego Czas kontrolny dla wykrycia wysokiego przegrzania.
przegrzania Nastawienie tego czasu na 0 skutkuje wytaczeniem funkgji.
A109 - réznica taczen dla alarmu Wartos¢ dodawana do przegrzania odniesienia dla uzyskania wartosci przegrzania
wysokiego przegrzania uznanego za zbyt wysokie:
Gorny prég alarmu przegrzania = przegrzanie odniesienia + réznica taczen.
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26.0 Tabela alarmow
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BLEDY KONFIGURACIJI

E101 | 1901 9 Bfad konfiguracji Wstrzymana praca | Aktywny gdy: Dokona¢ prawidtowej Jeden lub wiecej btedéw konfiguracji blokuja

automatyczna - DI2iDI3 maja te sama | konfiguracji uruchomienie. Sprawdzi¢ inne aktywne alarmy,
konfiguracje, zeby rozpoznac problem z konfiguracja.
- Al i Al5 maja te sama
konfiguracje

EO11T | 1901 1 Nie wybrano Wstrzymana praca | Brak nastawy 0030 Nastawi¢ 0030 na wiasciwy | Nie wybrano rodzaju czynnika chtodniczego.
czynnika automatyczna czynnik Nalezy wprowadzi¢ wiasciwa nastawe. Patrz
chtodniczego parametr O030.

E112 | 1903 12 | Al5 niedostepne Wstrzymana praca | Konflikt modelu — EKE Zmienic ustawienie na takie, | EKE 1A pracuje tylko z 1 czujnikiem
w tym modelu automatyczna 1A posiada 1 czujnik w ktérym nie uzywa sie S3 temperatury na wejsciu Al2. Ustawi¢ 1020

temperatury ani S4 (konfiguracja Al1) = nieuzywane

E113 | 1903 13 | AI3 niedostepne Wstrzymana praca | Konflikt modelu - EKE Czujnik na A5 ustawic jako | EKE 1A i 1B nie obstuguja 3 czujnikow
w tym modelu automatyczna 1A 1B.Problem w EKE | NTC 10K temperatury. Ustawic 1022 (konfiguracja Al5) =

1C przy Pt1000 nieuzywane

E120 | 1903 4 DI3 niedostepne Wstrzymana praca | Konflikt modelu - nie Ustawi¢ DI3 jako niuzywane | EKE 1B i 1C posiadaja tylko 2 DI. Ustawi¢ 0037
w tym modelu automatyczna ma DI3 w EKE 1B/ 1C (konfiguracja DI3) = nieuzywane

E110 | 1903 10 | Przesuniecie Wstrzymana praca | Konflikt modelu - brak | Nie ustawiac sygnatu EKE 1A nie posiada funkgji termostatu. Stad nie
temperatury automatyczna mozliwosci przesuniecia | zewnetrznego jako jest mozliwe przesuniecie nastawy temperatury
niedostepne w tym temperatury odniesienia | ,V->temp’, ani,mA->temp” | sygnatem analogowym. Nie ustawia¢ 0010 jako
modelu w EKE 1A N->temp’; ani,mA->temp”

E111 | 1903 11 | MODbus Wstrzymana praca | Konflikt modelu - EKE Nie ustawiac sygnatu EKE 1A nie obstuguje MODbus. Nie ustawiac¢
niedostepny w tym | automatyczna 1A nie obstuguje zewnetrznego jako 0010 jako,,MODbus->temp’, ani,MODbus->SH"
modelu MODbus »,MODbus->temp’, ani

»,MODbus->SH”"; nie
ustawiac sygnatu o stopniu
otwarcia zaworu przez
MODbus

E104 | 1902 3 Przegrzanie Wstrzymana praca | Wigczone przegrzanie Wytaczy¢ przegrzanie Przegrzanie odniesienia moze zanadto zblizy¢
odniesienia za automatyczna krytyczne i ustawione krytyczne, albo skorygowac | sie do przegrzania krytycznego, grozac
blisko krytycznego za blisko wartosci przegrzanie odniesienia niestabilng praca. Utrzymac réznice min. 0,5 K

odniesienia / minimalnej | / minimalne na wartos¢ miedzy minimum przegrzania odniesienia
wyzszg 0 0,5 K i przegrzaniem krytycznym (N119)

E105 | 1902 4 Zbyt bliskie Wstrzymana praca | Nastawy MOP i LOP Dezaktywowac funkcje MOP | Nastawy dla 2 funkcji ograniczajacych cisnienie
nastawy MOP i LOP | automatyczna muszg sie rézni¢ o >5 K, | i LOP, albo rozsuna¢ ich sq zbyt bliskie. Ustanowi¢ réznice min. 5 K

jesli te funkcje s nastawy na >=5K miedzy NO11 (nastawa MOP) i N141
uzywane (nastawa LOP)

E129 | 1902 5 Brak czujnika S4 Wstrzymana praca | Termostat potrzebuje Dezaktywowac funkcje Ustawiono korzystanie z temperatury S4

automatyczna sygnatu S4 (lub MinS4, | wymagajace S4 lub (medium na wylocie), a nie wybrano czujnika.
jesli jest S4) poprawnie skonfigurowac Skorygowac 1020 (Konfiguracja Al1) lub
ten sygnat 1022 (Konfiguracja Al5) oraz sprawdzi¢ 1042
(Konfiguracja S4)
E106 | 1902 6 Brak czujnika S3 Wstrzymana praca | Termostat wymaga Dezaktywowac funkcje Ustawiono korzystanie z temperatury S3
automatyczna sygnatu z czujnika wymagajace S3 lub (medium na dolocie), a nie wybrano czujnika.
S3, a nie zostat on poprawnie skonfigurowac Skorygowac 1020 (Konfiguracja Al1) lub
skonfigurowany ten sygnat 1022 (Konfiguracja Al5) oraz sprawdzic 1041
(Konfiguracja S3)

E107 | 1902 7 Przegrzanie min. Wstrzymana praca | Przegrzanie maks. Ustawi¢ maks. >= min. NO10 (Przegrzanie min.) jest wyzsze niz NOO9
powyzej maks. automatyczna ponizej min. (przegrzanie maks.)

E108 | 1903 8 Stopien otwarcia Wstrzymana praca | Stopien otwarcia maks. | Ustawi¢ maks. >= min. 1066 (Minimum otwarcia) przewyzsza N032
min. powyzej maks. | automatyczna ponizej min. (Maksimum otwarcia)

E109 | 1903 9 Brak przetwornika | Wstrzymana praca | Ograniczenie Dezaktywowac Ustawiono korzystanie z przetwornika Pc, a nie
cisnienia Pc automatyczna temperatury skraplania | zabezpieczenie przed wybrano go. Skorygowac 1022 (Konfiguracja

wymaga sygnatu wysoka temperaturg Al5) oraz sprawdzi¢ 1044 (Konfiguracja Pc)
z przetwornika Pc skraplania (HCTP),

albo skonfigurowac

przetwornik Pc

E125 | 1903 4 Al5 nie moze Wstrzymana praca | W EKE 1C Al5 przypisano | Skonfigurowac Al5 dla EKE 1C nie obstuguje czujnika AKS na Al5.
wspotpracowad automatyczna do czujnika typu AKS czujnika typu NTC 10K Uzy¢ czujnika typu NTC 10K. Skorygowac 1022
z czujnikiem AKS (Konfiguracja Al5)

E132 | 1904 9 Brak czujnika S2 Wstrzymana praca | Konfiguracja S2 = brak Nie podano rodzaju czujnika temperatury S2

automatyczna

E133 | 1904 10 | Brak przetwornika | Wstrzymana praca | Konfiguracja Pe = brak Nie podano rodzaju przetwornika ci$nienia Pe
ci$nienia Pe automatyczna

E134 | 1904 11 | Btad konfiguracji Skorygowac nastawy Sprawdzi¢ rodzaj zewnetrznego sygnatu
zewnetrznego odniesienia i jego konfiguracje
sygnatu odniesienia
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ALARMY / BLEDY CZUJNIKOW
E024 | 1901 1 Bfad czujnika Alarm, jedli jest sygnat Czujnik przekazuje Sprowadzi¢ warto$¢ Sygnat z czujnika temperatury ssania
temperatury zastepczy, albo tryb wartosc¢ spoza zakresu sygnatu do zakresu S2 jest poza zakresem. Sprawdzic¢
ssania S2 awaryjny + hist podiaczenie i 1040 (Konfiguracja S2)
E025 | 1901 12 Btad czujnika Alarm, jesli jest sygnat Jesli czujnik jest uzywany, | Nie korzystac z S3, albo Sygnat z czujnika temperatury
temperatury zastepczy, albo tryb przekazuje wartosc spoza | sprowadzi¢ wartos¢ medium na dolocie S3 jest poza
medium na awaryjny zakresu + hist sygnatu do zakresu zakresem. Sprawdzi¢ podtaczenie i 1041
dolocie S3 (Konfiguracja S3)
E026 | 1901 13 Bfad czujnika Alarm, jesli jest sygnat Jesli czujnik jest uzywany, | Nie korzystac z S4, albo Sygnat z czujnika temperatury
temperatury zastepczy, albo tryb przekazuje wartos¢ spoza | sprowadzi¢ warto$c medium na wylocie S4 jest poza
medium na awaryjny zakresu + hist sygnatu do zakresu zakresem. Sprawdzi¢ podtaczenie i 1042
wylocie S4 (Konfiguracja S4)
E020 | 1901 14 Bfad przetwornika | Alarm, jesli jest sygnat Czujnik przekazuje Sprowadzi¢ warto$¢ Sygnat z przetwornika ci$nienia
cisnienia zastepczy, albo tryb wartosc¢ spoza zakresu sygnatu do zakresu parowania Pe jest poza zakresem.
parowania Pe awaryjny + hist Sprawdzi¢ podiaczenie i 1043
(Konfiguracja Pe)
E121 | 1901 15 Bfad przetwornika | Alarm, jesli jest sygnat Jesli czujnik jest uzywany, | Nie korzystac z Pc, albo Sygnat z przetwornika ci$nienia
cisnienia zastepczy, albo tryb przekazuje wartos¢ spoza | sprowadzi¢ warto$c skraplania Pc jest poza zakresem.
skraplania Pc awaryjny zakresu + hist sygnatu do zakresu Sprawdzi¢ podiaczenie i 1044
(Konfiguracja Pc)
A982 | 1903 6 Brak sygnatudla | Termostat w trybie Przy aktywnej funkcji Uzyskac¢ wazny sygnat Brak sygnatu dla termostatu z powodu
termostatu awaryjnym termostatu nie ma zS3lub S4 btedu czujnika. Sprawdzi¢ S3 badz S4
sygnatu z czujnika S3
badz S4 (w zaleznosci od
wybranego czujnika)
A981 | 1903 7 Brak sygnatu Regulacja przegrzania Brak sygnatu z Pe lub S2 Uzyskac¢ wazny sygnat Brak sygnatu potrzebnego do wyliczenia
przegrzania w trybie awaryjnym zPelub S2 przegrzania. Sprawdzi¢ S2 i Pe
E019 | 1901 0 Alarm Zewnetrzny sygnat Uzyskac zewnetrzny Zewnetrzny sygnat odniesienia
zewnetrznego odniesienia poza sygnat odniesienia lub przesuniecia nastawy nie miesci sie
sygnatu zakresem + hist mieszczacy sie w zakresie | w zakresie. Sprawdzi¢ podigczenie
odniesienia oraz 0010 (Konfiguracja sygnatu)
i odpowiednie nastawy min./maks.
A999 | 1903 0 Niestabilny sygnat | Wytaczenie DI Niestabilnos¢ na DI, Stabilny sygnat ON i OFF, | Niestabilny sygnat na wejsciu DI1
na wejsciu DI1 przefaczenia ponad 10 ponizej 6 przefaczen na (wiele przetaczen w krétkim czasie). DI1
razy na minute minute zostanie wyfgczone do czasu odzyskania
stabilnosci sygnatu. Sprawdzic¢
podtaczenie
A998 | 1903 6 Niestabilny sygnat | Wytgczenie DI Niestabilnos¢ na DI, Stabilny sygnat ON i OFF, | Niestabilny sygnat na wejsciu DI2
na wejsciu DI2 przetaczenia ponad 10 ponizej 6 przetaczen na (wiele przetaczen w krétkim czasie). DI2
razy na minute minute zostanie wyfgczone do czasu odzyskania
stabilnosci sygnatu. Sprawdzi¢
podiaczenie
A983 | 1903 7 Niestabilny sygnat | Wytaczenie DI Niestabilnos¢ na DI, Stabilny sygnat ON i OFF, | Niestabilny sygnat na wejsciu DI3
na wejsciu DI3 przetaczenia ponad 10 ponizej 6 przetaczen na (wiele przetaczen w krétkim czasie). DI3
razy na minute minute zostanie wytgczone do czasu odzyskania
stabilnosci sygnatu. Sprawdzic¢
podiaczenie
E102 | 1901 10 Przeciazenie Wstrzymana praca Nadmierny pobér pradu +5V ponizej 50mA oraz Przeciazenie zasilania czujnika. Wyjscie
zasilania czujnika | automatyczna na +5V 150mA+ lub +15V | +15V ponizej 30mA ma stan OFF do czasu likwidacji
(200mA+) przecigzenia. Sprawdzi¢, czy nie ma
zwarcia na COM
E123 | 1904 8 Niskie napiecie Praca wstrzymana Napiecie na silniku Zapewnic zasilanie silnika | Napiecie zasilania spadfo ponizej
zasilania (wtacznik gtéwny OFF, krokowym zaworu ponizej | krokowego z napieciem | tolerowanego minimum
silnik krokowy nie 16V powyzej 16 V
pracuje)
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Etykieta

Nr parametru
MODbus (PNU)

Nr bitu

Opis alarmu

Konsekwencje

Powod (Jak
alarm jest
zalgczany)

dezaktywowac

Jak
alarm

Uwagi

ALARMY / BLEDY ZAWORU SILNIKOWEGO

bedzie podejmowac
proby powrotu do
pracy co 10 sekund

silnika

E103 | 1901 2 Brak konfiguracji | Wstrzymana praca 1067 Konfiguracja zaworu | Wybrac rodzaj zaworuz | Brak typu zaworu. Wybra¢ odpowiedni

zaworu automatyczna = brak listy opcji dla 1067 rodzaj dla parametru 1067 (Konfiguracja
Zaworu)

E100 | 1901 8 Btad konfiguracji | Wstrzymana praca Jeden lub wiecej btedéw | Skorygowac konfiguracje | Prace zaworu silnikowego blokuje jeden

zaworu automatyczna konfiguracji zaworu zaworu lub kilka btedéw. Sprawdzi¢ inne aktywne
alarmy dla rozpoznania problemu
z konfiguracja zaworu

E114 | 1903 10 Niezgodnos¢ Wstrzymana praca Ustawiono petny krok Jesli wymagany jest Praca jest mozliwa przy nastawie 1064
metody automatyczna przy wymaganym petny krok, ustawic¢ (Metoda wzbudzania zaworu) na,peten
wzbudzania "pot-kroku” pozycjonowanie na krok”i1029 (Pozycjonowanie zaworu) na
i pozycjonowania petne. Jesli, pot-krok’, ,pot kroku”. Skorygowac ktérys z tych
zaworu wybra¢ minimum poét parametréw

kroku

E115 | 1903 1 Za duza szybkos¢ | Wstrzymana praca Kombinacja metody Dostosowac szybkos¢ Za duzo mikrokrokéw na sekunde

ruchu zaworu automatyczna wzbudzania i szybkosci badz metode wzbudzania | (powyzej 12800). Obnizy¢ 1031 (Szybkos¢
daje za wiele mikrokrokéw zaworu) lub uzy¢ mniej mikrokrokéw na
na sekunde (powyzej peten krok (1064)
12800)

E116 | 1903 12 Za mata szybkos¢ | Wstrzymana praca Kombinacja metody Dostosowac szybkos¢ Za mato mikrokrokéw na sekunde

ruchu zaworu automatyczna wzbudzania i szybkosci badz metode wzbudzania | (ponizej 8). Zwiekszy¢ 1031 (Szybkos¢
daje za mato mikrokrokéw zaworu) lub zwiekszy¢ 1032 (Szybkos¢
na sekunde (ponizej 8) poczatkowa) lub uzy¢ wiecej
mikrokrokéw na peten krok (1064)

E117 | 1903 13 Za duza awaryjna | Wstrzymana praca Kombinacja metody Dostosowac szybkos¢ Za duzo mikrokrokéw na sekunde
szybkos¢ ruchu automatyczna wzbudzania i szybkosci badz metode wzbudzania | (powyzej 12800). Obnizy¢ 1061 (Awaryjna
zaworu daje za wiele mikrokrokéw szybkos¢ zaworu)

na sekunde (powyzej
12800)

E118 | 1903 14 Za mata awaryjna | Wstrzymana praca Kombinacja metody Dostosowac szybkos¢ Za mato mikrokrokéw na sekunde
szybkos¢ ruchu automatyczna wzbudzania i szybkosci badz metode wzbudzania | (ponizej 8). Podwyzszy¢ 1061 (Awaryjna
zaworu daje za mato mikrokrokéw szybkos¢ zaworu)

na sekunde (ponizej 8)

E119 | 1903 15 Zamata Wstrzymana praca Kombinacja metody Dostosowac szybkos¢ Za mato mikrokrokéw na sekunde
poczatkowa automatyczna wzbudzania i badz metode (ponizej 8). Zwigkszy¢ 1031 (Szybkos¢
szybkos¢ ruchu szybkosci daje za mato wzbudzania zaworu) lub zwiekszy¢ 1032 (Szybkos¢
zaworu mikrokrokéw na sekunde poczatkowa) lub uzy¢ wiecej

(ponizej 8) mikrokrokéw na peten krok (1064)

E126 | 1903 5 Zwarcie lub Wstrzymana praca Silnik zaworu zatrzymuje | Obnizenie temperatury Silnik nie jest w stanie poruszac
przegrzany silnik | automatyczna, silnik sie z powodu zbyt silnika zaworem. Sprawdzi¢, czy nie ma zwarcia
zaworu bedzie podejmowac wysokiej temperatury na uzwojeniach silnika i czy temperatura

proby powrotu do otoczenia nie przekracza 60°C
pracy co 10 sekund

A997 | 1901 5 Krytycznie niskie Napiecie baterii ponizej Napiecie baterii powyzej | Napiecie baterii jest krytycznie niskie
napiecie baterii 12V 12,2V i w razie awarii zasilania zawdr sie nie

zamknie. Wymieni¢ baterie / sprawdzi¢
zaciski

A996 | 1901 6 Za duze napiecie Napiecie baterii powyzej | Napiecie baterii ponizej Napiecie baterii jest za wysokie i w razie
baterii 27V 25V awarii zasilania zawor sie nie zamknie.

Wymieni¢ baterie na wtasciwy rodzaj
(18-24V)

WO001 | 1901 7 Niskie napiecie Napiecie baterii ponizej Napiecie baterii powyzej | Napiecie baterii jest niskie. Wymienic
baterii 17V 17,2V baterie

E124 | 1903 3 Rozwarty obwoéd | Wstrzymana praca Rozwarte obwody 1 lub Wiasciwy przeptyw Rozwarte obwody jednego lub wigkszej
silnika automatyczna, silnik 2 uzwojen silnika zaworu | pradu przez uzwojenia liczby uzwojen silnika zaworu. Sprawdzic¢

podtaczenie silnika zaworu

ALARMY / BLEDY UKELADU TRANSMISJI DANYCH

E122 | 1901 3 Przekroczenie W nastawionym przedziale | Wszystkie potrzebne Brakuje sygnatu regulacji / czujnika
czasu czasu (,min. update sygnaty uaktualniane / odniesienia przesytanego uktadem
uaktualnienia interval”) nie dotart jeden | z wiasciwg transmisji danych. Sprawdzi¢ potaczenia
dzielonego lub kilka sygnatéw (S2, czestotliwoscig magistrali i prace innych przytaczonych
sygnatu S3, S4, PO, Pc) dzielonych jednostek

przez magistrale CAN lub
MODbus

E128 | 1901 4 Przekroczenie Jesli przez MODbus W nastawionym przedziale | Zewnetrzny sygnat Brakuje sygnatu odniesienia
czasu uaktualnie- czasu (,MODbus min. odniesienia uaktualniany | przesytanego przez MODbus. Sprawdzi¢
nia zewnetrznego update interval”) nie dotart | przez MODbus potaczenia magistrali i prace innych
sygnatu sygnat odniesienia przez z whasciwg przytaczonych jednostek
odniesienia MODbus czestotliwoscig
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ALARMY O PRACY URZADZENIA
A994 | 1902 8 Niska temperatura Aktywne zasilanie parownika Wytaczenie regulacji lub Temperatura medium
medium na wylocie S4 i ograniczenie minimum funkcji minimum S4, chtodzonego na wylocie jest zbyt
temperatury S4, a przy tym albo wzrost wartosci S4 niska, przez zbyt dtugi czas
wartos$¢ S4 ponizej nastawy powyzej nastawionego
minimalnej — uptynat czas minimum
zwtoki alarmu
A991 | 1902 11 | Wysokie cisnienie Aktywne zasilanie parownika Wytaczenie regulacji lub Wartos¢ Pe / Te zbyt wysoka, przez
parowania (MOP) i funkcja MOP, a przy tym Te funkcji MOP, albo spadek zbyt dtugi czas
powyzej ograniczenia MOP Te ponizej nastawionego
- uptynat czas zwtoki alarmu maksimum
A990 | 1902 12 | Niskie ci$nienie Aktywne zasilanie parownika Wytaczenie regulacji lub Wartos¢ Pe / Te zbyt niska, przez
parowania (LOP) i funkcja LOP, a przy tym Te funkgji LOP, albo wzrost zbyt dtugi czas
ponizej ograniczenia LOP Te powyzej nastawionego
- uptynat czas zwtoki alarmu minimum
A989 | 1902 13 | Wysoka temperatura Aktywne zasilanie parownika Wytaczenie regulacji lub Wartos¢ Pc / Tc zbyt wysoka, przez
skraplania i funkcja HCTP, a przy tym Tc funkcji HCTP, albo spadek | zbyt dtugi czas
powyzej ograniczenia HCTP Tc ponizej nastawionego
- uptynat czas zwtoki alarmu maksimum
A988 | 1902 14 | Duze przegrzanie Aktywne zasilanie parownika Wytaczenie reguladji, Przegrzanie jest zbyt wysokie,
i przegrzanie powyzej albo spadek przegrzania przez zbyt diugi czas
ograniczenia — uptynat czas ponizej nastawionego
zwtoki alarmu maksimum
A987 | 1902 15 | Mate przegrzanie Aktywne zasilanie parownika Wytaczenie reguladji, Przegrzanie jest zbyt niskie, przez
i przegrzanie ponizej albo wzrost przegrzania zbyt dtugi czas
ograniczenia — uptynat czas powyzej nastawionego
zwtoki alarmu minimum
A986 | 1902 0 Spadek wydajnosci Aktywne zasilanie parownika Wytaczenie regulagji, Zawor pracuje niemal z maksimum
zaworu i stopien otwarcia wyzszy od albo stopien otwarcia wydajnosci przez diugi czas
maksimum -5% dtuzej niz przez | nizszy od maksimum -5%
90% czasu kontrolnego dtuzej niz przez 88% czasu
kontrolnego
E135 | 1904 12 | Btad grzania / chtodzenia Wykorzystanie DI do Nie korzysta¢ z DI do Podczas pracy w trybie termostatu
w trybie termostatu przetaczania miedzy grzaniem przetaczania miedzy nie jest dostepna funkcja
i chodzeniem w trybie grzaniem i chodzeniemw | przetgczania miedzy grzaniem
termostatu trybie termostatu i chtodzeniem
ALARMY TERMOSTATU
A993 | 1902 9 Wysoka temperatura Aktywny termostat i mierzona Wytaczenie termostatu, Temperatura $rodowiska
temperatura (S3/54) powyzej albo spadek mierzonej chtodzonego jest zbyt wysoka
wartosci granicznej — uptynat temperatury (53/54) przez zbyt dtugi czas
czas zwtoki alarmu ponizej maksimum
A992 | 1902 10 | Niska temperatura Aktywny termostat i mierzona Wytaczenie termostatu, Temperatura srodowiska
temperatura (53/54) ponizej albo wzrost mierzonej chtodzonego jest zbyt niska przez
wartosci granicznej — uptynat temperatury (S3/54) zbyt dtugi czas
czas zwtoki alarmu powyzej minimum
ALARM ZATRZYMANIA
WO002 | 1902 1 Stan gotowosci Regulator zatrzymany Uruchomienie regulacji Regulator przeszedt w stan
(,Standby”) gotowosci z powodu wytaczenia
wigcznikiem gtéwnym — parametr
R012 lub sygnat na DI = OFF
ALARM STEROWANIA RECZNEGO
W003 | 1902 2 Sterowanie reczne Regulator w trybie sterowania Wytaczenie sterowania Regulator jest w trybie sterowania
recznego recznego recznego, nie ma regulacji
automatycznej, a wiele alarmow
jest wytaczonych
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27.0 Rozwiazywanie

problemoéw

ID | Objawy Mozliwa przyczyna / Reakcja Rozwigzanie

1 Regulacja nie Nie podtaczone wejscie cyfrowe DI z przypisang « Wiaczy¢ przekaznik na DI
wigcza sie w funkcja wiacznika gtéwnego
wybranym Btad czujnika / przetwornika + Sprawdzic¢ i skasowac alarm

trybie, np. MSS

Alarmu konfliktu konfiguracji - nie skonfigurowany
czujnik S2 lub nie wybrany czynnik

« Sprawdzic¢ i skasowac alarm

Alarm: Stan gotowosci (,Standby”),
parametr R012 = OFF

« Ustawi¢ parametr RO12 (wtacznik gtéwny) na, 1"

przegrzanie

2 Za niskie Za duzy spadek cisnienia w parowniku « Sprawdzi¢ czynnik chtodniczy przed zaworem rozpreznym
ci$nienie ssania « Czy zawdr jest zainstalowany znacznie powyzej wylotu skraplacza
« Sprawdzi¢ réznice ci$nienia
Brak dochtodzenia przed zaworem rozpreznym « Zmniejszy¢ w regulatorze nastawe maksymalnego stopnia otwarcia zaworu
« Sprawdzi¢ wydajnosc¢ chtodnicza uktadu i poréwnac z wydajnoscia
Zaworu rozpreznego
« Uzyc¢ zaworu o rozmiarze odpowiednim dla danego ukfadu
Za duze przegrzanie w parowniku « Sprawdzi¢ w sekcji,Duze przegrzanie”
Spadek cisnienia w zaworze rozpreznym mniejszy |- Sprawdzi¢ spadek ci$nienia w zaworze rozpreznym
niz wymagany przez zawor « Wymieni¢ zawor na wiekszy
Zawor rozprezny za maty « Sprawdzi¢ wydajnos¢ chtodniczg uktadu i poréwnaé z wydajnoscia
zaworu rozpreznego. W razie potrzeby wymieni¢ zawdr na wiekszy
« Sprawdzi¢ wybrany rodzaj zaworu na liscie w menu regulatora
Ciato obce w bloku zaworu rozpreznego » Zdemontowac zawor i sprawdzi¢ dysze/grzybek
Zta nastawa rodzaju czynnika chtodniczego « Wybrac¢ wiasciwy czynnik z listy w menu regulatora
w regulatorze
Brak czynnika chtodniczego w ukfadzie - Napetnic¢ uktad whasciwa iloscig czynnika
«  Sprawdzi¢ ukfad pod katem wyciekow
Zty zakres pomiarowy lub rodzaj przetwornika - Wprowadzi¢ poprawny zakres ci$nienia
cisnienia
Bardzo niska nastawa MOP « Sprawdzi¢ nastawe MOP. Jesli korzysta sie z MODbus, sprawdzi¢,
czy sygnaty sg wyskalowane zgodnie z lista parametréw
Catkowicie lub czesciowo oblodzony parownik « Odszroni¢ parownik
Maty przeptyw chtodzonej wody «  Sprawdzi¢ zgodnos¢ przeptywu z wartoscia projektowa
Zbyt niska temperatura chtodzonej wody « Sprawdzi¢ nastawy temperatury z wartosciami projektowymi
3 Wytaczenie na | Brak sygnatu do wtaczenia » Sprawdzi¢ sygnat na wejsciu cyfrowym DI i jego konfiguracje
skutek niskiego | problem z rozruchem « Sprawdzi¢ w sekgji,Problemy z rozruchem”
cisnienia przy
wiaczaniu /
wyfaczaniu
sprezarki
4 Uderzenie Za niskie przegrzanie odniesienia - Zwiekszy¢ przegrzanie odniesienia przez zmiane parametréw min. i maks.
hydrauliczne Za mate przegrzanie « Upewnic sig, ze funkcja przegrzania krytycznego jest aktywna
W sprezarce « Podnies¢ nastawy przegrzania krytycznego i minimalnego
(hatasliwa praca . Sprawdzi¢ tez w sekcji, Za mate przegrzanie”
spreiarki lub Niewtasciwy pomiar przegrzania lub powolna « Upewnic sie, ze czujnik S2 jest dobrze zamocowany na przewodzie
MIERENE odpowiedz czujnika S2 ssawnym
dzwieki) lub « Dobrze zaizolowa¢ czujnik temperatury
szronna + Sprawdzi¢ w poradniku instalowania rozdziat o czujnikach temperatury
przewodzie Niewtfasciwie nastawiony w regulatorze rodzaj « Sprawdzi¢ odnosne parametry
ssawnym . ) S
czynnika chtodniczego lub przetwornika ci$nienia
5 Za mate Za niska nastawa minimalnego przegrzania « Podnies¢ parametr minimalnego przegrzania

Zawor nie zamyka sie catkowicie

- Zmniejszy¢ stopien otwarcia zaworu lub czas wymuszonego otwarcia

podczas rozruchu

Za duze otwarcie zaworu podczas rozruchu

« Uzyc regulacji typu P
« Zmniejszy¢ rozruchowy stopien otwarcia

Niedoktadny pomiar przegrzania

« Zamontowac czujnik temperatury blisko parownika

Duzy spadek cisnienia w przewodzie ssawnym

« Zainstalowac przetwornik ci$nienia blisko parownika
« Sprawdzi¢ w poradniku instalowania rozdziat o czujnikach

Zawor zaciat sie w pozycji otwartej

« Sprawdzi¢ montaz zaworu

Zalewanie sprezarki

« Sprawdzi¢ w sekgji,,Uderzenie hydrauliczne”
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Dacifi

poza
ustawionym
zakresem lub
nie osigga
nastawy

ID | Objawy Mozliwa przyczyna / Reakcja Rozwigzanie
6 Duze Brak dochtodzenia «  Zmniejszy¢ w regulatorze nastawe maksymalnego stopnia otwarcia zaworu
przegrzanie «  Sprawdzi¢ wydajnos¢ chtodnicza uktadu i poréwnac z wydajnoscia
zaworu rozpreznego. Uzy¢ zaworu o rozmiarze odpowiednim dla
danego uktadu
Regulator nie jest wtasciwie nastawiony / + Sprawdzi¢ w regulatorze nastawy min. i maks. przegrzania
dostrojony i przytaczone czujniki
- Dostroi¢ parametry regulacji Pl
Zty wybor rodzaju zaworu w menu regulatora lub |+ Sprawdzi¢ odpowiednia nastawe rodzaju zaworu badz zainstalowac
za maty zawor o odpowiedniej wielkosci dla danego uktadu
Duze obcigzenie sezonowe lub przecigzony uktad |- Sprawdzi¢ czystos¢ wymiennikéw ciepta
« Sprawdzi¢ przegrzanie
7 Zbyt wysokie Zta nastawa rodzaju czujnika, czynnika + Sprawdzi¢ odnosne nastawy
lub zbyt niskie | chtodniczego, przetwornika cisnienia lub jego « W przypadku przesuniecia wartosci czujnika temperatury lub
mierzone zakresu przetwornika ci$nienia, dokona¢ stosownej kompensacji
przegrzanie « Zawsze nalezy stosowac doktadne przetworniki cisnienia
8 a. Mierzone Zmienito sie obcigzenie cieplne, a regulator « Czas catkowania Tn mozna skréci¢ o 20%, a wzmocnienie Kp zwiekszy¢
przegrzanie przegrzania zbyt wolno dostosowuje sie do nowej 0 20%, trzeba nastepnie zwrdci¢ uwage, czy nie pojawiaja sie oscylacje
wyzsze od sytuacji stopnia otwarcia lub cisnienia Pe
wartosci Zmienita sie wydajnos¢ sprezarki, a regulator - Za kompensacje zmian pracy sprezarki odpowiada warto$¢ KpTe.
odniesienia przegrzania zbyt wolno dostosowuje sie do nowej Mozna ja zwiekszy¢ 0 20%
o ponad 5K sytuadji
[PieA2 ) Utrata wydajnosci przez zawor «  Sprawdzi¢, czy zawor jest otwarty na blisko 100% - jesli tak, jego
5-10 minut wydajnos¢ jest za mata. Sprawdzi¢ dochtodzenie
«  Mozliwy wyciek czynnika chtodniczego
b. Mierzone Funkcja przegrzania krytycznego nie jest aktywna |+ Aktywowac funkcje przegrzania krytycznego i ustawic je na 2 K ponizej
przegrzanie badz ma zte ustawienia minimalnego
jest nizsze Zmienita sie wydajnos¢ sprezarki, a regulator « Za kompensacje zmian pracy sprezarki odpowiada warto$¢ KpTe.
od wartosci przegrzania zbyt agresywnie dostosowuje sie do Mozna ja zmniejszy¢ 0 20%
odniesienia nowej sytuagji
o ponad 3 K
9 Fluktuacje Zty kontakt czujnika S2 z przewodem ssawnym « Zweryfikowac sposéb montazu czujnika temperatury
przegrzania Szybka zmiana obcigzenia i temperatury otoczenia |- Poczekac na ustabilizowanie sie warunkéw pracy i sprawdzi¢ ponownie
Do zaworu rozpreznego docieraja pecherzyki pary |+ Zapewnic stabilne dochtodzenie
Za duze wzmocnienie Kp i wartos¢ KpTe « Zmniejszy¢ wzmocnienie Kp o 20%, wydtuzy¢ czas catkowania Tn
0 20%. Jesli fluktuacje istnieja nada, zmniejszy¢ KpTe o 20%
« Ustawi¢ wyzsze przegrzanie odniesienia
10 | Ujemne Zfa nastawa rodzaju czujnika, czynnika « Sprawdzi¢ odnosne nastawy
przegrzanie chtodniczego, przetwornika cisnienia
lub jego zakresu
Niskie cisnienie ssania podczas rozruchu « Sprawdzi¢ w sekgji,Problemy z rozruchem”
z powodu niskiej temperatury otoczenia
Ukfad nie pracuje « Skontrolowa¢ uktad
11 | Przegrzanie Zfa nastawa rodzaju zaworu lub jego parametréw |« Sprawdzi¢ rodzaj zaworu i jego konfiguracje

Za mato czynnika chtodniczego

Napenic uktad witasciwa iloscig czynnika
Sprawdzi¢ ukfad pod katem wyciekow

Za maty zawor rozprezny

W razie potrzeby wymienic¢ zawdr na wiekszy
Sprawdzi¢ wybrany rodzaj zaworu w menu regulatora

Gubienie krokéw przez zawor

Wzbudzac silnik krokowy z zalecang szybkoscia

Gubienie krokéw moze wynikac ze zbyt duzej, jak i zbyt matej szybkosci
W przypadku zaworu uzytkownika sprawdzi¢ inne jego nastawy, jak
natezenie pradu, cykl roboczy, prad zatrzymania i in.

Skorzystac z funkcji wymuszajacych ruch zaworu, dokonujac ustawien
odpowiednich dla danego rodzaju zaworu

Zta nastawa rodzaju zaworu lub niewfasciwa konfiguracja jego
parametréw

Podtaczono przewody diuzsze niz w specyfikacji regulatora
Odseparowac przewod sterowania zaworem od innych przewoddow
zasilajacych i nie grupowac przewodow w wigzki

Zaciecie zaworu lub duze opory ruchu jego elementéw

Wartos¢ MOPD wyzsza niz w specyfikacji zaworu
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ID | Objawy Mozliwa przyczyna / Reakcja Rozwigzanie
12 | Zbyt dtugi czas | Za mate wzmocnienie Kp i KpTe lub dtugi czas « 1. Zwiekszy¢ Kp razy 1,5
sprowadzania | catkowania Tn « 2.0bnizy¢Tn 0 25%
przegrzania - W razie potrzeby powtarzac kroki 1i 2
do wartosci Dtuzszy czas osiggania wiasciwego przegrzania lub |+ Prowadzic rozruch z regulacja typu P i zwiekszy¢ rozruchowy stopien
odniesienia temperatury podczas rozruchu otwarcia
« Jesli po minucie od rozruchu przegrzanie jest wyzsze od wartosci
odniesienia o 4 K, rozruchowy stopien otwarcia mozna zwiekszy¢ o 20%
Zta nastawa rodzaju zaworu « Sprawdzi¢ rodzaj zaworu i jego konfiguracje
Zta nastawa parametréw przegrzania odniesienia « Prawidtowo nastawi¢ przegrzanie min. i maks. i wybra¢ odpowiednia
metode regulacji — wg MSS / Obcigzenia / Statej wartosci / Roznicy temp.
« Sprawdzi¢ tez w sekcjach ,Duze przegrzanie” oraz,Zbyt wysokie lub
zbyt niskie mierzone przegrzanie”
13 | Problemy Wyltaczenie podczas rozruchu z powodu niskiego |« Sprawdzi¢ podtaczenie LED alarmu
z rozruchem cisnienia - Brak synchronizacji regulatora i sprezarki — nie podtaczone DI w EKE
«  Zte podfaczenie zaworu lub jego brak. Sprawdzi¢ podtaczenie
przewodu M12 do zaworu i do regulatora
« Sprawdzi¢ inne elementy zainstalowane w przewodzie ssawnym
i cieczowym pod katem blokowania przeptywu
« Skorzystac z funkcji LOP podczas rozruchu
Brak synchronizacji sygnatéw - Upewni¢ sie o synchronizacji sygnatu wigcznika gtéwnego i startu
sprezarki; dopuszcza sie zwtoke 2 sekund
Wysokie przegrzanie po rozruchu «  Sprawdzi¢ w sekcji ,Zbyt wysokie lub zbyt niskie mierzone przegrzanie”
14 | Problem Wytaczenie z powodu niskiego cisnienia - Skorzystac z sekwencji odszraniania w regulatorze EKE
zrozruchem po « Skorzystac z funkcji LOP
odszranianiu « Prowadzi¢ rozruch z regulacja typu P i wydtuzy¢ czas rozruchu
« Sprawdzi¢ poprawnos$¢ sygnatu ze sterownika
15 | Brak mozliwosci | Brak dochtodzenia przed zaworem rozpreznym « Ograniczy¢ w regulatorze maksymalne otwarcie zaworu
utrzymania «  Sprawdzi¢ wydajnosc¢ chtodnicza uktadu i poréwnac z wydajnoscia
temperatury zaworu rozpreznego. Uzy¢ zaworu o rozmiarze odpowiednim dla
medium danego uktadu
chtodzonego « Sprawdzi¢ w sekcjach ,Duze przegrzanie”i,Niskie cisnienie ssania”
Zty rodzaj czujnika temperatury lub jego montaz « Sprawdzi¢ konfiguracje czujnika
Spadek cisnienia w filtrze « Sprawdzi¢ przegrzanie
16 | Pecherzyki Brak lub za mata ilo$¢ czynnika chtodniczego » Napetnic uktad wtasciwa iloscig czynnika
pary w zaworze « Sprawdzi¢ ukfad pod katem wyciekéw
- Jesli zawor zainstalowano znacznie powyzej wylotu ze skraplacza,
sprawdzi¢ réznice cisnienia
Obecnos¢ pecherzykéw moze prowadzi¢ do « Uzy¢ zaworu o odpowiedniej wielkosci
duzego przegrzania i niskiego ci$nienia ssania « Sprawdzi¢ tez w sekcjach,Duze przegrzanie”i,Za niskie cisnienie ssania”
Pressure drop across filter. + Sprawdzi¢ i wymienic filtr
17 | Zawor Zfa nastawa rodzaju zaworu «+ Skonfigurowac odpowiedni zawor
krokowy Nieprawidtowa instalacja zaworu « Sprawdzi¢ i poprawic sposéb zamontowania zaworu i podfgczenia
otwiera / elektryczne
zamyka sie Wyzsza wartos¢ MOPD niz w specyfikacji zaworu « Sprawdzi¢ w specyfikacji zaworu i wybra¢ odpowiedni zawor
zbyt wolno = " P .
Sprawdzi¢ nastawe szybkosci zaworu « Wzbudzac¢ silnik krokowy z zalecang szybkoscia
« Zbyt duza, jak i zbyt mata szybkos¢ moze skutkowa¢ gubieniem krokéw
przez zawor
« W przypadku zaworu uzytkownika sprawdzic¢ inne jego nastawy, jak
natezenie pradu, cykl roboczy, prad zatrzymania i in.
17 | Maksymalny Brak wydajnosci chtodniczej « Sprawdzi¢ wydajnosc¢ chtodnicza uktadu. Sprawdzi¢ tez w sekgji
stopien »Za maty zawdr rozprezny”
otwarcia Za niskie cisnienie skraplania » Sprawdzi¢ temperature otoczenia
Zaworu przez « Wyregulowac sterownik skraplacza
dtuzszy czas .

Zabrudzony filtr odwadniacz

Wymieni¢ filtr odwadniacz

Pecherzyki pary w przewodzie cieczowym
z powodu za matej ilosci czynnika

Sprawdzi¢ w sekcji ,Pecherzyki pary w zaworze”

Zta konfiguracja zaworu

Zmieni¢ nastawy na odpowiednie dla zainstalowanego zaworu

Zta konfiguracja przetwornika cisnienia

Skorygowac zakres i rodzaj przetwornika cisnienia

Zta nastawa rodzaju czynnika chtfodniczego

Wybrac wtasciwy czynnik w menu regulatora
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ID | Objawy Mozliwa przyczyna / Reakcja Rozwigzanie
18 | Migotanie Za duze wzmocnienie (Kp i KpTe) lub za krétki czas | < 1. Zmniejszy¢ Kp razy 1,5
/ oscylacje catkowania (Tn) « 2.Zwiekszy¢Tn 0 25%
potozenia - W razie potrzeby powtarzac kroki 1 i 2
zaworu Zty kontakt termiczny czujnika S2 « Sprawdzi¢ sposéb montazu czujnika S2. W poradniku instalowania
sprawdzi¢ rozdziat o czujnikach
Fluktuacje sygnatu przegrzania odniesienia na « Sprawdzi¢ jakos¢ sygnatu na wejsciu Al
wejsciu Al
Fluktuacje sygnatu cisnienia « Sprawdzi¢ w sekgji ,Fluktuacje sygnatu cisnienia”
Fluktuacje przegrzania « Sprawdzi¢ w sekgji,Fluktuacje przegrzania”
19 | Niestabilny Fluktuacje sygnatu na wejsciu analogowym Al « Sprawdzi¢ jakos¢ sygnatu na wejsciu Al
stopien « Skorzystac z funkgji Strefa nieczutosci zaworu
otwarcia
w trybie
sterownika
zaworu
20 | Wewnetrzny Zfa nastawa rodzaju zaworu + Sprawdzi¢ rodzaj zaworu i jego konfiguracje
przeciek w Gubienie krokéw przez zawdr silnikowy «  Wylgczyc i wiaczyc regulator
Zaworze «  Aktywowac funkcje przeciw gubieniu krokéw, czyli wymuszone
sterowanie z konfiguracja odpowiednig dla zainstalowanego zaworu
«  Wzbudzac silnik krokowy z zalecang szybkoscia
«  Zbyt duza, jak i zbyt mata szybkos¢ moze skutkowac gubieniem
krokéw przez zawor
+ Podtaczono przewody dituzsze niz w specyfikacji regulatora
« Odseparowac przewod sterowania zaworem od innych
przewodow zasilajacych i nie grupowac przewodéw w wigzki
+ Zaciecie zaworu lub duze opory ruchu jego elementéw
»  Warto$¢ MOPD wyzsza niz w specyfikacji zaworu
21 | Zawor nie Wyznaczono strefe nieczutosci zaworu « Sprawdzi¢ parametr w rozdziale ,Zawory z silnikami krokowymi”
zmienia Obluzowane lub niewtasciwe podtaczenie « Zapewnic poprawne i pewne podtaczenie przewodéw do zaciskéw
potozenia przewodu M12 regulatora EKE.
» Sprawdz takze rozdziat,Zawér dziata w przeciwnym kierunku”.
Zmieniona konfiguracja « Sprawdzi¢ konfiguracje zaworu
+ Sprawdzic¢ stan parametru R012 ON/OFF i wejscia DI
« Jesli sygnat przychodzi przez Al lub MODbus, sprawdzi¢ jego
poprawnos¢
Niewtasciwe napiecie zasilania regulatora « Sprawdzi¢ zrédto zasilania i zmierzyc¢ napiecie wejsciowe regulatora
Zablokowany zawoér « Sprawdzi¢ sposéb zainstalowania zaworu
« Sprawdzi¢, czy zawdr nie jest zabrudzony
Silnik zaworu uszkodzony, jego rezystancja rézni sie |« Sprawdzic rezystancje silnika na kazdym uzwojeniu
znacznie od wartosci w specyfikacji zaworu « Upewnic sie co do tolerancji na dtugos$¢ przewodu i temperature
« Wymieni¢ zawor
22 | Zaworzmienia | Zte podiaczenie przewodu M12 do regulatora « Sprawdzi¢ kolory podtaczen w poradniku instalowania
potozenie w « Dla zaworéw innych firm sprawdzi¢ poprawne podtaczenie u dostawcy
przeciwnym Zte podtaczenie przewodu przedtuzajacego do « Sprawdzi¢ kolory podtaczen w poradniku instalowania
kierunku przewodu sterowania zaworem
23 | Wymuszone Regulator EKE przeprowadza kalibracje zaworu » Normalna praca
zamkniecie w ramach normalnej procedury w nastepujacych
zaworu sytuacjach
a. podczas nastawiania rodzaju zaworu
b. gdy aktywna jest funkcja wymuszonego
sterowania i ma nastawe catkowitego zamkniecia
lub gdy naliczanie czasu wymuszonego sterowania
ma wartos¢ ON
¢. po wyfaczeniu regulacji na skutek alarmu badz btedu
d. jesli wejscia DI uzyto w roli wiacznika gtéwnego
i jego sygnat ma wartos¢ OFF
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‘ ID ‘ Objawy Mozliwa przyczyna / Reakcja Rozwigzanie
24 | Fluktuacje sygnatu Zmiana obcigzenia uktadu « Obserwowac prace uktadu po zmianie obcigzenia
cisnienia Wadliwy przetwornik ciénienia « Wymieni¢ przetwornik ciénienia
Pecherzyki pary w przewodzie cieczowym + Sprawdzi¢ w sekgji,Pecherzyki pary w zaworze”
25 | Wytaczenie sprezarki Funkcje MOP nie jest aktywna lub Zle « Sprawdzi¢ nastawy parametréw dla funkcji MOP
przez zabezpieczenie skonfigurowana
termiczne (funkcja Zmiana warunkéw roboczych « Obserwowac prace uktadu po zmianie warunkéw
MOP nie pracuje lub « Regulator potrzebuje czasu na dostrojenie sie do nowego stanu
nieskuteczna) ustalonego
26 | Niedziata Jesli przez pewien czas utrzymuje sie zarébwno |+ Sprawdzi¢ warunki robocze i nastawy
zabezpieczenie LOP mate przegrzanie, jak i niskie cisnienie ssania,
funkcja LOP jest nieaktywna
Radykalna zmiana warunkéw roboczych « Regulator potrzebuje czasu na dostrojenie sie do nowego stanu
ustalonego
27 | Regulator w trybie Wewnetrzny btad programowy regulatora « Wytaczyc i wigczyc regulator. Jesli to nie pomoze, nalezy wymienic
awaryjnym (sprawdzi¢ | (EEPROM) regulator
stan LED lub
wyswietlacza)
28 | Regulator sie zawiesit, Poluzowane przewody « Sprawdzi¢ podtaczenia do zaciskéw regulatora EKE
nic si¢ nie dzieje Niewtfasciwe napiecie zasilania regulatora «  Sprawdzi¢ zrédto zasilania i zmierzyc¢ napiecie na wejsciu regulatora
« Wytaczyc i wigczyc¢ regulator, obserwowac diody LED. Jesli zadna
dioda nie zaswieci, nalezy wymienic regulator
29 | Brak transmisji danych | Zte ustawienia MODbus « Sprawdzi¢ adres MODbus, predkos¢ transmisji, protokoét

(sygnalizowany przez
diody LED)

Regulatory EKE obstuguja tylko MODbus RS 485 RTU; nie obstuguja
konwencji Modicon

Obluzowane przewody lub brak zakonczenia
magistrali

Sprawdzi¢ potaczenia sieci MODbus i zakornczenia magistrali

Sprawdzi¢ zasilanie regulatora EKE

Jesli wytaczone, wiaczy¢ regulator
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Dodatek 1 Skréty i oznaczenia

Dodatek 1 Petna nazwa Skrét / symbol
Skréty i oznaczenia Sprezarka comp.

Wydajnos¢ cap

Regulator / sterownik cont

Rzeczywisty act

Temperatura na wylocie z parownika S2

Temperatura dolotowa medium chtodzonego S3

Temperatura wylotowa medium chtodzonego S4

Temperatura nasycenia w parowniku (temperatura parowania) T/ To

Cisnienie w parowniku P./ Py

Temperatura nasycenia w skraplaczu (temperatura skraplania) Tk

Cisnienie w skraplaczu Pc

Wspétczynnik proporcjonalnosci / wzmocnienie Kp

Czas catkowania n

Wspotczynnik proporcjonalnosci dla temperatury nasycenia KpTe

Stopien otwarcia zaworu oD

Przegrzanie SH

Minimum Min.

Maksimum Max. / Maks.

Wartosc¢ odniesienia Ref.

Temperatura Temp.

Wspotczynnik Fac.

Oscylacje Osc.

Skraplacz Cond.

Sprzezenie w przéd FF

Nastawa Sp.

Ratiometryczny Ratio.

Zewnetrzny Ext.

Adres Adr.

Impulsy na sekunde PPS

Krok Stp

Sygnalizacja wycieku LoC

Réznica temperatury medium chtodzonego ATm

i temperatury parowania

Maksymalne ci$nienie robocze MOP

Minimalny sygnat stabilny / minimalne stabilne przegrzanie MSS

Numer parametru PNU
Dodatek 2 Ogdlne poréwnanie AKS NSK

) ) ) Doktadnosc¢ w zakresie kompensacji temperatury (0 - 80°C) +1% >+2.5%

;c))?zzltr\fo':r(:irl?migneienia AKS Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) FHE XX *
i NSK Niezawodnos$¢ / Solidnos¢ *RE XX *xx

Elastycznosc / Opcje podtaczenia xxxx *x

Diugosc przewodu *EE *EE

¥ *¥ % ** oznacza najlepszy, za$
* 0znacza najgorszy.
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Dodatek 3

Nastawy panelu MMIGRS2

Menu BIOS (tylko panel z wyswietlaczem LCD)

Po wiaczeniu zasilania, jednoczesne wcisniecie na 5 sekund klawiszy ,Esc” (,Wyjscie”) i ,Enter”
powoduje wejscie do specjalnego menu BIOS. Tam mozna nawigowa¢ miedzy opcjami za pomoca
przyciskow W gore”i, W dot’, zatwierdzac wybory klawiszem ,Enter” oraz cofac przyciskiem ,Esc”

Menu oferuje nastepujace opcje:
APPLICATION: wyjscie z menu BIOS i powr6t do parametréw uktadu

DISPLAY: dostep do ustawien wyswietlacza

CONTRAST: kontrast wyswietlacza LCD; “W lewo” = zmniejszenie, “W prawo” = zwiekszenie
BRIGHTNESS: jasnos¢ wyswietlacza LCD; “W lewo” = zmniejszenie, “W prawo” = zwiekszenie
POS / NEG: przetaczanie miedzy pozytywem i negatywem za pomoca klawisza ,ENTER”
BUZZER: gtosnos¢ i wylaczenie brzeczyka; “W gére” = zwiekszenie, “W dét”’ = zmniejszenie
CAN: dostep do menu konfiguracji uktadu transmisji danych CAN

NODE ID: adres urzadzenia w sieci CAN;“W gore” = zwiekszenie, “W dét” = zmniejszenie
BAUDRATE: predkos¢ transmisji danych przez CAN (od 10 Kdo 1 M)

Dodatek 4

Wprowadzanie nowego
czynnika chtodniczego

Uwaga:

Wazne jest, aby zanim
rozpocznie sie¢ wprowadzanie
nowego rodzaju czynnika
chtodniczego, pozyskac od firmy
Danfoss odpowiednie wartosci
wspdtczynnikow A1, A2i A3.

Dane dla wiekszosci popularnych czynnikéw chtodniczych zakodowano w pamieci regulatora i ptyny
te zgrupowano na liscie dostepnej parametrem 0030. Jesli danego czynnika brakuje na tej licie,
nalezy wybrac opcje ,czynnik uzytkownika”

Procedura dla programu KoolProg

1.
2.

>

Uzyskac wartosci wspotczynnikéw A1, A2 i A3

Wiacznik gtéwny regulatora (R012) ustawic¢ na, 0" Jesli w roli wtgcznika wystepuje wejscie DI,
ustawic je na,OFF”

Wybrac rodzaj czynnika (0030) jako, 13"

Wspotczynniki A1, A2 i A3 wprowadzi¢ odpowiednio jako wartosci parametréw 0100, 0101 i 0102
Ustawi¢ min. i maks. temperature czynnika odpowiednio w parametrach 0103 i 0104. Jesli brakuje
danych, nalezy pozostawi¢ wartosci domysine

Dokonac pozostatych koniecznych ustawien

Przestawi¢ wigcznik gtéwny na, 1" w celu uruchomienia regulatora.

Procedura dla panelu MMIGRS2

SPONOUVEWN =

11

Uzyskac¢ wartosci wspotczynnikéw A1, A2 i A3

Aktywowac panel wciskajac klawisz

Wcisnac i przytrzymac klawisz ,Enter”

Wprowadzi¢ hasto dostepu do menu gtéwnego

Sposréd opcji,Start / Stop” wybraé wytaczenie wtacznika gtéwnego (,OFF”)

Powréci¢ do menu gtéwnego przyciskiem ,Escape”

Przejs¢ do menu podstawowych parametréw regulacji,Control Basic”

Wybra¢ rodzaj czynnika (,Refrigerant type”) z menu jako ,Czynnik uzytkownika” (,User defined”)
Wspotczynniki A1, A2 i A3 wprowadzi¢ odpowiednio jako wartosci parametréw 0100, 0101 i 0102

. Ustawi¢ min. i maks. temperature czynnika odpowiednio w parametrach 0103 i O104. Jedli brakuje

danych, nalezy pozostawi¢ wartosci domysine

. Dokona¢ pozostatych koniecznych ustawien
12.
12.

Przestawi¢ wigcznik gtéwny na,,ON"w celu uruchomienia regulatora
Set main switch to ON enabling the controller to start running.
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Dodatek 5 W przypadku urzadzen z zaworami ETS Colibri® oraz z palnymi czynnikami chtodniczymi zaleca sie
zainstalowac bezpiecznik o wytrzymatosci 2,5 A na kazde uzwojenie silnika, zgodnie z [EC 60127.

Palne czynniki chtodnicze

Bezpiecznik

| —— |
—

Danfoss
80G8239.10

Poza strefg ATEX

Strefa ATEX

——— = [ I I I | i
— g

Dodatek 6 Przywrécenie nastaw fabrycznych umozliwia parametr B0O07 ,Wartosci domysine’, ktéry po wiaczeniu
zasilania i przywrdceniu ustawien fabrycznych powrdéci do wartosci,0" Niektdre parametry zwigzane
z transmisja danych, wybor jezyka, historia wylaczen i zatagczen termostatu nie ulegna resetowi.

Przywracanie nastaw

fabrycznych
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Dodatek 7

Przesterowanie

Czas blokady
przesterowania

Zamkniecie poczatkowe

przesterowania

Funkcja przesterowania aktywuije sie po przekroczeniu progowego stopnia otwarcia. Wtedy zawér ulega
przesterowaniu, kiedy tylko nastapi catkowite zamkniecie. Liczba dodatkowych krokéw wynika z wartosci
parametru 1072, Overdrive”i wyskalowana jest w procentach petnego otwarcia. Parametr 1073,,Prég
aktywadji przesterowania” decyduje o stopniu otwarcia umozliwiajacym przesterowanie przy najblizszym
zamknieciu zaworu i tez jest wyrazony w procentach petnego otwarcia.

Przesterowanie zaworu po catkowitym zamknieciu stuzy kompensacji zgubionych krokéw i odbywa

sie przez wykonanie dodatkowych krokéw, zapewniajacych rzeczywiste petne zamkniecie. Zbyt czeste
przesterowanie moze jednak prowadzi¢ do przyspieszonego zuzycia zaworu. Aby temu przeciwdziata¢,
warto ustawic prog aktywacji przesterowania na wyzszy stopien otwarcia.

Nalezy zauwazy, ze jesli stopien otwarcia nigdy nie przekroczy wartosci progowej, to przesterowanie nigdy
nie nastapi, co moze prowadzi¢ do kumulowania sie zgubionych krokéw. Kazdorazowe przesterowanie
dezaktywuje te funkcje do chwili, kiedy znéw zostanie przekroczony prog aktywacji przesterowania.

Rzeczywisty stopien otwarcia
A
Stopien otwarcia wyzszy od progu aktywacji
przesterowania - uaktywnia funkcje
przesterowania
Prég aktywacji

 —

Danfoss
80G248.10

L
Bez Czas
przesterowania

Przesterowanie

Aby ograniczy¢ czestos¢ operacji przesterowania zaworu, mozna ustawi¢ minimalny czas od ostatniej
operacji za pomocg parametru 1074 ,Czas blokady przesterowania”. DomysInie wynosi on 10 minut.

Rzeczywisty stopien otwarcia

A
Prég aktywacji
przesterowania
s
E
2 &
£z
<9
88 >
Bez przesterowania Bez przesterowania /
Czas
v Y
. Przesterowanie
Przesterowanie Czas blokady

przesterowania
Rzeczywisty stopien
otwarcia

A

Regulator wymusi poczatkowe zamkniecie zaworu po:

«  wiaczeniu zasilania,

« zmianie catkowitej liczby krokéw,

- zmianie sposobu wzbudzania silnika (peten krok /,pot-krok”) Pefen suw
zamkniecia

Regulator nie musi zamykac zaworu po witgczeniu zasilania, jesli ma
informacje o jego petnym zamknieciu, np. po awarii zasilania

i pomys$lnym awaryjnym zamknieciu zaworu.

Dziafanie:

Zawor przestawia sie w kierunku zamkniecia o petng liczbe krokow

+ przesterowanie. Przesterowanie
4

Danfoss
80G8351.10

A 4 »
»
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Dodatek 8 Typowe zastosowania

A. Agregat chtodniczy

(tylko chtodzenie) ‘ .
sS4 < £ :
T E —JC‘I-*—WG %
: \V/ % ETS Colibri® Eg
/\ 3 a3
Pe =
¥ =
EKE controller
B. Uktad odwracalny Ukfad odwracalny w trybie chtodzenia

(woda - powietrze)

ETS Colibri®

=S

EKE
controller
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C. Odwracalna pompa Pompa ciepta powietrze-woda w trybie chtodzenia
ciepta

Danfoss
R64-3039.10
Y
Y
m

ETS Colibri®

>

EKE
controller

A
Z

(@)
N

A

ETS Colibri® V

EKE
controller
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D. Klimatyzator

ETS Colibri®

R64-3040.10

Danfoss

,,,,,,,,

E. Komora chtodnicza
EKE

controller

- D
C
<
SR

Whnetrze budynku Otoczenie

R64-3038.10

Danfoss

F. Uktad
wieloparownikowy

ETS Colibri®

tvol ler

fffffffffffffffffffffff

Danfoss
R64-3037.10

QY
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Dodatek 9

Parameters List
Explanations

A

Ostrzezenie:

W uktadzie MODbus wszystkie
wartosci sa odczytywane

i zapisywane jako 16-bitowa
liczba catkowita. Mogg
wymagac skalowania, jak
pokazano w tabeli.

Parametr

Nazwa i skrot

PNU

Numer parametru

Uwaga: odpowiada on numerowi rejestru MODBus (MODbus adres + 1)

R/W - Dostepnos¢

R oznacza tylko odczyt. RW oznacza mozliwos¢ zmiany

Blokowany Jesli dany parametr jest oznaczony jako blokowany, oznacza to, ze jego warto$¢ mozna zmienic tylko przy
wigcznikiem wytaczonym wiaczniku gtéwnym (,Main switch” = OFF)

gtéwnym

Domyslnie Domyslna warto$¢ parametru (Nastawa fabryczna)

Par. min./Par. max.

Zakres minimalnej i maksymalnej wartosci parametru

Par. Skala

*1) oznacza brak przeskalowania

Wspdtczynnik wyskalowania wartosci parametru

*10) oznacza, ze odczytywana wartos¢ jest 10 razy wyzsza od rzeczywistej

N
g
=] S (o] 2 ; :§ é_%
g % S| g § | 8|82 3
g £ g a| B e | |8 8 >
S o S =] g £ o o | g o g
5 & o £ &8 & | 8|=z d 3
Odniesienie
Odhniesienie R012 Main switch 3001 1 0 1 RW | x ¥ |0=0ff|1=0n
Chtodzenie ON/OFF
R102 Operation mode 3002 1 0 1 RW | # # |0=SH control | 1 =Valve driver
Konfiguracja uktadu R100 Compressor capacity % 4001 10 0 100 RW X X
RO15 Sensor select 3004 1 0 1 RW | « # |0=S3[1=54
R014 Thermostatic mode 3005 1 0 2 RW | # # |0=NotUsed | 1=Cutln/CutOut |
2=MTR
R101 Temperature setpoint °C 3006 1 3 -70 70 RW | x o
Regulacja temperatury |Ro01 Differential K 3007 | 10 | 2 0.1 0 |[RW| x o
N100 MTRTn 3015 1 1800 20 3600 | RW X ¥
N101 MTR Kp 3016 10 3 0.2 20 RW X ¥
Zewnetrzny sygnat R006 Ext. ref offset max. K 3008 10 0 0.0 50 RW | x ¥
odniesienia R106 Ext. ref offset min. K 3009 10 0 -50 0 RW | x ¥
R009 S2 Correction K 3010 10 0 -10 10 RW | x ¥
. . R010 S3 Correction K 3011 10 0 -10 10 RW | x ¥
Kompensacja czujnika /' [R705 5 Correction K 3012 | 10 | 0 | -10 10 [RW]| x | #
przetwornika -
R107 Pe Correction barg 3013 10 0 5 RW | x ¥
R108 Pc Correction barg 3014 10 0 5 RW | x ¥
Konfiguracja zaworu
0=novalve | 1 =UserDef| 2 =ETS
12C|3=ETS24C|4=ETS25C|5=
ETS50C|6=ETS100C|7 =ETS6|8
=ETS12.5|9=ETS25|10=ETS 50
| 11=ETS100|12=ETS250 |13 =
ETS 400 | 14 =KVS 2C | 15=KVS 3C|
1067 Valve configuration 3132 1 0 0 32| RW | & ¥ 16 =KVS 5C |17 =KVS 15|18 =KVS
42|19=CCMTO0|20=CCMT 1|21 =
CCMT 2|22=CCMT 4|23 =CCMT 8
| 24=CCMT 16|25 =CCMT 24 | 26 =
CCMT 30|27 =CCMT 42| 28 =CCM
10[29=CCM 20|30=CCM 3031
=CCM40]32=CTR20
1027 Valve motor type 3133 1 0 0 1 RW | x ¥ 0 = Unipolar | 1 =Bipolar
1028 Valve drive current mA 3134 1 10 10 1000 RW | x ¥
1029 Valve step positioning 3135 1 0 0 2| RW | x ¥  |0=Fullstep | 1 = Halfstep | 2 = Auto
1030 Valve total steps stp 3136 1 1 1 8000| RW | x ¥
1031 Valve speed PPS 3137 1 10 10 400| RW | x v
NEaE T 1032 Valve start speed % 3138 1 20 1 100 RW | x v
1061 Valve emengency speed % 3139 1/ 100 50 200 RW | x ¥
1062 Valve acceleration current % 3140 1/ 100 100 150 RW | «x ¥
1063 Valve acceleration time ms 3141 1 10 10 150 RW | x ¥
1077 Valve holding current % 3142 1 0 0 300 RW | x ¥
1064 Valve step mode 3143 1 3 0 4| RW O=Full|1=Half|2=1/4|3=1/8
X ¥
|4=1/16
1065 Valve duty cycle % 3144 1] 100 5 100 RW | x ¥
1066 Minimum OD % 3145 1 0 0 100 RW | x ¥
N032 Maximum OD % 3146 1] 100 0 100| RW | x ¥
1069 Valve OD during stop % 3147 1 0 0 100 RW | x v
1070 Start backlash % 3148 10 0 0 50| RW | x v
1071 Compensation backlash % 3149 10 0 0 10| RW | x ¥
1072 Overdrive % 3150 10 4 0 20| RW | x L
1073 Overdrive enable OD % 3151 1 0 0 100 RW | x o
1074 Overdrive block time min 3152 1 10 0 1440 RW | x ¥
1076 Valve excitation time ms 3154 1 10 0 1000| RW 4
after stop X
1078 Preset OD % 3155 10 50 0 100| RW X ¥
1068 Valve neutral zone % 3156 10 0.5 0 5|RW | x o
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Konfiguracja wejs¢ / wyjsé
1020 Al1 configuration 1B/1C 3098 1 0 0 2| RW | # ¥ 0=NotUsed |1=5S3|2=54
Wessamanalogone 1021 Al4 configuration 1C 3099 1 0 0 2|RW | # # |0=NotUsed|1=ExtRef|2=pc
1022 AI5 configuration 1C 3100 1 0 0 2|RW | # # |0=NotUsed|1=S3|2=54
1080 Al4 configuration 1A/1B 3260 1 0 0 1 RW | # ¥ |0=NotUsed | 1 =ExtRef
0002 DI1 configuration 1B/C 3101 1 1 0 1| RW | # ¥  |0=Bus->Start/Stop | 1 = Main Switch
. 0=Not Used | 1 = Defrost Start | 2 =
Wejécia cyfrowe 0022 DI2 configuration 3102 1 0 0 3| RW | # ¥ Preset OD | 3 |: Heat/Cool |
; 0=Not Used | 1 = Defrost Start | 2 =
0037 DI3 configuration 3103 1 0 3| RW | & o Preset OD | 3 = Heat/Cool
Wyjscie cyfrowe 0013 DO1 configuration 3104 1 0 2| RW | ¥ |0=Alarm|1=LLSV|2=Max.cap
Konfiguracja czujnikéw
0=Not defined | 1 =EKS 221 | 2=
1040 S2 sensor configuration 1C 3105 1 0 0 6| RW | & ¥ |ACCPBTNTC10K |3 =MBT 153 10K | 4
=112CP | 5 = Bus Shared | 6 = AKS
0=Notdefined | 1 =EKS 221 |2 =
1081 S2 sensor configuration 1B 3266 1 0 0 5/RW | # ¥ |ACCPBTNTC10K |3 =MBT 153 10K | 4
=112CP | 5 = Bus Shared
0=Not defined | 1 =EKS 221 |2=
1082 S2 sensor configuration 1A 3268 1 0 0 4/ RW | « #  |ACCPBTNTC10K |3 =MBT 153 10K |
4=112CP
Konfiguracja czujnikéw ! USEEEE | | SEE2] 2=
Rodzaj czujnika 1041 S3 sensor configuration 1C 3106 1 0 0 6| RW | # #  |ACCPBTNTC10K |3 =MBT 153 10K | 4
temperatury =112CP | 5 = Bus Shared | 6 = AKS
0=Notdefined | 1 =EKS 221 |2=
1083 S3 sensor configuration 1B 3264 1 0 0 5/RW | # ¥ |ACCPBTNTC10K |3 =MBT 153 10K |4
=112CP | 5 = Bus Shared
0 = Not defined | 1 = EKS 221
1042 S4 sensor configuration 1C 3107 1 0 0 6| RW | « L 1|§K_| QC:CFFJC’:-HC;S‘;L': S_h’\a/lzz153
|6 = AKS
0=Not defined | 1 =EKS 221 |2=
1084 S4 sensor configuration 1B 3262 1 0 0 5/ RW | # ¥ |ACCPBTNTC10K |3 =MBT 153 10K | 4
=112CP | 5 = Bus Shared
0=Not defined | 1 =AKS32R| 2=
ACCPBP Ratio | 3 =112CP | 4 = OEM
) Ratio | 5=NSK |6 = AKS 32 1-5V | 7
'c(l“:ﬁ';i:;;:r:";tcter 3108 1| o 0 14/RW | « | « |=OEMVoltage|8=Busshared|9=
AKS 321-6V | 10 = AKS 32 0-10V | 11
=AKS 33|12 =XSK| 13 = ACCPBP
Current | 14 = OEM Current
0=Notdefined | 1 =AKS32R|2=
1085 Pe transmitter ACCPBP Ratio | 3=112CP |4 = OEM
configuration 1B 3270 ! 0 0 BlRW # * |Ratio |5=NSK|6=AKS321-5V|7=
OEM Voltage | 8 = Bus shared
1045 Pe ratio. low % 3109 1 10 3 97| RW | x ¥
1046 Pe ratio high % 3110 1 90 3 97| RW | x ¥
1047 Pe voltage low 1C Vv 3111 10 0 0 10| RW | x o
1087 Pe voltage low 1A/1B ) 3276 10 0 0 10| RW | x v
1048 Pe voltage high 1C Vv 3112 10 10 0 10| RW | x v
1088 Pe voltage high 1A/B \ 3274 10 5 0 5|RW | x ¥
Przetwornik ci$nienia  |1049 Pe current low mA 3113 10 4 0 20| RW | x v
PeiPc 1050 Pe current high mA 3114 10 20 0 20| RW | x ¥
0020 Pe transmitter min. barg 3115 10 -1 -1 12| RW | x ¥
0021 Pe transmitter max. barg 3116 10 12 -1 200/ RW | x v
0 =Not defined | 1 =AKS32R| 2=
ACCPBP Ratio | 3=112CP | 4 = OEM
: Ratio | 5=NSK| 6 = AKS 32 1-5V | 7
L%“rfﬁzct;;at?;;“]'tcter 37| 1 o 0 14/RW | « | & |=OEMVoltage|8=Bus shared|9=
AKS 321-6V | 10 = AKS 32 0-10V | 11
= AKS 33| 12 = XSK | 13 = ACCPBP
Current | 14 = OEM Current
1023 Pc ratio. low % 3118 1 3 3 97|RW | x ¥
1024 Pc ratio high % 3119 1 97 3 97| RW | x ¥
1025 Pc voltage low ) 3120 10 0 0 10| RW | x v
1026 Pc voltage high Vv 3121 10 10 0 10| RW | x o
1038 Pc current low mA 3122 10 4 0 20| RW | x v
1039 Pc current high mA 3123 10 20 0 20| RW | x o
0047 Pc transmitter min. barg 3124 10 -1 -1 0| RW | x ¥
0048 Pc transmitter max barg 3125 10 34 1 200/ RW | x ¥
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1090 Ext ref. configuration 1A 3280 1 0 0 2ARW| & | & 005 Not Used | 1 =V->SH | 2 =V->Max
0=Not Used | 1 =V->SH | 2 =V->Max
. OD |3 =V->Temp | 4 = Modbus-
1089 Ext ref. configuration 1B 3278 1 0 0 6| RW | # * osH | 5= Modbus->Max OD | 6 =
Modbus->T
0=Not Used | 1=V->SH| 2 =V->Max
OD |3 =V->Temp | 4 = Modbus->SH |
0010 Ext ref. configuration 1C 3126 1 0 0 9| RW | # # |5=Modbus->Max OD | 6 = Modbus-
>T.|7=mA->SH |8 =mA->Max OD |
Zewnetrzny sygnat 9 =mA->Temp
odniesienia 1037 Ext ref. current high mA 3127 10 20 4 20 RW | x &
1036 Ext ref. current low mA 3128 10 4 0 20| RW | x ¥
1035 Ext ref. voltage high \% 3129 10 10 0 10| RW | x &
1034 Ext ref voltage low \Y 3130 10 0 0 10| RW | x ¥
1091 Driver reference 0 =Voltage to OD | 1 = Modbus to OD
configuration 1B S L g g 2B = '. | 2 = Modbus to steps
1033 Driver reference 0 =Voltage to OD | 1 = Modbus to OD
) 3131 1 0 0 3| RW | x # || 2=Modbus to steps | 3 = Current
configuration 1C
to OD
) 0=None|1=4Hz|2=2Hz|3=1
1079 Al4 lowpass bandwidth 3257 1 5 0 5[ RW | # W Hz|4=1/2Hz|5=1/5Hz
Podstawowe parametry regulacji
0=Undef|1=R12|2=R22|3=
R134a|4=R502|5=R717|6=R13
|7=R13b1|8=R23|9=R500| 10
=R503|11=R114|12=R142b|13
=Ruser|14=R32|15=R227|16=
R401A |17 =R507 | 18 =R402A | 19 =
R404A | 20 = R407C| 21 =R407A | 22
=RA407B |23 =R410A | 24 =R170| 25
0030 Refrigerant 3017 1 0 0 49| RW | # o =R290 |26 =R600 | 27 = R600a | 28
=R744|29=R1270|30=R417A | 31
=R422A|32=R413A|33=R422D |
34 =R427A|35=R438A |36 =R513A
| 37 =R407F | 38 =R1234ze |39 =
Czynnik chlodniczy R1 234yf| 40 = R448A | 41 =R449A |
42 =R452A | 43 = R450A | 44 = R452B
| 45 = R454B | 46 = R1233zdE | 47 =
R1234zeZ | 48 = R449B | 49 = R407H
0100 Refrigerant factor A1 3018 | 1000/ 9.8 8 12| RW iy o To be used only if 0030 = 13,0100 is
Antonie constant A1
0101 Refrigerant factor A2 3019 10| -2250 -3000| -1300| RW iy o To be used only if 0030 = 13,0100 is
Antonie constant A1
0102 Refrigerant Factor A3 3020 10| 253 210 300 RW r o To be used only if 0030 = 13,0100 is
Antonie constant A1
0103 Refrigerant min. °C 3021 10| -100 -100 60| RW i r
temperature
0104 Refrigerant max. °C 3022 10| 100 -60 100 RW o r
temperature
N102 Startup mode 3023 1 0 0 2| RW « . 0=Prop.Ctrl| 1T=FixOD w prot| 2=
Fix OD wo prot
Rozruch NO15 Startup time sec. 3024 1 90 1 600 RW | x L
N104 Min. startup time sec. 3025 1 15 1 240 RW | x L
NO17 Startup OD % 3026 1 32 1 100 RW | x &
NO21 SH reference mode 3027 1 2 0 3| RW « . 0 = Fixed sp.| 1 =Loadap | 2=MSS |3
= Delta temp
N107 SH fixed setpoint K 3028 10 7 2 40| RW | x L
NO09 SH max. K 3029 10 9 4 40| RW | x L
. . NO10 SH min. K 3030 10 4 2 9| RW | x L
Regulacja przegrzania | \oo5 spn sec.  |3031 1 9% 200 900/ RW| x | «
NO19 SH Kp Min. 3032 10 0.6 0.1 1| RW X +
N004 SH Kp 3033 10 1.5 0.1 20| RW X w
NO020 SH KpTe 3034 10 3 0 20| RW X w
N116 SH ref. delta temp. factor % 3035 1 65 20 100 RW | x &
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Zaawansowane parametry regulacji
N117 SH close function 3036 1 1 0 1 RW | x ¥ 0=0ff|1=0n
P T — N119 SH close setpoint K 3037 10 2 -5 20| RW | x L
J b N120 SH close Tn divide 3038 1 3 1 slRW] x | #
N121 SH close Kp factor 3039 10 1.5 0.5 10| RW | x ¥
Ograniczenie N126 Min. S4 mode 3042 1 0 0 1RW | x v 0=0ff|1=0n
temperatury S4 N127 Min. 54 setpoint °C 3043 10 5 -50 60| RW | x ¥
NO18 Stability 3044 10 5 0 10| RW X L
Zaawansowane nastawy |N129 T0 varians factor 3045 10 0 0 1RW | x ¥
dla przegrzania N123 Limit Kp 3040 10 5 1 20| RW | x ¥
N125 Limit Tn sec. 3041 1 45 20 900 RW | x ¥
N130 MOP function 3046 1 0 0 11RW | x ¥ 0=0ff|1=0n
NO11 MOP setpoint °C 3047 10 0 -70 60| RW | x ¥
MOP / LOP (ograniczenie|N140 LOP function 3048 1 0 0 1RW | x v 0=0ff|1=0n
ci$nienia parowania) N141 LOP setpoint °C 3049 10|  -40 -90 40| RW | x v
N142 LOP priority mode 3050 1 0 0 11 RW | x ¥ 0=0ff|1=0n
N131 LOP max. time sec. 3051 1 120 0 600 RW | x L
N133 High cond. temp 0=0ff|1=0n
HCTP (ograniczenie protection function SUEE L g g 1RW| x o
temperatury skraplania) [N134 H!gh cond.'temp. oC 3054 10 50 0 100l W | x iy
protection setpoint
N135 Comp. speed feed 0=0ff|1=0n
Korekta wg predkosci  |forward Function S L g g I C
sprezarki N136 Comp FF low cap. point % 3056 10 25 0 100 RW | x ¥
N137 Comp FF SH Tn factor 3057 1 2 1 5|RW | x L
N138 Average OD 4002 1 0 0 100 RW | x X
N139 Estimated KpTe 4003 10 0 0 100 RW | x X
Dlagnosty'ka N128 Average delta 4004 10 0 0 50l RW | x x
przegrzania temperature
glgt?jnSH control sensor error 3058 1 0 0 Slaw | x - 0=Stop | 1 =Fixed OD | 2 = Average
; : N144Th§rmostatlc sensor 3059 1 0 0 Sl aw | x I 0=Stop | 1 =Fixed OD | 2 = Average
Chtodzenie w trybie error action
awaryjnym N145 Fixed OD c!urlng % 3060 1 0 0 100l W | x iy
emergency cooling
Nastawy dla pompy ciepta
N112 Heat startup time sec. 3061 1 90 1 600 RW | x L
N103 Heat min. startup time sec. 3062 1 15 1 240 RW | x ¥
N105 Heat startup OD % 3063 1 32 1 100 RW | x ¥
N106 Heat SH fixed setpoint K 3064 10 7 2 40| RW | x ¥
N108 Heat SH max. K 3065 10 9 4 40| RW | x ¥
N109 Heat SH min. K 3066 10 4 2 9| RW | x ¥
Nastawy dla pompy ?‘a]c: ereat SHref. delta temp. % 3067 | 1| 65 20 100/ RW | x | #
ciepta N110 Heat SHTn sec. 3068 1 90 20 900[RW| x | #
N111 Heat SH Kp min. 3069 10, 06 0.1 1 RW | x ¥
N113 Heat SH Kp 3070 10/ 15 0.1 20| RW | x ¥
N114 Heat SH KpTe 3071 10 3 0 20| RW | x ¥
N118 Heat SH close setpoint K 3072 10 2 -5 20| RW | x ¥
N124 Heat limit Tn sec. 3073 1 45 20 900| RW | x L
N122 Heat limit Kp 3074 10 5 1 20| RW X L
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Konfiguracja alarmoéw
A100 Low Min S4 delay sec. 3081 1 60 0 1200 RW | x v
A101 Low Min S4 band K 3082 10 2 0 30| RW X L
A001 Upper temperature
3083 10 5 0 40| RW | x ¥
alarm
A002 Lower temperature alarm K 3084 10 3 0 40 RW | x L
A003 Temperature alarm delay min 3085 1 30 0 90| RW | x v
A034 Battery alarm 3086 1 0 0 1RW | x ¥ |0=0ff[1=0n
A103 MOP alarm delay sec. 3087 1 60 0 1200 RW | x v
A104 MOP alarm differential K 3088 10 5 0 40| RW | x ¥
A105 LOP alarm delay sec. 3089 1 60 0 1200 RW | x ¥
Alarmy i btedy A106 LOP alarm differential K 3090 10 5 0 40| RW | x ¥
A107 Cond.temp alarm delay sec. 3091 1 120 0 1200 RW | x ¥
A113 Cond. temp. alarm K 3002| 10| s of a0RW| x | #
differential
A108 High SH alarm delay sec. 3093 1] 600 0 1800| RW | x ¥
A109 High SH alarm K 3094 | 10/ 5 0 20| RW| x | #
differential
A110 Low SH alarm delay sec. 3095 1 60 0 1200 RW | x v
A102 Low SH alarm differential K 3096 10 3 0 40| RW | x v
A112 Lack of capacity alarm min. 3097 1 0 0 120l R | x o’
delay
Panel sterowniczy
0011 Language 3157 1 0 0 0| RW | « ¥  |0=$ActiveLanguageList
K004 Login timeout min. 3158 1 10 1 120| RW | x ¥
K006 Backlight timeout min 3159 1 2 0 120| RW | x o
0005 Password daily 3160 1/ 100 0 999| RW | x &
K002 Password service 3161 1/ 200 0 999| RW | x v
MMIGRS2 K003 Password commission 3162 1 300 0 999 RW | x ¥
K005 Contrast % 3163 1 40 0 100 | RW | X ¥
K001 Brightness % 3164 1 80 0 100 | RW | X ¥
R0O05 Display unit 3165 1 0 0 1| RW X LS 0=METRIC | 1 = IMPERIAL
K010 Opening degree unit 3166 1 0 0 1T|RW | X ¥ 0= Percent | 1 =Step
Transmisja danych
G001 Controller adr. 3167 1 1 1 127 | RW X o
§003 CAN bus min. update sec. 3168 1 5 0 20| rRw | x o
interval
§004 Modbus min. update sec. 3169 1 5 0 60| rRw | x o’
interval
CAN / MODbus G005 Modbus baudrate 0=0]|1=1200]|2=2400 |3 = 4800
3170 1 6 0 8| RW | x ¥ | 4=9600|5=14400|6=19200 |7
=28800 | 8 = 38400
G008 Modbus mode 3171 1 1 0 2| RW | x ¥ |0=8N1|1=8E1]|2=8N2
G007 Modbus mapping 3172 1 0 0 1|RW | x ¥ 0= Operation | 1 = Setup
G002 CAN baudrate 0=20k|1=50k|2=125k|3=
3173 ! ! 0 S|RW x50k |4 =500k |5=1M
G012 Signal sharing Pe 3174 1 0 0 1T|RW | x W 0=0ff| 1=0n
VMVSOPDOIIaT; RN -0 3 Signal sharing Pc 3175 1 0 0 1| RW & |0=0ff|1=0n
G014 Signal sharing S3 3176 1 0 0 1T|RW | x ¥ 0=0ff| 1=0n
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Konfiguracja uktadu transmisji danych
X001 Modbus Heating 4043 11 0 0 1|RW | x X 0=0ff|1=0n
X002 Modbus preset OD 4044 11 0 0 1|RW | x X 0=0ff|1=0n
Sygnat z MODbus na DI
X003 Modbus defrost start 4045 11 0 0 1|RW | x X 0=0ff|1=0n
X004 Modbus main switch 4046 11 0 0 T|RW | x x |0=0ff|1=0n
X005 Bus shared Pc barg 4047 | 100| O -1 200 | RW | x X
X006 Bus shared Pe barg 4048 | 100| O -1 200 | RW | x X
Dzielony sygnat X007 Bus shared S2 °C 4049 10| 0 -200 200 | RW | x X
pomiarowy z MODbus | X008 Bus shared S3 °C 4050 | 10| O -200| 200 | RW | x x
X009 Bus shared S4 °C 4051 10| 0 -200 200 [ RW | x X
X010 Bus ext. ref. 4052 10| 0 -100 100 | RW | x X
X015 Number of active alarms 4055 1 0 0 100| R v X
X016 Alarm notification 4056 11 0 0 11 R ¥ X 0=Noalarms | 1 = Alarms active
Status alarméow X040 Alarm status 4057 11 0 0 1] R ¥ X 0=0ff|1=0n
X017 Warning status 4058 11 0 0 1 R ¥ X 0=0ff| 1=0n
X018 Error status 4059 11 0 0 1 R ¥ X 0=0ff|1=0n
X027 Valve current position Steps 4068 1 0 0| 10000 | R X X
Status zaworu X028 Valve target position Steps 4069 1 0 0| 10000 | R X X
X031 Service number of steps 4072 1 0 -32767| 32767| RW | x X
X037 User controls LEDs 4074 11 0 0 1|RW | x X 0=0ff|1=0n
Diody LED
uzytkownika X038 Green LED pattern 4075 1 0 0| 65535| RW | x X
X039 Red LED pattern 4076 1 0 0| 65535 | RW | x X
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Tryb serwisowy
0="Power up|1=Stop|2=Manual |3=
Service | 4 = Safe State | 5 = Defrosting | 6
=Valve driver | 7 =Ther. Cutout | 8 = Emer.
cooling | 9= SH ctrl err. | 10 = SH start Pctrl
U118 Operation status 4005 1 0 0 20| R X X | 11 =SH start fix OD | 12 = SH ctrl normal
[ 13 =SH ctrl MTR | 14 = SH ctrl LOP [ 15 =
SH ctrl minPC | 16 = SH ctrl MOP | 17 = SH
ctrl maxPc | 18 = SH ctrl SH cl | 19 = SH ctrl
minS4 | 20 = SH ctrl Tc
U022 Actual SH reference K | 4006 10 0 0 100| R X X
U021 Actual superheat K | 4007 10 0 0 100| R v X
U024 Actual OD % | 4008 10 0 0 100| R ¥ X
U100 Actual step stp | 4009 1 0 0| 10000 | R ¥ X
U028 Actual temperature ref. K 4010 10 0 0 100| R X X
U020 S2 suction pipe °C 4011 10| -50 -50 150 R ¥ X
U027 S3 media inlet °C | 4012 10| -50 -50 150| R ¥ X
U016 S4 media outlet °C | 4013 10| -50 -50 150 | R o X
U025 Pe evaporator barg | 4014 10 0 -1 200 R ¥ X
U026 Te saturated °c (4015 | 10| 0 o 100 R| # | x
Odczyt statusu evaporation temperature
U104 Pc condenser barg | 4016 10 0 -1 200 R W X
U105 Tc saturated condenser oc |a017 10 0 0 100| R o x
temperature
U101 Actual battery voltage V| 4018 10 0 0 30| R X X
U018 Thermostat cut-in time min | 4019 1 0 0| 16300 R ¥ X
U119 Thermostat average min (4020 | 1| 15 o] 16300| R | x | x
cut-in time
U129Thermostat average cut- min | 4021 1 15 ol 16300] R x X
out time
U122 Average temperature °C | 4091 10 0 0 100| R X X
U121 Average SH K | 4090 10 0 0 100 R X X
U058 Liquid line solenoid valve 4026 1 0 0 11 R ¥ X 0=0ff|1=0n
U114 Alarm relay 4027 1 0 0 1| R ¥ X 0=0ff|1=0n
U007 External ref.signal V| 4028 10 0 0 12| R X X
U006 External ref. signal mA | 4029 10 0 0 24| R v X
U107 Act. ext. ref. K 14030 10 0 0 20| R X X
temperature offset
U108 Act.ext. ref. SH offset K | 4031 10 0 0 40| R X X
U109 DI main switch 4032 1 0 0 11 R L X 0=0ff|1=0n
Odczyt wejécia U110 DI defrost start 4033 1 0 0 1| R v X 0=0ff|1=0n
cyfrowego U111 DI preset OD 4034 1 0 0 1| R ¥ X 0=0ff|1=0n
U112 DI heating 4035 1 0 0 11 R E X 0=0ff|1=0n
0018 Manual mode 4036 1 0 0 1|RW | x X 0=0ff|1=0n
B101 Manual mode timeout sec. |3177 1 60 0| 3600| RW | x ¥
0045 Manual OD % | 4037 10 0 0 100 | RW | x X
B100 Manual step stp | 4038 1 0 0 8000 | RW | x X
Sterowanie reczne B104 Manual homeing 4039 1 0 0 1[RW | x x |[0=0ff|1=0n
B103 Manual relay DO1 4040 1 0 0 1|RW | x X 0=0ff|1=0n
0=None | 1=Factory |2 =EKD 316 like | 3
B007 Apply defaults 4041 1 0 0 3|RW | & X — EKC 316 like
B105 Enter service state 3178 1 0 0 1| RW | & ¥ 0=0ff|1=0n
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Panel sterujacy
MMIGRS2

Charakterystyka uzytkowa

Charakterystyka

Dopuszczenia

MMIGRS2 to zdalny interfejs uzytkownika.
Wyposazony jest w wyswietlacz graficzny i moze
stuzy¢ uzytkownikowi do zdalnego odczytywania
parametrow badz konfiguracji regulatora. Panel
mozna podtaczy¢ do kazdego modelu regulatora
EKE za posrednictwem magistrali CANbus.

Cata charakterystyka interfejsu uzytkownika
zakodowana jest w regulatorze typu EKE,

totez nie ma potrzeby programowania panelu
MMIGRS2.

Zasilany jest ze zrédta zewnetrznego badz

z regulatora, do ktérego jest przytaczony

i automatycznie pokazuje jego interfejs
uzytkownika.

W petni graficzny wyswietlacz LCD
o rozdzielczosci 128x64 punktéw

+ tatwe podtgczenie do regulatora typu EKE
w sieci CANbus za pomoca wtyku
telefonicznego i gniazda CAN

« Brak koniecznosci programowania:
charakterystyka interfejsu uzytkownika
zakodowana jest w regulatorze typu EKE

Zgodnosc CE:

Zasilany jest z regulatora, do ktérego jest
przytaczony

Wymiary 88x150 mm

Montaz na tablicy lub na $cianie

W wersji tablicowej stopien ochrony
obudowy IP64

Produkt zaprojektowano zgodnie z nastepujacymi aktami unijnymi:

- Dyrektywa niskonapieciowa 2014/35/EU

«  Zgodnos¢ elektromagnetyczna EMC: 2014/30/EU oraz z nastepujacymi normami:
- EEN61000-6-1, EN61000-6-3 (odpornos¢ dla sSrodowiska budynkéw mieszkalnych,

komercyjnych i przemystu lekkiego)

- EN61000-6-2, EN61000-6-4 (odpornos¢ i standardy emisji dla srodowiska przemystowego)
- EN60730 (Elektryczne uktady automatycznej regulacji dla urzadzen uzytku domowego

i podobnego)
Dopuszczenie UL:
« Specyfikacja UL E31024

Kody produktow OPIS Nr kodowy
Zdalny panel sterujagcy MMIGRS2, TABLICOWY, Opakowanie pojedyncze 080G0294
Zdalny panel sterujgcy MMIGRS2, SCIENNY, Opakowanie pojedyncze 080G0295
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Panel sterujacy

MMIGRS2

Wymiary

Charakterystyka techniczna
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DANE TECHNICZNE MMIGRS2

Zasilanie

- ze sterownika MCX przez wtyk telefoniczny RJ11
-12/30V DC (zaleca sie odrebne zasilanie)

-24V AC +10% / -15% (zaleca sie odrebne zasilanie)
- maksymalny pobér mocy: 1,5 W

INTERFEJS UZYTKOWNIKA

- niebieski wyswietlacz graficzny LCD
- podswietlenie biatymi LED o jasnosci regulowanej programowo

Wyswietlacz - rozdzielczos¢ 128x64 punkty
- powierzchnia aktywna 66,5x33,2 mm
- kontrast regulowany programowo
SR
W zaleznosci od wersji:
Montaz - tablicowy, patrz szablon pod otwory na sruby w opakowaniu
- nascienny w standardowej skrzynce 3-modufowej
INNE
CANbus .
Brzeczyk .

Zegar czasu rzeczywistego

Stopien ochrony

- IP64 ~ NEMA3R (wersja tablicowa)
- IP40 (wersja nascienna)

© Danfoss | DCS | 2020.10

DKRCC.PD.

RS0.A4.49 | 86




Specyfikacja | Regulatory przegrzania typu EKE 1A, EKE 1B, EKE 1C

Bramka
MMIMYK

Charakterystyka uzytkowa

Charakterystyka

MMIMYK to urzgdzenie uniwersalne, mogace
spetniac¢ do trzech réznych funkgcji:

+  Modut programowania

- Bramka

+ Rejestrator danych

Posiada wyswietlacz graficzny oraz klawiature
do konfiguracji urzadzenia i uruchamiania
réznych funkgji.

Posiada takze slot dla karty MMC (Multi Media
Card) rozszerzajacej pojemnos¢ pamieci.

- W petlni graficzny wyswietlacz OLED
o rozdzielczosci 128x64 punkty

+ Latwe podtaczenie do sterownika MCX w sieci
CANbus za pomoca wtyku telefonicznego

« Slot dla karty MMC dla fatwego uaktualniania
oprogramowania i rejestracji danych

« Szeregowy port MODbus RS485

Zgodnosc CE:

Zasilanie ze sterownika MCX, do ktérego jest
podigczona bramka lub inne

Mozliwos¢ wykonywania aplikacji jak kazde
urzadzenie MCX

Wymiary 105x72 mm

Montaz na szynie DIN lub przenosnie

Produkt zaprojektowano zgodnie z nastepujacymi aktami unijnymi:

+  Dyrektywa niskonapieciowa 73/23/EEC

+  Zgodnos¢ elektromagnetyczna EMC: 89/336/EEC oraz z nastepujacymi normami:
- EN61000-6-1, EN61000-6-3 (odpornosc¢ dla srodowiska budynkéw mieszkalnych,

komercyjnych i przemystu lekkiego)

- EN61000-6-2, EN61000-6-4 (odpornos¢ i standardy emisji dla sSrodowiska przemystowego)
- EN60730 (Elektryczne uktady automatycznej regulacji dla urzadzen uzytku domowego

i podobnego)

Opis Nr kodowy
MMIMYK, INTERFEJS PC/MCX ORAZ MODUL PROGRAMOWANIA MCX , REJESTRATOR

. . 080G0073
DANYCH, opakowanie pojedyncze

Uwaga: opakowanie pojedyncze nie zawiera standardowych przytqczy
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Bramka
MMIMYK

Wymiary

Charakterystyka techniczna
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DANE TECHNICZNE MMIMYK
WYSWIETLACZ OLED

Wyswietlacz Graficzny OLED
Rozdzielczos¢ 128x64 punkty
Powierzchnia aktywna 35x17,5 mm
KLAWIATURA

Liczba przyciskéw 4

Funkcje przyciskow

Przypisywane programowo

PAMIEC
Wewnetrzna 2MB
MMC Slot dla rozszerzenia (Multi Media Card) do 2 GB
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Akcesoria - Zasilacze
ACCTRD

Charakterystyka uzytkowa ACCTRD to awaryjne transformatory z 230V AC na
24V AC, zabezpieczone przed krétkim spieciem
i catkowicie zamkniete w epoksydowej obudowie
przystosowanej do montazu na szynie DIN.

Dopuszczenia Zgodnosc:
« UNIEN ISO 9001:2000
- IMQ
- VDE
« ENEC
- UL
+ RoHS 2002/95/CE

DANE TECHNICZNE ACCTRD
ZASILANIE
Obwdd pierwotny 230V AC
Obwdéd wtoérny 24V AC
INNE
Zabezpieczenie wewnetrzne | Termistor PTC
Montaz Szyna DIN
Numery kodowe OPIS Nr kodowy
TRANSFORMATOR AWARYJNY ACCTRD, 230VAC/24VAC, 12VA, MONTAZ DIN 080G0223
TRANSFORMATOR AWARYJNY ACCTRD, 230VAC/24VAC, 22VA, MONTAZ DIN 080G0225
TRANSFORMATOR AWARYJNY ACCTRD, 230VAC/24VAC, 35VA, MONTAZ DIN 080G0226

Danfoss
80G8209.01
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Akcesoria - Zasilacze

AK-PS

Charakterystyka uzytkowa

Dopuszczenia

Charakterystyka
techniczna

Numery kodowe

Warunki otoczenia

Wymiary

Masa

AK-PS to awaryjne transformatory z230V AC na
24V AC, do montazu na szynie DIN.

Zgodnosc:
- CE
- UL
« RoHS
DANE TECHNICZNE AK-PS 150
ZASILANIE
Napiecie obwodu pierwotnego AC100-240V
Czestotliwosé¢ 50/60 Hz
Napiecie obwodu wtérnego 24V AC
Prad w obwodzie wtérnym 1,5A
OPIS Nr kodowy
AK-PS 150, Napiecie zasilania AC 100 - 240V, Czestotliwos¢ 50/60 HZ, 24V DC, 1,5 A 08020054

Parametry otoczenia:

Robocze: -25°C < temp. ot +70°C / -13°F < temp o < 158°F
Obnizenie pradu wyjsciowego 2,5 % / K> +55°C/ 131°F
Sktadowanie: - 40°C do +85°C / -40°F < temp.o < 185°F
Wilgotnos¢ wzgledna: 0 - 95 %, bez wykraplania
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AK-PS 075

Danfoss
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Akcesoria - Czujniki
ACCPBT

Charakterystyka uzytkowa Typoszereg czujnikdw temperatury typu
ACCPBT zaprojektowano z mysla o zaspokojeniu
wszelkich potrzeb w zakresie kontroli
temperatury, zaréwno w urzadzeniach nisko-,
jak i wysokotemperaturowych.

Sa to czujniki termistorowe NTC o stopniu
ochrony IP67 i IP68.

W przypadku wymaganej wiekszej doktadnosci,
mozna skorzysta¢ z czujnikéw oporowych
Pt1000 o stopniu ochrony IP68.

”.—-f

Wymlary 080G0202 - ACCPBT, CZUJNIK TEMPERATURY NTC, IP68 6X20, 10 kQ @ 25°C, PRZEWOD 3 m

80G8281.01

Il Danfoss

080G0205 - ACCPBT, CZUJNIK TEMPERATURY NTC, IP68 6X40, 10 kQ @ 25°C, PRZEWOD 1,5 m
080G0206 - ACCPBT, CZUJNIK TEMPERATURY NTC, IP68 6X40, 10 kQ @ 25°C, PRZEWOD 3 m
080G0207 - ACCPBT, CZUJNIK TEMPERATURY NTC, IP68 6X40, 10 kQ @ 25°C, PRZEWOD 6 m

Danfoss
80G8282.01

|
|

080G0209 - ACCPBT, CZUJNIK TEMPERATURY Pt1000, IP68 6X40, PRZEWOD 1,5 m
080G0210 - ACCPBT, CZUJNIK TEMPERATURY Pt1000, IP68 6X40, PRZEWOD 6 m

Danfoss
80G8284.01

Numery kodowe OPIS Nr kodowy
ACCPBT, CZUJNIK TEMPERATURY NTC, IP68 6X20, PRZEWOD 3 m 080G0202
ACCPBT, CZUJNIK TEMPERATURY NTC, IP68 6X40, PRZEWOD 1,5 m 080G0205
ACCPBT, CZUJNIK TEMPERATURY NTC, IP68 6X40, PRZEWOD 3 m 080G0206
ACCPBT, CZUJNIK TEMPERATURY NTC, IP68 6X40, PRZEWOD 6 m 080G0207
ACCPBT, CZUJNIK TEMPERATURY PT1000, IP68 6X40, PRZEWOD 1,5 m 080G0209
ACCPBT, CZUJNIK TEMPERATURY PT1000, IP68 6X40, PRZEWOD 6 m 080G0210

MBT 153

Charakterystyka uzytkowa MBT 153 to uniwersalne przewodowe czujniki
temperatury, ktére mozna wykorzystac¢ do
regulacji temperatury w urzadzeniach do
chtodzenia wody badz w ukfadach wentylacji
0 0g6lnym zastosowaniu przemystowym.
Czujniki bazujg na termistorach NTC, ktére
zapewniaja niezawodny i doktadny pomiar
temperatury.
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Wymiary
L
i ¥ 2 4
==:.[t i
) g B
: = L -
Numery kodowe
. Doktadnos¢ ; 35
. Zakres Rodzaj Rodzaj Dtugos¢
Oznaczenie typu e elementu Nr kodowy
temperatury czujnika pomiarowego przewodu | przewodu
MBT 153 -0990-0350 | -50t0 100°C | 1 XNTC 10K | £0.1°Cat0-70°C PVC 35m 08472284
MBT 153 - 0550 -2000 | -50t0 100°C | 1 XNTC 10K | £0.1°Cat0-70°C PVC 20m 08477015
AKS 12 Czujniki mozna wykorzysta¢ w uktadach

rejestracji i kontroli temperatury wyposazonych
w sterowniki typu EKC, w nastepujacych
obszarach zastosowania:

Chlodnictwo
Klimatyzacja
Ogrzewnictwo

Charakterystyka uzytkowa

Czujniki sg wyskalowane i pod wzgledem
doktadnosci odpowiadajg wymaganiom normy
EN 60751, klasa B.

Charakterystyka techniczna

Rezystancja o Temp. Temp.
nominalna 1000 Q przy 0°C R (Typ.) oC °F
Dok’fgdnos'c' Klasa B 117 30 86
pomiarowa
Zakres temperatury | -40 do 100°C 1078 20 68
. PVC 1039 10 50
Materiat przewodu 2% 0,22 mm?
Tuleja czujnika 18/8, stal nierdzewna 1000 0 32
Stafa czasowa 15 sekund %61 -10 14
Stopien ochrony IP 67 922 -20 -4
AMP ital mod 2, 882 -30 -22
Wiyk AMP obuf:iow.a 280358
styki zaciskowe
280 708-2 - =
l:. ‘s
(€ it
'
3
Zamawianie Typ Przewod Liczba szt. w opakowaniu Nr kodowy
1 084N0036
1.5m
30 084N0035
AKS 12
35m 30 084N0039
55m 30 084N0038
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Akcesoria - Przewody
ACCCBI

Charakterystyka uzytkowa Przewody ACCCBI znakomicie nadajg sie do
faczenia sterownikéw MCX z interfejsami
uzytkownika MMI

Numery kodowe OPIS Nr kodowy
ACCCBI, PRZEWOD TELEFONICZNY DO PODEACZENIA INTERFEJSU UZYTKOWNIKA, 1,5 m 080G0075
ACCCBI, PRZEWOD TELEFONICZNY DO PODEACZENIA INTERFEJSU UZYTKOWNIKA, 3 m 080G0076

Elementy uktadu regulacji

Danfoss nie ponosi odpowiedzialnosci za mozliwe btedy drukarskie w katalogach, broszurach i innych materiatach drukowanych. Dane techniczne zawarte
w broszurze moga ulec zmianie bez wczesniejszego uprzedzenia, jako efekt statych ulepszen i modyfikacji naszych urzadzen. Wszystkie znaki towarowe w tym
materiale sg wtasnosciag odpowiednich spétek. Danfoss, logotyp Danfoss sa znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.
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