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Wstep

Dziekujemy za wybér naszych produktow.

Nowo opracowane falowniki serii Goodrive 200A przeznaczone sg do napedu asynchronicznych silnikow AC.
Zastosowanie najnowoczesniejszych technologii bezczujnikowego sterowania wektorowego, sterowania DSP,
sprawia, ze produkt nasz jest bardziej wydajny, stabilny i niezawodny. Umozliwia projektantom adaptacje do
szerokiego zakresu wymagan przemystowych.

Doktadno$¢ sterowania wektorowego jest poréwnywalna z osiggami wyrobéw Swiatowych lideréw rynku
falownikéw. Jednoczesna regulacja predkosci i momentu, szereg funkji zabezpieczajgcych oraz duza odpornosc
na gorsze warunki zasilania, temperature, zapylenie i wilgo¢ pozwalajg zaspokoi¢ wysokie wymagania klientow.
Modutowe opracowanie falownikéw Goodrive200A pozwala sprosta¢ indywidualnym potrzebom klientéw, jak i
wymaganiom roéznych gatezi przemystu. Szeroki zakres regulacji predkosci, momentu, prosty PLC,
programowalne wejscia/wyjscia, zadawanie czestotliwoscig impulséw i funkcja trawersacji pozwalajg zrealizowaé
napedy o duzej doktadnosci i niezawodno$ci, przy jednoczesnej, znaczgcej redukcji kosztow.

Falowniki serii Goodrive200A spetniajg wymagania ochrony $rodowiska ze szczegélnym naciskiem na poziom
hatasu i zaktécen elektromagnetycznych.

Niniejsza instrukcja zawiera wskazowki dotyczgce instalacji, konfiguracji, ustawiania parametréw, diagnostyki
bteddw, przegladdw i srodkéw ostroznosci dla klientéw. Dla zapewnienia dtugotrwatej i bezawaryjnej pracy, nalezy
przeczyta¢ jg uwaznie przed instalacjg w celu prawidtowego montazu i obstugi urzadzenia.

Jezeli produkt ma by¢ wykorzystywany w celach militarnych, musi by¢ wymieniony w zezwoleniu eksportowym
sformutowanym przez Foreign Trade Law of the People's Republic of China. Przy wywozie takiego produktu
muszg by¢ rygorystycznie przestrzegane formalnosci eksportowe.

Firma zastrzega sobie prawo do aktualizacji informacji o produktach.
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1 Srodki bezpieczenstwa

1.1 Zawartosé¢ rozdziatu

Prosimy uwaznie przeczyta¢ niniejszg instrukcje, stosujac sie do podanych zalecen, przystepujgc do instalaciji,
eksploataciji i obstugi falownika. Ignorowanie ich moze skutkowa¢ uszkodzeniem urzgdzenia, obrazeniami ciata lub
nawet Smiercig. Firma nasza nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody powstate w wyniku ignorowania ponizszych

Srodkow bezpieczenstwa.

1.2 Definicja bezpieczenstwa

Niebezpieczenstwo: Nieprzestrzeganie grozi powaznymi urazami lub nawet Smiercig

Ostrzezenie: Nieprzestrzeganie grozi uszkodzeniem urzgdzenia lub urazami fizycznymi

Uwaga: Nieprzestrzeganie moze skutkowa¢ niewielkimi urazami fizycznymi

Wykwalifikowani Osoby pracujgce przy urzadzeniu powinny mie¢ ukoniczone kursy elektryczne i

elektrycy: bezpieczenstwa, posiadac stosowne certyfikaty oraz zna¢ wszystkie wymagania
dotyczgce instalacji, uruchamiania i obstugi podlegtych urzadzen.

1.3 Symbole ostrzegawcze
Ostrzezenia informujg o warunkach, w ktérych moze dojs¢ do powaznych obrazenh lub $mierci i / lub uszkodzenia

sprzetu, a zalecenia — jak unikngé niebezpieczenstwa. W instrukcji zostaty uzyte nastepujgce symbole:

Symbol Nazwa Instrukcja Skrot

. . i Nieprzestrzeganie grozi powaznymi urazami
A Niebezpieczenstwo P 9 g P y

Niebezpieczehstwo lub nawet Smiercia A

- Nieprzestrzeganie grozi uszkodzeniem
Ostrzezenie . - .
— urzadzenia lub urazami fizycznymi
Ostrzezenie

A Wytadowanie Nieprzestrzeganie grozi uszkodzeniem ptyty A
Aead elektrostatyczne | PCBA Az
Nie wolno
& Gorgce Nie dotykaé, niektére powierzchnie
powierzchnie urzgdzenia mogg by¢ gorgce

Goragce powierzchnie

Nieprzestrzeganie moze skutkowac

R - . Uwaga
niewielkimi urazami fizycznymi

Uwaga Uwaga

1.4 Wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

< Falownik moga obstugiwa¢ tylko wykwalifikowani elektrycy

< Nie wolno zmienia¢ okablowania, dokonywa¢ kontroli lub wymienia¢ elementoéw przy
wigczonym zasilaniu. Przed przystgpieniem do powyzszych czynnosci nalezy odtgczyé
zasilanie i odczeka¢ az napiecie na szynie DC spadnie ponizej 36V. Minimalny czas
oczekiwania przedstawia ponizsza tabela:

Falownik Minimalny czas oczekiwania
380V 1.5kW -110kwW 5 minut
380V 132 kW -315 kW 15 minut
380V powyzej 350 kW 25 minut

Montazu i napraw falownika moze dokonywac tylko wykwalifikowany presonel.
Nieprzestrzeganie tego grozi uszkodzeniem urzgdzenia, pozarem lub urazami fizycznymi.

Nie dotyka¢ podstawy radiatora podczas pracy falownika bowiem moze sie ona silnie
nagrzewac

Podzespoty wewnatrz falownika sg wrazliwe na tadunki elektrostatyczne, pomiaréw nalezy
dokonywa¢ z zachowaniem odpowiednich srodkéw ostroznosci

Ad g




Falowniki Goodrive 200A . Invertim Bis S.C Srodki bezpieczenstwa

1.4.1 Dostarczanie i instalacja

< Falownik nalezy montowa¢ z dala od materiatéw tatwopalnych na podstawie
ognioodpornej

< Przylgcza¢ podzespotly opcjonalne (rezystory hamujgce, komponenty sprzezen
zwrotnych) zgodnie ze schematem potgczen

<~ Nie uruchamia¢ falownika uszkodzonego lub z brakujgcymi elementami

<~ Dotykanie falownika mokrymi rekami lub narzedziami grozi porazeniem pradem

A\

Uwaga:

<>

S

SR

Dla zapewnienia bezpiecznej i prawidtowej pracy falownika podczas montazu nalezy stosowac odpowiednie
narzedzia. Bezpieczenstwo fizyczne instalatora zapewni obuwie i odziez ochronna

Unikac wstrzaséw i wibracji podczas transportu i montazu falownika

Nie przenosi¢ falownika trzymajgc za ostone

Falownik nalezy umiesci¢ z dala od miejsc publicznych i dostepu dzieci

Falownik moze nie speni¢ wymagan ochrony niskonapieciowej IEC61800-5-1 jesli jest montowany powyzej
2000 m npm

Falownik powinien pracowaé w odpowiednich warunkach (patrz rozdz. Srodowisko)

Nie wolno dopuscic¢, aby sruby, przewody i inne elementy przewodzgce, dostaty sie do wnetrza falownika
Prad uptywu moze wynosi¢ ponad 3,5 mA podczas pracy falownika. Konieczne jest zapewnienie wtasciwego

uziemienia (rezystancja uziemienia mniejsza niz 10Q). Przewdd uziemiajgcy powinien mie¢ ten sam przekrgj
co przewod fazowy

Zaciski R, S i T stuzg do podtgczenia zasilania, a U, V, W — silnika. Nieprawidtowe podtgczenie przewodow
zasilajgcych i silnikowych grozi uszkodzeniem falownika

1.4.2 Uruchamianie i praca

< Nalezy odtaczy¢ wszystkie zrodta zasilania przytgczone do falownika oraz odczekac
minimalny czas konieczny na obnizenie napiecia na szynach DC przed przystgpieniem
do zmiany okablowania zaciskéw urzgdzenia

Podczas pracy wewnatrz falownika wystepujg wysokie napiecia, wszelkich operaciji
mozna dokonywac tylko przy pomocy klawiatury sterujgcej

Falownik moze samoczynnie rozpoczg¢ prace, jesli P01.21=1. W takim przypadku nie
nalezy zblizaé sie do falownika lub silnika

Falownik nie moze by¢ uzywany jako urzgdzenie zatrzymania awaryjnego -
“Emergency-stop device”

Falownik nie moze stuzy¢é do gwattownego zatrzymywania silnika. W razie
koniecznosci nalezy zastosowa¢ mechaniczne urzgdzenie hamujgce

A\

s e

Uwaga:

< Nie nalezy dokonywac czestych wigczen i wylgczen zasilania falownika

<~ Falowniki dtugo przechowywane nalezy sprobowaé uruchomi¢ przed zitomowaniem (patrz Konserwacja i
Diagnostyka Usterek Sprzetowych) (Maintenance and Hardware Fault Diagnose)

<~ Zalozyc¢ ostone przednig przed uruchomieniem falownika, ignorowanie tego zalecenia grozi porazeniem

pragdem
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1.4.3 Konserwacja i wymiana podzespotow

< Konserwacji, przegladu i wymiany podzespotéw falownika moga dokonywac tylko
wykwalifikowani elektrycy
< Nalezy odtaczy¢ wszystkie zrédta zasilania przytgczone do falownika oraz odczekac
A minimalny czas konieczny na obnizenie napiecia na szynach DC przed przystgpieniem
do zmiany okablowania zaciskéw urzgdzenia
< Nie wolno dopusci¢ aby $ruby, przewody lub inne przewodzgce materiaty dostaty sie do
wnetrza falownika podczas konserwacji bgdz wymiany podzespotow

Uwaga:

< Sruby nalezy dokreca¢ z wtasciwym momentem

< Podczas konserwacji lub wymiany podzespotéw nalezy trzymac falownik badz elementy a dala od materiatéw
tatwopalnych

< Nie wolno wykonywac testéw cisnienia i izolacji falownika oraz sprawdza¢ obwododw sterujgcych przy pomocy
miernika izolaciji

< Stosowac ochrone antyelektrostatyczng falownika i jego podzespotéw podczas konserwacji i wymiany

elementéw

1.4.4 Co robi¢ po ztomowaniu

A Falowniki zawierajg metale ciezkie. Nalezy traktowac je jako odpady przemystowe
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2 Szybkie uruchomienie

2.1 Zawartos¢ rozdziatu
W rozdziale tym podano podstawowe wytyczne dotyczace instalacji i rozruchu falownika.
2.2 Kontrola podczas rozpakowywania

Po otrzymaniu produktu nalezy:

1. Sprawdzi¢ czy przesytka nie jest zniszczona i czy nie ma w niej wilgoci. W razie konecznosci nalezy
skontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem lub biurami INVT.

2. Sprawdzi¢ zgodnos¢ produktu z zamoéwieniem na nalepce umieszczonej na zewnetrznej czesci
przesyiki. W razie konecznosci nalezy skontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem lub biurami INVT.

3. Sprawdzi¢ czy nie ma sladéw wody na przesytce lub sladéw naruszenia bgdz uszkodzenia falownika.
W razie konecznosci nalezy skontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem lub biurami INVT.

4. Sprawdzi¢ zgodnos¢ danych na tabliczce znamionowej falownika z danymi na nalepce umieszczonej
na zewnetrznej czesci przesytki. W razie konecznosci nalezy skontaktowaé sie z lokalnym
dystrybutorem lub biurami INVT.

5. Sprawdzi¢ czy przesytka jest kompletna tzn. zawiera instrukcje, panel sterujgcy, itp. W razie
konecznosci nalezy skontaktowacé sie z lokalnym dystrybutorem lub biurami INVT.

2.3 Potwierdzenie zgodnosci z aplikacja

Przed zastosowaniem falownika nalezy:

1. Sprawdzi¢ rodzaj obcigzenia, czy nie nastgpi przecigzenie falownika oraz czy naped nie wymaga
falownika o wiekszej mocy.

2. Sprawdzi¢, ze prad silnika jest mniejszy niz znamionowy prad falownika.

Sprawdzi¢, ze falownik zapewnia wtasciwg doktadnos¢ regulacji obcigzenia.

4. Sprawdzi¢, ze napiecie zasilajgce jest zgodne z napieciem znamionowym falownika.

2.4 Srodowisko

Przed montazem i uzyciem nalezy:

1. Sprawdzié, czy temperatura otoczenia jest nizsza od 40°C. Jesli nie, nalezy uwzgledni¢ obnizke mocy
falownika o0 3% na kazdy dodatkowy 1°C. Dodatkowo falownik nie moze pracowa¢ w temperaturze
otoczenia powyzej 50°C.

Uwaga: dla falownika umieszczonego w szafie temperaturg otoczenia jest temperatura wewnatrz szafy.

2. Sprawdzi¢, czy temperatura otoczenia jest wyzsza od -10°C. Je$li nie, nalezy zastosowaé dodatkowe
ogrzewanie.
Uwaga: dla falownika umieszczonego w szafie temperaturg otoczenia jest temperatura wewnatrz szafy.

3. Sprawdzi¢, czy miejsce montazu falownika lezy ponizej 1000m npm. Jesli nie, nalezy uwzgledni¢
obnizke mocy falownika o 1% na kazde dodatkowe 100m.

4., Sprawdzi¢, czy w miejscu montazu falownika wilgotno$s¢ wynosi ponizej 90% i nie wystepuje
kondensacja pary. Jesli nie, nalezy zastosowa¢ dodatkowg ochrone falownika.

5. Sprawdzi¢, czy w miejscu montazu falownik nie jest wystawiony na bezposrednie swiatto stoneczne.
Jesli jest, nalezy zastosowaé¢ dodatkowe srodki ochronne.

6. Sprawdzi¢, czy w miejscu montazu falownika nie wystepuje pyt przewodzacy lub gaz palny. Jesli
wystepuje, nalezy zastosowaé dodatkowe srodki ochronne.
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2.5 Kontrola poprawnosci montazu

Po wykonaniu montazu nalezy:

1. Sprawdzi¢, czy przewody zasilajgce i silnikowe sg witasciwe dla aktualnych obcigzen.

2. Sprawdzi¢, czy akcesoria falownika zostaty prawidtowo zamontowane. Przewody montazowe
powinny uwzgledniaé potrzeby komponentéw (dtawiki wejSciowe i wyjsciowe, filiry wejsciowe i
wyjsciowe, dtawiki DC, rezystory hamujace).

3. Sprawdzi¢, ze falownik nie zostat zamontowany na podtozu palnym, a nagrzewajgce sie elementy
(dtawiki, rezystory hamujgce) umieszczono z dala od materiatéw tatwopalnych.

4. Sprawdzi¢, ze przewody sygnatowe i energetyczne zostaty poprowadzone oddzielnie oraz ich
przebieg jest zgodny z wymaganiami norm EMC.

5. Sprawdzi¢, ze wszystkie punkty sg prawidtowo uziemione zgodnie z wymaganiami falownika.

6. Sprawdzi¢, ze wielkos¢ wolnej przestrzeni wokét zamontowanego falownika jest zgodna z wymogami
zawartymi w instrukcji obstugi.

7. Sprawdzi¢, ze instalacja falownika jest zgodna z wymogami zawartymi w instrukcji obstugi. Naped
powinien by¢ zainstalowany w pozycji pionowe;.

8. Sprawdzi¢, ze zaciski falownika zostaty doktadnie dokrecone z wiasciwym momentem.

9. Sprawdzi¢, ze w falowniku nie pozostaty zadne zbedne elementy przewodzace.

2.6 Podstawowy rozruch

Przed rozpoczeciem wiasciwej pracy nalezy:

1. Okreslic typ, wprowadzi¢ prawidlowe parametry silnika i wybra¢ sposéb sterowania zgodny z
aktualnymi parametrami.

2. Wykonac autotuning, jesli to mozliwe po odtgczeniu obcigzenia silnika (autotuning dynamiczny). Jesli
nie, wykonac¢ autotuning statyczny.

3. Dostosowa¢ czas ACC/DCC do rzeczywistego przebiegu obcigzenia.

4. Sprawdzi¢ zgodnosé kierunku obrotéw, w razie potrzeby zmienié kolejnos¢ przewodéw silnika.

5. Ustawi¢ wszystkie parametry sterujgce, a nastepnie przej$¢ do pracy.
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3 Informacje o produkcie

3.1 Zawartos$¢ rozdziatu
Zostaty tutaj krétko opisane zasada dziatania, witasciwosci produktu, budowa, tabliczka znamionowa i

przeznaczenie poszczegolnych modeli.

3.2 Zasada dziatania
Falowniki serii Goodrive200 przeznaczone sg do napedu asynchronicznych silnikdw indukcyjnych AC.

Schemat ponizej przedstawia obwod gtéwny falownika. Mostek diodowy prostuje trojfazowe napiecie zasilajace, a
blok kondensatorow wygtadza je i stabilizuje. Zespot tranzystorow przeksztatca napiecie state (DC) w troj fazowe
napiecie zmienne zasilajgce silnik. Dodatkowy tranzystor przytgcza rezystor hamujgcy do szyny DC w celu
odbierania energii hamowanego napedu i zabezpieczenia obwodu DC przed wzrostem napiecia ponad

maksymalny limit.
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Rys. 3-1 Schemat obwodu gtéwnego (<30kW)
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Rys. 3-2 Schemat obwodu gtéwnego (=37kW)

Uwaga:

1. Falowniki o mocy =237kW pozwalajg na przytgczenie zewnetrznego dtawika DC (element opcjonalny). Przed
podtgczeniem dtawika nalezy zdemontowaé miedziang zwore miedzy zaciskami P1i (+).

2. Falowniki o mocy < 30kW pozwalajg na przytgczenie zewnetrznego rezystora hamujgcego. W falownikach o
mocy = 37kW przylgczany jest zewnetrzny zesp6t hamujgcy. Rezystor i zespdt hamujacy sg elementami

opcjonalnymi.

3.3 Specyfikacja produktu

Funkcja Specyfikacja
Trojfazowe 220V(-15%)~240V(+10%)
Napiecie wejsciowe (V) | Trojfazowe 380V(-15%)~440V(+10%)
Wejscie Tréjfazowe 520V(-15%)~690V(+10%)
zasilania

Prad wejsciowy (A) Patrz rozdz. 3.6
Czestotliwosé¢ (Hz) 50Hz lub 60Hz

10
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Funkcja

Specyfikacja

Dopuszczalny zakres: 47~63Hz

Wyjécie mocy

Napiecie wyjsciowe (V)

O~napiecie wejsciowe

Prad wyjsciowy (A)

Patrz rozdz. 3.6

Moc wyjsciowa (kW)

Patrz rozdz. 3.6

Czestotliwos¢ wyjsciowa
(Hz)

0~400Hz

Sposob sterowania

SVPWM, SVC

Rodzaj silnika

Silnik asynchroniczny

Stosunek regulaciji
predkosci

Silnik asynchroniczny 1:100 (SVC)

Doktadnos¢ regulaciji

1+0.2% (bezczujnikowe sterowanie wektorowe (SVC))

przeciwuszkodzeniowa

predkosci
Wahania predkosci + 0.3% (bezczujnikowe sterowanie wektorowe (SVC))
Sterowanie L - -
rowant Odpowiedz momentu <20ms (bezczujnikowe sterowanie wektorowe (SVC))
Doktadnos¢ regulaciji o . .
momentu 10% (bezczujnikowe sterowanie wektorowe (SVC))
Moment rozruchowy Silnik asynchroniczny: 0.5Hz/150% (SVC)
Typ G:
Przeciazalnosé 150% pradu znamionowego: 1 minuta
a 180% pradu znamionowego: 10 sekund
200% pradu znamionowego: 1 sekunda
Zadawanie cyfrowe, analogowe, impulsowe, predkosciami
Metoda zadawania predefiniowanymi, prostym PLC, regulatorem PID,
czestotliwosci Komunikacjg szeregowg MODBUS. Przetgczanie miedzy
kombinacjg nastaw i wybranym sposobem zadawania.
] Automatyczna stabilizacja | Utrzymywanie stabilnego napigcia wyjsciowego przy
Sterowanie napiecia zmianach napiecia sieciowego
praca - ,
Ochrona Dostepnych ponad 30 zabezpieczen: nadprgdowe,

nadnapieciowe, niskonapieciowe, przed przegrzaniem,
utratg fazy,przecigzeniowe, itd.

Restart obracajgcego sie

Ptynny rozruch obracajgcego sie silnika

Wejscia/wyjscia
sterujgce

silnika Uwaga: funkcja dostepna dla falownikow o mocach = 4kW
Rozdzielczos¢ wejscia | _ 20mV
analogowego -
Rozdzielczos¢ wejsé <9ms

przetgczajgcych

Wejscie analogowe

1 wejscie (Al2) 0~10V/0~20mA and 1 wejscie (Al3)
-10~10V

Wyjscie analogowe

2 wyjécia (AO1, AO2) 0~10V/0~20mA

Wejscie cyfrowe

8 wejs¢ ogolnego przeznaczenia o maksymalne;j
czestotliwosci przetgczania 1kHz i impedancji wejsciowej
3.3kQ

1 wejscie wysokiej predkosci o maksymalnej czestotliwosci
przetgczania 50kHz

Wyjscie cyfrowe

1 wyjscie wysokiej predkosci o maksymalnej czestotliwosci
przetgczania 50kHz
1 wyjscie typu otwarty kolektor (Y)

Wyjscie przekaznikowe

2 programowalne przekazniki wyjsciowe

RO1A NO, RO1B NC, RO1C styk wspdiny
RO2A NO, RO2B NC, RO2C styk wspdlny
Obcigzalnosé stykow: 3A/250V AC, 1A/30V DC

1
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Funkcja Specyfikacja

Spos6b montazu Montaz poziomy, pionowy, kothierz montazowy

Temperatura otoczenia |-10~50°C, obnizone parametry powyzej 40 °C

Stopien ochrony IP20

Chtodzenie Obieg powietrza
Pozostate

Wbudowany zespdét hamujacy dla falownikéw o mocy <

Zespot hamujacy 30kW, opcjonalny, zewnetrzny — dla pozostatych

Whbudowany filtr C3 zgodny z wymaganiami IEC61800-3 C3
Filtr EMC Opcjonalny filtr zewnetrzny zgodny z wymaganiami
IEC61800-3 C2

3.4 Tabliczka znamionowa

€O

Model: GD200A-037G/045P-4 IP20
Power(Output): 37kW/45kW

Input: AC 3PH 380V/(-15%)-440V(+10%) 80A/94A 47Hz-63Hz
Output: AC 3PH OV-Uinput 75A/92A OHz-400Hz

S/N:

Rys. 3-3 Tabliczka znamionowa
Uwaga: pokazano przykfad tabliczki znamionowej standardowego produktu, symbol CE\TUWIP20 bedzie

umieszczony w zalezno$ci od aktualnej sytuaciji.

3.5 Objasnienie kodu modelu

Literowo — cyfrowy kod zawiera informacje o typie falownika i jego wlasciwosciach. Ponizej podano znaczenie

poszczegodlnych pdl kodu.

GD200A-011G/015P-4
A HE EEN

Rys 3-4 Kod modelu

Pole Opis
A GD200A jest skrotem Goodrive200A
B, D Kod 3-znakowy: moc wyjsciowa, “R” oznacza punkt dziesietny; "011”: 11kW; “015”: 15kW
C | G: obcigzenie statomomentowe
«E E | P: obcigzenie zmiennomomentowe
Zakres napiecia wejsciowego:
= 2: Trojfazowe 220V(-15%)~240V(+10%)

4: Tréjfazowe 380V(-15%)~ 440V(+10%)
6: Trojfazowe 520V(-15%)~690V(+10%)

12
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3.6 Specyfikacja modeli

Staty moment Zmienny moment
Model Znamionowa | Znamionowy | Znamionowy | Znamionowa | Znamionowy | Znamionowy
moc e prad moc prad Il
wyjéciowa | wejsciowy | wyjsciowy | wyjSciowa | wejsciowy | wyjsciowy
(kw) (A) (A) (kW) (A) (A)

GD200A-0R7G-4 0.75 34 2.5

GD200A -1R5G-4 15 5.0 3.7

GD200A -2R2G-4 2.2 5.8 5
GD200A-004G/5R5P-4 4 13.5 9.5 55 19.5 14
GD200A-5R5G/7R5P-4 5.5 19.5 14 7.5 25 18.5
GD200A-7R5G/011P-4 7.5 25 18.5 11 32 25
GD200A-011G/015P-4 11 32 25 15 40 32
GD200A-015G/018P-4 15 40 32 18.5 47 38
GD200A-018G/022P-4 185 a7 38 22 56 45
GD200A-022G/030P-4 22 56 45 30 70 60
GD200A-030G/037P-4 30 70 60 37 80 75
GD200A-037G/045P-4 37 80 75 45 94 92
GD200A-045G/055P-4 45 94 92 55 128 115
GD200A-055G/075P-4 55 128 115 75 160 150
GD200A-075G/090P-4 75 160 150 90 190 180
GD200A-090G/110P-4 90 190 180 110 225 215
GD200A-110G/132P-4 110 225 215 132 265 260
GD200A-132G/160P-4 132 265 260 160 310 305
GD200A-160G/185P-4 160 310 305 185 345 340
GD200A-185G/200P-4 185 345 340 200 385 380
GD200A-200G/220P-4 200 385 380 220 430 425
GD200A-220G/250P-4 220 430 425 250 485 480
GD200A-250G/280P-4 250 485 480 280 545 530
GD200A-280G/315P-4 280 545 530 315 610 600
GD200A-315G/350P-4 315 610 600 350 625 650
GD200A-350G/400P-4 350 625 650 400 715 720

GD200A-400G-4 400 715 720

GD200A-500G-4 500 890 860

Uwaga:

1. Prad wejsciowy falownikow 1.5~315kW jest podany dla napiecia zasilania 380V bez dtawikéw wyjsciowych,
wejsciowych i DC.
Prad wejsciowy falownikéw 350~500kW jest podany dla napiecia zasilania 380V z dfawikiem wejsciowym AC.
Znamionowy prad wyjsciowy jest definiowany jako prad wyjsciowy przy napieciu wyjsciowym 380V.
W Zadnej sytuacji, w dopuszczalnym zakresie napiecia moc wyj$ciowa i prad wyjsciowy nie mogg przekroczyé

wartosci znamionowych.

13
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3.7 Rysunek konstrukcji

Jako przyktad podano rysunek falownika o mocy 30kW.

Rys 3-5 Rysunek konstrukcji falownika

Numer Nazwa Opis

1 Zigcze panelu Stuzy do przytaczenia panelu klawiatury

2 Ostona gorna Chroni czesci i podzespoty

3 Klawiatura Szczegoty w Procedura operacji z klawiatury

4 Wentylator chtodzacy Szczegoty w Konserwacja i diagnozowanie usterek

5 Port potgczeniowy taczy plyte sterujgca z ptytg napedowa

6 Tabliczka znamionowa | Szczegdty w Informacje o produkcie
Czes¢ opcjonalna, zastosowanie podnosi stopien ochrony
falownika. Powoduje jednoczesnie wzrost temperatury

7 Ostona boczna ) . L ; iy
wewnatrz urzadzenia. Nalezy wzig¢ pod uwage koniecznosc¢
obnizenia niektdrych parametrow.

8 Zaciski sterujgce Szczegoty w Montaz Elektryczny

9 Zaciski obwodoéw mocy | Szczegdty w Montaz Elektryczny

10 Wejscie okaplowama Mocowanie okablowania obwodu gtéwnego

obwodu gtéwnego

11 Wskaznik POWER Kontrolka zasilania

12 Tabliczka modelu Szczegdty w Objasnienie kodu modelu

13 Ostona dolna Chroni czesci i podzespoty

14
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4 Wskazowki dotyczace instalacji

4.1 Zawartos¢ rozdziatu

W rozdziale opisano montaz mechaniczny i elektryczny.

< Jedynie wykwalifikowani elektrycy moga wykonywaé prace opisane w tym rozdziale.
Nalezy przy tym trzymaé sie $ciSle zalecen z rozdz. Srodki bezpieczenstwa.
Ignorowanie ich moze spowodowac¢ uszkodzenie urzgdzenia, urazy fizyczne lub nawet
Smierc.
A < Wszelkie prace nalezy wykonywac przy odtgczonym zasilaniu. Po odtgczeniu napigcia
sieciowego nalezy odczekac¢ z rozpoczeciem pracy do zgasniecia wskaznika POWER.
< Projekt i instalacja powinny pozostawa¢ w zgodzie z miejscowymi regulacjami i
przepisami. Naruszenie tego wymogu zwalnia z odpowiedzialnosci producenta
falownika. Dodatkowo, moga wystgpi¢ uszkodzenia wykraczajace poza warunki
gwarancji.

4.2 Montaz mechaniczny

4.2.1 Warunki srodowiskowe
Warunki srodowiskowe decydujg o petnym wykorzystaniu i dtugoterminowej stabilno$ci parametréow falownika.

Ponizsza tabela podaje podstawowe wymogi srodowiskowe.

Srodowisko Warunki

Miejsce zamontowania | Wewnatrz budynku

-10°C ~40°C

Przy temperaturze otoczenia wyzszej od 40 °C, obnizka mocy wyj$ciowej
falownika o 3% na kazdy dodatkowy 1 °C.

Nie nalezy uzywaé falownika w temperaturze otoczenia powyzej 50 °C.

Czeste zmiany temperatury otoczenia pogarszajg niezawodnos$¢ urzadzenia.
Jesli falownik zostat zamontowany w szafie sterowniczej nalezy zastosowaé
wentylator lub klimatyzator dla utrzymania temperatury otoczenia w
przewidzianych granicach.

Uruchomienie, dluzej wylgczonego i przetrzymywanego w zbyt niskiej
temperaturze falownika, wymaga podniesienia temperatyry otoczenia za
pomocg zewnetrznego urzgdzenia grzewczego. Zignorowanie tego zalecenia
moze doprowadzi¢ do awarii urzgdzenia.

RH<90%

Nie moze wystepowac¢ kondensacja pary wodne;j.

Wilgotnos¢ wzgledna nie moze przekracza¢ 60%, jesli w otoczeniu wystepuja
gazy sprzyjajgce korozji.

Temperatura otoczenia

Wilgotnos¢

Temperatura

, -30°C ~ 60°C
przechowywania

Miejsce montazu falownika nie powinno:

< znajdowac sie w poblizu zrédet promieniowania elektromagnetycznego

< zawiera¢ w otaczajgcym powietrzu zanieczyszczen takich jak gazy
agresywne lub tatwopalne, opary oleju itp.

<~ zawiera¢ substancji obcych, takich jak opitki metalu, kurz, olej, woda
mogacych dostac sie do wnetrza falownika (nie wolno go instalowa¢ na
materiatach palnych, jak np. drewno)

< by¢ wystawione na bezposrednie Swiatto stoneczne, opary oleju, pare
wodna, silne wibracje

Warunki Srodowiska
pracy

Ponizej 1000m npm.
Wysokos¢ W przeciwnym przypadku nalezy obnizy¢ moc falownika o 1% na kazde
dodatkowe 100m npm.
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Srodowisko Warunki

Wstrzasy < 5.8m/s%(0.6g)

Dla zapewnienia wiasciwego przeptywu powietrza chtodzgcego, falownik

Kierunek montazu X , o ;
nalezy montowaé w pozycji pionowej

Uwaga:
< Zgodnie z wymaganiami, falowniki serii Goodrive 200A powinny by¢ montowane w czystym,
wentylowanym pomieszczeniu

< Powietrze chtodzace musi by¢ czyste, wolne od agresywnych gazéw i pytéw przewodzacych

4.2.2 Kierunek montazu
Falownik powinien by¢ zamontowany na $cianie lub w szafie sterowniczej w pozycji pionowe;.
Umiejscowienie powinno by¢ zgodne z ponizszymi wymaganiami. Szczegoty w rozdz. Dodatek B Rysunki

Wymiarowe.

Dobrze

a Montaz pionowy b MontaZ ukosny ¢ Montai poprzeczny
Rys. 4-1 Kierunek montazu falownika

4.2.3 Sposob montazu

W zaleznosci od wielkosci, falownik moze by¢ zamontowany na trzy sposoby:

a) Montaz pionowy za podstawe (dla falownikow<315kW)

b) Montaz za kotnierz (dla falownikow<200kW). Potrzebny jest opcjonalny wspornik.
¢) Montaz poziomy (220kW<falownik<500kW). Potrzebna jest opcjonalna podstawa.

o

% T.-I= —

= g
% a o
P
MontaZ za podstawe Montaz za kolnierz

Rys. 4-2 Spos6b montazu

Zaznaczy¢ potozenie otworéw. Rozmieszczenie otworéw podano w rozdz. Dodatek B Rysunki wymiarowe.
Umiesci¢ kotki w oznaczonych miejscach

Zatozy¢ falownik

P 0P

Przymocowa¢ doktadnie srubami
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Uwaga:
1. Wspornik instalacyjny przy montazu za kotnierz potrzebny jest dla falownikéw o mocy 1.5~30kW , falowniki
37~200kW nie wymagajg wspornika.

2. Falowniki 220~315kW wymagajg opcjonalnej podstawy przy montazu poziomym.

4.2.4 Odstepy przy montazu pojedynczego falownika

LA

A
ﬁCiepIe powietrze C

Zimne powietrze _
L Y C

Rys. 4-3 Pojedynczy falownik

Ta ™
Ly

Uwaga: wymiary B i C wynoszg minimum 100mm.

4.2.5 Odstepy przy montazu grupy falownikéw
Grupa réwnolegtych falownikow

lﬁ

Ta

%

Zimne

Rys. 4-4 Grupa réwnolegtych falownikéw

Uwaga:
<~ Przed instalacjg falownikéw o réznych rozmiarach, nalezy uwzgledni¢ ich najwyzszg pozycje w
odniesieniu do mozliwosci ich pdzniejszych przeglgdow.

< Wymiary B, D i C wynoszg minimum 100mm.
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4.2.6 Montaz falownikéw jeden nad drugim

Iy

—

Oslona
powietrzna

;f

1
“V IRy, /
I I'; v{

h=]
(=)
£
NI'I:l

5 %EE.—HE Ostona

" etrze , PPOWIRTIZNA
@ﬁm /

powdetrze o

Rys. 4-5 Falowniki rozmieszczone jeden nad drugim

Uwaga: konieczne jest dodanie oston powietrznych, aby ciepte powietrze z jednego falownika nie przedostawato
sie do drugiego pogarszajac jego warunki chtodzenia.

18
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4.2.7 Montaz pochyty falownikéw

Rys. 4-6 Montaz pochyty

Uwaga: nalezy zapewni¢ separacje przeptywu cieptego i zimnego powietrza. Pozwoli to unikngé pogorszenia

warunkow chtodzenia.
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4.3 Okablowanie standardowe

4.3.1 Schemat potaczen obwodu gtéwnego

Rezystor hamujacy

Opcjonalne
zasilanie
jednofazowe 220V

Zasilanie
trojfazowe —~
50/60Hz P
—

Falowniki = 30kW

Opcjonalne A1
zasilanie
jednofazowe 220V A2

— " h

Zasilanie
trojffazowe —~
50/60Hz _

Falowniki 2 37kKW

Bezpiecznik

Rys. 4-7 Schemat potaczen obwodu gtéwnego
Uwaga:
< Bezpieczniki, dtawiki DC, rezystor hamujacy, zespot hamujgcy, wejsciowe i wyjsciowe diawiki i filtry sg

elementami opcjonalnymi. Szczegdty w rozdz. Dodatek C Opcjonalne komponenty zewnetrzne.

<>

Zaciski A1 i A2 sg opcjonalne.
< Nazaciskach P1i (+) jest fabrycznie zamontowana zwora, ktérg nalezy usung¢ przed zamontowaniem

dtawika DC.

4.3.2 Zaciski obwodu gtéwnego

Sle el ealelele

T

© WFERIRETYVY ©

Rys. 4-8 Zaciski obwodu gtéwnego falownikéw 0.75~5.5 kW

e | ey e ] = i (el | s

((w|rBla|r|s|T|U|V

Rys. 4-9 Zaciski obwodu gtéwnego falownikéw 7.5~15 kW
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B E R E ]

(mlr2) ((+)|PB|E)| R T|u|v|w)

|]1ij|

Rys. 4-10 Zaciski obwodu gtéwnego falownikéw 18.5kW

RIS TI®FEEIUIVIW
= FEFEEEEEE

=]

Rys. 4-11 Zaciski obwodu gtéwnego falownikéw 22~30kW

e

BEEEEIEEEE)
Pl P00 LR

® @
& o

Rys. 4-12 Zaciski obwodu gtéwnego falownikéw 37~55kW

‘lelelelelR]e]:
T

1T T )

sl@]-

hl]‘JE@F, L @ |

Rys. 4-13 Zaciski obwodu gtéwnego falownikéw 75~110kW
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o
Iw_@

®

Rys. 4-14 Zaciski obwodu gtéwnego falownikow 132~200kW

BE

SN i I R
F%%&%W@ﬁ
mwom.m

|®I m'I'GR I |

Rys. 4-15 Zaciski obwodu gtéwnego falownikéw 220~315kW

E

Rys. 4-16 Zaciski obwodu gtéwnego falownikéw 350~500kW
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Oznaczenie Nazwa zacisku )
zacisku <30kW 237kW AL
R
S Wejscie zasilania obwodu gtéwnego T.r OJfazowg Z.aC'SK' wejsciowe AC potaczone z
siecig zasilajgca
T
U
. . Tréjfazowe zaciski wyjsciowe potgczone z

\% Wyjscie falownika silnikiem
w
P1 Brak zacisku Zacisk 1 dtawika DC

Zacisk 1 Zacisk 2 dtawika DC,
(+) rezystora zacisk 1 zespotu Zaciski P1 i (+) stuzg do przytgczenia dtawika

hamujgcego hamujgcego DC

Zaciski (+) i (-) stuzg do przytgczenia zespotu
Zacisk 2 zespotu hamujacego

) /

hamujacego Zaciski PB i (+) stuzg do przytaczenia
Zacisk 2 rezystora hamujgcego
PB rezystora Brak zacisku
hamujgcego
Zaciski uziemiajgce. W standardowym
PE Zacisk uziemiajacy uktadzie, kazde urzgdzenie posiada 2 zaciski

uziemiajgce, ktére powinny byé przytagczone
zgodnie z okreslonymi zasadami

Zaciski opcjonalne, stuzg do przytgczenia
AliA2 Zaciski zasilania obwodow sterujgcych | jednofazowego, zewnetrznego zasilania
obwoddw sterujgcych falownika

Uwaga:

< Nie nalezy uzywaé niesymetrycznych przewodéw silnikowych. Zyte uziemiajgcg nalezy przytgczyé, wraz
z ekranem przewodu, do zaciskéw PE falownika i silnika.

< Rezystor hamujacy, zespot hamujacy i dtawik DC sg elementami opcjonalnymi.

< Przewody obwodéw mocy i sterujgce nalezy prowadzi¢ oddzielnie.

< Jesli brak jest jakiegos zacisku, oznacza to, ze nie przewidziano mozliwosci jego wykorzystania.

4.3.3 Okablowanie zaciskéw obwodu giéwnego

1.

Przytaczyé zyte uziemiajacg przewodu zasilajgcego z zaciskiem PE falownika. Zyly fazowe przytaczyé do
zaciskéw R, S'i T. Ekran przytgczy¢ stosujgc technike 360°.

Ekran przewodu silnikowego nalezy przytaczyé do zaciskéw PE falownika i silnika stosujgc technike 360°.
Przewody fazowe silnika przytaczy¢ do zaciskéw U, V i W.

Opcjonalny rezystor hamujacy przytgczy¢ przewodem ekranowanym do odpowiednich zaciskéw falownika
postepujac z ekranem przewodu jak w poprzednim punkcie.

Zabezpieczy¢ mechanicznie podtgczone przewody.

Zle Dobrze

= =

I

Sruba nie Sruba
jest jest
dokrecona dokrecona

Rys. 4-17 Prawidtowos$¢ dokrecenia srub
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Prawidlowy sposéb przylaczenia ekranu przewodu

Chassis Chassis

Nieprawidlowy sposéb przylaczenia ekranu przewodu

Rys. 4-18 Technika 360° przytgczania ekranu przewodu

4.3.4 Schemat potaczen obwodoéw sterujacych

Goodrive200
— 51
B Ll
Wielofunkcyjny zacisk wejsciowy 1" 52
Wielofunkcyiny zacisf wels clowy 2 —, 1 I &
53
Wielofunkcyiny zacisfwaisciomli . -
~ - Ac—E ™M A0
Wielofunkeyiny zacisk wejsciowy 4 52 o]
ofunkeyiny zacisk wejsciowy l | an 0-10V/D-20mA
Wielofunkeyjny zacisk wejsciowy 5 55
Wielofunkcyjny zacisk wejsciowy 6 _ 56 '_E J2 AT ,_E&}_
. [c_olo AO
Wielofunkcyjny zacisk wejéciowy 7 _ 57 _E v- | an Ol CATRZ 0 A
Wielofunkcyjny zacisk wejsciowy & S8 E
Y1 L
Weijscie przelaczajace _ HO1 _E Wiyjscie typu
o wysokig] predkosct . otwarty kolektor
comn CME
P
’ HDO i
424y Wyjscie przelaczajace
I PE . o wysokiej predkosci
=
= CME L

L 405+
CE_ s

f
[ RO 1
(e e [ESlpm o]}
v
e <
OND

i }RO 2

RODS

-10V {zewnetrzne)— | I __LpE

Rys. 4-19 Schemat potgczen obwodow sterujgcych
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4.3.5 Uktad zaciskow obwodoéw sterujacych

| S1 ISZI S3 I S4 IHDII IAIZI Al3 +10V|

RO1A|RO1B[RO1C I S5 ISGI S§7 | S8 IHDOIGNDIAO1| AOZ[GND‘
RO2A|RO2B(RO2C |+24VIPVV|COM|COM|CME| Y1 |485+|485-| PE |

Rys. 4-20 Zaciski obwodow sterujgcych falownikéw 0.75~15kW

AO1 AO2 Reserve Al2 485

1 e

'R 32 73 Ty 35
7, l/

| &

| s1 ‘52’ s3 l &4 ’HDI ‘HDOI ’mz | Al3

+10V’

!R01A[Ro1a|Ro1c| | s5 Isel s7 | s8 ]com[vt IGNDIA011A02|GND|
RO2A Roze[Rozc

Rys. 4-20 Zaciski obwodow sterujgcych falownikéw 18.5~500kW

+24vlpw!com| PE [com‘cme]cuo]a;a& )435[ PE]

Uwaga: Zaciski ,Reserve” nie sg uzywane

Nazwa i
zacisku Gl
+10V Wyjscie zasilania +10V
1. Zakresy wejsciowe Al2: napigciowy/pragdowy 0~10V/0~20mA;
Al2 2. Rodzaj wejscia Al2 przetagczany zworg J4
3. Zakres Al3: -10V~+10V
4. Impedancja wejscia napieciowego: 20kQ; pragdowego: 500Q
AI3 5. Rozdzielczo$¢: minimum 5mV, gdy 10V odpowiada 50Hz
6.  Odchytka 1%, 25°C
GND Zerowy potencjat odniesienia dla wyjscia +10V
1. Zakres wyjsciowy: 0~10V lub 0~20mA
AO1 AN L
2. Rodzaj wyjscia (napieciowe/pradowe) przetgczany zworka,
3. AO1-J1, AO2—J2
AO2 4.  Odchytka +1%, 25°C
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Nazwa
zacisku

RO1A

Opis

Wyjscia przekaznika RO1:
RO1B RO1A NO, RO1B NC, RO1C zacisk wspdlny
RO1C Obcigzalnos¢ stykéw: 3A/250V AC, 1A/30V DC

RO2A

Wyjscia przekaznika RO2:
RO2B RO2A NO, RO2B NC, RO2C zacisk wspdlny
RO2C Obcigzalnos¢ stykdw: 3A/250V AC, 1A/30V DC

Nazwa

zacisku Clpls

PE Zacisk uziemiajgcy

Zacisk zasilania przetgcznikéw wejsciowych. Fabrycznie przytgczony do
PW +24V, moze by¢ dotgczany do zewnetrznego zasilania.
Zakres napie¢: 12~24V

24V Wyjscie zasilania +24V/200mA

COM Potencjat zerowy dla zasilania +24V

S1 Wejscie przetgczajgce 1

S2 Wejscie przetgczajgce 2

s3 Weisci L . 3 1. Impedancja wejsciowa: 3.3kQ

€JSCI€ przetaczajgce s | zakres napie¢ wejsciowych: 12~30V
sS4 Wejscie przetaczajace 4 3. Kazde z wejs¢ jest dwukierunkowe, tzn.
moze byc¢ sterowane wzgledem ,+” lub COM

S5 Wejscie przetaczajace 5 (4. Maks. czestotliwosé wejsciowa: 1kHz
ca . 5. Wszystkie wejscia sg wielofunkcyjne, o ich
S6 W t 6 ] i .
eiScie preeraczajgce funkcjach decydujg odpowiednie parametry
S7 Wejscie przetgczajace 7
S8 Wejscie przetgczajace 8

Wejscie przetgczajace, w odroznieniu od S1~S8, zacisk ten moze by¢
HDI uzyty jako wejscie wysokiej czestotliwosci.
Maksymalna czestotliwos¢ wejsciowa: 50kHz

Nazwa

zacisku SR
HDO 1. Obcigzalno$¢: 200mA/30V
2. Zakres czestotliwosci wyjsciowych: 0~50kHz
COM Potencjat zerowy dla zasilania +24V

CME Zacisk wspdlny dla wyjs¢é HDO i Y, fabrycznie potaczony z COM
1. Obcigzalno$¢: 200mA/30V

Yl 2. Zakres czestotliwosci wyjsciowych: 0~1kHz
485+ Zaciski interfejsu RS 485, zalecane jest uzycie skretki przewoddw lub
485- przewodu ekranowanego.
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4.3.6 Schemat potaczen sygnatéw wejscia/wyjscia
Przy uzyciu zaciskow 24V, PW, COM i zworki w ksztatcie litery U mozna przygotowac falownik do wspétpracy z
tranzystorami NPN lub PNP oraz zasilaniem wewnetrznym lub zewnetrznym. Fabrycznie, falownik jest

przygotowany do wspoétpracy z tranzystorami NPN i zasilaniem wewnetrznym.

e
mwmmmmmmm
P PP
= | e
=) oo
o Tl
. 4
- — = g Zworka w ksztalcie Zworka wI ksztalcie
litery U pomiedzy litery U pomiedzy
+24\V i PW COM i CME

Rys. 4-21 Zworka w ksztalcie litery U

Jesli zrodtem sygnatu jest tranzystor NPN nalezy potgczy¢ +24V i PW (zasilanie wewnetrzne lub zewnetrzne), jak
pokazano na rysunku ponize;.

= 52|
1 552 — - - 5 S2 -
’_\1/_?4— !mal ¥ .i*'— mm|

1 ]

| 5 | 5

'COM __COM COM EOM

24V 24V “Tr24av

ke
I

e
I

Zasilanie wewnetrzne Zasilanie zewnetrzne

Rys. 4-22 Tryb wspétpracy z tranzystorami NPN

Jesli zrodtem sygnatu jest tranzystor PNP nalezy potaczy¢é COM (lub ,-“ zasilacza, w przypadku zasilania

zewnetrznego) i PW , jak pokazano na rysunku ponizej.
|

$1 X ‘ LSt i
‘—\T/_?—* ::aml:: \ J/ ;—- . 7 1 K:
i & i i

; [

W

1 f r L
i Yy

+24V [+ 24\

:C\C:Z\':l‘_n_ _< - ngwggg

Fasilanie wewnetrzne Fasilanie zewnetrzne

Rys. 4-23 Tryb wspétpracy z tranzystorami PNP
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4.4 Ochrona uktadu

4.4.1 Zabezpieczenie falownika i przewodu zasilajgcego przed zwarciem

Nalezy chroni¢ urzadzenie i przewdd zasilajacy przed zwarciem i przecigzeniem termicznym.

Falownik

Silnik
Przewody
zasilajace

Bezpiecznik

Rys. 4-24 Umiejscowienie bezpiecznika

Uwaga: nalezy dobra¢ bezpieczniki zgodnie z instrukcjg. Ochronig one przewdd zasilajgcy i osprzet w przypadku

zwarcia w obwodach zasilania falownika.

4.4.2 Zabezpieczenie silnika i przewodu silnikowego
Falownik chroni silnik i przewody silnikowe, gdy przekrdj przewodu dostosowany jest do pragdu znamionowego

falownika. Zadna dodatkowa ochrona nie jest konieczna.

< Jesli falownik jest podigczony do kilku silnikéw potrzebne sa termiczne
A wylaczniki silnikowe chronigce kazdy z silnikow wraz z jego przewodem. Taka

konfiguracja moze wymaga¢ oddzielnego bezpiecznika do przerwania obwodu
zwarciowego

4.4.3 Ochrona silnika przed przecigzeniem termicznym
Zgodnie z normami, silnik przecigzony pragdowo lub termicznie musi zosta¢ wytgczony. Falownik wyposazony jest
w funkcje zabezpieczenia termicznego silnika. Ochrona polega na wytgczeniu wyj$¢ falownika w przypadku

wykrycia przecigzenia.

4.4.4 Tworzenie obejscia
Falownik powinien mie¢ zapewnione wtasciwe warunki dla ciggtej i bezawaryjnej pracy. W pewnych sytuacjach, np.
jesli falownik uzywany jest do wykonania miekkiego startu, konieczne jest, po rozruchu, przetgczenie przewodéw

silnikowych bezposrednio na zasilanie. Wymaga to elektrycznego obejscia falownika.

A <~ Nie wolno nigdy podiagcza¢ zasilania do zaciskéw wyjsciowych U, V, W.
Zignorowanie tego ostrzezenia spowoduje trwate uszkodzenie falownika.

W przypadku konieczno$ci czestego przefgczania silnika miedzy falownikiem, a siecig zasilajgca, nalezy
zastosowa¢ odpowiedni uktad przetgczajgcy, nie dopuszczajgcy do pojawienia sie zasilania na zaciskach

wyjsciowych falownika.
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Procedura obstugi z panelu klawiatury

5 Procedura obstugi z panelu klawiatury

5.1 Zawartos¢ rozdziatu
W rozdziale opisano:

< Przyciski, wskazniki diodowe, wyswietlacz oraz sposdb kontroli, modyfikacji i ustawiania parametrow

falownika poprzez panel klawiatury

< Uruchamianie

5.2 Panel klawiatury

Panel w falownikach serii Goodrive 200A stuzy do sterowania, odczytu i ustawianiu parametrow.

Uwaga:

Rys. 5-1 Panel klawiatury

Panel falownikéw o mocy 0.75~15kW pokazano na rys. 5-1A, a o mocy 18.5~500kW — na rys. 5-1B. Dla

falownikéw 0.75~30kW mozna wybra¢ opcjonalny panel LED, a dla falownikéw 0.75~500kW — opcjonalny panel

LCD. Panel LCD umozliwia wyswietlanie w kilku jezykach, kopiowanie parametréw, posiada wyswietlacz o

wysokiej rozdzielczosci, a jego wymiary sg zgodne z wymiarami panelu LED.

Aby umocowaC zewnetrzny panel, nalezy uzy¢ uchwytu montazowego. Falowniki o mocy 0.75~30kW sg

wyposazone w uchwyt standardowy, podczas gdy dla 37~500kW uchwyt jest opcjonalny.

Opis

LED zgaszony oznacza, ze falownik jest w trybie
zatrzymania, migajgcy — falownik w trybie autotuningu
parametrow, swiecacy $wiattem ciggtym — falownik jest w
trybie pracy

LED kierunku pracy.
Zapalony oznacza prace do tylu, zgaszony — do przodu

Numer Nazwa
RUN/TUNE
1 LED FWD/REV
statusu
LOCAL/REMOT

LED sygnalizujgcy aktywny sposéb  sterowania
falownikiem. Dioda zgaszona oznacza aktywny panel
klawiatury. Dioda migajgca oznacza sterowanie z listwy
zaciskowej. Dioda $wiecgca Swiattem ciggtym oznacza
aktywne sterowanie zdalne.
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Numer Nazwa Opis

LED sygnalizujgcy btedy.

Dioda zapalona oznacza wystgpienie btedu.

Dioda zgaszona — normalna praca.

Dioda migajgca oznacza wstepny alarm przecigzenia.

TRIP

Sygnalizuje jednostke aktualnie wyswietlanej wielkosci

Hz Jednostka czestotliwosci
5 LED RPM Jednostka predkosci obrotowe;j
jednostek A Jednostka natezenia pradu
% Wartos$¢ procentowa
\% Jednostka napiecia
Obszar 5- cyfrowy wyswietlacz LED wyswietlajgcy rozne wielkosci monitorowane, kody alarmow,
3 wyswietlania wartosci parametréw
kodu
Potencjometr . L
4 cyfrowy Zadawanie czestotliwosci. Patrz parametr P08.42
Przycisk Wejscie lub opuszczenie pierwszego poziomu menu,
programowania | szybkie opuszczenie parametru
DATA Przycisk Wejscie w kolejne poziomy menu, zatwierdzenie
ENT ENTER parametrow
PrZE/JCF',SK Stopniowe zwiekszanie wartosci danych lub parametru
PDrzo)(/chilk Stopniowe zmniejszanie wartosci danych lub parametru
o W trybie zatrzymania lub pracy powoduje kotowe
5 Przyciski > Przycisk przesuwanie wyswietlanych parametréw. Podczas
SHIFT SHIFT modyfikacji parametrow wybor cyfry zmienianego
parametru

<D Przycisk W trybie operacji z klawiatury powoduje uruchomienie
RUN falownika

A
c
Z

| Uzywany do zatrzymania falownika w trybie pracy,
©STOP Przycisk ograniczany parametrem P07.04.
GBI STOP/RESET | Stuzy takze do zresetowania wszystkich trybow sterujgcych
podczas alarmu btedu

Quick Przycisk Funkcja tego klawisza jest zatwierdzana parametrem
oG QUICK P07.02

5.3 Informacje wyswietlane na panelu
W zaleznosci od statusu falownika wyswietlane sg parametry trybu zatrzymania, trybu pracy, edytowane wartosci

parametrow sterujgcych oraz kody zasygnalizowanych btedow.
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Wyswietlanie parametrow
w trybie zatrzymania

Wyswietlanie paramerndw
w trybie pracy

Wyswietlanie koddw
bledow

Rys. 5-2 Wyswietlane informacje

5.4 Operacje wykonywane z panelu
Szczegoty dotyczace grup parametréw i wartosci poszczegoélnych parametréw zawarto w rozdz. 6.

5.4.1 Jak modyfikowa¢ parametry falownika
Menu falownika bazuje na trzech poziomach:

1. Grupa parametrow (poziom pierwszy)

2. Parametr (poziom drugi)

3.  Wartos$¢ parametru (poziom trzeci)

Uwaga:

1. Przycisk stuzy do “zaglebiania sie” w menu, a takze do zatwierdzania (zapamietywania)
wartosci parametréw. Przycisk stuzy do ,wycofywania sie” z nizszych pozioméw menu bez
zapamietywania nowych wartosci parametrow. Powoduje takze wejscie w menu edyc;ji (z innych trybdow).

2. Zapamietanie nowej wartosci parametru powoduje automatyczny powrét do poziomu drugiego menu.

3. Brak migania wartosci parametru w poziomie trzecim oznacza, ze nie moze on by¢ modyfikowany.

Mozliwe powody takiej sytuaciji to:

1. parametr jest niemodyfikowalny, bowiem jego wartos¢ zostata nadana w procesie autodetekcji przez sam
falownik

2. parametr nie moze by¢ zmieniany w trybie pracy, a tylko w trybie zatrzymania

Przyktad: jak zmieni¢ wartos¢ parametru P00.01 z 0 na 1

| | Mlgaquednostkl

Migaja wszystkie cyfry Migaja jednostki

rRe | [DATA
= | ERT

(4] o a 0

P' TEVETT A :: [wl
Wiaiy o«
Migaja jednostki

c

-
I = I+

PRG
°

Rys. 5-3 Procedura modyfikacji parametrow
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5.4.2 Jak ustawi¢ hasto dla falownika

W falownikach serii Goodrive 200A przewidziano mozliwo$¢ ochrony hastem trybu edycji parametréw. Nadanie
parametrowi P07.00 wartosci wiekszej od 0 powoduje aktywacje funkcji ochrony hastem. Ochrona staje sie
aktywna natychmiast po wyjsciu z trybu edycji. Nacisnigcie teraz powoduje wyswietlenie “0.0.0.0.0”,
bez wprowadzenia poprawnego hasta nie mozna wejs¢ w tryb edycji parametréw.

Nadanie parametrowi P7.00 wartosci 0 powoduje zniesienie funkcji ochrony hastem. Ochrona przestaje by¢
aktywna natychmiast po wyjsciu z trybu edycji.

o o o o r'ﬂr (<] ] o
(]

'i'i [ T ]
«——* [ POg: ﬁ_ﬁ P R
. T D

Mlgajqwszystkle cyfry t::_ Migaja jednostki Migaja jednostki

PRG 1=
E5C

o o o o . [tj[‘]
P OIS PO
? L3
Migaja jednostki Migaja jednostki Migaja jednostki

Rys. 5-4 Procedura ustawiania hasta

Q0

5.4.3 Jak przeglada¢ podstawowe parametry falownika
W falownikach serii Goodrive 200A grupa P17 zostata przewidziana w celu monitorowania podstawowych
parametrow. Pozwala na bezposredni podglad potrzebnych nastaw.

o] G o a

FRG | o o o o | o o o o
F&O o
e Y a .‘7
Sood [ Pogs P
. o - ° o
Migaja wszystkie cyfry % Migaja jednostki A Migaja jednostki
h h— |:.=.IA|
=Ra 'E'-'«'T
SC
o [a] Q [v] (+] L] o
o o
o e r | v F v
Pr:;l_t (° P-""- .
° |k

Migaja jednostki Migaja jednostki ||-|_J‘,l:|'¢l Migaja jednostki

Rys. 5-5 Procedura przeglgdania parametréw

32



Falowniki Goodrive 200A Invertim Bis S.C Parametry falownika

6 Parametry falownika

6.1 Zawartos¢ rozdziatu
Rozdziat ten zawiera liste i opis parametréw falownika.

6.2 Parametry falownikéw serii Goodrive 200A

Parametry falownikéow serii Goodrive 200A zostaly, zgodnie z realizowang funkcjg, podzielone na 30 grup

(PO0~P29), z ktérych P18~P28 sg przewidziane jako rezerwa. Edycja kazdego parametru jest realizowana

poprzez 3-poziomowe menu. Np. ,P08.07” oznacza parametr ,07” w grupie ,P8”. Parametry grupy P29 sg

parametrami fabrycznymi i ich modyfikowanie jest zabronione.

Zgodnie z wczesniejszym opisem grupa parametrow odpowiada pierwszemu poziomowi menu, parametr —

drugiemu, a jego wartos¢ — trzeciemu.

1. Parametry falownika przedstawiono w ponizszej tabeli, gdzie:

Kolumna pierwsza “Nazwa parametru” — literowo-cyfrowy kod okres$lajgcy jednoznacznie dany parametr
Kolumna druga “Funkcja” — okresla funkcje realizowang przez dany parametr
Kolumna trzecia “Szczegoty” — zawiera doktadniejszy opis poszczegodlnych funkcji parametru
Kolumna czwarta “Wartos¢ fabryczna” — podaje warto$¢ parametru nadang wstepnie przez producenta
Kolumna pigta “Edycja” — warunki, w jakich parametr moze by¢ modyfikowany przy czym:

“O”: oznacza, ze mozna dokonywa¢ modyfikacji w trybie zatrzymania i pracy

“©@”: oznacza, ze parametr nie moze by¢ modyfikowany podczas pracy falownika

“@”: oznacza, ze warto$¢ parametru zostata nadana w procesie autodetekc;ji i nie moze by¢ modyfikowana
(Oprogramowanie falownika pozwala na kontrole wprowadzanych znakéw, co pozwala ograniczy¢ btedy przy
zadawaniu parametrow).

2. Podstawowym formatem dla wprowadzanego parametru jest format dziesietny (DEC). Jesli parametr jest
wyrazany szesnastkowo (HEX) to nastawy kazdej z pozycji mogg zmienia¢ sie 0~F.

3. ,Wartos¢ fabryczna” oznacza warto$¢ parametru nadang wstepnie przez producenta falownika. Zmieniona,
moze zostac¢ przywrécona do wartosci fabrycznej w procedurze przywracania nastaw fabrycznych. Parametry
zmienione w procesie autodetekcji nie mogg by¢ przywrécone do nastaw fabrycznych.

4. Dla lepszej ochrony przewidziano mozliwos¢é wprowadzania hasta blokujgcego dostep do parametréw
falownika. Po wprowadzeniu hasta (wartos¢ parametru P07.00 wigksza od zera), wejscie w tryb edycji
(przycisniecie )poprzedzone jest wyswietlenieniem “0.0.0.0.0.”. Bez wprowadzenia prawidtowego
hasta tryb edycji pozostanie niedostepny. Dla obszaru parametrow fabrycznych potrzebne jest prawidtowe
hasto fabryczne (nalezy pamietaé, ze uzytkownik nie moze samodzielnie modyfikowa¢ parametrow
fabrycznych, niewtasciwa wartos¢ takiego parametru moze doprowadzi¢ do uszkodzenia falownika). Wejscie w
tryb edycji umozliwia dowolng zmiane hasta dostepu. Ustawienie wartosci zerowej parametru P07.00 znosi
ochrone hastem. Falownik sprawdza wartos¢ parametru P07.00 przy wigczeniu zasilania i, jesli jest niezerowa,
uruchamia ochrone parametréw. Te same zasady obowigzujg podczas zmiany nastaw przy pomocy

komunikacji szeregowe;.

Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna

Edycja

Grupa P00 - funkcje podstawowe

1: Tryb 1 bezczujnikowego sterowania wektorowego (dla
silnikéw asynchronicznych)
Jest uzyteczny w uktadach o wysokiej wydajnosci przy duzej
doktadnosci regulacji predkosci i momentu. Nie wymaga 2 ©
stosowania enkodera

2. Sterowanie skalarne SVPWM (sterowanie U/f)
Nie wymaga stosowania enkoderéw. Polepsza doktadnosé

Sposob kontroli

P00.00 predkosci
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Nazwa

Funkcja

Szczegoly

Wartos¢
fabryczna

Edycja

sterowania przy zachowaniu stabilnosci uktadu, zapewnia
forsowanie momentu przy niskich czestotliwosciach,
ttumienie drgan, posiada funkcje kompensac;ji poslizgu i
regulacji napiecia

P00.01

Sposéb
sterowania

Wybdr sposobu podawania rozkazéw sterujgcych. Obejmuje
rozkazy: start, stop, praca do przodu, praca do tylu, petzanie,
kasowanie bfeddw.

0: Sterowanie za pomocg przyciskéw panelu (dioda

“LOCAL/REMOT” zgaszona). Przyciski |[RUN|, [STOP/RST]|
realizujg rozkazy START i STOP. Ustawienie parametru
P07.02=3 przyporzadkowuje wielofunkcyjnemu przyciskowi
funkcje [FWD/REV] zmiany kierunku pracy.
Jednoczesne przycisniecie RUN| i [STOP/RST| podczas pracy
powoduje zatrzymanie silnika wybiegiem.

1. Sterowanie przy pomocy sygnatéw podawanych na
wielofunkcyjne zaciski wejsciowe (dioda “LOCAL/REMOT”
miga). Realizowane poprzez przyporzadkowanie rozkazow
praca do przodu, praca do tutu, petzanie do przodu, petzanie
do tylu wielofunkcyjnym zaciskom wejsciowym.

2: Sterowanie zdalne za pomoca tgcza komunikacyjnego (dioda
“LOCAL/REMOT” $wieci $wiattem ciggtym) przez system
nadrzedny.

P00.02

Wybor kanatu

komunikacyjnego

0: Kanat komunikacji MODBUS
1~3: Rezerwa

P00.03

Maksymalna
czestotliwosé
wyjsciowa

Parametr uzywany do okreslania maksymalnej czestotliwosci
wyjsciowej falownika. Nalezy zwréci¢ uwage na ten parametr,
bowiem jest on podstawg nastaw czestotliwosci oraz czasow
przyspieszania i zwalniania.

Zakres nastaw: P00.04~400.00Hz

50.00
Hz

P00.04

Gorny limit
czestotliwosci
pracy

Parametr ten okresla gérng granice czestotliwosci pracy
falownika, ktéra rowna lub nizsza od maksymalnej
czestotliwosci wyjsciowe;.

Zakres nastaw: P00.05~P00.03 (Maks. czestotliwos¢
wyjsciowa)

50.00
Hz

P00.05

Dolny limit
czestotliwosci
pracy

Parametr ten okresla dolng granice czestotliwosci pracy
falownika. Falownik pracuje z tg czestotliwoscia, jesli
czestotliwo$¢ zadana jest nizsza niz dolny limit czestotliwosci.
Uwaga: Maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa = Gorny limit
czestotliwosci pracy = Dolny limit czestotliwo$ci pracy

Zakres nastaw: 0.00Hz~P00.04 (Goérny limit czestotliwosci
pracy)

0.00Hz

P00.06

Zadawanie
czestotliwosci
kanat A

P00.07

Zadawanie
czestotliwosci
kanat B

0: Zadawanie z klawiatury panelu. Nalezy zmodyfikowacé
wartos¢ parametru P00.10 (Czestotliwos¢ zadana z panelu)
aby zmienia¢ czestotliwosé przy pomocy klawiatury panelu

1: Zadawanie poprzez analogowe wejscie Al1 (potencjometr na
panelu — dla falownikéw o mocy <15kW, zadawanie
poprzez Al1 nie jest dostepne dla falownikéw o
mocy=18.5kW)

2: Zadawanie poprzez analogowe wejscie Al2

3: Zadawanie poprzez analogowe wejscie Al3

Falowniki serii Goodrive 200A posiadajg dwa analogowe wejscia

zadajace, z ktorych Al2 moze by¢ sterowane napieciowo lub

pragdowo (0~10V/0~20mA — przetgczanie zworkg), a Al3 jest
wejsciem napigciowym (-10V~+10V).

Uwaga: przy zakresie 0~20mA , 20mA odpowiada 10V.

100.0% wartosci analogowej odpowiada P00.03, -100.0% -

odpowiada pracy rewersyjnej z wartoscig P00.03.

4: Zadawanie poprzez wejscie wysokiej czestotliwosci HDI
Czestotliwos¢ jest zadawana poprzez impulsy na wejsciu
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Nazwa

Funkcja

Szczegoly

Wartos¢
fabryczna

Edycja

HDI. W uktadzie podstawowym falowniki Goodrive 200A sg
wyposazone w 1 kanat dla impulséw wysokiej czestotliwosci.
Zakres czestotliwosci wyejsciowych: 0.0~50.00kHz. 100.0%
wartosci nastawy wejscia wysokiej czestotliwosci odpowiada
czestotliwosci maksymalnej P00.03, -100.0% - odpowiada
pracy rewersyjnej z wartoscig P00.03.

Uwaga: Wiasciwos$ci wejscia HDI zalezg od warto$ci pewnych

parametrow. Zadawanie poprzez czestotliwos¢ wejsciowg

wymaga ustawienia P05.00 (wyboér funkciji wejscia HDI)=0, a

P05.49 (wybor funkcji impulsowej wejscia HDI)=0

5: Zadawanie poprzez program prostego PLC
Falownik pracuje w oparciu o program prostego PLC, gdy
P00.06=5 lub P00.07=5. Nalezy ustawi¢ grupe parametrow
P10 (sterowanie prostym PLC i predko$ciami
predefiniowanymi), aby okresli¢ czestotliwos¢ pracy,
kierunek pracy, czas ACC/DEC i czas trwania
poszczegolnych etapéw predkosci predefiniowanych.
Szczegoty przy opisie grupy parametréow P10.

6: Zadawanie poprzez predkosci predefiniowane
Ma miejsce, gdy P00.06=6 lub P00.07=6. Nalezy ustawi¢
grupe parametrow P05 w celu przyporzgdkowania zaciskom
funkciji przetgczania predkos$ci predefiniowanych, a P10 —
nadania odpowiednich wartosci czgstotliwosci.
Praca z predkos$ciami predefiniowanymi ma priorytet, gdy
P00.06 lub P00.07 nie sg rowne 6 ale wybor jest mozliwy
miedzy predkosciami 1~15 . Gdy P00.06 lub P00.07 jest
réwne 6 do wyboru sg predkosci 0~15.

7. Zadawanie poprzez wartos¢ zadang regulatora PID
Praca falownika jest podporzagdkowana pracy regulatora PID,
gdy P00.06=7 lub P00.07=7. Czestotliwos¢ pracy falownika
jest wypadkowg wartosci zadanej i wartosci sprzezenia
zwrotnego. Konieczne jest ustawienie grupy parametrow
P09, szczegdty tego sposobu sterowania czestotliwoscig
podane sg przy opisie grupy P09.

8: Zadawanie przy pomocy komunikacji MODBUS
Szczegoty podano przy opisie grupy P14,

9~11: Rezerwa

Uwaga: Nie mozna jednoczesnie ustawiac tych samych

wartosci dla P00.06 i P00.07

P00.08

Czestotliwosé
odniesienia z
kanatu B

0: Maksymalna czestotliwos$¢ wyjsciowa, 100% nastawy kanatu
B odpowiada czestotliwosci maksymalnej

1: Zadawanie z kanatu A, 100% nastawy kanatu B odpowiada
czestotliwosci maksymalnej. Nalezy wybraé te nastawe jesli
istnieje potrzeba sterowania z kanatu A

P00.09

Wybor zrédta i
kombinacji
zrodet
zadawania
czestotliwosci

Zadawanie czestotliwo$ci poprzez kanat A

Zadawanie czestotliwo$ci poprzez kanat B

A+B, czestotliwos¢ zadana jest sumg nastaw z kanatu Ai B

A-B, czestotliwos$¢ zadana jest réznicg nastawy z kanatu A i

nastawy z kanatu B

4: Max (A, B), czestotliwos¢ zadana jest wiekszg z nastaw
kanatow AiB

5: Min (A, B), czestotliwos¢ zadana jest mniejszg z nastaw
kanatow AiB

Uwaga: Kolejnos¢ kanatéw moze by¢ zmieniana w grupie

parametrow P05 (funkcje zaciskow)

P00.10

Czestotliwosé
zadana z panelu

Gdy P00.06=P00.07=0 ten parametr staje sie wartoscig
poczatkowg czestotliwosci odniesienia falownika

Zakres nastaw: 0.00 Hz~P00.03 (Maksymalna czestotliwos¢
wyjsciowa)

50.00
Hz

P00.11

CzasACC 1

Czas ACC oznacza czas potrzebny aby falownik przyspieszyt od
czestotliwosci OHz do maksymalnej (P00.03).
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Funkcja

Szczegoly

Wartos¢
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P00.12

Czas DEC 1

Czas DEC oznacza czas potrzebny aby falownik zwolnit od
czestotliwosci maksymalnej (P00.03) do OHz.

W falownikach serii Goodrive 200A mozna zdefiniowac cztery
zestawy czasow ACC/DEC, wybér ktérych dokonywany jest w
grupie parametrow P05 (funkcje zaciskéw). Fabrycznie
uaktywniony jest pierwszy zestaw czaséw ACC/DEC.
Zakres nastaw parametrow P00.11 i P00.12: 0.0~3600.0s

od modelu

"
zaleznosci
od modelu

P00.13

Wybor kierunku
pracy

0: Praca do przodu. Dioda nie $wieci.

1: Praca do tytu. Dioda Swieci Swiattem ciggtym.

Modyfikacja tego parametru stuzy do zmiany kierunku obrotéw

silnika. Jest to rownowazne zmianie kolejnosci ktorychkolwiek

dwodch z trzech przewodéw silnikowych (U, V, W). Kierunek

obrotéw moze by¢ zmieniany takze przyciskiem na

panelu. Patrz parametr P07.02.

Uwaga: Przywracajgc parametrowi wartos¢ fabryczng nalezy

zachowac ostroznos¢ przy rozruchu, szczegodlnie, gdy

wylgczona jest mozliwo$¢ zmiany kierunku pracy.

2. Zakaz pracy w kierunku wstecznym. Stosowany w niektorych
przypadkach, gdy praca do tytu jest zabroniona.

P00.14

Wybor
czestotliwosci
nosnej

Hatas i
uplyw

Zaklocenia
elektromagnetyczne

Czestotliwosé
nosna

Wydzielanie
ciepla

1kHz Wysokie Niskie Niskie

10kHz

15kHz

Niskie Wysokie Wysokie

Tabela zaleznosci mocy silnika i czestotliwosci nosnej:

Typ silnika

1.5~11kW

15~55kW
Powyzej 75kW

Fabryczna wartos¢ czestotliwosci no$nej
8kHz
4kHz
2kHz

Zalety wysokiej czestotliowsci nosnej: idealny ksztatt
przebiegéw pradowych, mata zawartos¢ czestotliwosci
harmonicznych, niski hatas silnika.

Wady wysokiej czestotliwosci nosnej: wzrost strat przetgczania,
wzrost temperatury falownika i wptywu pojemnosci wyjsciowych.
Stosowanie niskiej podnosnej wywotuje skutki przeciwne do
powyzszych, a dodatkowo moze prowadzi¢ do niestabilnej pracy
i obnizenia momentu.

Fabryczna wartos¢ czestotliwosci nosnej jest rozsgdnym
kompromisem miedzy wadami i zaletami wartosci skrajnych i, w
wiekszos$ci zastosowan, uzytkownik nie powinien jej zmieniac.
Nalezy takze uwzgledni¢ obnizenie mocy falownika o 20% na
kazdy 1 kHz wzrostu podnosnej ponad wartosc¢ fabryczng.
Zakres nastaw: 1.0~15.0kHz

w
zaleznosci
od modelu

P00.15

Procedura
autotuningu

0: Nieaktywna

1: Autotuning z wirowaniem silnika. Pozwala na petne
okreslenie parametrow konkretnego silnika i zapisanie ich w
pamieci falownika. Korzysta sie z tego trybu, gdy potrzebna
jest wysoka precyzja sterowania silnikiem.

2: Autotuning statyczny 1. Stosowany w przypadkach, gdy nie
mozna rozitgczy¢ silnika i obcigzenia.

3: Autotuning statyczny 2. Stosowany w przypadkach, gdy nie
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mozna roztgczy¢ silnika i obcigzenia. Umozliwia okres$lenie
tylko czesci parametrow.

P00.16

Wybor funkciji
AVR

0: Nieaktywna

1: Aktywna podczas catej procedury

Funkcja autoregulacji falownika pozwala wyeliminowa¢ wptyw
zmian napiecia zasilania na napiecia wyjsciowe.

P00.17

Typ
falownika

0: Typ G, przeznaczony do obcigzen statomomentowych

1: Typ P, przeznaczony do obcigzen zmiennomomentowych
(wentylatory, pompy)

Falowniki serii GD200A mogag by¢ typu G/P przy czym moc

silnika dla typu G jest o stopieh mniejsza niz dla typu P.

P00.18

Funkcja
przywracania
parametrow

0: Nieaktywna

1. Przywracanie nastaw fabrycznych

2: Kasowanie zapiséw btedéw

Uwaga: Wartos¢ parametru powraca do 0 po wykonaniu
wybranej funkcji.

Przywracanie nastaw fabrycznych powoduje skasowanie hasta
uzytkownika, nalezy korzysta¢ z niego z duzg ostroznoscig.

Grupa

P01 — sterowanie uruchamianiem i zatrzymywaniem falownika

P01.00

Sposoéb
rozruchu

0: Rozruch bezposredni — rozruch od czestotliwosci startowej
P01.01

1: Rozruch po hamowaniu DC: rozruch od czestotliwosci
startowej po hamowaniu DC (nalezy ustawi¢ parametry
P01.03 i P01.04). Funkcja uzyteczna, gdy rozruch poprzedza
zmiana kierunku pracy.

2: Rozruch ze sledzeniem: ptynny rozruch silnika po
automatycznym okresleniu predkosci i kierunku obrotow.
Stosowany w przypadku duzych obcigzen i mozliwosci
wystepowania obrotéw silnika przeciwnych do zadanych,
poprzedzajgcych rozruch.

Uwaga: Zalecany dla falownikéw o mocy =4kW.

P01.01

Czestotliwosé
startowa
rozruchu

bezposredniego

Czestotliwos¢ startowa rozruchu bezposredniego oznacza
czestotliwos$¢é wyjsciowg podczas rozruchu falownika. Szczegoty
przy opisie parametru P01.02.

Zakres nastaw: 0.00~50.00Hz

0.50Hz

P01.02

Czas trwania
czestotliwosci
startowej

Nalezy ustali¢ odpowiednig czestotliwos¢ startowg w
odniesieniu do momentu podczas rozruchu. W trakcie t1 (czas
trwania czestotliwosci startowej) na wyjsciach falownika
wystepuje czestotliwos¢ startowa f1, ktéra nastepnie zaczyna
rosng¢ do wartosci zadanej. Jesli czestotliwos¢ zadana jest
nizsza od startowej, falownik zatrzyma sie i pozostanie w stanie
zatrzymania. Czestotliwos$¢ startowa nie jest ograniczana
dolnym limitem czestotliwosci.

Czestotliwosé {

frax

a— | {1 zadawane przez P01.01 Czas t

t1 t1 zadawane przez P01.02
Zakres nastaw: 0.0~50.0s

0.0s

P01.03

Prad hamujgcy
przed rozruchem

P01.04

Czas hamowania

Falownik przeprowadza hamowanie zadanym prgdem statym i
przez okreslony czas po czym nastepuje rozruch z
czestotliwoscig startowa. Jesli czas hamowania DC jest
ustawiony na 0, funkcja hamowania prgdem statym jest

0.0%

0.00s
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Nazwa Funkcja Szczegoly fabryczna Edycja
przed rozruchem | nieaktywna.
Wiekszy prad to wigksza sita hamowania. Prgd hamujgcy
zadawany jest jako wartos¢ procentowa prgdu znamionowego
falownika.
Zakres nastaw P01.03: 0.0~100.0%
Zakres nastaw P01.04: 0.0~50.0s
Sposéb zmiany czestotliwosci wyjsciowej podczas rozruchu i
pracy falownika.
0: Liniowy: czestotliwos¢ wyjsciowa rosnie lub maleje liniowo.
1. Krzywa S
A
Czestotliwost wyjSciowa
fmax
Sposéb
P01.05 | przyspieszania/ LI 0 ©
zwalniania
A
Czestotliwos¢ wyjsciowa
melx _____
| ko
I 1
1 1
1 1
I 1
I 1
: i Czasi:
—t1— —t2— =
Czas
przyspieszania w
P01.06 | poczagtkowym 0.1s O
fragmencie
krzywej S |0.0~50.0s
Czas zwalniania
po1.07| W koncowym 0.1s o)
fragmencie
krzywej S
0: Zwalnianie do zatrzymania: po otrzymaniu rozkazu
zatrzymania falownik obniza stopniowo w okreslonym czasie
czestotliwos¢ wyjsciowg w celu wyhamowania silnika. Po
Sposob osiggnieciu OHz zatrzymuje sie.
P01.08 . . . A . . 0 O
zatrzymania |1: Zatrzymanie wybiegiem: po otrzymaniu rozkazu zatrzymania
falownik natychmiast wytgcza sterowanie silnikiem, a
urzgdzenie zatrzymuje sie samoczynnie z mechaniczng
bezwtadnoscia.
Czestotliwos¢ | Czestotliwos¢ rozpoczecia hamowania DC: zadana parametrem
P01.09| rozpoczecia P01.09 czestotliwos¢ pracy, przy kitdrej zostanie rozpoczete 0.00Hz O
hamowania DC | hamowanie DC.
) Czas zwtoki hamowania DC: falownik wylgcza sterowanie
POL.10| Czas zwioki | gjinikiem przed rozpoczeciem hamowania DC. Po tym czasie 0.00s O
amowania DC rozpoczyna sie hamowanie DC w taki sposdb aby nie dopuscic
Prad hamuiacy |do btedu wywotanego nadmiernym prgdem przy wyhamowaniu
PO1.11 2 DC racy duzych predkosci. 0.0% o
Prad hamujgcy DC: zadawany poprzez parametr P01.11 jako
P01.12 |Czas hamowania| warto$¢ procentowa prgdu znamionowego falownika. Im 0.00s O
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Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
DC wiekszy prad hamujacy, tym wiekszy moment hamujacy.
Czas hamowania DC: czas, w trakcie ktérego wystepuje
hamowanie DC. Jesli wynosi 0 funkcja hamowania jest
nieaktywna, a falownik zatrzymuje sie po zaprogramowanym
czasie zwalniania.
A
Czestotliwosc s
wyjsciowa
/// ’//J " T
o
le—p! : H:M A | bbb
"_T*‘T‘_FACG stata DEC T 1 ) T
P41.23 "po1.04a #  PO1.10 ' p01.12
I P1sA% P13.15
: ON
Zakres nastaw P01.09: 0.00Hz~P00.03 (Maksymalna
czestotliwos$¢ wyjsciowa)
Zakres nastaw P01.10: 0.0~50.0s
Zakres nastaw P01.11: 0.0~100.0%
Zakres nastaw P01.12: 0.0~50.0s
Dla procedury zmiany kierunku obrotow nalezy ustawi¢ prog
przetaczania (parametr P01.14) jak podano ponizej:
4} Czestotliwosé wyjsciowa f
Praca do
przodu
Przelqcza_nie‘p? osiqgnieg:iu
CZaS martwy Crestotliwosé i cz‘estotllwosu startov-'ve]
P01.13| przy zmianie startows e Czast 0.0s O
kierunku pracy g
Zakres nastaw: 0.0~3600.0s
Prég 0: Przetaczanie po osiagnieciu OHz
P01.14| przetaczania |1: Przelgczanie po osiggnieciu czestotliwosci startowej 0 ©
kierunku pracy |2: Przetagczanie po osiggnieciu P01.15
po1.15| CZeSOUWOSE 4 55 140 0oHzZ 050Hz | ©
zatrzymania
Wykrywanie 0: Wy’k’ry.wa_nle zadanej gzestotllwosm zatrzymania (brak
A opdznienia zatrzymania)
P01.16 | czestotliwosci . . L .. 1 ©
- 1: Wykrywanie czestotliwosci sprzezenia zwrotnego (tylko dla
zatrzymania .
sterowania wektorowego)
Czas _ L, o
. Gdu P01.16=1, aktualna czestotliwos¢ sprzezenia zwrotnego
wykrywania . - L - ;
. . . |jest mniejsza badz réwna P01.15 i zostata wykryta w czasie
P01.17 | czestotliwosci . . ) 0.50s ©
A P01.17, falownik zatrzyma sie, w przeciwnym przypadku
sprzezenia - ;
zatrzyma sie po czasie P01.17.
zwrotnego
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Nazwa

Funkcja

Szczegoly

Wartos¢
fabryczna

Edycja

Ly .
Czestotliwosc T

Czestotliwosc
Zatrzymania
PO1.15

S,

Zakres nastaw: 0.0~100.0 s (aktywny, gdy P01.16=1)

’ .

L
I Czast

P01.18

Zezwolenie na
uruchomienie
falownika przy
wigczeniu
zasilania
(sterowanie z
zaciskow
wejsciowych)

Gdy zrodtem sygnatéw sterujgcych jest listwa zaciskowa,
podczas witgczania zasilania system kontroluje stan
poszczegodlnych zaciskéw wejsciowych.

0: Sygnat uruchomienia falownika na zaciskach wej$ciowych
jest ignorowany przy wtgczeniu zasilania. Nawet jesli sygnat
pracy jest obecny na zaciskach przy wigczeniu zasilania,
falownik nie uruchomi sie do momentu, az sygnat pracy
zostanie wytgczony i ponownie podany na zaciski.

1: Obecnos¢ sygnatu pracy na zaciskach przy wtgczeniu
zasilania od razu uruchamia falownik.

Uwaga: funkcja ta powinna by¢ stosowana z duzg
ostroznoscig, bowiem moze prowadzi¢ do
niekontrolowanego uruchomienia maszyny przy wtgczeniu
zasilania falownika.

P01.19

Reakcja
falownika, gdy
czestotliwosé

pracy jest nizsza
niz dolny limit
czestotliwosci

Warto$¢ tego parametru okresla reakcje falownika, gdy

czestotliwos¢ pracy jest nizsza niz dolny limit czestotliwo$ci.

Funkcja ta jest aktywna, gdy wartos¢ dolnego limitu

czestotliwosci jest wieksza od OHz.

0: Praca z czestotliwoscig limitu dolnego

1: Zatrzymanie falownika

2: Stan uspienia: napedzany silnik zatrzyma sig¢ wybiegiem, a
falownik przejdzie w stan oczekiwania na wzrost
czestotliwosci zadanej. Po wzroscie czestotliwosci ponad
dolny limit trwajgcym przynajmniej przez czas opdznienia
(okreslony przez parametr P01.20), falownik uruchomi sie
automatycznie.

P01.20

Czas opodznienia
powrotu ze stanu
uspienia

Wartos¢ tego parametru okresla czas opoznienia powrotu ze
stanu uspienia. Gdy czestotliwos¢ pracy jest nizsza niz dolny
limit czestotliwosci falownik przechodzi w stan uspienia w
oczekiwaniu na wzrost czestotliwosci zadane;.

Po wzroscie czestotliwosci ponad dolny limit trwajgcym
przynajmniej przez czas opOznienia powrotu ze stanu uspienia
P01.20( suma czaséw, gdy czestotliwos¢ jest powyzej dolnego
limitu), falownik uruchomi sie automatycznie.

A Czestotliwosé

wyjsciowa f

t1<t3, wiec falownik nie rusza

t1+t2=t3, wiec falownik rusza

t3=P01.20

Praca 0 Uspienie

Zakres nastaw: 0.0~3600.0s (aktywny,gdy P01.19=2)

0.0s
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Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
Parametr ten okresla, czy falownik uruchomi sie, gdy zostanie
Restart po przywrdcone zasilanie.
PO1.21 . PO 10 Nieaktywny 0 O
zaniku zasilania | . - . .
1: Aktywny, falownik uruchomi sie automatycznie po czasie
oczekiwania okreslonym przez parametr P01.22.
Parametr ten okresla czas poprzedzajgcy automatyczne
uruchomienie falownika po przywréceniu zasilania.
A Czestotliwosé
wyjsciowa f
t1=P01.22
Czas. t2=P01.23
oczekiwania na
P01.22 restart po 1.0s O
przywréceniu
zasilania t1 2 : Czast
Praca I ! :‘_ Praca =
Zasilanie ) Zasilanie wlaczone
wytaczone
Zakres nastaw: 0.0~3600.0s (aktywny,gdy P01.21=1)
Ustawienie zwtoki na zwolnienie hamulca po podaniu rozkazu
Opoznienie pracy. Falownik pozostaje w stanie czuwania i czeka przez czas
P01.23 f 0.0s O
rozruchu okreslony parametrem P01.23.
Zakres nastaw: 0.0~60.0s
Ly .
Czestotliwosc 1
Opodznienie Czestotlinosc
reakcji na zatrzymania |- ---—c oo oo
PO1.24 czestotliwose PO1.15 0.0s o
zatrzymania >
Czast
I 7S
Praca /
Ll
Zakres nastaw: 0.0~100.0 s
Stan wyjs¢ 0: Brak napiecia na wyj$ciach
PO1.25 falownika przy |1: Napiecie obecne na wyjsciach 0 °
' czestotliwosci | 2: Na wyjsciach prgd hamowania DC
OHz
Grupa P02 - silnik
Znamionowa W
P02.01 moc silnika | 0.1~3000.0kW zaleznosci| ©
asynchr. 1 od modelu
Czestotliwos¢ 50.00
P02.02| znamionowa |0.01Hz~P00.03(Maksymalna czestotliwosé wyjsciowa) H'Z ©
silnika asynchr. 1
Predkos¢ w
P02.03| znamionowa |1~36000rpm zaleznosci ©
silnika asynchr. 1 od modelu
Napiecie W
P02.04| znamionowe |0~1200V zaleznosci ©
silnika astnchr. 1 od modelu
Prad W
P02.05| znamionowy |0.8~6000.0A zaleznosci ©
silnika asynchr. 1 od modelu
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Wartos¢

1 petli regulacji

obowigzujg parametry petli: P03.03 i P03.04. W obszarze

Nazwa Funkcja Szczegoly fabryczna Edycja
Rezystancja w
P02.06 | stojana silnika |0.001~65.535Q zaleznosci O
asynchr. 1 od modelu
Rezystancja w
P02.07 | wirnika silnika |0.001~65.535Q zaleznosci O
asynchr. 1 od modelu
Indukcyjnosé w
P02.08 | rozproszenia |0.1~6553.5mH zaleznosci O
silnika asynchr. 1 od modelu
Indukcyjnos¢ w
P02.09| gtéwna silnika |0.1~6553.5mH zaleznosci O
asynchr. 1 od modelu
Prad jatowy W .
P02.10 silnika asynchr. 1 0.1~6553.5A zaleznosci O
’ od modelu
0: Brak ochrony
1: Silnik z chtodzeniem wtasnym (z kompensacjg pracy z
niskg predkoscig). Poniewaz chtodzenie takiego silnika jest
ostabione przy niskich predkosciach obrotowych, powinna
zostac zastosowana odpowiednia ochrona przecigzeniowa.
Zabezpieczenie Charakterystyka z kompensacjg pracy z niskg predkoscig
P02.26 | przecigzeniowe oznacza obnizenie progu ochrony przecigzeniowej silnika 2 ©
silnika 1 pracujgcego z czestotliwoscig ponizej 30Hz.
2: Silnik z chtodzeniem wymuszonym (bez kompensacji pracy z
niskg predkoscig). Poniewaz chtodzenie takiego silnika nie
jest uzaleznione od jego predkosci obrotowej, nie ma
potrzeby wprowadzania ochrony specjalnej w zakresie
niskich obrotéw.
Krotnos¢ przecigzenia silnika (wspotczynnik ochrony
przecigzeniowej) M = lout/(In*K), gdzie In jest znamionowym
pradem silnika, lout — prgdem wyj$ciowym falownika, a K —
wspotczynnikiem ochrony silnika.
Im wigksza warto$¢ K, tym mniejszy M.
GdyM =116%, btad zostanie zasygnalizowany po 1 godzinie,
gdy M =200% - po 1 minucie, a gdy M = 400% nastgpi
natychmiastowa sygnalizacja bedu.
Wspotczynnik A Coast
P02.27 przecc):?:zrgzl)gwej 1 godzina ! 100.0% O
silnika 1 !
:
1
i
i
1 minuta : |
1
! : Prad
116% 200%
Zakres nastaw: 20.0%~120.0%
WSEO"CZy.r.m'k Stuzy do korekcji mocy wyswietlanej silnika 1. Wptywa tylko na
P02.28 ,or_ekcu . wartos¢ wyswietlang, a nie na moc wyjsciowg falownika. 1.00 ]
wyswietlania Y a vl a
S Zakres nastaw: 0.00~3.00
mocy silnika 1
Grupa P03 - sterowanie wektorowe
Wzmocnienie 1 | parametry P03.00~P03.05 maijg zastosowanie tylko w trybie
P03.00| petliregulacji | sterowania wektorowego. Ponizej dolnej czestotliwosci 20.0 O
predkosci przetgczajgcej (P03.02), obowigzujg parametry petli: P03.00 i
03,01 Czas catkowania | P03.01. Powyzej gornej czestotliwosci przetgczajacej (P03.05), 0.2008 o
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Nazwa Funkcja Szczegoly fabryczna Edycja
predkosci przejsciowym zmiana parametréw petli ma charakter liniowy.
Pokazano to na ponizszym wykresie:
Dolna Parametry petli
P03.02| czgstotliwos¢ regulacji czestotliwosci 5.00Hz @)
przetaczajgca (P3.00,P3.01)
Wzmocnienie 2
P03.03| petli regulaciji ! 20.0 O
predkosci '
I
Czas catkowania | {P3,03,P3.04)
P03.04 | 2 petli regulaciji | 0.200s O
predkosci X I .
P3.02 P3.05 Czes_totl—liwos'é
wyjsciowa f
Regulacja za pomocg petli regulacji predkosci ma scisty zwigzek
z bezwtadnoscig uktadu. Wzrost sktadowej proporcjonalnej i
zmnieszenie catkujgcej powodujg przyspieszenie odpowiedzi
falownika na zmiane obcigzenia, jednak zbyt duze wzmocnienie
i zbyt krotki czas catkowania mogg wywotaé oscylacje i
Gérna przeregulowanie napedu. Z drugiej strony, zbyt mate
P03.05| czestotiiwosé wzmochnienie i zbyt duzy czas catkowania prowadzg do oscylacji| 10 goHz 0
przetaczajaca i odchytki predkosci.
Omawiane parametry pozwalajg dopasowa¢ naped do
wymagan réznych obcigzen.
Zakres nastaw P03.00 i P03.03: 0~200.0
Zakres nastaw P03.01 i P03.04: 0.001~10.000s
Zakres nastaw P03.02: 0.00Hz~P03.05
Zakres nastaw P03.05: P03.02~P00.03 (maksymalna
czestotliwos¢ wyjsciowa)
Filtr wyjsciowy
P03.06 | petliregulacji |0~8 (odpowiada wartosci 0~28/10ms) 0 O
predkosci
Wspdlczynnik
kompensaciji
poa.o7| Poslizauprzy 100% o
pracy napgdowej | \wspsiczynnik kompensacji poslizgu uzywany jest do okreélania
(sterowanie | czestotliwosci poslizgu podczas sterowania wektorowego oraz
wektorowe) | nolepszenia doktadnosci regulaci predkosci napedu.
Wspdlczynnik Prgvyid%owo ustawiony pozwala na kontrole btedu predkosci przy
kompensacji | Poslizgu.
poslizgu Zakres nastaw: 50%~200%
P03.08 h . 100% O
amowania
( sterowanie
wektorowe)
Wspétczynnik | Uwaga:
P03.09| wzmocnienia |1. Oba parametry wptywajg bezposrednio na doktadnos¢ i 1000 O
petli pradowe;j szybko$¢ regulacji. Zasadniczo, uzytkownik nie ma
] potrzeby zmienia¢ nastaw fabrycznych.
Wspodtczynnik |2, Stosowane tylko przy bezczujnikowym sterowaniu
P03.10 | catkowania petli wektorowym (P00.00=0). 1000 O
pradowej Zakres nastaw: 0~65535
Parametr ten stuzy do wtgczania trybu sterowania momentem i
wyboru sposobu jego zadawania.
0: Sterowanie momentem jest nieaktywne
Sposéb 1: Zadawanie z klawiatury panelu (P03.12)
P03.11 zadawania 2: Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al1 (tzn. poprzez 0 o
’ momentu potencjometr na panelu — mozliwe tylko dla falownikéw o
obrotowego mocy <15kW)

Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al2
Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al3
Zadawanie poprzez szybkie wejscie impulsowe HDI

ahw
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Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
6. Zadawanie za pomocg predefiniowanych warto$ci momentu
7. Zadawanie za pomocg komunikacji MODBUS
8~10: Rezerwa
Uwaga: dla tryboéw 2~10, nastawa 100% odpowiada trzykrotnej
wartosci prgdu znamionowego silnika.
Nastawa
P03.12 TI(;Tv;rtlhuryz Zakres nastaw: -300.0%~300.0% (prad znamionowy silnika) 50.0% O
panelu
Nastawa filtru
P03.13 czasowego 0.000~10.000s 0.010s O
momentu
Wybbér zrédta ) ]
zadawania 0: Zadawanie z klawiatury panelu (P03.16 wyznacza P03.14,
gérnego limitu P03.17 wyznacza PO3.Z.|.5).
czestotliwosci | 1: Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al1 (tzn. poprzez
P03.14| 17y sterowaniu |  Potencjometr na panelu — mozliwe tylko dla falownikéw o 0 O
wektorowym mocy <15kW)
(kierunek do | 2: Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al2
przodu) 3: Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al3
. 4: Zadawanie poprzez szybkie wejscie impulsowe HDI
Wybdr zrodia | 5: zadawanie za pomocg predefiniowanych wartosci gomego
zadawania limitu czestotliwosci
gérnego limitu | 6: Zadawanie za pomoca komunikacji MODBUS
P03.15| czestotliwosci |7-9: Rezerwa 0 @)
przy sterowaniu | ywaga: dla metod 1~ 9, 100% nastawy odpowiada
wektorowym | czestotliwosci maksymalnej
(kierunek do tytu)
Gorny limit
czestotliwosci
przy sterowaniu
po3.16| Wektorowym 5000Hz | O
zadawany z
klawiatury
panelu (kierunek | Parametry stuzgce do zadawania gornego limitu czestotliwosci
do przodu) przy sterowaniu momentem. P03.16 wyznacza P03.14; P03.17
wyznacza P03.15.
Gorny limit | Zakres nastaw: 0.00 Hz~P00.03 (maksymalna czestotliwo$é
CZQStOt“WOéCi Wyjéciowa)
przy sterowaniu
po3.17| Weklorowym 50.00Hz | O
zadawany z
klawiatury
panelu (kierunek
do tytu)
Wyboér zrédia Parametry te stuzg do wyboru zrédta zadawania gérnego limitu
zadawania momentu przy pracy napedowej i hamowaniu.
P03.18| goémego limitu 0: Zadawanie z klawiatury panelu (P03.20 wyznacza P03.18, 0 O
momentu — P03.21 wyznacza P03.19)
praca napedowa 1: Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al1 (tzn. poprzez
potencjometr na panelu — mozliwe tylko dla falownikéw o
mocy <15kW)
L 2. Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al2
Wybor zro_dia 3: Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al3
,zadawa_nla_l 4: Zadawanie poprzez szybkie wejscie impulsowe HDI
P03.19| gomego limitu 5: Zadawanie za pomocg komunikacji MODBUS 0 O
momentu - | g_g: Rezerwa
hamowanie Uwaga: dla metod 1~ 8, 100% nastawy odpowiada trzykrotnej
wartosci pradu silnika
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Parametry falownika

Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
Gorny limit
momentu
po3.20| Zadawanyz 180.0% | O
panelu
klawiatury —
praca napedowa | Parametry te stuzg do ustawienia gérnego limitu momentu.
- — P03.20 wyznacza P03.18, P03.21 wyznacza P03.19.
Gorny limit | Zakres nastaw: 0.0~300.0% (prad znamionowy silnika)
momentu
po3.21| Zadawanyz 180.0% O
panelu
klawiatury —
hamowanie
Parametry okreslajgce prace silnika w obszarze zmniejszania
jego pola magnetycznego.
Wspotczynnik T
zmniejszania
P03.22 mag.rl‘eio""a”'a 0.3 O
siinika w . Wspolezynnik
obszarze statej zmniejszania
mocy magnesowania
0.1
|
1.0
l
I 20
! f
Dolny limit Limit zmniejszania magnesow’ania
zmniejszania | Majg zastosowanie tylko do obszaru statej mocy silnika (praca
P03.23 mag_ne_sowania ze zngmion.owa predkoécia.i pgwyiej). Wspé’rczynnik. 20% o
silnika w zmniejszania magnesowania silnika w obszarze statej mocy ma
obszarze statej | wptyw na stromo$¢ krzywej odwzbudzania. Im wieksza jego
mocy wartos¢ tym bardziej stromo opada krzywa.
Zakres nastaw P03.22: 0.1~2.0
Zakres nastaw P03.23: 10%~100%
Maksymalne |Parametr P03.24 pozwala okre$li¢ limit maksymalnego napiecia
P03.24 napiecie falownika w zaleznosci od konkretnej aplikacji. 100.0% ©
falownika Zakres nastaw: 0.0~120.0%
Pozwala wstepnie zasili¢ silnik podczas uruchamiania falownika.
Czas Wytworzenie wstepnego pola magnetycznego ma na celu
P03.25 . 0.300s O
przedwzbudzenia| poprawe momentu obrotowego podczas procesu rozruchu.
Zakres nastaw: 0.000~10.000s
Proporcjonalne 0~8000
P03.26 Ovsv*zargic:;ri\;enlo?a Uwaga: parametry P03.24~P03.26 s3g nieaktywne w trybie 1000 O
P sterowania wektorowego.
magnetycznego
Wyswietlanie
P03.27 predkosci przy |0: WysSwietlanie wartosci aktualnej 0 o
' sterowaniu 1: Wyswietlanie wartosci zadanej
wektorowym
Wspdiczynnik | 4 100,00
P03.28 kon:grecri\;aql Nastawa pozwala na kompensacje tarcia statycznego. 0.0% O
Aktywna dla czestotliwosci 1Hz.
statycznego
Wspdiczynnik 1 4 160,006
P03.29 korr;g;acr;saql Nastawa pozwala na kompensacje tarcia dynamicznego. 0.0% O

dynamicznego

Aktywna dla czestotliwosci 1Hz.
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Nazwa

Funkcja

Szczegoly

Wartos¢
fabryczna

Edycja

Grupa P04 - sterowanie U/f

P04.00

Wybor
charakterystyki
U/f silnika 1

Parametr ten pozwala wybra¢ charakterystyke U/f falownika
odpowiednig dla danego obcigzenia.

0: Ulf=const. — dla obcigzen o statym momencie

1: Wielopunktowa charakterystyka U/f

2: Nieliniowa charakterystyka U/f o wspotczynniku 1,3

3: Nieliniowa charakterystyka U/f o wspotczynniku 1,7

4: Nieliniowa charakterystyka U/f o wspétczynniku 2,0
Charakterystyki 2~4 stosowane sg dla obcigzen typu
wentylatory czy pompy wodne. Umozliwiajg dopasowanie
napedu do obcigzenia przy najlepszym efekcie oszczedzania
energii.

Uwaga: Vi na rysunku ponizej oznacza napigcie znamionowe
silnika, a f, — jego czestotliwos¢ znamionowa.

“Napiecie wyjsciowe

Ch-ka i
liniowa

Wspdlczynnik 1,3
Wspdlczynnik 1,7
Wspdlczynnik 2,0

]
]
]
Ch - ki \
kwadratowe |

1

o
-

f; Czestotliwosé
wyjsciowa
5: Niestandardowa charakterystyka U/f (wielkosci U i f nie sg
wspoizalezne). W tym trybie czestotliwosc f jest zmieniana w
sposob okreslony parametrem P00.06, napigcie wyjsciowe w
sposo6b zadany przez P04.27, w celu dostosowania
charakterystyki napedowej do obcigzenia.

P04.01

Forsowanie
momentu silnika
1

P04.02

Prég
zakonczenia
forsowania
momentu silnika
1

Forsowanie momentu P04.01oznacza procentowy wzrost (w
odniesieniu do napiecia znamionowego silnika V) napiecia
wyjsciowego w stosunku do charakterystyki liniowej U/f.

P04.02 definiuje punkt zakonczenia forsowania momentu
obrotowego. Jest zadawany jako procentowa wartosé
czestotliwosci znamionowe;j silnika fp.

Forsowanie momentu powinno by¢ dostosowane do obcigzenia
silnika. Jednak zbyt duza warto$¢ P04.01 prowadzi do
nadmiernego wzrostu prgdu obcigzenia, temperatury falownika,
spadku jego sprawnosci, a niekiedy do utraty stabilnosci uktadu.
P04.01=0 oznacza prace z automatycznym forsowaniem
momentu. Powyzej wartosci P04.02 funkcja forsowania
momentu jest nieaktywna.

# Napiecie wyjsciowe

Mapiecie
forsowania
momentu

>

]
1
1
1
I
1
1
I
1
1
1
1
|
f.
x5

Czestotliwosé

wyjsciowa
Zakres nastaw P04.01: 0.0%(automatyczne), 0.1%~10.0%
Zakres nastaw P04.02: 0.0%~50.0%

Prig zakonczenia
forsowania momentu

0.0%

20.0%
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
Czestotliwos¢ | Nabiecle wvicel
punktu 1 A Napiecie wyjsciowe
P04.03 charakterystyki 100%F, | 0.00Hz O
U/f silnika 1 WBi-————————— |
|
Napiecie punktu | |
P04.04 | 1 charakterystyki| v |- ________ ! : 00.0% @)
U/f silnika 1 : | |
Czestotliwosé vi | | i
P04.05 Cha‘?g{(‘t’gfyiyki | Y 00.00Hz | O
e f1 f2 f3 f, Czestotliwosé
U/f silnika 1 wyjéciowa
Napiecie punktu Gdy PO4.QO =1, przy pomocy parametrow P04.03~P04.08,
P04.06 | 2 charakterystyki uzytkoyvnlkl moze zgprogramovyaé wiasng charakterystyke U/, 00.0% o
U/ silnika 1 odpowiadajgcg obcigzeniu silnika.
Uwaga:V1<V2<V3,f1<f2<f3. Zbyt wysokie napiecie przy niskiej
Czestotliwos¢ | czestotliwosci moze spowodowac przegrzanie lub uszkodzenie
unktu 3 silnika. Falownik moze sygnalizowa¢ przecigzenie.
P04.07 chaEakterystyki Zakres nastaw P04.03: 0.00Hz~P04.05 00.00Hz ©
U/fsilnika 1 | Zakres nastaw P04.04, P04.06 i P04.08 : 0.0%~110.0%
(napiecia znamionowego silnika 1)
Napiecie punktu | Zakres nastaw P04.05: P04.03~ P04.07
P04.08 | 3 charakterystyki | Zakres nastaw P04.07: P04.05~P02.02(czestotliwos¢ 00.0% O
Uffsilnika 1 | znamionowa silnika asynch 1)
Parametr ten stosowany jest w celu kompensacji zmian
predkosci obrotowej silnika (poprawa sztywnosci silnika)
spowodowanych zmianami obcigzenia przy kompensacyjnym
sterowaniu U/f. Zadawany jest jako procentowa wartos$¢
Wzmochienie znamionowej czestotliwosci poslizgu silnika, ktdra wyraza sie
P04.09| kompensacji |\ HCN: 100.0% | O
poslizgu silnika 1 |2 o P! . L
Gadzie, f, jest znamionowg czestotliwoscig silnika (P02.02), n
jest znamionowg predkosciag obrotowg (P02.03), p — liczbg par
biegunow silnika. 100% odpowiada znamionowej czestotliwosci
poslizgu Af.
Zakres nastaw: 0.0~200.0%
Wspotczynnik
kontroli wahan
P04.10 niskiej W trybie sterowania U/f, na pewnych czestotliwosciach moga 10 O
czestotliwosci | pojawié sie wahania pradu, szczegoélinie w silnikach duzej mocy.
silnika 1 Moze pojawic¢ sie niestabilnosé pracy lub przecigzenie pradowe.
Wspétczynnik Zjavyiska te mogag zos’tac'; usuniete poprzez ustawienie
kontroli wahar ponizszych parametrow:
PO4.11 wysokiej Zakres nastaw P04.10: 0~100 10 o
’ czestotliwosci Zakres nastaw P04.11: 0~100
Silnika 1 Zakres nastaw P04.12: 0.00Hz~P00.03(czestotliwosé
maksymalna)
po4.12 | Prog kontroli 30.00Hz | O
wahan silnika 1
Oszczedzanie Oj Nieaktywne . - .
P04.26 energi 1: Automatyczne oszczedzanie energii. Przy braku obcigzenia 0 ©
silnika napiecie wyjsciowe jest ustawiane automatycznie.
Wybér zrédta zadawania napiecia wyjsciowego U
. charakterystyki U/f.
zasdzongr?ia 0: Zadawanie z klawiatury panelu, napiecie wyjsciowe jest
P04.27 napiecia okreslone przez P04.28 0 o
' 1aple 1: Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al1 (tzn. poprzez
V\('ng'ggfg)o potencjometr na panelu — mozliwe tylko dla falownikow o

mocy <15kW)
2: Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al2
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Parametry falownika

. ; Wartos¢ .
Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
3: Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al3
4: Zadawanie poprzez szybkie wejscie impulsowe HDI
5: Zadawanie za pomoca wartosci predefiniowanych
6: Poprzez warto$¢ zadang regulatora PID
7. Zadawanie za pomocg komunikacji MODBUS
8~10: Rezerwa
Uwaga: 100% odpowiada napieciu znamionowemu silnika.
Nafﬁ;ﬁizﬁudrane Wartos¢ zadana napiecia wyjsciowego, gdy zrédtem zadawania
P04.28 panelu y jest klawiatura panelu (P04.27=0). 100.0% O
- 0/~ 0,
(P04.00=5) Zakres nastaw: 0.0%~100.0%
Czas narastania | Czas narastania napiecia wyjsciowego to czas, w ktérym
P04.29 napiecia napiecie na wyjsciu falownika zmienia sie od wartosci 5.0s O
wyjéciowego | minimalnej do napigcia maksymalnego.
Czas opadania napiecia wyjsciowego to czas, w ktérym napiecie
Czas opadania |na wyjsciu falownika zmienia sig¢ od wartosci maksymalnej do
P04.30 napiecia napiecia minimalnego. 5.0s O
wyjsciowego | Zakres nastaw: 0.0~3600.0s
Parametry pozwalajg okresli¢ gorny i dolny limit napiecia
wyjsciowego.
Wyjsciowe Zakres nastaw P04.31: P04.32~100.0% (znamionowego
P04.31 napiecie napiecia silnika) 100.0% ©
maksymalne Zakres nastaw P04.32: 0.0%~ P04.31(znamionowego napiecia
silnika)
A Napiecie wyjsciowe
Vmax|-=--y=---- 1 t1=P04.29
Wartosé ‘ M M2=P04.30
Wyjsciowe zadana : |
P04.32 napiecie ! ! 0.0% ©
minimalne : :
Vmin ! !
1 11 : ',;2 | Czast
. —p
Uzywany do okreslenia napiecia wyj$ciowego falownika przy
sterowaniu U/f, gdy nastepuje ostabienie pola magnetycznego.
Uwaga: nieaktywny, gdy wybrano charakterystyke U/f=const
Hapiecie
wyjsciowe P04.33x Vb
. . "'-"rmlt“——————————————__:--,
Wspétczynnik - i
ostabienia pola Vb - - I
P04.33 | magnetycznego : 1.00 [ ]
W obszarze statej i
mocy I
|
. Czestotliwosé
I wWyjsciowa
. >
2f;,
Zakres nastaw P04.33: 1.00~1.30
Grupa P05 - zaciski wejsciowe
Wybor funkcji | 0: Wejscie impulsowe. Patrz P05.49~P05.54
P05.00 o : el ; 0 ©
wejscia HDI 1: Wejscie przetgczajgce
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
0: Brak funkcji
Wybor funkcji | 1: Praca do przodu
P05.01 zacisku S1 2: Praca do tytu 1 ©
3: Operacja sterowania 3-przewodowego
4: Pelzanie do przodu
] | 5: Pelzanie do tytu
po5.02 | Wybdr funkeji |6: zatrzymanie wybiegiem 4 o)
zacisku S2 | 7: Kasowanie btedu
8: Pauza w dziataniu
9: Wejscie btedu zewnetrznego
. . |10: Zwiekszanie nastawy czestotliwosci (UP)
P05.03 V\%t::?srljsrggj' 11: Zmniejszanie nastawy czestotliwosci (DOWN) 7 ©
12: Kasowanie zmiany nastawy czestotliwosci poprzez zaciski
UP/DOWN
13: Zamiana migedzy nastawg A i nastawg B
Wybér funkcji |14: Zamiana migedzy kombinacjg nastaw (P00.09) i nastawg A
PO5.041 "~ cisku S4 15: Zamiana miedzy kombinacijg nastaw (P00.09) i nastawg B 0 ©
16: Zacisk 1 wyboru predkosci predefiniowanej
17: Zacisk 2 wyboru predkosci predefiniowanej
18: Zacisk 3 wyboru predkosci predefiniowanej
PO5.05 Wybér funkcji  [19: Zacisk 4 wyboru predkosci predefiniowane;j 0 o)
) zacisku S5 20: Pauza wyboru predkosci predefiniowanej
21: Zacisk 1 wyboru zestawu czaséw ACC/DEC
22: Zacisk 2 wyboru zestawu czaséw ACC/DEC
] |23: Stop, reset prostego PLC
po5.06| Wyborfunkeji | 24: pauza prostego PLC 0 ©
zacisku S6 | 25:  pauza sterowania PID
26: Pauza trawersacji(utrzymanie biezgcej czestotliwosci)
27: Reset trawersacji(powrot do czestotliwosci Srodkowej)
. . |28: Resetlicznika
pos.07 | WYBOTIUNKSi |59 Bjokada kontroli momentu 0 ©
zacisku S7 : . - -
30: Blokada przyspieszania/zwalniania
31: Wyzwalanie licznika
32: Reset licznika diugosci
P05.08 Wyb(_ﬁr funkcji gj (l_Zizasowe ;kalljscowanie zmian nastaw czestotliwosci 0 °
zacisku S8 : Hnamowanie
35: Rezerwa
36: Przeniesienie sterowania na klawiature panelu
37: Przeniesienie sterowania na zaciski listwy
Wybér funkcji | 38: Przeniesienie sterowania na komunikacje zdalng
PO5.09 wejéqia 39: Polecenie magnesowania wstepnego 0 o
’ przetaczajgcego |40: Skasowanie licznika energii
HDI 41: Podtrzymanie stanu licznika energii
61: Przefgczanie biegunowosci PID
Parametr pozwalajgcy zada¢ polaryzacje zaciskow
wejsciowych.
Wybor Wartos¢ bitu 0, odpowiedni zacisk jest anoda.
olarvzacii Wartos¢ bitu 1, odpowiedni zacisk jest katoda.
pos.10| Poayzad 0x000 o)
zaciskow BITO | BIT1 | BIT2 | BIT3 | BIT4 | BIT5 | BIT6 | BIT7 | BIT8
wejsciowych
S1 S2 S3 S4 S5 S6 S7 S8 | HDI
Zakres nastaw:0x000~0x1FF
Nalezy ustawi¢ statg czasu filtrow wejs¢ przetaczajgcych S1~S8
PO5.11 Stata czasu filtru | i HDI. W warunkach silnych zaki6cen nalezy zwiekszy¢ wartosc 0.010s o

wejs¢ cyfrowych

tego parametru w celu unikniecia przektaman.
Zakres nastaw: 0.000~1.000s
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Nazwa

Funkcja

Szczegoly

Wartos¢
fabryczna

Edycja

P05.12

Zaciski wirtualne

0x000~0x1FF(0: Nieaktywny, 1:Aktywny )
BITO: zacisk wirtualny S1

BIT1: zacisk wirtualny S2

BIT2: zacisk wirtualny S3

BIT3: zacisk wirtualny S4

BIT4: zacisk wirtualny S5

BIT5: zacisk wirtualny S6

BIT6: zacisk wirtualny S7

BIT7: zacisk wirtualny S8

BIT8: zacisk wirtualny HDI

0x000

P05.13

Tryb pracy przy

uzyciu zaciskéw

sterujgcych

0: Typ 1 sterowania 2-przewodowego. W tym najczesciej
stosowanym sposobie sterowania sygnat na zacisku z
przyporzadkowang funkcjg FWD uruchamia falownik do
przodu, a sygnat na REV — do tytu.

Status

K Kz falownika

— FWD

K1

OFF | OFF | stop

Praca do

o przedu

REV OFF

K2

Praca do
tytu

Zachowanie
statusu

OFF | ON

GD 200 A

com

ON | ON

=

Typ 2 sterowania 2-przewodowego. Funkcje kierunku i pracy
sg tutaj rozdzielone, sygnat na zacisku FWD uruchamia
falownik, na REV decyduje o kierunku pracy.

Status

K1 K2
falownika

—FWD

K1 OFF | OFF | stop

Praca do

ON przodu

—iREV OFF

K2

GD 200 A

OFF | ON

Stop

COM
Praca do

ON | ON
tytu

2: Typ 1 sterowania 3-przewodowego. Sin jest zaciskiem
zezwolenia, sygnat pracy podawany jest na zacisk FWD, a
kierunku — na REV. Warunkiem mozliwosci uruchomienia
falownika jest sygnat na Sin.

sB1
L Z N P
sB2 <
L sin S
oN
—K/— REV. o
om O

Sterowanie kierunkiem pracy przedstawiono w tabeli:

Wejscie Wejscie Kierunek obrotow
Sin REV Poprzedni Obecny
Do przodu Do tytu
ON OFF—-ON Do tytu Do przodu
Do tytu Do przodu
N N FF
© ON—-0 Do przodu Do tytu
ON—OFF oN Zwalnianie do zatrzymania
—
OFF y
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoly fabryczna Edycja
3: Typ 2 sterowania 3-przewodowego. Sin jest zaciskiem
zezwolenia, sygnat pracy podawany jest przyciskiem SB1 lub
SB3, a oba sterujg kierunkiem obrotéw. Normalnie zwarty
przycisk SB2 generuje sygnat zatrzymania.
SB1
=
— —{FWD
sB2 <
[ “—SIn o
e R
G
g3 | REV a
coMm o
Sterowanie kierunkiem pracy przedstawiono w tabeli:
Wejscie | Wejscie | Wejscie . .
Sin FWD REV Kierunek obrotow
ON Do przodu
ON OFF—ON
- OFF Do tytu
ON Do przodu
N FF—ON
© oFF |07 0 Do tytu
ON—OFF Zwalnianie do zatrzymania
Uwaga: przy sterowaniu 2-przewodowym, gdy zaciski
FWD/REV sa aktywne podanie rozkazu zatrzymania z innych
zrodet spowoduje zatrzymanie falownika. Anulowanie rozkazu
zatrzymania (przy aktywnosci FWD/REV) nie uruchomi
falownika. Dopiero zdjecie sygnatéw z zaciskow FWD/REYV i
ponowne ich podanie uruchomi falownik. Dodatkowe szczegoty
przy opisie parametru P07.04.
Czas opdznienia
P05.14 wigczania 0.000s O
zacisku S1
Czas opdznienia
P05.15 wylgczania 0.000s O
zacisku S1
Czas opodznienia
P05.16 wigczania 0.000s O
zacisku S2 Parametry te okreslajg czasy opdznienia wigczania i wytgczania
Czas opoznienia w stosunku do sygnatéw elektrycznych podawanych na
rogramowalne zaciski wejsciowe.
P05.17 wytgczania prog J 0.000s O
zacisku S2 Poziom sygnalu i=1,234....
na wejsciu Si
Czas opodznienia L i
P05.18| wigczania | "ZNoSCevonalu_ wiowainy P2/ vy 77777777 Lvewsmy | 0 000s | O
d JSciu St = Opdinienie =& - Opéinienie #
zacisku S3 otwarcia zamknigcia
Czas opdznienia | Zakres nastaw: 0.000~50.000s
P05.19 wylgczania 0.000s O
zacisku S3
Czas opodznienia
P05.20 wigczania 0.000s O
zacisku S4
Czas opodznienia
P05.21 wytgczania 0.000s O
zacisku S4
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Nazwa

Funkcja

Szczegoly

Wartos¢
fabryczna

Edycja

P05.22

Czas opdznienia
wigczania
zacisku S5

P05.23

Czas opodznienia
wytgczania
zacisku S5

P05.24

Czas opodznienia
wigczania
zacisku S6

P05.25

Czas opdznienia
wytgczania
zacisku S6

P05.26

Czas opdznienia
wigczania
zacisku S7

P05.27

Czas opdznienia
wytgczania
zacisku S7

P05.28

Czas opodznienia
wigczania
zacisku S8

P05.29

Czas opodznienia
wytgczania
zacisku S8

P05.30

Czas opdznienia
wigczania
zacisku HDI

P05.31

Czas opdznienia
wytgczania
zacisku HDI

0.000s

@)

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

P05.32

Limit dolny All

P05.33

Wartosc¢
odpowiadajgca
limitowi dolnemu
All

P05.34

Limit gorny Al1

P05.35

Wartos¢
odpowiadajgca
limitowi gérnemu
All

P05.36

Stata czasu filtru
wejsciowego Al1

P05.37

Limit dolny Al2

P05.38

Wartos$c¢
odpowiadajgca
limitowi dolnemu
Al2

P05.39

Limit gorny Al2

P05.40

Wartos¢
odpowiadajgca
limitowi gérnemu
Al2

Zadawanie poprzez wejscie analogowe Al1 oznacza zadawanie
poprzez potencjometr na panelu — tylko dla falownikdw o mocy
< 15kW.

Parametry definiujg zalezno$¢ miedzy napieciem wejsciowym
wej$¢ analogowych a odpowiadajgcg mu wartoscig nastawy.
Jesli napiecie wejsciowe wykracza poza warto$¢ minimalng lub
maksymalna, falownik przyjmie wartos¢ limitu (gérny lub dolny).
W przypadku sterowania prgdowego, zakres pradowy 0~20mA
odpowiada zakresowi napigeciowemu 0~10V.

W réznych przypadkach nastawy odpowiadajgce wartosci
100.0% sg rézne. Szczegdty przy opisie parametrow.

Rysunek pokazuje przyktadowe charakterystyki.
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Parametry falownika

. ; Wartos¢ .
Nazwa Funkcja Szczegoly fabryczna Edycja
POS.41 | Stata czasu filry Welosc waciowe) 0.100s | O
) 9 100% -~ - = ===~~~ ‘
P05.42 [ Limit dolny AI3 | -10.00V O
|
Warto$é i
P0s5.43 | dpowiadajaca 1 -100.0% | O
limitowi dolnemu 10V 0 ! Al
Al3 | o>
) ! 20mA
P05.44 | PUnkt 2rlgdk°""y ! 0.00V O
! Al3 Al2
Wartos$¢ |
L | o
PO5.45 odpowiadajgca | = <m---------q -100% 0.0% o
punktowi
Srodkowemu AlI3 ) e . ,
Stata czasu filtru wejsciowego wejscia analogowego okresla
P05.46 | Limit gorny Al3 |szybkos$¢ reakcji falownika na zmiany napigcia (pradu) na 10.00V O
— wejsciu analogowym. Im czas wiekszy tym wieksza odpornosc¢
Wartos¢ na zakiocenia ale gorsza szybkos$é reakcji na zmiany napiecia
pos.47 | 0dPowiadajaca |(pradu) zadajacego. N 100.0% | O
limitowi gérnemu | ywaga: Zakres napie¢ (pradéw) wejsciowych wejscia Al2 to
Al3 0~10V (0~20mA). Pradowi wej$ciowemu 20mA odpowiada
napiecie 10V.
Zakres napie¢ wejsciowych wejscia Al3 to  -10V~+10V.
Zakres nastaw P05.32: 0.00V~P05.34
Zakres nastaw P05.33: -100.0%~100.0%
Zakres nastaw P05.34: P05.32~10.00V
Zakres nastaw P05.35: -100.0%~100.0%
Zakres nastaw P05.36: 0.000s~10.000s
Zakres nastaw P05.37: 0.00V~P05.39
. Zakres nastaw P05.38: -100.0%~100.0%
P05.48 VSVL"]‘E‘C;Z\;‘:‘SJ'%; Zakres nastaw P05.39: P05.37~10.00V 0.100s | O
Zakres nastaw P05.40: -100.0%~100.0%
Zakres nastaw P05.41: 0.000s~10.000s
Zakres nastaw P05.42: -10.00V~P05.44
Zakres nastaw P05.43: -100.0%~100.0%
Zakres nastaw P05.44: P05.42~P05.46
Zakres nastaw P05.45: -100.0%~100.0%
Zakres nastaw P05.46: P05.44~10.00V
Zakres nastaw P05.47: -100.0%~100.0%
Zakres nastaw P05.48: 0.000s~10.000s
Wybér funkcji Po przyporzadkowaniu wejsciu HDI funkcji impulsowej:
o 0: Funkcja zadawania czestotliwosci (wejscie czestotliwosci
wejscia
P05.49| . zadajgcej) 0 ©
impulsowego . S .
1: Funkcja licznika impulséw
HDI : S ; -
2: Funkcja zliczania dlugosci
Dolny limit 0.000
P05.50 | czestotliwosci |0.000kHz~P05.52 ) O
o kHz
wejscia HDI
Wartos¢
odpowiadajgca
P05.51 | dolnemu limitowi | -100.0%~100.0% 0.0% O
czestotliwosci
wejscia HDI
Gorny limit 50.00
P05.52 | czestotliwosci |P05.50 ~50.00kHz K ' O
i&ei Hz
wejscia HDI
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Parametry falownika

Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
Wartos¢
odpowiadajgca
P05.53 | gérnemu limitowi | -100.0%~100.0% 100.0% O
czestotliwosci
wejscia HDI
po5.54 | Stafa czasu filtru | 554416 000s 0.100s | O
wejsciowego HDI
Grupa P06 - zaciski wyjSciowe
0: Wyjscie impulsowe typu otwarty kolektor. Maksymalna
i " czestotliwos¢ wyjsciowa wynosi 50 kHz. Szczegdty przy
P06.00 ny.gg;afu;gg' opisie parametrow P06.27~P06.31. 0 ©
v 1. Wyjscie przetgczajgce typu otwarty kolektor. Szczegéty przy
opisie parametru P06.02.
0: Nieaktywne
1: Praca falownika
Funkcja wyjscia | 2: Praca do przodu
P06.01 3: Praca do tylu 0 O
4: Petzanie
5: Btad falownika
6: Osiggniecie czestotliwosci FDT1
7. Osiggniecie czestotliwosci FDT2
Funkcja wyjscia |8: Osiagniecie czestotliwosci
P06.02 | przetgczajgcego |9: Predkosc obrotowa zero 0 @)
HDO 10: Osiaggniecie goérnego limitu czestotliwosci
11: Osiggniecie dolnego limitu czestotliwosci
12: Gotowos¢ do pracy
13: Magnesowanie wstepne
. .. . |14: Alarm wstepny przecigzenia
P06.03 Funllqua .\;‘(/yjsc'a 15: Alarm wstepny niedocigzenia 1 o
Mo |prze a;r(;lowego 16: Sygnalizacja zakonczenia kroku prostego PLC
17: Sygnalizacja zakonczenia cyklu prostego PLC
18: Osiggniecie zadanej wartosci licznika
19: Osiggniecie referencyjnej wartosci licznika
20: Btad zewnetrzny falownika
21: Osiggniecie zadanej dtugosci (licznik)
; .« | 22: Osiggniecie zadanego czasu pracy
Funkcja wyjscia : NSO e I
P06.04 |przekaznikowego 23: WyJSC|e wirtualnych zaciskow komunikacji MODBUS 5 o
RO2 24~25: Rezerwa
26: Ustalenie napiecia szyn DC
27: Praca silnika pomocniczego 1
28: Praca silnika pomocniczego 2
Parametr pozwalajgcy zada¢ polaryzacje zaciskow wyjsciowych.
Wartos¢ bitu 0, odpowiedni zacisk jest dodatni.
Polaryzacja |Wartos¢ bitu 1, odpowiedni zacisk jest ujemny.
P06.05 zaciskow BITO BIT1 BIT2 BIT3 0 o
wyjsciowych
Y HDO RO1 RO2
Zakres nastaw: 0~F
Opéznienie
P06.06 wigczenia 0.000s O
wyjscia Y
. Parametry te okreslajg op6znienia zmian pozioméw
Opoznienie elektrycznych wzgledem programowych zmian stanéw zaciskow
P06.07 wylaczenia L 0.000s O
P wyjsciowych.
wyjscia Y
Opoznienie
P06.08 wigczenia 0.000s O
wyjscia HDO
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoly fabryczna Edycja
Opodznienie
P06.09 wylgczenia 0.000s O
wyjscia HDO | ggan Programowy
Opodznienie 1
P06.10 wigczenia T 0.000s O
wyjécia RO1 Poziom elektryczny
L
Op6znienie = Opoznianis =
P06.11|  wylaczenia | Zakres nastaw: 0.000~50.000s 0.000s O
wyjscia RO1 | Uwaga: parametry P06.08 i P06.09 sg aktywne, gdy P06.00=1.
Opodznienie
P06.12 wigczenia 0.000s O
wyjscia RO2
Opodznienie
P06.13 wylgczenia 0.000s O
wyjscia RO2
0: Czestotliwos¢ pracy
1: Czestotliwos¢ zadana
Funkcja wyjécia |2: Czestotliwos¢ odniesienia rampy
PO6.14 AO1 3: Predkos¢ obrotowa 0 O
4: Prad wyjsciowy (wzgledem znamionowego pragdu falownika)
5: Prad wyjsciowy (wzgledem znamionowego pradu silnika)
6: Napiecie wyjsciowe
7: Moc wyjsciowa
8: Moment zadany
; 2nia |91 Moment wyjSciowy
Funkcja wyjscia ,
P06.15 Aozyj 10: Warto$¢ na wejsciu Al1 (tzn. zadana potencjometrem na 0 O
panelu — mozliwe tylko dla falownikéw o mocy < 15kW)
11: Warto$¢ na wejsciu Al2
12: Wartos¢ na wejsciu Al3
13: Wartos¢ na wejsciu HDI
14: Nastawa 1 komunikacji MODBUS
Funkcja wyjécia |15: Nastawa 2 komunikacji MODBUS
P06.16| impulsowego |[16~21: Rezerwa 0 @)
HDO 22: Prgd momentu obrotowego (wzgledem znamionowego
pradu silnika)
23: Czestotliwos¢ odniesienia rampy (ze znakiem)
P06.17 | Limit dolny AO1 Parametry definiujg zalezno$¢ miedzy wartoscig podawang na 0.0% O
Wartogé wyjscie AO a wielkoscig napiecia (prgdu) wystepujaca na
odpowiadaiaca | nim.Gdy wartos¢ przekracza zadane limity, falownik przyjmuje
P06.18 Iimi?owi dolrjlzmu warto$é limitu (dolnego lub gémego). Dla wyjscia pradowego 0.00v O
AO1 wartosci prgdu 1TmA odpowiada napiecie 0.5V.
W réznych przypadkach analogowe odpowiedniki
P06.19 | Gorny limit AO1 | warto$ci100.0% sg rozne. 100.0% O
. W przypadku wyjscia impulsowego HDO, procentowej warto$ci
J Wa_rt(;sc_: wielkosci wskazywanej odpowiada czestotliwos¢ impulséw na
P06.20 |, PP OMIECEIAE |wyjsciu HDO. 1000V | O
IMItow! gornemu | 5;¢7eq6ty przy opisie parametrow.
ACL AOX
F 1
Stata czasu filtru 10%W (2 0mA)
P06.21| wyjsciowego 0.000s O
AO1 |
P06.22 | Limit dolny AO2 : 0.0% o)
Wartos$¢é |
P06.23 | Cdpowiadajaca | 0.00V o
limitowi dolnemu B
AO2 0.0% 100.0 %
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoly fabryczna Edycja
Wartos¢ Zakres nastaw P06.18: 0.00V~10.00V
odpowiadajgca | Zakres nastaw P06.19: P06.17~100.0%
P06.25 limitowi gérnemu | Zakres nastaw P06.20: 0.00V~10.00V 10.00v ©
AO2 Zakres nastaw P06.21: 0.000s~10.000s
! Zakres nastaw P06.22: 0.0%~P06.24
Stata czasu filtru | 7,y res nastaw P06.23: 0.00V~10.00V
P06.26| wyjSciowego | 7,y res nastaw P06.24: P06.22~100.0% 0.000s | O
AO2 Zakres nastaw P06.25: 0.00V~10.00V
P06.27 | Limit dolny HDO Zakres nastaw P06.26: 0.000s~10.000s 0.00% @)
Zakres nastaw P06.27: 0.0%~P06.29
Wartosé Zakres nastaw P06.28: 0.00~50.00kHz
odpowiadajgca |Zakres nastaw P06.29: P06.27~100.0%
P06.28 limitowi dolnemu | Zakres nastaw P06.30: 0.00~50.00kHz 0.00kHz ©
HDO Zakres nastaw P06.31: 0.000s~10.000s
P06.29 [ Gorny limit HDO 100.0% O
Wartosé
pog a0 | CdPowiadzjaca 000 | g
limitowi gérnemu kHz
HDO
Stata czasu filtru
P06.31| wyjsciowego 0.000s O
HDO
Grupa P07 — interfejs uzytkownika
0~65535
Ochrona hastem staje sie aktywna po wprowadzeniu
jakiejkolwiek wartosci wiekszej od zera.
00000: Kasuje poprzednie hasto uzytkownika i dezaktywuje
ochrone.
Podanie niewtasciwego hasta uniemozliwia wej$cie w menu
Hast parametrow i ich edycje.
P07.00 . tkas 0 iK Falownik samoczynnie powraca z trybu edycji, a ochrona 0 O
uzytkownika | hastem staje sie aktywna, w ciagu 1 minuty. Jesli ochrona jest
aktywna, nalezy nacisng¢ |PRG/ESC]| aby wejs¢ w tryb edyciji,
zostanie wyswietlone “0.0.0.0.0”. Dopdki nie zostanie
wprowadzone witasciwe hasto, operator nie bedzie miat dostepu
do parametrow falownika.
Uwaga: przywrocenie nastaw fabrycznych kasuje hasto
uzytkownika.
Nastawa okresla sposob kopiowania parametrow miedzy
falownikiem a panelem klawiatury.
0: Nieaktywne
1: Zataduj parametry do panelu klawiatury
2: Pobierz parametry z panelu (tgcznie z parametrami silnika)
. . 3: Pobierz parametry z panelu (bez parametrow silnika grupy
P07.01 K:g%";f‘rg'\f/ P02) 0 ©
P 4: Pobierz parametry z panelu (tylko parametry silnika grupy
P02)
Uwaga: po wprowadzeniu wartosci od 1~4 parametr P07.01
automatycznie wraca do 0, funkcja tadowania i pobierania
parametréw z panelu nie dotyczy fabrycznych parametréw
grupy P29.
0: Brak funkcji
1: Pelzanie. Nacisniecie |QUICK/JOG| uruchamia tryb pefzania.
Funkcja 2: Zmiana .wysw’|etllaneg_o parqmetru. Naciskanie UIC’K/JOG
P07.02 przycisku powod_UJe wySV\_netIanle kolejno wybranych parametréw od 1 o
OUICK/JOG prawej do lewe;.

3: Zmiana kierunku obrotow. Nacisniecie |QUICK/JOG| zmienia

kierunek pracy falownika. Funkcja ta jest aktywna tylko przy
sterowaniu z klawiatury panelu.
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Nazwa

Funkcja

Szczegoly

Wartos¢
fabryczna

Edycja

4: Kasowanie hastaw UP/DOWN. Naciéniecie
powoduje skasowanie wprowadzonych nastaw UP/DOWN.

5: Zatrzymanie wybiegiem. Nacisniecie wytacza
wyjscia falownika, a silnik zatrzymuje sie wybiegiem.

6: Przetgczanie zrédta polecen sterujgcych.

7. Tryb przegladu parametréw zmienionych (niezgodnych z
nastawami fabrycznymi)

Uwaga: Kierunek obrotow silnika nadany przyciskiem

nie jest pamietany po wylaczeniu zasilania. Przy

nastepnym wigczeniu zasilania falownik ruszy w kierunku

zadanym parametrem P00.13.

P07.03

Sekwencja
przetgczania
zrédet sygnatow
sterujacych
przyciskiem

QUICK/JOG

Gdy P07.02=6, mozliwe sg nastepujgce kombinacje
przetaczania zrédet sygnatéw sterujgcych praca falownika:
0: Panel—zaciski —komunikacja zdalna

1: Panel«——zaciski

2. Panel—— komunikacja zdalna

3: Zaciski—— komunikacja zdalna

P07.04

Przycisk
i
funkcja
zatrzymania
falownika

Funkcja zatrzymania i resetu przyciskiem panelu
jest aktywna dla wszystkich wartosci parametru P07.04.

0: Aktywna tylko dla panelu

1. Aktywna dla panelu i zaciskéw

2: Aktywna dla panelu i komunikacji zdalnej

3: Aktywna dla wszystkich zrédet sygnatow sterujgcych

P07.05

Zestaw 1
parametrow
trybu pracy

0x0000~0xFFFF

BITO:czestotliwos¢ pracy (dioda Hz wigczona)

BIT1:czestotliowos¢ zadana (dioda Hz miga)

BIT2:napiecie na szynach zasilajgcych (dioda Hz wigczona)

BIT3:napiecie wyjsciowe (dioda V wigczona)

BIT4:prad wyjsciowy (dioda A wigczona)

BIT5:predkosc¢ obrotowa (diody rpm wigczone)

BIT6:moc wyjsciowa (diody % wigczone)

BIT7:moment wyjsciowy (diody % witgczone)

BIT8:wartos$¢ odniesienia PID (diody % migaja)

BIT9:warto$¢ sprzezenia zwrotnego PID (diody % wigczone)

BIT10:stan zaciskéw wejsciowych

BIT11:stan zaciskow wyjsciowych

BIT12:warto$¢ zadana momentu (diody % witgczone)

BIT13:wartos¢ licznika impulséw

BIT14:0dmierzony czas

BIT15:PLC i wartosc¢ biezgca przy predkosciach
predefiniowanych

Ox03FF

P07.06

Zestaw 2
parametrow
trybu pracy

0x0000~0OxFFFF

BITO: wartos¢ na wejsciu Al1 (dioda V wigczona)( Zadawanie
poprzez wejscie analogowe Al1 oznacza zadawanie
poprzez potencjometr na panelu — tylko dla falownikéw o
mocy <15kW).

BIT1: wartos¢ na wejsciu Al2 (dioda V wigczona)

BIT2: wartos¢ na wejsciu Al3 (dioda V wigczona)

BIT3: czestotliwos¢ impulséw na wejsciu HDI

BIT4: procentowe przecigzenie silnika (diody % wtaczone)

BITS5: procentowe przecigzenie falownika (diody % wtgczone)

BIT6: wartos¢ czestotliwosci odniesienia rampy (diody Hz

wigczone)

predkos¢ liniowa

BIT8: prad zasilania AC (dioda A wtgczona)

BIT9: gérny limit czestotliwosci (diody Hz wigczone)

BIT10~15: rezerwa

BIT7:

0x0000
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. . Wartos¢ .
Nazwa Funkcja Szczegoly fabryczna Edycja
0x0000~0xFFFF
BITO:czestotliwosé zadana (diody Hz wigczone, wyswietlacz
miga powoli)
BIT1: napiecie na szynach zasilajgcych (dioda V wigczona)
BIT2:stan zaciskow wejsciowych
BIT3:stan zaciskow wyjsciowych
BIT4: warto$¢ odniesienia PID (diody % migaja)
BIT5: warto$¢ sprzezenia zwrotnego PID (diody % witgczone)
BIT6: rezerwa
Zestaw BIT7: warto$¢ na wejsciu Al1 (dioda V wigczona) ( Zadawanie
parametrow poprzez wejscie analogowe Al1 oznacza zadawanie
PO7.07 trybu poprzez potencjometr na panelu — tylko dla falownikéw o Ox00FF O
zatrzymania mocy < 15kW).
BIT8: wartos$¢ na wejsciu Al2 (dioda V wigczona)
BIT9: warto$¢ na wejsciu Al2 (dioda V wigczona)
BIT10: czestotliwos¢ impulséw na wejsciu HDI
BIT11: PLC i warto$¢ biezgca przy predkosciach
predefiniowanych
BIT12: liczniki impulsow
BIT13: odmierzony czas
BIT14: gérny limit czestotliwosci (diody Hz wigczone)
BIT15: rezerwa
Wspotczynnik N
P07.08| wyswietlania |20171000 - _ . 1.00 0
.~ .. | Czestotliwo$¢ wyswietlana = czestotliwos¢ pracy x P07.08
czestotliwosci
Wspétczynnik | 0.1~999.9%
P07.09 predkosci Mechaniczna predkos¢ obrotowa =120 x wyswietlana 100.0% O
obrotowej czestotliwosé pracy x P07.09/liczba par nabiegunnikéw
Wspotczynnik
e . 10.1~999.9% 0
P07.10 wysvy|gtlgpej .| Predkosc¢ liniowa = Mechaniczna predkos¢ obrotowa x P07.10 1.0% ©
predkosci liniowej
po7.11| Temperatura g 140 goc °
prostownika
po7.12| Temperalra 14 160 0°c °
modutu
po7.13|  Wersia 1) 50-e55.35 °
oprogramowania
Skumulowany
P07.14 czas pracy 0~65535h (]
falownika
Wyzszy sktadnik
P07.15| poborumocy | \yyswietlanie mocy pobieranej przez falownik. ®
przez falownik | pobor mocy =P07.15 x 1000+P07.16
Nizszy sktadnik Zakres P07.15: 0~65535 (XlOOO)
P07.16 poboru mocy Zakres P07.16: 0.0~999.9 ()
przez falownik
. 0: Typ G
P07.17 | Typ falownika 1. Typ P ]
po7.18 |MOC Znamionowa| 4 4340 gy °
falownika
Napiecie
P07.19( znamionowe |50~1200V (]
falownika
Prad
P07.20| znamionowy |0.1~6000.0A [ ]
falownika
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Nazwa Funkcja Szczegoty frkl)?;tc?zsnca Edycja
P07.21 |Kod fabryczny 1 |0x0000~OxFFFF L
P07.22 |Kod fabryczny 2 | 0Ox0000~0xFFFF ]
P07.23 |Kod fabryczny 3 |0x0000~OxFFFF L
P07.24 |Kod fabryczny 4 | 0x0000~0OxFFFF ]
P07.25 |Kod fabryczny 5 |0x0000~OxFFFF L
P07.26 |Kod fabryczny 6 |0x0000~0xFFFF ]
0: Brak btedu
1: Zabezpieczenie fazy U IGBT(OUt1)
P07.27 | Btad biezacy |2: Zabezpieczenie fazy V IGBT( (OUt2) ®
3: Zabezpieczenie fazy W IGBT(OUt3)
4: OC1
5. 0OC2
6: OC3
|7 0oVl
P07.28 | Btad poprzedni |g. gy» (]
9: OV3
10: uv
11: Przecigzenie silnika(OL1)
12: Przecigzenie falownika(OL2)
. 5| 13: Utrata fazy strony pierwotnej(SPI)
P07.29 | Blad poprzedni 2 14: Utrata fazy wyjsciowej(SPO) d
15: Przegrzanie modutu prostownika(OH1)
16: Przegrzanie modutu falownika(OH2)
17: Btad zewnetrzny(EF)
18: Btad komunikacji RS 485(CE)
P07.30 | Btad poprzedni 3 |19: Btad detekcji pradu(ItE) ()
20: Btad autotuningu silnika(tE)
21: Btad pamieci EEPROM(EEP)
22: Btad odpowiedzi PID(PIDE)
23: Btad zespotu hamulcowego(bCE)
24: Osiggniecie zadanego czasu pracy(END)
P07.31 | Btad poprzedni 4 | 25: Przecigzenie elektryczne(OL3) ®
26: Btad panelu komunikacyjnego(PCE)
27: Btad wprowadzania parametru(UPE)
28: Btad pobierania parametru(DNE)
29~31: Rezerwa
~_|32: Btad zwarcia doziemnego 1(ETH1)
P07.32 | Btad poprzedni 5(33: Btgd zwarcia doziemnego 2(ETH2) o
34~35: Rezerwa
36: Btad zbyt niskiego napiecia(LL)
Czestotliwosé
po7.33| Pracyprzy 0.00Hz °
wystgpieniu
btedu biezacego
Czestotliwos¢
odniesienia
P07.34 rampy przy 0.00Hz
wystgpieniu
btedu biezgcego
Napiecie
p07.35 | WYISclowe przy oV
wystgpieniu
btedu biezgcego
Prad wyjsciowy
P07.36 | przy wystgpieniu 0.0A
btedu biezagcego
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P07.37

Napiecie na

szynach przy

wystgpieniu
btedu biezagcego

0.0v

P07.38

Temperatura
maksymalna
przy wystgpieniu
btedu biezgcego

0.0°C

P07.39

Stan zaciskow
wejsciowych
przy wystgpieniu
btedu biezgcego

P07.40

Stan zaciskow
wyjsciowych przy
wystgpieniu
btedu biezagcego

P07.41

Czestotliwosé
pracy przy
wystgpieniu
btedu
poprzedniego

0.00Hz

P07.42

Czestotliwosé
odniesienia
rampy przy
wystgpieniu

btedu
poprzedniego

0.00Hz

P07.43

Napigcie
wyjsciowe przy
wystgpieniu
btedu
poprzedniego

ov

P07.44

Prad wyjsciowy
przy wystgpieniu
btedu
poprzedniego

0.0A

P07.45

Napigcie na
szynach przy
wystgpieniu
btedu
poprzedniego

0.0v

P07.46

Temperatura
maksymalna
przy wystgpieniu
btedu
poprzedniego

0.0°C

P07.47

Stan zaciskow
wejsciowych
przy wystgpieniu
btedu
poprzedniego

P07.48

Stan zaciskow
wyjsciowych przy
wystgpieniu
btedu
poprzedniego
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Czestotliwos¢
pracy przy
P07.49( wystgpieniu 0.00Hz o
btedu
poprzedniego 2
Czestotliwosé
odniesienia
po7.50| ampyprzy 0.00Hz °
wystgpieniu
btedu
poprzedniego 2
Napiecie
wyjsciowe przy
PO7.51| wystgpieniu ov o
btedu
poprzedniego 2
Prad wyjsciowy
po7.52 | P2y Wystapieniu 0.0A °
btedu
poprzedniego 2
Napiecie na
szynach przy
P0O7.53 | wystgpieniu 0.0v (]
btedu
poprzedniego 2
Temperatura
maksymalna
P07.54 | przy wystgpieniu 0.0°C ]
btedu
poprzedniego 2
Stan zaciskéw
wejsciowych
P07.55 | przy wystgpieniu 0 (]
btedu
poprzedniego 2
Stan zaciskow
wyjsciowych przy
P07.56 | wystgpieniu 0 o
btedu
poprzedniego 2
Grupa P08 — funkcje rozszerzone
w
P08.00( Czas ACC 2 zaleznosci O
od modelu
w
P08.01| CzasDEC?2 zaleznosci O
od model
Szczegoty przy opisie parametrow P00.11 i P00.12. .
W falownikach Goodrive 200A definiuje sie cztery zestawy W
P08.02 Czas ACC3 |czasow ACC/DEC. Wyboru zestawu dokonuje sie poprzez zaleznosci O
parametry grupy P05. Fabrycznie aktywny jest pierwszy zestaw | od modelu
czaséw ACC/DEC. W
Zak taw: 0.0~3600.0
P08.03| CzasDEC3 |-3€eSnasaw S zaleznosci| O
od modelu
w
P08.04 Czas ACC4 zaleznosci O
od modelu
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Nazwa Funkcja Szczegoly fabryczna Edycja
W
P08.05( Czas DEC4 zaleznosci O
od modelu
Czestotliwosé Parametr ten okresla czestotliwos¢ pracy falownika podczas
P08.06 1zani petzania. 5.00Hz O
peizania Zakres nastaw: 0.00Hz ~P00.03(czestotliwos¢ maksymalna)
Czas ACC - - - W
P08.07 - Czas ACC petzania to czas potrzebny, aby falownik przyspieszyt | zaleznosci @)
petzania od OHz do czestotliwosci maksymalne;. od modelu
Czas DEC petzania to czas potrzebny, aby falownik zwolnit od
Czas DEC |czestotliwosci maksymalnej (P00.03) do OHz. W
P08.08 pelzania Zakres nastaw: 0.0~3600.0s zaleznosci| O
od modelu
... | Gdy czestotliwos¢ zadana falownika znajdzie sie w zakresie
P08.09 Czgstotliwosé czestotliwosci przeskoku, falownik bedzie pracowat z jedng ze 0.00Hz O
przeskoku 1 skrajnych czestotliwosci zakresu danej czestotliwosci
przeskoku. Wprowadzenie czgstotliwosci przeskoku ma na celu
Zakres uniknigcie pracy napedu przy czestotliwosciach rezonansu
P08.10 przeskoku 1 | mechanicznego. Funkcja jest nieaktywna, gdy wszystkie punkty 0.00Hz @)
przeskoku sg ustawione na 0.
P08.11 CZQStOt”WOéé Czestotliwosé zadana f Y 0.00Hz O
pI’ZESkOku 2 B3l | ___L_ {1]2 x Zakres przeskoku 3
12 x Zakres przeskoku 3
4 I A
P0812 przzeaskkroeksu 2 b R j‘_ L _I_WZXZakres przeskoku 2 OOOHZ O
! 112 x Zakres przeskoku 2
P0813 CZQStOtllWOéé i : 142 x Zakres przeskoku 1 OOOHZ O
prZeSkOkU 3 " I A ¥ 112 x Zakres przeskoku 1
9
P08.14 przizkkffu 3 Crast 0.00Hz O
Zakres nastaw: 0.00~P00.03 (czestotliwos¢ maksymailna)
Funkcja stosowana gtéwnie w przemysle wiékienniczym.
_ Funkcja trawersacji oznacza, ze czestotliwos¢ wyjsciowa
P08.15 Amp|ltUd€_l_ falownika waha sige wokot pewnej czestotliwosci Srodkowej. 0.0% O
trawersacji Przebiegi czasowe podczas trawersacji pokazano na rysunku
ponizej, gdzie aktywno$c¢ funkcji  trawersacji jest zadana
parametrem P08.15. Gdy P08.15=0 funkcja jest nieaktywna.
A ese
A S T -——-
— - Amplituda
P08.16 Uskok - 1| E“”“““ 0.0% O
trawersacji ;z::;gw;v. _______ N LN e _
Dolny limit Przyspieszanie
czgstotliw. [~ 7 7 zg0anez | | [T T 77 - =
czasem ACC | Camo ¥ P | -
. Charity i czast
P08.17 Czas narastania Amplituda trawersacji: przebieg trawersacji jest ograniczony 5.0s O
trawersac] miedzy goérng i dolng czestotliwoscig.
Amplituda trawersacji odnoszona jest do zadanej czestotliwosci
Srodkowe;.
Odchytka czestotliwosci AW = czestotliwos¢ srodkowa x
amplituda trawersacji P08.15.
. | Odchytka czestotliwosci podczas uskoku = odchytka
pog.1g| CZasopadania | estotliwosci AW x uskok trawersacji P08.16. 5.0s O

trawersacji

Czas narastania trawersacji: czas zmiany czestotliwosci od
punktu najnizszego do najwyzszego..
Czas opadania trawersacji: czas zmiany czestotliwosci od
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punktu najwyzszego do najnizszego.
Zakres nastaw P08.15: 0.0~100.0% (wzgledem czestotliwosci
zadanej)
Zakres nastaw P08.16: 0.0~50.0% (wzgledem odchyiki
czestotliwosci AW)
Zakres nastaw P08.17: 0.1~3600.0s
Zakres nastaw P08.18: 0.1~3600.0s
P08.19 | Dlugos¢ zadana Opisywane parametry stuzg do odliczania zadanej dtugosci. Om ©
P08.20 | Dlugosé aktualna | Diugosc¢ jest obliczana poprzez zliczanie impulséw z kétka om °
pomiarowego na wejsciu HDI. Wejscie HDI musi by¢ ustawione
llos¢ impulsow | jako zliczajgce dtugosc.
P08.21| na obrot (kétka |Aktualna dugo$¢ = liczba zliczonych impulséw / liczba impulséw 1 O
pomiarowego) |na jednostke dtugosci
s Gdy dtugos¢ aktualna (P08.20) osigga wartos¢ zadang
P08.22 ObW.Od kolka (P08.19), na wybranym wyjsciu cyfrowym pojawia sie stan ON. 10.00 O
POMIArOWeY0 | 7akres nastaw P08.19: 0~65535m cm
. . Zakres nastaw P08.20: 0~65535m
pog.23| S dﬁﬁ*cgg’é‘i“'k Zakres nastaw P08.21: 1~10000 1.000 e
9 Zakres nastaw P08.22: 0.01~100.00cm
. ; Zakres nastaw P08.23: 0.001~10.000
Wspétczynnik
POB.24 || ki dugosci | Zakres nastaw P08.24: 0.001~1.000 1000 | O
Sygnat impulsowy podawany jest na wejscia HDI.
Gdy licznik osiggnie warto$¢ referencyjng, na wielofunkcyjnym
wyjsciu pojawia sie sygnat ,osiggnieto wartos¢ referencyjng”,
Warto$é zadana | licznik dalej zlicza impulsy. Gdy osiggnie warto$¢ zadang, na
P08.25 licznika wielofunkcyjnym wyjsciu pojawia sie sygnat ,osiggnieto warto$¢ 0 O
zadang”, licznik zostaje wyzerowany i zatrzymany do pojawienia
sie nastepnego impulsu wejsciowego. Nastawa parametru
P00.26 nie moze by¢ wieksza niz P00.25. Prace licznika
ilustruje ponizszy rysunek:
: ]
Wartogs | Roteoz mox | [ o,
P08.26 | referencyjna ! ' o 0 O
licznika RO1,R02 HDO,Y °s"3§?é$§.'1iﬁﬁ’£j°“'
Zakres nastaw P08.25: P08.26~65535
Zakres nastaw P08.26: 0~P08.25
Zadawanie czasu pracy falownika. Kiedy skumulowany czas
pracy falownika osiggnie zadang warto$¢, na wybranym
P08.27 Czas pracy wielofunkcyjnym wyjsciu pojawi sie sygnat ,osiggnieto zadany Om O
czas pracy”.
Zakres nastaw: 0~65535min
L llo$¢ préb resetu po btedzie: gdy ilos¢ préb zresetowania btedu
pog.2g | 10SC€ Prob resetu | ogiaqnie wartosé zadang parametrem P08.28 falownik zatrzyma 0 O
po btedzie | gje i bedzie oczekiwat na naprawe.
Interwat miedzy wystgpieniem btedu a reakcjg falownika: czas
Interwat miedzy pomiedzy wystgpieniem btedu, a reakcjg w postaci resetu
ani falownika.
wystgpieniem
P08.29 b’feyduae?reakcja Zakres nastaw P08.28: 0~10 1.0s )
falownika Zakres nastaw P08.29: 0.1~3600.0s
Wspp’fgzynn_lk Czestotliwos¢ wyjsciowa falownika zmienia sie wraz z
Zmniejszania obcigzeniem. Parametr uzywany dla wyréwnania mocy, gdy
P08.30 | czestotliwosci kilka fal k . ied beiazeni ’ 0.00Hz O
sterowania ilka falownikéw pracuje na jedno obcigzenie.
g Zakres nastaw P08.30: 0.00~10.00Hz
zanikiem
P08.31 Rezerwa
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Gdy czestotliwosé wyjsciowa osigga zadang warto$¢ FDT na
wybranym wyjsciu wielofunkcyjnym pojawia si¢ sygnat
_ .. |~osiagnieto czestotliwos¢ FDT”, aktywny do momentu gdy
pog.32 | Czestotiwosc | czestotliwosé wyjsciowa spadnie ponizej progu (Czestotliwosé 50.00 o
FDT1 FDT(y) - Histereza czestotliwosci FDT(y) x Czestotliwosé Hz
FDT(y), gdzie y=1,2.
Zakres nastaw P08.32: 0.00Hz~P00.03(czestotliwos¢
maksymalna)
Zakres nastaw P08.33: 0.0~100.0%(wartosci FDT1)
Zakres nastaw P08.34: 0.00~P00.03(czestotliwos¢
. maksymalna)
Histereza | zakres nastaw P08.35: 0.0~100.0%(wartosci FDT2)
P08.33 | czgstotliwosci | Nizej pokazano przebiegi czasowe ilustrujgce dziatanie tych 5.0% O
FDT1 parametrow:
4 Czgstotliwoss wyjsciowa f
Crgsteal | _____J_____
FOTiv) ! Histereza FDTiy)
s
Czestotliwosé ' i -T 50.00
P08.34 FDT2 ! ; Hy O
] [ ]
: ; .
: ' Canst
A N
i [}
1 ]
Histereza : :
P08.35 | czestotliwosci RO, J 5.0% O
FDT2 RO2
HOO,
Y .‘:
Czaszt
Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa znajduje sie w przedziale
(zadanym parametrem P08.36) wokot czestotliwosci zadanej, na
wybranym wyjsciu wielofunkcyjnym pojawia sie aktywny sygnat
~czestotliwo$¢ osiggnieta”. llustruje to ponizszy rysunek:
A opiciowat e
czestotl. | y ;/_\i - '
zadana
Zakres detekcji
pog.36| OSiagniecia 0.00Hz O
czestotliwosci
zadanej
)
RO1,
RO2
HDO, .
v Czas.;
Zakres nastaw: 0.00Hz~P00.03(czestotliwo$¢ maksymalna)
Parametr ten stuzy do sterowania wewnetrznym zespotem
hamujacym.
Aktywnosé 0: Nieaktywny
P08.37 zespotu 1: Aktywny 0 O
hamujgcego | Uwaga: stosowany tylko do wewnetrznego zespotu

hamujgcego. Po aktywaciji, punkt utyku nadnapieciowego
wzrasta o 20V powyzej punktu energii hamowania.
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P08.38

Prég zadziatania
zespotu
hamujgcego

Po ustawieniu znamionowego napiecia na szynach zasilajgcych
nalezy ustawi¢ ten parametr dla prawidtowego wyhamowania
obcigzenia. Wartosci fabryczne zalezg od napigcia zasilania
falownika.

Zakres nastaw: 200.0~2000.0V

Dla unikniecia ustawienia zbyt duzych napie¢ podano wartosci
rekomendowane:

Napiecie
zasilajace

380V 500V 660V

Nastawa 685~750V 860~950V | 1080~1180V

Dla 380V
AC:
700.0V

Dla 500V
AC:
900.0V

Dla 660V
AC:
1120.0V

P08.39

Tryb pracy
wentylatora

0: Aktywny podczas pracy falownika lub gdy temperatura
modutu jest wyzsza niz 45°C lub prad modutu jest wigkszy
niz 20% prgdu znamionowego

1: Uruchamiany po wigczeniu zasilania (uzyteczny w
warunkach wysokiej temperatury i wilgotnosci otoczenia)

P08.40

Wybér PWM

0x00~0x21

Cyfra jednostek: wybor trybu PWM

0: Tryb 1 PWM, modulacja tréjfazowa i dwie modulacje

1. Tryb 2 PWM , modulacja tréjfazowa

Cyfra dziesiatek: limit czestotliwosci podnosnej przy matych

predkosciach

0: Podnosna jest ograniczona do 2kHz, gdy osigga 2 kHz przy
niskiej predkosci

1: Podnos$na jest ograniczona do 4kHz, gdy osigga 4kHz przy
niskiej predkosci

2: Brak limitu

01

P08.41

Dostepnosc¢
przegladu
parametrow
zmienionych

0x00~0x11
Cyfra jednostek:
0: Niedostepny
1: Dostepny
Cyfra dziesiatek:
0: Skrocony

1: Peiny

0x01

P08.42

Zadawanie z
klawiatury
panelu

Cyfra jednostek: zmiana nastawy czestotliwosci

0: Przyciski AiV oraz potencjometr sg aktywne

1: Tylko przyciski AiV sg aktywne

2: Aktywny tylko potencjometr

3: Przyciski A iV oraz potencjometr sg nieaktywne

Cyfra dziesiatek: zadawanie czestotliwosci

0: Aktywne tylko, gdy P00.06=0 lub P00.07=0

1: Aktywne dla wszystkich sposobow zadawania czestotliwosci

2: Nieaktywne dla predkosci predefiniowanych, gdy predkosé
predefiniowana ma priorytet

Cyfra setek: reakcja na zatrzymanie

0: Nastawa jest wazna

1: Nastawa jest wazna podczas pracy, kasowana po
zatrzymaniu

2: Nastawa jest wazna podczas pracy, kasowana po
otrzymaniu rozkazu zatrzymania

Cyfra tysiecy: funkcja catkowania nastaw przyciskéw Ai V

oraz potencjometru cyfrowego
0: Funkcja catkowania aktywna
1: Funkcja catkowania nieaktywna

0x0000

P08.43

Stata czasu
catkowania
nastaw
potencjometru
cyfrowego

0.01~10.00s

0.10s
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0x000~0x221
Cyfra jednostek: zmiana nastawy czestotliwosci
0: Zaciski UP/DOWN sg aktywne
1: Zaciski UP/DOWN sg nieaktywne
Cyfra dziesiatek: zadawanie czestotliwosci
Zadawanie 0: Aktywne tylko, gdy P00.06=0 lub P00.07=0
sygnatami na 1. Aktywne dla wszystkich sposobéw zadawania czestotliwosci
P08.44 saciskach 2: Niegk]’gywne dla predkosci predefiniowanych, gdy predkosé 0x000 O
. predefiniowana ma priorytet
UP/DOWN listwy Cyfra setek: reakcja na zatrzymanie
0: Nastawa jest wazna
1: Nastawa jest wazna podczas pracy, kasowana po
zatrzymaniu
2: Nastawa jest wazna podczas pracy, kasowana po
otrzymaniu rozkazu zatrzymania
Wspotczynnik
P08 45 | W2rostU nastawy | 4 41 54 goHz/s 050Hz/s | O
sygnatem na
zacisku UP
Wspotczynnik
zmniejszania
P08.46 nastawy 0.01~50.00 Hz/s 0.50 Hz/s O
sygnatem na
zacisku DOWN
0x000~0x111
Cyfra jednostek: reakcja, gdy cyfrowe zadawanie
czestotliwosci jest wytgczone.
0: Zapamietywane przy wytgczeniu zasilania
1: Kasowane przy wytgczeniu zasilania
Reakcja nastaw | Cyfra dziesiatek: reakcja, gdy zadawanie czestotliwosci
P08.47 | na wylgczenie magistralg MODBUS jest wytgczone. 0x000 O
zasilania 0: Zapamietywane przy wytagczeniu zasilania
1: Kasowane przy wytgczeniu zasilania
Cyfra setek: reakcja, gdy inne sposoby zadawania
czestotliwosci sg wytgczone.
0: Zapamietywane przy wytgczeniu zasilania
1: Kasowane przy wytaczeniu zasilania
Wyzszy skfadnik
P08.48 | poczatkowego |Parametry te stuzg do ustawienia poczatkowej wartosci poboru 0 O
poboru mocy |Mmocy przez falownik.
Poczatkowa warto$¢ poboru mocy =P08.48 x 1000+ P08.49
Nizszy sktadnik | zakres nastaw P08.48: 0~59999
P08.49 | poczatkowego |Zzakres nastaw P08.49: 0.0~999.9 0.0 O
poboru mocy
Funkcja uzywana do aktywacji hamowania strumieniem
magnetycznym.
0: Nieaktywna
100~150: Im wieksza warto$¢ tym wieksza sita hamowania.
Falownik moze wyhamowac¢ silnik poprzez wzrost strumienia
magnetycznego. Energia oddawana przez silnik podczas
Strumien hamowania r_noz_e by¢ przeksztatcona w energie cieplng przez
P08.50| magnetyczny wzrost strumienia magnetycznego. o o 0 o
' hamowania Falownik kontroluje stan silnika w sposdb ciggty tak, ze strumien

magnetyczny moze zosta¢ wykorzystany do zatrzymania, jak i
zmiany predkosci. Zaletami sg: natychmiastowe hamowanie po
rozkazie zatrzymania, nie trzeba czekac na ostabniecie
strumienia magnetycznego.

Lepsze chiodzenie. Prad stojana, inny niz wirnika, wzrasta
podczas hamowania strumieniem magnetycznym, a chtodzenie
stojana jest wazniejsze niz wirnika.
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Wspotczynnik
pog 51 | MOcy na wejsciu | Parametr potrzebny do wyswietlenia pradu zasilania falownika. 0.56 o
' zasilajgcym Zakres nastaw: 0.00~1.00 ’
falownika
Grupa P09 - regulator PID
Gdy P00.06 lub/i P00.07=7 lub P04.27=6 tryb pracy falownika
jest podporzadkowany regulatorowi PID.
Opisywany parametr okresla zrédto sygnatu zadajgcego dla
regulatora PID.
0: Panel klawiatury (poprzez parametr P09.01)
1. Wejscie analogowe Al1(zadawanie poprzez wejscie
analogowe All oznacza zadawanie poprzez potencjometr na
panelu — tylko dla falownikdw o mocy <15kW)
Wybor zrédta [ 2: Wejscie analogowe Al2
P09.00 | warto$ci zadanej | 3: Wejscie analogowe Al3 0 @)
regulatora PID [4: Wejscie impulsowe HDI
5: Nastawa predefiniowanej predkosci
6: Zdalna komunikacja MODBUS
7~9: Rezerwa
Regulator PID wymusza takg czestotliwos¢ wyjsciowg
falownika, aby sygnat sprzezenia zwrotnego byt rowny
sygnatowi zadajgcemu.
Uwaga: przyporzadkowanie nastawy predkosci predefiniowanej
jest realizowane w grupie parametréw P10.
Warto$¢ zadana
Parametr zadawany, gdy P09.00=0.
P09.01 | (regulatora PID) Zakres nastaw: -100.0%~100.0% 0.0% ©
z panelu
0: Wejscie analogowe Al1(zadawanie poprzez wejscie
analogowe All oznacza zadawanie poprzez potencjometr na
panelu — tylko dla falownikdw o mocy <15kW)
Wybor wejscia |1: Wejscie analogowe Al2
dla sygnatu 2: Wejscie analogowe AlI3
P09.02| sprzezenia |[3: Wejscie impulsowe HDI 0 O
zwrotnego 4: Zdalna komunikacja MODBUS
(regulatora PID) |5~7: Rezerwa
Uwaga: Wejscia sygnatu zadajgcego i sprzezenia zwrotnego nie
mogag sie pokrywac, w przeciwnym razie regulator PID nie
bedzie dziatat prawidtowo.
0: Woyjscie proste: gdy sygnat sprzezenia zwrotnego osigga
warto$¢ zadang regulatora, czestotliwos¢ wyjsciowa
falownika maleje aby zréwnowazy¢ uktad regulatora. Np.
P09.03 Wybdr wyjscia utrzymanie napiecia liny podczas nawijania. 0 o
' regulatora PID |1: Wyjscie zanegowane: gdy sygnat sprzezenia zwrotnego jest
wigkszy niz warto$¢ zadana regulatora, czestotliwosé
wyjsciowa falownika ro$nie aby zréwnowazy¢ ukfad
regulatora.
Parametr ten okresla wzmocnienie cztonu proporcjonalnego
Czion regulatora PID. Warto$¢ 100 oznacza, ze jesli roznica miedzy
proporcjonalny |wartoscig zadang i sprzezenia zwrotnego wynosi 100%, na
P09.04 e . o . 1.00 O
regulatora PID | wyjsciu regulatora jest czestotliwo$s¢ maksymalna (pomijajac
(Kp) dziatanie czlonu catkujgcego i rézniczkujgcego).
Zakres nastaw: 0.00~100.00
Parametr ten okresla szybko$¢ odpowiedzi na pojawiajgcy sie
réznice sygnatdow na wejsciu regulatora. Im wicksza wartos¢
Czion catkujacy | parametru tym pdzniej na wyjsciu regulatora pojawi sie wiasciwa
P09.05 | regulatora PID |wartos$¢. 0.10s O

(Ti)

Gdy réznica miedzy wartoscig zadang i sprzezenia zwrotnego
wynosi 100%, czton catkujgcy pracuje w sposob ciagty, aby po
czasie (P09.05) (pomijajgc dziatanie cztonu proporcjonalnego i
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Nazwa Funkcja Szczegoty frkl)?;tc?zsnca Edycja
rézniczkujgcego) na wyjsciu uzyskac czestotliwosé maksymalng
(P00.03) lub napiecie maksymalne (P04.31).
Zakres nastaw: 0.01~10.00s
Czlon Parametr ten okresla szybko$¢ odpowiedzi na pojawiajgcy sie
o . réznice sygnatdw na wejsciu regulatora. Im wieksza warto$¢
rézniczkujacy L o o
P09.06 parametru tym szybciej na wyj$ciu regulatora pojawi sie 0. 00s O
regulatora PID gy -
(Td) wiasciwa wartosé.
Zakres nastaw: 0.00~10.00s
Parametr ten oznacza okres probkowania sygnatu sprzezenia
Okres zwrotnego. Regulator oblicza warto$¢ wyjsciowg po kazdej
P09.07 . ; prébce. Zwiekszenie okresu probkowania wydtuza odpowiedz 0.100s O
prébkowania (T) : A
regulatora na zmiane sygnatu sprzezenia zwrotnego.
Zakres nastaw: 0.00~10.000s
Jak pokazano na rysunku ponizej, regulator PID wstrzymuje
prace w obszarze limitu dewiacji. Wtasciwy dobér tego
parametru zapewnia dokfadng i stabilng prace urzgdzenia.
Sprzezenie Limit
zwrotne dewiacji
Wartos¢ - — — —f~———— R~ —— ———-
zadana | _ LN =
| : : | [ T
| | |
- o | : : [ [
pog.0g| Limit dewiac X o Czast 0.0% o
regulatora PID = - :
1l L [
vt S o
1 I
1! [
i1 I I
Czast
Zakres nastaw: 0.0~100.0%
Limit gérny Parametry te stuzg do zadania gérnej i dolnej wartosci
P09.09 regulatora PID |granicznej na wyjsciu regulatora PID. 100.0% O
100.0 % odpowiada Czestotliwosci maksymalne;j
Limit dolny Zakres nastaw P09.09: P09.10~100.0% o
P09.10 regulatora PID |Zakres nastaw P09.10: -100.0%~P09.09 0.0% ©
Gdy sygnat na wyjsciu regulatora PID bedzie rowny lub nizszy
od progu ustawionego parametrem P09.11 i bedzie to trwato
Prég przynajmniej przez czas zadany P09.12, falownik zgtosi ,btad
nieaktvwnosci | Nieaktywnosci odpowiedzi regulatora PID” i na wyswietlaczu
P09.11 odpo)\//viedzi pojawi sie komunikat PIDE. 0.0% @)
regulatora PID A Czgstotl.
Wwyjsclowa t1<t2, wiec falownik
kontynuuje prace
t2=P09.12
PO} - - - = - - —f -~ ;---.-":1-
Czas : : : \v": Czast
nieaktywnosci ] e
P09.12 odpowiedzi 1111 P12 1.0s O
T 7
regulatora PID W Praca m Blad PIDE
Zakres nastaw P09.11: 0.0~100.0%
Zakres nastaw P09.12: 0.0~3600.0s
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0x0000~0x1111
Cyfra jednostek:
0: Czlon catkujacy pozostaje wigczony, gdy czestotliwos¢
osigga gorny lub dolny limit.
1: Czlon catkujgcy zostaje wylgczony, gdy czestotliwos¢ osigga
gorny lub dolny limit.
Cyfra dziesiatek: P00.08=0
0: Kierunek pracy PID zgodny z zadanym kierunkiem pracy
P09.13 Dostosowanie falowr.u'ke'l. Gdy kllerunek pracy PID zmienia sie na przeciwny 0X0001 o
regulatora PID na wyjsciu zostaje wymuszone 0.
1: Kierunek pracy PID przeciwny do zadanego kierunku pracy
Cyfra setek: P00.08=0
0: Limitem jest czestotliwo$¢ maksymalna
1: Limitem jest czestotliwos¢ kanatu A
Cyfra tysiecy:
0: Czestotliwo$¢ A+B, bufor kanatu A nieaktywny
1. Czestotliwo$¢ A+B, bufor kanatu A aktywny, czas ACC/DEC
jest okreslony poprzez 4 czas ACC (P08.04)
Czion
proporcjonalny
P09.14 | regulatora PID |0.00~100.00 1.00 o
(Kp) przy niskiej
czestotliwosci
p09.15 | CZASACCIDEC 14 4100005 0.0s o
regulatora PID
Stata czasu filtru
P09.16 | wyjsciowego |0.000~10.000s 0.000s o
regulatora PID
Grupa P10 — prosty PLC i predkosci predefiniowane
0: Zatrzymanie po jednorazowym uruchomieniu. Po ukonczeniu
cyklu falownik musi by¢ ponownie uruchomiony.
Spos6b prac 1: Praca z nastawami koncowymi po jednorazowym
P10.00 r%ste opPLé, uruchomieniu. Po sygnale koncowym, falownik pracuje z 0 O
P 9 ostatnimi nastawami czestotliwosci i kierunku.
2: Praca cykliczna. Falownik bedzie pracowat az do otrzymania
polecenia zatrzymania.
Pamie¢ nastaw |0: Nastawy nie sg zapamietywane przy utracie zasilania.
P10.01 | PLC przy utracie | 1: Przy utracie zasilania, zapamietywany jest biezgcy etap i 0 O
zasilania czestotliwos¢ pracy.
P1 Predkosc¢ ) L 0
0.02 predefiniowana 0| Nastawa 100.0% odpowiada czestotliwosci maks. P00.03. 0.0% O
Uzycie prostego PLC wymaga ustawienia parametrow
Czas trwania | P10.02~P10.32 aby okresli¢ czestotliwos¢ i kierunek dziatania
P10.03 . ; . -~ 0.0s O
etapu 0 falownika dla wszystkich predkosci predefiniowanych.
. Uwaga: ujemna warto$¢ parametru oznacza prace do tytu.
P10.04 Prgd_kosc P10.28 0.0% @)
predefiniowana 1 Czas DEC
- P10.04 2 etapu :
P10.05 Czas trwania : 0.0s o
etapu 1 |
.. /. _' ____________________ I 1
p10.06| Fredkosc == l i I 0.0% O
predefiniowana 2| 1 Czas ACC I } I
| 1 3 etapu I | |
i I 10.06 I
p1o.07| CZastwania | : l | | 0.0s ®
etapu 2 | 1 . ! I | !
eross proms | e e |
o |
P10.08 Predkosc IP10.03;  P10.05 | P1007 L P1031 | P10.33 0.0% o
predefiniowana 3
P10.09 Czas trwania 0.0s o

etapu 3
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoly fabryczna Edycja
P10.10 dPrfquoéé Wartos¢ predkosci predefiniowanej lezy w przedziale --fmax~fmax, 0.0% O
predefiniowana 4| y 5 fajownikéw serii Goodrive 200A jest ich 16, 0 wyborze
Czas trwania | kolejnej (0~15) decyduje kombinacja stanéw czterech
P10.11 etapu 4 wielofunkcyjnych zaciskéw wejsciowych S1~S4. 0.0s O
‘L Czestotl.
Predkosé wyjsciowa |3
P10.12 predefiniowana 5 3 0.0% O
I 5
. I
p10.13| 725 IMwania s/ 1 1 NE 0.0s O
etapu | : | : | E] ;
Predkos¢ L 8 w1 > .
P10.14 predefiniowana 6 : : : : : : : : | : : 0.0% ©
i . ]
P10 15 Czas trwania || | | [ I 0.0s o
ctapu § AAARAFRARE
N N| N N N N N ¢t
Predkos’é S1 Y T 1 T Y \ 1 T Lt
P10.16 L 0.0% O
predefiniowana 7 { 0}\_ : O;[\. : 01[\_ : 0;[\_ . 0
i S2 =
p10.17| ©735Iwania ||| bt | ||| b 0.0s 0
etapu G 1] 10N B K t
Predkos¢ ; 11 [ — — 11 11 » .
P10.18 predefiniowana 8 e o Tox 111 t 0.0% ©
Sal—L L 1 1 1 11 Iy Y T -
Czas trwania
P10.19 etapu 8 Gdy S1=52=83=S4=0FF, 0 wyborze zrédta zadawania 0.0s O
czestotliwosci decyduje wartosé parametru P00.06 lub P00.07.
P10.20 Predkos¢ Gdy ktorymkolwiek zacisk S1,52,S3 lub S4 jest w stanie ON 0.0% o
""" | predefiniowana 9 | falownik pracuje z czestotliwoscig okreslong przez predko$é '
Czas trwania predefiniowang o numerze wybranym kombinacjg sygnatéw na
P10.21 etapu 9 zaciskach S1~S4. Wynika to z priorytetu predkosci 0.0s O
P predefiniowanej w stosunku do innych zrédet zadawania
Predkos¢ czestotliwosci.
P10.22 | Predefiniowana |Startizatrzymanie pracy z predko$cig predefiniowang 0.0% @)
10 determinuje wartos¢ parametru P00.06, zaleznos¢ miedzy
- stanami wejs¢ S1~S4, a predkoscig predefiniowang (etapem)
P10.23 CZ"’;S trwiagla obrazuje ponizsza tabela: 0.0s O
etapu
S1 |OFF| ON |[OFF| ON |OFF| ON |OFF | ON
Predkos¢ s2 |OFF|OFF| ON | ON |OFF |OFF | ON | ON
P10.24 | predefiniowana 0.0% O
11 S3 |OFF |OFF |OFF |[OFF| ON | ON | ON | ON
Crzas trwania S4 | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF
P10.25 etapu 11 etap 0 1 2 3 4 5 6 7 0.0s O
Predkosé S1 |OFF| ON |OFF| ON |OFF| ON |OFF | ON
P10.26 | predefiniowana S2 |OFF |OFF | ON | ON | OFF | OFF | ON | ON 0.0% @)
12 S3 | OFF |OFF |OFF |OFF| ON | ON | ON | ON
i S4 [ON | ON |[ON | ON | ON | ON | ON | ON
p10.27| C2%astwania 0.0s e
etapu 12 etap | 8 9 10 | 11 | 12 | 13 | 14 | 15
Predkos¢ | Zakres nastaw P10.(2n, 1<n<16): -100.0~100.0%
P10.28 | predefiniowana |Zzakres nastaw P10.(2n+1, 1<n<16): 0.0~6553.5s(min) 0.0% O
13
P10.29 Czas trwania 0.0s o
etapu 13
Predkosé
P10.30 | predefiniowana 0.0% O
14
P10.31 Czas trwania 0.0s o

etapu 14
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Nazwa Funkcja Szczegoly fabryczna Edycja
Predko$¢
P10.32 | predefiniowana 0.0% O
15
p10.33| CZastwania 0.0s o
etapu 15
Szczegoty ponizej:
Nazwa . . ACC/ | ACC/ | ACC/ | ACC/
parametru| BINAY bt 1EP |50 o peC s |DEC 2|DEC 3
Wybor zestawu BIT1 |BITO| O 00 01 10 11
czasow BIT3 | BIT2 | 1 00 01 10 11
etapow 0~7
prostego PLC P10.34 BIT7 |BIT6 | 3 00 01 10 11
BIT9 | BIT8 | 4 00 01 10 11
BIT11|BIT10| 5 00 01 10 11
BIT13|BIT12| 6 00 01 10 11
BIT15|BIT14| 7 00 01 10 11
BIT1 | BITO | 8 00 01 10 11
BIT3 |BIT2 | 9 00 01 10 11
BIT5 | BIT4 | 10 00 01 10 11
P10.35 |BIT7 |BIT6 | 11 00 01 10 11
Wybor zestawu BITO|BIT8| 12 | 00 | o1 | 10 | 1
czasow
P10.35 | ACC/DEC dla BIT11/BIT10| 13 | 00 | 01 | 10 | 11 0x0000 o)
etapow 8~15 BIT13|BIT12| 14 00 01 10 11
prostego PLC BIT15|BIT24| 15 | 00 | 01 | 10 | 11
Kombinacja odpowiedniej pary bitéw decyduje o wyborze
zestawu czaséw ACC/DEC dla danego etapu pracy prostego
PLC.
Zakres nastaw: 0x0000~0OxFFFF
0: Restart od pierwszego etapu; zatrzymanie podczas pracy
(rozkaz zatrzymania, btad, utrata zasilania), po restarcie,
Wybor sposobu | . praca od pierwszego etapu. o N
1: Kontynuacja pracy od czestotliwosci zatrzymania;
P10.36| restartu dla . . 0 ©
zatrzymanie podczas pracy (rozkaz zatrzymania, btad),
prostego PLC . s .
falownik zapamietuje czas pracy (w danym etapie)
automatycznie i po restarcie kontynuuje od stanu sprzed
zatrzymania.
Wybor jednostki |0: Sekunda; czas trwania wszystkich etapow zadawany jest w
p10.37| €Zasu trwania sekundach. 0 ©
' etapow pracy |1: Minuta; czas trwania wszystkich etapéw zadawany jest w
prostego PLC minutach.
Grupa P11 — parametry zabezpieczajace
0x000~0x111
Cyfra jednostek:
0: Zabezpieczenie przed utratg fazy wejsciowej nieaktywne
1: Zabezpieczenie przed utratg fazy wejsciowej aktywne
Cyfra dziesiatek:
Zabezpieczenie |0: Zabezpieczenie przed utratg fazy wejsciowej nieaktywne
P11.00 : . . SO 111 O
przed utratg fazy | 1: Zabezpieczenie przed utratg fazy wejsciowej aktywne
Cyfra setek:
0: Sprzetowe zabezpieczenie przed utratg fazy wejsciowej
nieaktywne
1: Sprzetowe zabezpieczenie przed utratg fazy wejsciowej
aktywne
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Nazwa Funkcja Szczegoly fabryczna Edycja
Funkcja
obnizania
. . | 0: Aktywna
P11.01 czestotllowc_)sm 1: Nieaktywna 0 O
przy utracie
zasilania
Zakres nastaw: 0.00Hz/s~P00.03 (Czegstotliwo$¢ maksymalna)
Po utracie zasilania napiecie na szynach DC obniza sie i, po
spadku ponizej punktu obnizania czestotliwosci, falownik
zacznie obniza¢ czestotliwos¢ pracy ze wspotczynnikiem P11.02
aby umozliwi¢ zwrot energii ruchu. Energia ta (gromadzona w
kondensatorach) pozwoli podtrzymac¢ prace falownika przy
Wspétczynnik krotkotrwatej przerwie w zasilaniu.
obnizania Znamionowe napiecie zasilania | 230V | 380V | 660V
P11.02 | czestotliowosci Punkt pt.g brizani 132?2 O
przy utracie unkt rozpoczecia obnizania 260V | 460V | 800V
zasilania czestotliwosci
Uwaga:
< Prawidtowy dobdr tego parametru pozwala unikng¢
zatrzymania falownika podczas krotkotrwatego zaniku
zasilania.
<~ Zakaz ochrony fazy wej$ciowej moze aktywowac te
funkcje
0: Nieaktywna
1: Aktywna
A Prad wyjsciowy
Punkt utyku!
nadnapige. | = = T e omm omm omm e ommomm e o s e s e e e e - -
rd I |
P | I
1 I [
Funkcja ochrony I ! I :
P11.03 | przed utykiem : : : : | Czas t 1 ©)
nadnapieciowym t —1 - -
A Czestotliwosc¢ wyjsciowa f : | :
1 : I : [
) [ : I :
[
M
[
CzasL
Napigcie | 120~150%(standardowego napiecia szyny)(380V) 140%
ochrony przed
P11.04 utykiem O
nadnapieciowym 120~150%(standardowego napigcia szyny)(220V) 120%
Ograniczenie |Podczas pracy falownika konieczna jest kontrola pradu
P11.05 o N L . 01 ©
nadpradowe |wyj$ciowego, w celu unikniecia przecigzenia prgdowego i
wytgczenia. W trakcie pracy funkcja ta poréwnuje prad
wyjsciowy z poziomem ograniczenia prgdowego (P11.06). Gdy
wartos¢ pradu osiaga zadany poziom falownik utrzymuje statg G:
Poziom czestotliwos¢ podczas przyspieszania lub obniza podczas pracy | 160.0%
P11.06 automatycznego | ciagtej. Jesli prad jest przekraczany w sposob ciggty ©
’ ograniczenia |czestotliwo$¢ wyjsciowa bedzie obnizana do dolnego limitu. Po
nadprgdowego |wykryciu pradu mniejszego od zadanego poziomu, falownik P:
przyspieszy automatycznie. 120.0%
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. . Wartos¢ .
Nazwa Funkcja Szczegoly fabryczna Edycja
APrad wyjsciowy A
PUOG | f NP e
aqr.
pradu
Pl Czast
Czest wyjsciowa f -
Czest. ‘l_ ___________ i
zadana
Wspdtczynnik
obnizania Predk
czestotliowosci stala i Czast 10.00
P11.07 podczas p e > > Hz/s ©
ograniczania | 7, res nastaw P11.05:
nadpradowego 0x00~0x11
Cyfra jednostek: ograniczenie nadpragdowe
0: Nieaktywne
1: Zawsze aktywne
Cyfra dziesiatek: alarm nadprgdowy
0: Aktywny
1: Nieaktywny
Zakres nastaw P11.06: 50.0~200.0%
Zakres nastaw P11.07: 0.00~50.00Hz/s
Jezeli prad wyjsciowy falownika lub silnika przekroczy wartos¢
Alarm wstepny [P11.09 przez czas co najmniej 11.10, na wybranym wyjsciu
przecigzenia/ | wielofunkcyjnym pojawi sie alarm wstepny.
P11.08 | niedocigzenia 0x000 O
silnika lub l PI“ il Wy]g.now‘y
falownika T
|
P11.09 - ———4| ———————— |
| |
| I | I
| : [ : G:
[ [ )
Prég zadziatania [ | I | 150%
p11.09|  a@armu ; I - | - o
wstepnego | : o :
przecigzenia A I , o | Czast p:
| 1 | 3
| | ‘B | 120%
I | 1 | |
| | 1o |
1P11.10 | I IP11.10,
HDO, - : - >
Y I
Czas RO1,
P11.10| wykrywania RO2 Czas t 1.0s O
przecigzenia >
Zakres nastaw P11.08: 0x000~0x131
Cyfra jednostek:
0: Alarm wstepny przecigzenia w odniesieniu do prgdu
znamionowego silnika
1: Alarm wstepny przecigzenia w odniesieniu do pradu
. ) znamionowego falownika
Prog zadziatania | Cyfra dziesigtek:
P11.11 alarmu 0: Fglowqik_ koptynuuje prace po alarmie wstepnym 50% O
wstepnego niedocigzenia
niedocigzenia [1: Falownik kontynuuje prace po alarmie wstepnym
niedocigzenia i zatrzymuje sie po btedzie przecigzenia
2: Falownik kontynuuje prace po alarmie wstepnym
przecigzenia i zatrzymuje sie po btedzie niedocigzenia
3: Falownik zatrzymuje sie przy przecigzeniu i niedocigzeniu
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Funkcja

Szczegoly

Wartos¢
fabryczna

Edycja

P11.12

Czas
wykrywania
niedocigzenia

Cyfra setek:

0: Wykrywanie przez caty czas

1: Wykrywanie podczas pracy ciagtej
Zakres nastaw P11.09: P11.11~200%
Zakres nastaw P11.10: 0.1~60.0s

Jezeli prad wyjsciowy falownika jest nizszy niz P11.11 przez
czas co najmniej 11.12, na wybranym wyjsciu wielofunkcyjnym
pojawi sie alarm wstepny niedocigzenia.

Zakres nastaw P11.11: 0~P11.09

Zakres nastaw P11.12: 0.1~60.0s

1.0s

P11.13

Reakcja wyjscia
wielofunkcyjnego
na wystgpienie
btedu

Parametr ten pozwala okresli¢ reakcje wyj$¢ wielofunkcyjnych
na wystgpienie btedu zbyt niskiego napiecia i na automatyczny
reset falownika.

Zakres nastaw P11.13: 0x00~0x11

Cyfra jednostek:

0: Sygnalizacja btedu zbyt niskiego napigcia

1. Brak sygnalizacji btedu zbyt niskiego napiecia

Cyfra dziesiagtek:

0: Sygnalizacja automatycznego resetu falownika

1. Brak sygnalizacji automatycznego resetu falownika

0x00

P11.16

Funkcje
rozszerzone

0x00~0x11

Cyfra jednostek: reakcja na zanik zasilania

0: Obnizanie czestotliwosci przy zaniku zasilania nieaktywne

1: Obnizanie czestotliwosci przy zaniku zasilania aktywne

Cyfra dziesiatek: wybor 2 zestawu czaséw ACC/DEC

0: Wybor nieaktywny

1. Przelgczenie z czaséw ACC/DEC na 2 ACC/DEC mozliwe
przy warunku czestotliwosci wyjsciowej wyzszej niz P08.36

00

Grupa P13 - rezerwa

P13.13

Prad hamowania
zwarciowego

P13.14

Czas hamowania
zwarciowego
przed startem

P13.15

Czas hamowania
zwarciowego
podczas
zatrzymywania

Ustawienie niezerowej wartosci P13.14, przy P01.00=0
uruchomi hamowanie zwarciowe podczas startu falownika.
Gdy czestotliwos¢ pracy spadnie ponizej wartosci P01.09 i
P13,15 ma warto$¢ niezerowg, nastgpuje hamowanie
zwarciowe falownika, a potem hamowanie prgdem statym w
czasie zadanym parametrem P01.12 (patrz opis parametrow
P01.09~P01.12).

Zakres nastaw P13.13: 0.0~150.0% (falownika)

Zakres nastaw of P13.14: 0.00~50.00s

Zakres nastaw P13.15: 0.00~50.00s

0.0%

0.00s

0.00s

Grupa P14 — komunikacja szeregowa

P14.00

Adres
komunikacyjny

Zakres nastaw: 1~247
Gdy sterownik nadrzedny wystawia adres 0 oznacza to
komunikacje rozsiewczg, gdzie wszystkie urzadzenia podlegte

odbierajg te samg informacje lecz nie mogg na nig odpowiadac.

Adres komunikacyjny falownika jest niepowtarzalny w sieci. To
podstawowe zatozenie przy komunikacji miedzy dwoma
punktami — sterownikiem nadrzednym i falownikiem.

Uwaga: adres urzgdzenia podporzadkowanego (falownika) nie
moze by¢ ustawiony na 0.

P14.01

Szybkosc¢
transmisji

Parametr pozwala ustawi¢ szybkos$¢ transmisji miedzy
falownikiem i sterownikiem nadrzednym.

1200 BPS

2400 BPS

4800 BPS

9600 BPS

19200 BPS

38400 BPS

ahwdbdRO
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Nazwa

Funkcja

Szczegoly

Wartos¢
fabryczna

Edycja

6: 57600BPS

7: 115200BPS

Uwaga: szybkos¢ transmisji migdzy falownikiem i
sterownikiem nadrzednym musi by¢ ustawiona taka sama dla
falownika, jak i sterownika. W przeciwnym przypadku
nawigzanie tgcznosci nie bedzie mozliwe. Wieksza szybkos¢
transmisji to szybsza wymiana informaciji.

P14.02

Bit kontrolny

Tryb transmisji miedzy falownikiem i sterownikiem nadrzednym
musi by¢ ustawiony taka sam dla falownika, jak i sterownika. W
przeciwnym przypadku nawigzanie tgcznosci nie bedzie
mozliwe.

: Brak kontroli (N,8,1) dla RTU

1: Kontrola parzystosci (E,8,1) dla RTU

2: Kontrola nieparzystosci (0,8,1) dla RTU

3: Brak kontroli (N,8,2) dla RTU

4: Kontrola parzystosci (E,8,2) dla RTU

5: Kontrola nieparzystosci (0,8,2) dla RTU

6

7

8

9

o

: Brak kontroli (N,7,1) dla ASCII

: Kontrola parzystosci (E,7,1) dla ASCII

: Kontrola nieparzystosci (O,7,1) dla ASCII

: Brak kontroli (N,7,2) dla ASCII
10: Kontrola parzystosci (E,7,2) dla ASCII
11: Kontrola nieparzystosci (O,7,2) dla ASCII
12: Brak kontroli (N,8,1) dla ASCII
13: Kontrola parzystosci (E,8,1) dla ASCII
14: Kontrola nieparzystosci (0,8,1) dla ASCII
15: Brak kontroli (N,8,2) dla ASCII
16: Kontrola parzystosci (E,8,2) dla ASCII
17: Kontrola nieparzystosci (0,8,2) dla ASCII

P14.03

Opoznienie
odpowiedzi

0~200ms

Oznacza czas miedzy otrzymaniem danych, a wystaniem
odpowiedzi do urzgdzenia nadrzednego. Jesli opdznienie
odpowiedzi jest krétsze niz czas przetwarzania systemu,
odpowiedz zostanie wystana po czasie przetwarzania. Jesli
opdznienie odpowiedzi jest diuzsze niz czas przetwarzania
systemu, urzgdzenie podrzedne (falownik) bedzie czekato z
odpowiedzig przez czas P14.03.

P14.04

Przekroczenie
czasu transmisji

Zakres nastaw: 0.0(nieaktywny),0.1~60.0s

Zadanie wartosci 0.0 oznacza brak kontroli przekroczenia czasu
transmis;ji.

Zadanie wartosci niezerowej oznacza, ze jezeli interwat dwoch
transmisji osiggnie P14.04 system poda komunikat ,btad
komunikacji 485” (CE).

Parametr ustawiany najczesciej jako nieaktywny, stuzy czasem
do kontroli stanu komunikacji szeregowe;.

0.0s

P14.05

Reakcja na btad
transmisji

0: Alarm i dowolne zatrzymanie

1: Brak alarmu i kontynuacja pracy

2: Brak alarmu i zatrzymanie zgodnie z zadanym sposobem
(tylko przy komunikacji szeregowej)

3: Brak alarmu i zatrzymanie zgodnie z zadanym sposobem
(we wszystkich trybach sterowania)

P14.06

Sposob
transmisji

Zakres nastaw: 0x00~0x11

Cyfra jednostek:

0: Transmisja z odpowiedzig: falownik wysyta odpowiedz na
wszystkie polecenia odczytu i zapisu sterownika
nadrzednego.

1: Transmisja bez odpowiedzi: falownik odpowiada tylko na
polecenia odczytu. Metoda ta pozwala zwiekszy¢
efektywnos¢ transmisji.

Cyfra dziesiatek:

0: Szyfrowanie transmisji aktywne

0x00
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Parametry falownika

Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
1. Szyfrowanie transmisji nieaktywne
Grupa P16 - funkcje ethernetowe
Grupa P17 - funkcja monitoringu
P17.00 Czestotliwos¢ | Wyswietla biezgcg czestotliwosé zadang falownika °
’ zadana Zakres: 0.00Hz~P00.03
P17.01 Czestotliwos¢ | Wyswietla biezgca czestotliwosé wyjsciowa falownika °
' wyjsciowa Zakres: 0.00Hz~P00.03
P17.02 Cozgrslitggigoizc Wyswietla aktualng czestotliwo$¢ odniesienia rampy falownika °
’ Zakres: 0.00Hz~P00.03
rampy
Napigcie Wyswietla biezaca wartos¢ napiecia wyjsciowego falownika
P17.03 L ; o
wyjsciowe Zakres: 0~1200V
P17.04 Prad Wyswietla biezgcg wartos¢ pradu wyjsciowego falownika °
’ wyjsciowy Zakres: 0.0~3000.0A
P17.05 Predkos¢é Wyswietla biezaca predkosé obrotowg silnika °
) obrotowa silnika | Zakres: 0~65535 RPM
. Wyswietla biezgcg moc silnika
P17.08 Moc silnika Zakres: -300.0%~300.0%(mocy znamionowej silnika) o
P17.09 Moment Wyswietla aktualny moment wyjs$ciowy falownika °
) wyjsciowy Zakres: -250.0~250.0%
P1710| cz ngir\]/\?oéci Ocena czestotliwosci wirnika °
: gstot Zakres: 0.00~ P00.03
silnika
P17.11 Napigcie szyny |Wyswietla aktualne napigcie na szynie DC falownika °
’ DC Zakres: 0.0~2000.0V
Wyswietla stany wyj$¢ przetgczajgcych falownika
P17 12 Stan wejsé BIT8 | BIT7 | BIT6 | BIT5 | BIT4 | BIT3 | BIT2 | BIT1 | BITO °
| przetaczajacych | | HDI | S8 | S7 | S6 | S5 | S4 | S3 | S2 | S1
Zakres: 0000~00FF
Wyswietla stany wyjs¢ przetgczajgcych falownika
iS6 BIT3 BIT2 BIT1 BITO
p17.13| Stanwyjsé °
przefaczajgcych RO2 RO1 HDO Y
Zakres: 0000~000F
Wyswietla nastawe czestotliwosci zadang przyciskami panelu
P17.14 | Nastawa cyfrowa| ;- . 0 00Hz~P00 03 L
Zadany moment Wyswietla zadany moment, jako procentowg wartosé
P17.15 si)llnika Znamionowego momentu silnika ]
Zakres: -300.0%~300.0%(znamionowego pradu silnika)
PR Wyswietla biezacg wartos¢ predkosci liniowej
P17.16 | Predkos¢ liniowa | 5\ 0 65535 L
s Wyswietla biezgcg warto$¢ dtugosci
P17.17 Dtugos¢ Zakres: 0~65535 ]
N Wyswietla biezacy stan licznika
P17.18| Stan licznika Zakres: 0~65535 ®
Wyswietla napigecie na wejsciu analogowym All(zadawanie
P17.19 Napiecie na | poprzez wej$cie analogowe Al1 oznacza zadawanie poprzez °
' wejsciu Al1 potencjometr na panelu — tylko dla falownikéw o mocy <<15kW)

Zakres: 0.00~10.00V
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Wartos¢

Nazwa Funkcja Szczegoly fabryczna Edycja
P17 20 Napiecie na Wyswietla napiecie na wejsciu analogowym Al2 °
) wejsciu Al2 Zakres: 0.00~10.00V
P17 21 Napiecie na Wyswietla napiecie na wejsciu analogowym AI3 °
' wejsciu Al3 Zakres: -10.00~10.00V
P17.22 Czestotliwos¢ | Wyswietla czestotliwosé sygnatu na wejsciu HDI °®
' wejscia HDI Zakres: 0.00~50.00kHz
P17 .23 Warto$¢ zadana | Wyswietla wartos¢ zadang regulatora PID °
' regulatora PID |Zakres: -100.0~100.0%
Warto$¢ Wyswietl s -~
sprzezenia yswietla warto$¢ na wejsciu sprzezenia
P17.24 ZWrotneao zwrotnego regulatora PID o
9 Zakres: -100.0~100.0%
regulatora PID
P17.25 Wspotczynnik | Wyswietla wspotczynnik mocy silnika °
) mocy silnika | Zakres: -1.00~1.00
P17.26 Czas pracy Wyswietla skumulowany czas pracy falownika °
) falownika Zakres: 0~65535min
Biezgcy etap | Wyswietla prosty PLC i biezgcy etap predkosci
P17.27 predkosci predefiniowanych (]
predefiniowanych| Zakres: 0~15
Wyswietla aktualng wartos¢ pragdu pobieranego z sieci przez
P17.35( Pobodrpradu |falownik o
Zakres: 0.0~5000.0A
Wyswietla moment wyjsciowy. Wartos¢ dodatnia oznacza
Moment moment napedowy, ujemna — moment zwigzany ze zwalnianiem
P17.36 o . ; - L (]
wyjsciowy i oddawaniem energii przez silnik
Zakres: -3000.0Nm~3000.0Nm
Zliczanie
P17.37| przecigzenia |0~100 (100 oznacza btagd OL1) (]
silnika
Warto$¢ na
P17.38 wyjsciu -100.00~100.00% 0.00% o
regulatora PID
Wadliwe
P17.39| zatadowanie |0.00~99.99 0.00 o
parametrow
Grupa P24  System sterowania stacja pomp wody
Aktywnos¢
systemu 0: Wytgczony
P24.00 sterowania 1: Wigczony 0 ©
pompami
0: Wejscie analogowe Al1(zadawanie poprzez wejscie
. . analogowe All oznacza zadawanie poprzez potencjometr na
Wybdr wejscia oo
DN panelu — tylko dla falownikéw o0 mocy < 15kW)
P24.01 [sygnatu cisnienia| . o 0 O
wody 1: Wejscie analogowe Al2
2: Wejscie analogowe Al3
3: Wejscie impulsowe wysokiej czestotliwosci HDI
Wybor 0: Hib j totliwosci < P24.03
. Hibernacja przy czestotliwosci <« .
P24.02 parametru ja przy cze 0 o
rozpoczecia | 1: Hibernacja przy cisnieniu > P24.04
hibernacji
Czestotliwos¢ 10.00
P24.03| rozpoczecia |0.00~P0.03(czestotliwo$sé maksymalna) H'Z O
hibernacji
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. . Wartos¢ .
Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
Cisnienie
P24.04| rozpoczecia |0.00~100.0% 50.0% O
hibernacji
p24.05 | CZ8S opoznienia | 4 a6 og 5.0s O
hibernacji
Wybdr 0: Wyjsci totliwosci > P24.07
: Scie przy czestotliwosci > .
p24.0p| Paramelry yiscie prey cze o | e
wyjscla 1. Wyjscie przy ciénieniu < P24.08
z hibernaciji
Czestotliwos¢ 20.00
P24.07 wyjscia 0.00~P0.03(the Max. frequency) H'Z O
z hibernaciji
Cisnienie wyjscia _ o o
P24.08 7 hibernagji 0.00~100.0% 10.0% O
Czas opdznienia
P24.09 wyjscia 0.0~3600.0s 5.0s O
z hibernacji
Parametry P24.10~P24.12 umozliwiajg utworzenie prostego
systemu sterowania trzema silnikami pomp wody.
Czestotliwose
wiyjsciowa falownika
Aktywny silnik
P24.10 pomocniczy 0 ©
=gome
czestotliwosc ? czestotliviosc ?
Tak Mie
‘Rozpoczecie odliczania czasu opOZ’niema‘ Rozpoczecie odliczania czasu opd#nienia
wiaczenia silnika pomocniczego witgczenia silnika pomocniczego
Czas opodznienia
wigczenia/
P24.11 wylgczenia 5.0s O
silnika Qsiggnigto czas Osiggnisto czas
. opéZnienia ? opdZnienia ?
pomocniczego 1
Tak Talk
WWtacz silniki Witacz silnikd
pomocnicze 112 pomacnicze 110 2
Czas opéznienia Parametr P24.10 pozwala na wybér aktywnego silnika
wigczenia/ | Pomocniczego. _
P24.12 wylaczenia 0 Silniki pomocnicze nlegktywne 5.0s O
silnika 1: Aktywny s!ln!k pomocniczy 1
pomocniczego 2 2: Aktywny silnik pomocniczy 2 _
3: Aktywne oba silniki pomocnicze (1 i 2)
Zakres nastaw P24.10: 0.0~3600.0s
Zakres nastaw P24.11: 0.0~3600.0s
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7 Dziatanie instrukcji podstawowych

7.1 Zawartos¢ rozdziatu
Rozdziat ten opisuje bardziej szczegdtowo podstawowe tryby pracy falownika.

A <~ Sprawdzi¢ prawidtowos$¢ potgczen i dokrecenie zaciskow falownika.
< Sprawdzi¢ zgodno$¢ mocy silnika i falownika.

7.2 Pierwsze wiaczenie zasilania
Przed wigczeniem falownika nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢ z zaleceniami instalacyjnymi z rozdziatu 2.

Wiaczenie zasilania

Nalezy upewni¢ sie, ze nie ma btedu w okablowaniu. Poda¢ zasilanie na falownik poprzez wigczenie napigcia
sieciowego wytgcznikiem zamontowanym w obwodzie pierwotnym. Na wyswietlaczu panelu klawiatury pojawi sie
8.8.8.8.8. i zaswiecg si¢ wszystkie diody sygnalizacyjne. Po chwili wyswietlacz przejdzie w tryb wyswietlania
czestotliwosci. Oznacza to zakonczenie procesu inicjalizacji falownika i przejscie w stan czuwania w oczekiwaniu

na sygnat startu.
oooad

Wyswietlacz pokazuje|8.8.8.8.8. Czuwanie
i swieci sie 7 diod sygnalizacyjnych

8] o o

(&}

O

L ] e
. Criren

* ..!.!.L!;-!,\

L 5
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Ponizszy diagram przedstawia kolejnos¢ dziatan przy uruchamianiu falownika:

Wigczyé zasilanie po
sprawdzeniu okablowania

v

Przywréci¢ nastawy fabryczne
P00.18=1

v

Wybér typu G/P P00.17

v

P02.01~P02.05

Wigczy¢ petzanie
(QUICK/JOG)

Jesli kierunek obrotéw jest nieprawidtowy,
zmieni€ kolejno$¢ przewodow silnikowych

Tryb autotuningu

P00.15=1 P00.15=2 P00.15=3

A\ 4
Nacisng¢ RUN (autotuning), a
potem STOP

v

Ustawi¢ P00.01, P00,02

v

Ustawi¢ czestotliwo$¢ pracy

v

P00.00

P00.00=0 P00.00=1 P00.00=2

v v v

Ustawi¢ P03 Ustawi¢ P03 Ustawi¢ P04

v
Ustawi¢ P01

v

RUN

v

STOP

v

Uwaga: w przypadku wystgpienia btedu nalezy postepowaé zgodnie ze wskazéwkami z rozdziatu 8

.Monitorowanie btedéw”. Nalezy okresli¢ przyczyne btedu i zastosowac¢ odpowiednie srodki zaradcze.

Oprécz parametrow P00.01 i P00.02, wybdr sposobu podawania rozkazéw sterujgcych moze byé dokonywany
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przy pomocy wejsciowych zaciskdw wielofunkcyjnych.

Biezacy sposob
sterowania
P00.01

Funkcja 36 zacisku
wejsciowego
Przetaczanie na
klawiature panelu

Funkcja 37 zacisku
wejsciowego
Przetaczanie na zaciski
wejsciowe

Funkcja 38 zacisku
wejsciowego
Przetaczanie na
komunikacje szeregowa

Sterowanie z klawiatury
panelu

NO

Sterowanie z zaciskow
wejsciowych

Sterowanie przy pomocy
komunikacji szeregowej

Sterowanie z zaciskow
wejsciowych

Sterowanie z klawiatury
panelu

NO

Sterowanie przy pomocy
komunikacji szeregowej

Sterowanie przy pomocy

Sterowanie z klawiatury

komunikacji szeregowej

panelu

Sterowanie z zaciskow
wejsciowych

NO

Uwaga: “NO” oznacza, ze funkcja zacisku wejsciowego jest nieaktywna przy biezgcym sposobie sterowania

7.3 Sterowanie wektorowe

Sterowanie silnikdw asynchronicznych jest trudne z powodu nieliniowosci charakterystyk i duzej liczby zmiennych
decydujgcych o ich wiasciwosciach. Sterowanie wektorowe rozwigzuje problem sterowania poprzez podziat prgdu
silnika na dwie sktadowe: bierng (odpowiedzialng za wytwarzanie pola magnetycznego (wzbudzenie)) i czynng
(zwigzang z wytwarzaniem momentu obrotowego). Znajomo$¢ parametrow silnika pozwala na obliczenie obu
sktadowych i uzyskanie wysokiej wydajnosci tak silnika asynchronicznego, jak i synchronicznego.

Falowniki Goodrive 200A bazujg na skomplikowanych modelach silnikéw i wymagajg dokladnych wartosci
parametrow. Dla uzyskania duzej doktadnosci sterowania zalecane jest wykonanie autotuningu, jak réwniez

zachowania ostroznosci przy zmianach pewnych, specyficznych parametrow.

Z# Rectifying
I ‘ bridge
Calculation| +
@ Im —bﬂ—b Eéﬁ’gﬁon L Park =PWM -
current ransformation| pulse [ .
— > > Invenenn
. ey 1ACR g bridge
o >0—» ir O » Torque UulUyw| Uy
-A -A L_current |
- U Yy
— 9 " lPosition |_| -
Wrabservatio d <«Jy| Vottage
[_9 wSpeed| Uy detection
recognization
l\.lnagnetl <
flux
inkag - i
5] | | Park j Clark|[* [ {Current ;|
Ivtfansforrpetiontransfor&tion detecti D
iT -< -t on |-
I~

7.4 Kontrola momentu obrotowego
Falowniki Goodrive200A posiadajg dwa tryby sterowania: kontrola momentu obrotowego i kontrola predkosci

obrotowej. Istotg kontroli predkosci jest utrzymanie biezgcej predkosci zgodnej z predkoscig zadang. Obcigzenie
maksymalne powinno miesci¢ sie w limicie momentu obrotowego. Z kolei, kontrola momentu ma na celu

utrzymanie stabilnego momentu wyj$ciowego zgodnego z wartoscig zadang. W tym czasie czestotliwos¢
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wyjsciowa moze zmienia¢ sie w przedziale miedzy dolnym, a gérnym limitem.

P00.00 Sposib kontroli predkosci
2

o
1 Rozruch
Nt ) f
LU 0 Zadawanie gérnego Wyswietlanie
1 i 29 ac P03.13 limitu momentu momentu
- : Fu!ll: ca : zacisku Nastawa filtru e wyiSeiowedo
wielofunkeyjnego czasowego momentu napedowa Limit kontroli momentu
3 (blokada kontroli
a3 =3
4
[res e
7 H
Do 1] :
[ 1L
9 pi7as
Ethernat }J 10 Wyswietianie PO3.14
T POZA1 momentu
Sposéh zadawania zadanego o
PO3.16
momentu obrotowego
T
2
TP —=
1 )
[—r—— R
Po3.21 2 4
Cw 11— 5P
3 — 65— MODBUS
o T
—E L T
Crmores 1| 9f—em
7
Ethernet j 8
PO3.15
Tan PO3.13
Erumy
P03.20 0 0 PoL1T
g 1 11— A
2 o — a2
[ 3 33— [
4 . ]
oo - 5| Lol
: N
_—[_PRDHBLIS 7 Pl ! FROFIEUS
5 o e
e

7.5 Parametry silnika

A\

< Nagly rozruch silnika podczas autotuningu grozi urazami fizycznymi. Przed rozpoczeciem
autotuningu nalezy utworzy¢ bezpieczng strefe wokét silnika.

< Podczas tuningu statycznego, mimo, ze silnik nie obraca sie, na jego zaciskach wystepujg
napiecia. Dotykanie silnika w trakcie procedury autotuningu grozi porazeniem elektrycznym.

A\

< Nie nalezy przeprowadzac¢ procedury autotuningu z wirujgcym silnikiem, gdy silnik jest
sprzezony z obcigzeniem. Takie postepowanie moze wywota¢ wadliwe dziatanie lub
uszkodzenie tak falownika jak i urzadzen mechanicznych. Parametry silnika nie zostang
wiasciwie obliczone i nie bedzie on dziatat prawidtowo.
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PO0.0M=0

|

FO2.01~P02.05

¥ ¥
PO0.15=1 PO0.15=2 FO0.15=3

Macisngt "RUN", aby
rzpoczae autotuning

!

Autotuning

|

Wy dwietla "END"

!

Koniec

Prawidtowos¢ sterowania silnika bazuje na doktadnosci jego parametrow wprowadzonych do falownika. Stuzy
temu procedura autotuningu (przeprowadzana po wprowadzeniu parametrow silnika z tabliczki znamionowej), w
ktorej falownik sam okresla konieczne parametry silnika (uzyto silnik 1 jako przyktad).

Uwaga:

1. Wprowadzi¢ parametry silnika zgodne z danymi tabliczki znamionowe;j.

2. Odtgczy¢ obcigzenie, jesli wybrano autotuning z wirowaniem silnika (silnik musi pracowa¢ na jatowo), w
przeciwnym razie uzyskane rezultaty bedg nieprawidtowe. W silnikach asynchronicznych okreslone zostajg w
ten sposob parametry P02.06~P02.10.

3. Jesli wybrano autotuning statyczny 1, nie nalezy odfgczac¢ silnika od obcigzenia. Poniewaz nie sg tutaj uzyte
wszystkie parametry, doktadnos¢ procedury jest gorsza niz autotuningu z wirowaniem silnika. W silnikach
asynchronicznych okreslone zostajg w ten sposéb parametry P02.06~P02.10.

4. Jesli wybrano autotuning statyczny 2, nie nalezy odtgcza¢ silnika od obcigzenia. Poniewaz nie s3 tutaj uzyte
wszystkie parametry, doktadnos¢ procedury jest gorsza niz autotuningu z wirowaniem silnika. W silnikach
asynchronicznych okreslone zostajg w ten sposéb parametry P02.06~P02.08. Procedura uzyteczna w
przypadkach sterowania SVPWM.

7.6 Sterowanie rozruchem i zatrzymaniem

Rozruch i zatrzymanie falownika obejmuje trzy przypadki: rozruch po komendzie startu przy normalnym zasilaniu,
rozruch po uaktywnieniu funkcji restartu przy normalnym zasilaniu i rozruch po automatycznym resecie btedu.
Szczegoéty podano ponizej.

Istniejg trzy tryby rozruchu falownika: bezposredni rozruch od czestotliwosci startowej, rozruch po hamowaniu DC i
rozruch ze $ledzeniem predkosci obrotowej. Wybér zalezy od wymagan konkretnego napedu.

W przypadku duzych obcigzen, a szczegdlnie, gdy moze wystgpi¢ ruch w przeciwnym kierunku, najlepszy bedzie
rozruch po hamowaniu DC, a potem ze $ledzeniem predkosci obrotowe;.
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1: Schemat logiczny przebiegu rozruchu po komendzie startu przy normalnym zasilaniu

Rozruch hezposredni
- P Linioury
P 13
FO1 00 Poron == b 2,
Sposdb rozruchu -1
POT 02
[ .
0 0 f
Rozruch po hamowaniu DC
P01 PO 12 —
Czas #0C Czas DEC 112 Zakres przeskoku 3
[EY) ST py—
Nie 1 112 zakres przeskoku 3
Petzanie ? - P05 . — 3T 2 e
Sposdb przyspieszania‘zwalniania }_m % zakres przeskoku 2
2 —=12
2
2 e 1 ] _ F 12 x zaves przeskolu -
Tak = 7% x zakres przeskoku 1
f —=F___
172 Takres praeskoku 1
PO 04 L
. t
1,72, 13 - czestotliwosci przeskaku
Rezerwa
L] —
"{ Rozruch ze $ledzeniem }»
i

POB 6

Czgstat

pefzaria &

<

<,
ks
t
PE.OT P08
Czas ACC Czas DEC

2: Schemat logiczny przebiegu rozruchu po uaktywnieniu funkcji restartu przy normalnym zasilaniu

p

» Stand
by
. Stan
Restart 07 Klawiatura przed zanikiem Sto *
po zaniku 0 zasilania
zasilania b
e Czas
1 oczekiwania 2
>P01.222 Komunikacja -
P01.21 0
Aktywny
A sygnal Tak j
Zaciski FWDIREV 7 1
el
P01.18

3: Schemat logiczny przebiegu rozruchu po automatycznym resecie btedu
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Praca falownika

Wiystapienie bledu

llosc prob autoresetu
bledu < P08 28

Interwiat migdzy
wiystapieniem bledu a
reakcjg falownika

=P03.29

v

Whyswietlenie kodu
bledu i zatrzymanie
falownika

Skasowanie bredu
I rozruch falownika

7.7 Zadawanie czestotliwosci

Falowniki Goodrive200A oferujg rézne sposoby zadawania czestotliwosci. Kanat zadawania czestotliwosci moze
zostac¢ podzielony na gtéwny i pomocniczy.

W falowniku przewidziano dwa gtéwne kanaty zadawania czestotliwosci: kanat A i kanat B. Czestotliwo$¢ zadana
moze by¢ wynikiem prostych operacji matematycznych miedzy oboma kanatami. Wybdr kanatu moze by¢ takze
dokonywany dynamicznie przy pomocy wielofunkcyjnych zaciskow wejsciowych.

Falowniki Goodrive200A oferujg trzy pomocnicze kanaty zadawania czestotliwosci: przyciski UP/DOWN klawiatury
panelu, przetgczajgce zaciski wejsciowe UP/DOWN i wejscie potencjometru cyfrowego. Zestaw odpowiednich
parametrow umozliwia okreslenie czestotliwosci zadanej, jak réwniez czestotliwosci odniesienia.

Aktualny sposéb zadawania jest wypadkowg kanatu gtéwnego i pomocniczego.
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Panel
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FO0.06
o D Zsdswanie
;@
kariat A
2
3
HDI
4 P17.00 P1702
Odezyt czestatl Odozyt czestatiwosc
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Funkeja 33 zacisku wejéciowego A Funkeja 12 zacisku wejciowego
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Aktywna Aktywna
POg 44 ﬁ
i § Hisaktyama § Miesktywna
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ARtywnote zaciskoue
ZamskDoWN}-.- LR
FOBA4
P08 .42 0 Zaciski weiciowe UPDOWN sktywne Cylra ciziesigtek
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Ponizsza tabela pokazuje mozliwosci przetgczania miedzy r6znymi kanatami zadawania:

Biezacy kanat
zadawania
czestotliwosci
P00.09

Funkcja 13 zacisku
wejsciowego
Przetaczanie zadawania z
kanatu Ado B

Funkcja 14 zacisku
wejsciowego
Przetaczanie z kombinacji
nastaw na kanat A

Funkcja 15 zacisku
wejsciowego
Przetaczanie z kombinacji
nastaw na kanat B

A

NO

NO

B

NO

NO

A+B NO A B
A-B NO A B
Maks. [A, B] NO A B
Min. [A, B] NO A B

Uwaga: ,NO” oznacza, ze funkcja zacisku jest nieaktywna dla biezgcego kanatu zadawania czestotliwosci

Przyporzadkowanie funkcji 10 (UP) i 11 (DOWN) wybranym zaciskom wejsciowym oraz zadanie parametrow

P08.44 i P08.45 umozliwia zmiane czestotliwosci zadanej sygnatami na tych wybranych zaciskach.
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FOG.44 - alktywnost zaciskdw wejsciowych
‘ E jako Zrodta zadawiania czestotliwosc
P08 .45 - wspdlczynnik wzrostu nastawy
sygnalem na zacisku UP
F08 46 - wspdlczynnik zmnigjszania nastawy
sygnatem na zacisku DOWVYN

|
|
|
|
. o
; I -
| | 1 | I I | T
¥=1234 | | | \ : : !
: : : [ 1 |
| I |
Funkcja 10 (UF) | | o P
Zacisku wajsciowedo S L T T ! ! Tp- AN Zacisku
| I 1
Funkcja 11 (DOWWN) I | o s DOWN
zacisku wejsciowego Sy Tp- an zacisku

7.8 Prosty PLC

Prosty PLC jest wielokrokowym generatorem predkosci obrotowej. Falownik moze automatycznie zmienia¢
czestotliwos¢ i kierunek pracy zgodnie z potrzebami urzgdzenia napedzanego. W przesztosci funkcja ta wymagata
kontrolera zewnetrznego, obecnie jest wbudowana w falownik. Pozwala zaprogramowa¢ 16 krokow kontroli
predkosci wraz z 4 zestawami czaséw ACC/DEC.

Dodatkowo, zakonczenie kroku lub cyklu moze by¢ sygnalizowane poprzez wyjscie wielofunkcyjne.

P10.01
Pamigd nastaw PLC
P10.00 prey utracie zasilania
Sposch pracy prostego PLC .
E g i} Mastavwy tracone
2o przy zaniku zasiania L.
H = ¢ Czgstotlivvost
0 |Stop po zakoficzeniu R ] Zapamietywans zadana
ki - = —nastawy hiezacego [ o | Restart od
JE— 1 P —— Zadanie parametrow etapu / B pisrveszego stapu
o zakariczeniu dla wszysthich
praca z nastavvami krokéwy sterownika ]
korcowymi pLG a
s Marmalna praca — F17.00
—®|  crestofliwosci [
prIerwanego etapu
P10.36 Funkcia 23 zacisku
Wybdr sposobu restartu wieln funkoyineco
dla prostego PLC "Stop, reset prostego PLCY

Funkcia 17 wyjdcia wislotunkeyinego

"Sygnalizacia zakonczenia oykiu prostego PLC" I_JH_’_l ’_| ’_| ’_‘ '_| '_| ’_| ’_| ’_‘ '_| ’_| ’_| ’_| ’_‘ '_|

Funkcja 16 wyiscia wislofunkcyinego om
"Sygnalizacia zakofczenia kroku prostego PLEC" ms

200m s

7.9 Praca z predkosciami predefiniowanymi

Falowniki Goodrive 200A pozwalajg zaprogramowac 16 predkosci predefiniowanych, ktére mogg by¢ uaktywniane

kombinacjg sygnatéw na zaciskach 1~4 wyboru predkosci predefiniowanych.
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F10.02 pred. predef 0 o | EITD -
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7.10 Regulator PID

Sterowanie za pomoca regulatora PID jest zwykle uzywane do kontroli jakiego$ procesu. Mozliwos¢ zadania
wartosci dla czionu proporcjonalnego, rézniczkujgcego i catkujgcego (regulacja sygnatu biledu) pozwala
ustabilizowa¢ wartos¢ wielkosci kontrolowanej. Sygnat sprzezenia zwrotnego moze pochodzi¢ od czujnika
temperatury, przeptywu, cisnienia, odlegtosci lub innego przetwornika wielkosci regulowanej.

Ponizej przedstawiono podstawowy schemat blokowy regulatora PID.
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Gdy P00.06, P00. 07=7 lub P04.27=6, praca falownika podporzadkowana jest regulatorowi PID.

7.10.1 Podstawowe etapy ustawiania parametrow regulatora PID:

a: Okreslenie wzmocnienia Kp

b:

C:

Przy ustawianiu wzmocnienia Kp nalezy najpierw wytgczy¢ czion catkujgcy i rézniczkujgcy (ustawi¢ Ti=0 i
Td=0), aby pozostawi¢ dziatanie tylko cztonu proporcjonalnego. Ustawi¢ wejsciowg wartos¢ zadang jako
60%~70% dopuszczalnej wartosci maksymalnej. Zwiekszac wartos¢ Kp od 0 do wartosci, przy ktorej pojawig
sie oscylacje, zmniejszy¢ do zaniku wahan. Postepujgc w ten sposéb okreslic mozliwie precyzyjnie wartos¢ Kp,
przy ktorej uktad staje sie niestabilny. Jako parametr P09.04 przyjg¢ 60%~70% otrzymanej wartosci.
Okreslenie czasu catkowania Ti

Po ustawieniu wzmocnienia Kp ustawi¢ na poczatku duzg wartos¢ czasu catkowania Ti. Zmniejsza¢ Ti do
momentu, gdy pojawig sie oscylacje nastepnie zwigkszac az do ich zaniku. Postepujac w ten sposob okresli¢
mozliwie precyzyjnie wartos¢ Ti, przy ktérej ukiad staje sie niestabilny. Jako parametr P09.05 przyjac
150%~180% otrzymanej wartosci.

Okreslenie czasu rézniczkowania Td

W wiekszosci przypadkow nie ma potrzeby zmienia¢ wartosci Td=0.

W razie koniecznosci postepowac tak jak przy okreslaniu Ti z tym, ze wartoscig poczgtkowg Td jest 0. Jako
parametr P09.06 przyja¢ 30% otrzymanej wartosci.

: Uruchomi¢ system z obcigzenieniem i bez. Sprawdzi¢ stabilnos¢. W razie potrzeby dokona¢ korekty

parametrow regulatora PID.

7.10.2 Odpowiedz skokowa regulatora PID

Po ustawieniu parametréw mozliwa jest korekta jego odpowiedzi skokowe;.

Redukcja przeregulowan

Dokonywana jest przez skrocenie czasu rézniczkowania i wydtuzenie czasu catkowania.
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C‘)dpowiedz Przed korekta
h

.......................

Po korekcie

Czas
»

Osiagniecie wartosci zadanej w mozliwie najkrétszym czasie
Skrocenie czasu catkowania (Ti) i wydiuzenie czasu rozniczkowania (Td) przyspieszy odpowiedz uktadu na

zmianeg wartosci zadanej (nawet kosztem niewielkich przeregulowan).

C‘)‘dpowiedz' Po korekcie

Przed korekta

Czas
>

Redukcja oscylacji dlugookresowych

Jesli okres oscylacji jest diuzszy niz czas catkowania (Ti), konieczne jest wydtuzenie czasu catkowania.

/ Przed korekta

Odpowiedz
4

Czas _
>

Redukcja oscylacji krotkookresowych
Okres oscylacji krotkookresowych zblizony do czasu rézniczkowania (Td) oznacza zbyt duzg warto$¢ Td.
Skrocenie czasu rozniczkowania pozwala na redukcje oscylacji. Jesli Td=0 (czton rdzniczkujgcy wytaczony)
redukcja oscylacji mozliwa jest tylko przez zmniejszenie wzmocnienia Kp.

quowiedz'

Po korekcie

Przed korekta

Czas _
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7.11 Licznik impulséw

Falowniki Goodrive200A posiadajg wbudowany licznik zliczajagcy impulsy poprzez wejscie impulsowe wysokiej
czestotliwosci HDI. Gdy licznik osiggnie wartos¢ referencyjng, na wielofunkcyjnym wyjsciu pojawia sie sygnat
,osiagnieto wartosc¢ referencyjng”, licznik dalej zlicza impulsy. Gdy osiggnie wartos¢ zadana, na wielofunkcyjnym

wyjsciu pojawia sie sygnat ,osiggnieto wartos¢ zadang”, licznik zostaje wyzerowany i zatrzymany do pojawienia sie

nastepnego impulsu wejsciowego.

PO5.00

Wybdr funkcji wejscia HDI

i

1

Funkeja 28 zacisku

Stan licznika

P17.18

wejScioweago
Reset licznika

[o}lon

*

Y OFF
2
PO5.42
Wybdr funkcji wejscia
impulsowego HDI
Stan licznika

i

Funkeja 28 zacisku

R

Reset licznika

P17.18

ejScioweago

[oH

on

*

OFF

A

1

Funkeja 31 zacisku
wejScioweago
YWyzwalanie licznika

Y, HDO, RO1, RO2

Stop zliczania
impulsdw

Yy

Yy

Funkcja 19 zacisku wejsc. Funkecja 18 zacisku wejsc.
Osiggniecie referencyjnej Osiggnigcie zadane]

wartosci licznika wartosci licznika

YWartosc zliczona
>F08.257

YWartosc zliczona
>P08.267

Zliczanie

POg.26 POg.25
YWartosc referencyjna YWartosd zadana licznika
licznika
Funkcja 19 zacisku wejéc. Funkcja 18 zacisku wejsc.
Osiggniecie referencyjngj Osiggnigcie zadane]
wartosci licznika wartosci licznika

Wartost z

>F08.267

liczona Wartosc zliczona Zliczanie

POg.26 POg.25
YWartosc referencyjna YWartos¢ zadana licznika
licznika

Cisiggnieto wartosE zadang,

Y, HDO, RO1, RO2
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8 Monitorowanie btedow

8.1 Zawartos¢ rozdziatu
W rozdziale opisano sposdb kasowania btedow i przeglgdania historii btedéw. Podano takze liste alarmoéw i

komunikatow o btedach oraz mozliwe powody i dostepne srodki zaradcze.

<~ Konserwacji, przegladu i wymiany podzespotéw falownika moga dokonywac tylko
A wykwalifikowani elektrycy. Przed przystapieniem do prac przy falowniku nalezy
zapoznac¢ sie z zaleceniami zawartymi w rozdziale Srodki bezpieczenstwa.

8.2 Sygnalizacja alarméw i bledow
Btad jest sygnalizowany za pomocg diody LED (patrz rozdz. 5 Procedura obsfugi z panelu klawiatury). Gdy

Swieci dioda TRIP, informacja na wyswietlaczu o alarmie lub btedzie sygnalizuje anormalny stan falownika.
Informacje zawarte w tym rozdziale pozwalajg zidentyfikowac i skorygowac¢ wigkszo$¢ btedoéw. W razie trudnosci
nalezy skontaktowac sie z lokalnym biurem INVT.

8.3 Kasowanie btedu

Skasowanie (reset) btedu moze by¢é wykonane przu uzyciu klawiatury panelu (przycisk ), wejscia

cyfrowego lub przez wytgczenie zasilania. Po usunieciu btedu falownik moze zosta¢ uruchomiony.

8.4 Historia btedow

Parametry P07.27~P07.32 przechowujg informacje o 6 ostatnich btedach. Parametry P07.33~P07.40,
P07.41~P7.48, P07.49~P07.56 przechowujg informacje o stanie falownika (parametrach) przy wystgpieniu 3
ostatnich bteddw.

8.5 Instrukcja postepowania przy wystapieniu btedu
Po wystgpieniu btedu falownika nalezy postepowa¢ w nastepujgcy sposob:

1. Sprawdzi¢, czy panel dziata w sposob prawidtowy. Jesli nie, skontaktowac sie z lokalnym biurem INVT.

2. Jesli panel jest sprawny, nalezy sprawdzi¢ grupe parametréow P07, aby, poprzez sprawdzenie parametrow
falownika podczas wystgpienia btedu, okresli¢ rzeczywisty stan napedu w momencie wykrycia niesprawnosci.
Zapoznac sie z ponizszg tabelg i porownac¢ z tym, co sygnalizuje falownik.

Usung¢ usterke lub poprosi¢ o pomoc w jej usunieciu.
Skasowac btad i sprébowac uruchomi¢ falownik.

Kod btedu Typ biedu Mozliwy powéd Sposéb postepowania
outl Btad fazy U (IGBT) 1. Zbyt szybkie przyspieszanie 1. Wydhzy¢ czas ACC
2. Wymieni¢ modut
2. Uszkodzony modut IGBT 3. Sprawdzié przewod
out2 Btad fazy V (IGBT)  |3. Niedoktadnie przytaczone ' p&aczenios’ve y
pfzeWOd.y silnika L 4. Sprawdzi¢ osprzet i wyeliminowac
out3 Btad fazy W (IGBT) |4. Nieprawidiowe uziemienie saklécenia

s 1. Zwigkszy¢ czas ACC/DEC
Przecigzenie pragdowe

g _ . . . 2. Sprawdzié napiecie zasilania
ot przy przyspieszaniu 1. Zbyt szybkie przyspieszanie lub 3 Zzgstosowac’: fglgwnik wiekszej
zwalnianie ' mocy
2. Zbyt niskie napigcie sieci 4. Sprawdzi¢, czy nie ma zwar¢ w
0oC2 Przecigzenie pradowe |3. Zbyt niska moc falownika ’ obci zenil:l (doziemnych lub
przy zwalnianiu 4. Niewtasciwe lub zmienne mie(?zyprzewodowycxt/]) lub czy
5 822:2?;2'&8 lub utrata faz wirowanie silnika jest ptynne.
Przeciazenie pradowe |a ai L y 5. Sprawdzi¢ potgczenie z silnikiem
0oC3 gzenie pradowe  16. Silne zaktocenia zewngtrzne 6. Sprawdzic. czv nie wystepui
przy statej predkosci - oprav ¢, czy ystepuig
zaktécenia
ovi Btad nadnapigciowy o I~ -~ 1. Sprawdzié napiecie zasilania
przy przyspieszaniu ; gf""*j‘sc""’e napiecie zasilajace |y g \dzi¢, czy czas DEC nie jest
. Zbyt duza energia zwrécona ' PP, _ .
o2 Btad nadnapieciowy przez silnik za krotl'<|, czy nlgjgst uruchamilany
przy zwalnianiu obracajacy sie silnik lub czy nie
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Kod btedu Typ btedu Mozliwy powod Sposéb postepowania
Btad nadnapigciowy jest wymagany dodatkowy
ovs3 . e 7 .
przy statej predkosci element odbierajgcy energie
uv Zbyt niskie napiecie na Zbyt niskie napiecie zasilania Sprawdzi¢ napiecie zasilania

szynie DC

1. Zbyt niskie napiecie zasilania.
2. Zadany niewtasciwy prad

1. Sprawdzi¢ napiecie zasilania
2. Ustawi¢ prad zgodny z danymi

OoL1 Przecigzenie silnika znamionowy silnika. silnika
3. Utyk silnika lub zbyt duze 3. Sprawdzi¢ obcigzenie i dobraé
wahania obcigzenia. forsowanie momentu
1. Zbyt szybkie pr_zyspiesz.ani_e . 1. Wydtuzyé czas ACC
2. Restart obracajacego sig silnika 2. Unika¢ uruchamiania wirujgcego
3. Zbyt niskie napiecie zasilania ’ silnika
OoL2 Przecigzenie falownika g S?gtgtl;\f/zigbcrlz:r:iisk 3. Sprawdzi¢ napiecie zasilania
- Liugofrwata p a 4. Zastosowag falownik wigkszej
predkoscig przy sterowaniu mocy
wektorowym w kierunku 5. Zastosowaé wiasciwy silnik
odwrotnym
Falownik sygnalizuje wstepny - s
oL3 Przecigzenie elektryczne |alarm przecigzenia zgodnie z Srpzr:(\:/;/dzz::n%t\:::éazoenle | prog alarmu
zadang wartoscig P a 9
SPI Utrata fazy wejsciowej |Utrata lub wahania fazy R,Slub T ; Sggagi:g f(?;clikzaigzreenergii
. 1. Sprawdzic rozdziat energii na
SPO | Utrata fazy wyjéciowej |°Tata fazy U,V iub W (lub duza wyjéciu falownika
asymetria tréjfazowego obciazenia) 2. Sprawdzié silnik i przewody
; 1. Niedrozne otwory wentylacyjne
Przegrzanie
OH1 .
prostownika lub uszkodzony wentylator 1. Udroznié kanaty wentylacyjne Iub
2. Zbyt wys_oka temperatura wymieni¢ wentylator
Przegrzanie modutu otoczema} 2. Obnizy¢ temperature otoczenia
OH2 3. Zbyt diugi czas pracy przy
IGBT przecigzeniu.
EF Blad zewnetrzny VIT/:‘a’kt.:Ja na sygnat na wybranym Sprawdzi¢ stan urzgdzenia
jSciu zewnetrznego
1. Ustawi¢ wtasciwg predkosc
1. Niewtasciwa predkos¢ transmisji |2. Sprawdzi¢ potgczenia komunikaciji
I 2. Btgd w okablowaniu szeregowej
g Blad komunikacji 3. Niewtasciwy adres 3. Ustawi¢ wiasciwy adres
4. Silne zaktécenia zewnetrzne 4. Zastosowac rozwigzania
przeciwzaktéceniowe
1. Niewfasciwe potgczenia plyty
sterUJqqu . . 1. Sprawdzi¢ ztgcza i wtyki
. 2. Zte zasilanie pomocnicze o .
ItE Bfad detekcji prgdu S . 2. Wymieni¢ czujnik prgdowy
3. Czujniki pomiaru pragdu sg 3. Wymienic plyte sterujaca
uszkodzone '
4. Niewtasciwa modyfikacja obwodu
1. Dobra¢ wtasciwy falownik
S . 2. Wprowadzi¢ parametry silnika
1. Moc S|I_n|ka jest niezgodna z moca ngc)Jdne 5 tabﬁczka zne}llmionowa
falownika . . 3. Odtgczy¢ obcigzenie silnika i
2. Wprowadzono nieprawidtowe ponowi¢ autotuning
tE Btad autotuningu par.amgt.ry_znammnowe silnika .|4. Sprawdzi¢ potaczenia silnika i
3. Duza réznica miedzy parametrami ustawi¢ parametry
znamionowymi i otrzymanymi z 5. Sprawdzic, czy gy limit
autotuningu . czestotliwosci ustawiony jest
4. Przekroczony czas autotuningu powyzej 2/3 czestotliwosci
Znamionowej
EEP Biad pamieci 1. Btad kontroli zapisu i odczytu 1. Skasowac btad przyciskiem
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Kod btedu Typ btedu Mozliwy powod Sposéb postepowania
EEPROM parametrow STOP/RS
2. Uszkodzenie EEPROM-u 2. Zmieni¢ panel sterujacy
1. Nieaktywne sprzezenie zwrotne |1. Sprawdzi¢ sygnat sprzezenia
PIDE Btad sprzezenia PID zwrotnego PID
zwrotnego PID 2. Brak sygnatu zrodta sprzezenia |2. Sprawdzi¢ zrédto sygnatu
zwrotnego PID sprzezenia zwrotnego PID
1. Uszkodzenie lub wadliwe
dziatanie zespotu hamujgcego, |1. Sprawdzi¢ zespot hamujacy i
Biad zespotu uszkodzone przewody wymieni¢ przewody
bCE . ! . ) iy
hamujgcego potgczeniowe 2. Zwiekszy¢ wartos¢ rezystora
2. Niewfasciwa wartos¢ rezystora hamujgcego
hamujgcego
1. Zwarcie wyjscia falownika z . N
uziemieniem 1. Sprawdzi¢ potgczenia silnika
ETH1 Zwarcie doziemne 1 . - 2. Wymienic¢ czujnik prgdowy
2. Usterka w obwodzie czujnika 3. Wvmienié pivte steruiac
pomiaru pradu Y piyte 1acq
L ﬁgzrn::gr\]/ivggsma falownika z 1. Sprawdzi¢ potgczenia silnika
ETH2 Zwarcie doziemne 2 . - 2. Wymieni¢ czujnik pradowy
2. Usterka w obwodzie czujnika o :
. 3. Wymienic¢ pltyte sterujaca
pomiaru pradu
1. Sprawdzi¢ obcigzenie i,
. ewentualnie, wydtuzy¢ czas
dEu | Btad odchyiki predkosci |Z2Yt duze lub zablokowane detekgji

obcigzenie

2. Sprawdzi¢ poprawno$é
parametrow sterujgcych

1. Nieprawidtowo ustawione
paramery silnika synchronicznego

1. Sprawdzi¢ prawidtowos$¢é
obcigzenia

STo Btad 2. Nieprawidtowy parametr 2. Sprawdzi¢ poprawnos$é
niedostosowania »autoturn” parametrow sterujgcych
3. Brak pofgczenia falownika z 3. Zwiekszy¢ czas wykrywania btedu
silnikiem niedostosowania
END Osiggnigcie zadanego |Czas pracy falownika przekroczyt  |Zapytac dostawcy i ustawi¢ czas
czasu pracy wartos¢ zadang pracy
1. Zte potagczenie lub przerwa - _—
miedzy falownikiem i panelem L Sprawcjz_m pg%aczemem@dzy
. - falownikiem i panelem
2. Zbyt duzy dystans miedzy : i .
Btad panelu . g 2. ZabezpieczyC¢ potgczenie przed
PCE - panelem i falownikiem N
klawiatury . . wptywem zaktocen
3. Uszkodzenie obwodéw o .
. ; . 3. Wymieni¢ komponenty i
komunikacyjnych w panelu i/lub . X .
. . ; skomunikowac¢ sie z serwisem
ptycie gtownej
1. Zte potgczenie lub przerwa 1. Sprawdzi¢ potgczeniemiedzy
miedzy falownikiem i panelem falownikiem i panelem
DNE Btad wprowadzania |2. Zbyt duzy dystans miedzy 2. Wymieni¢ komponenty i
parametrow panelem i falownikiem skomunikowac¢ sie z serwisem
3. Wystepuje btgd w 3. Sprébowac¢ ponownie zadawania
zapamietywaniu danych z panelu Z panelu
. T Falownik sygnalizuje wstepny alarm - R,
LL Btad niedocigzenia niedociazenia zgodnie z zadana S_prawc_:lz!c o_bmazenle i prog alarmu
elektrycznego < niedocigzenia
wartoscig
POEE Wytaczenie uktadu Wytgczenie ukfadu sterujgcego lub Sprawdzi¢ zasilanie

sterujgcego

zbyt niskie napiecie na szynach

94



Falowniki Goodrive200A

Invertim Bis S.C

Monitorowanie btedéw

8.6 Analiza typowych bitedow

8.6.1 Silnik nie pracuje

Prawidtowa
praca

Czy korekta parametrdw
przywraca normalng
pracg ?

Czy parametry transrisji
59 prawidtowe ?

Kormunikacja

Silnik nie pracuje

Czy jest zasilanie ?
Czy pracuje wydwietlacz 7

Czy wylacznik jest zataczony ?

Ustawic wytacznik
w pozycje ON

Czy jest korunikat
0 bfedzie ?

Czy napigcia nazaciskach
R5.T =g prawidtowe ?

Zaciski

Sprawdzié tryb sterowania
(kanat sterujacy)

Sprawdzic sied
zasilajaca,

Klawiatura

Uszkodzenie
falownika

Prawidbowa
praca

Czy podanie prawidtowych
sygnatiw przywraca normalng
prace ?

Prawidtowa Tak Czy nacisnigcie RUN & ’ iskach
i Tak Czy korekta konfiguracji zy sygnaty na zaciskacl
F’rav:r;dctgwa : sieci przywraca nomnalng praca przywraca normalng prace ? 59 prawidtowe ?
P pracg ?
Hie | Hie
A 4

Czy kanat zadawania i
crestotliwost s prawidiowe ?

Czy korekta parametriw
przywraca normalng prace ?

Czy napgcia na zaciskach
UN WY 53 prawidiowe ?

Uszkodzenie
falownika

Czy silnik jest
prawidiowo przytaczony 7

Przytaczyc prawidlowo
silnik do falownika

Uszkodzenie
silnika

Imniejszyi
obcigzenie
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8.6.2 Wibracje silnika

YWibracje lub nienormalny

halas silnika
b
Czy typ | parametry silnika Nig o | Worowadzic prawidiowy typ
5a prawidiowe ? = | parametry silnika
Tak
h 4
Mig o Wikona¢ autotuning
Caywykonano autotuning ? > parametrdi silnika
Tak
h 4
Czy ustawiono prawiclowe Mie o] Worowadzic wiascive
parametry kontroli wahar () 7 =l parametry
Tak
h 4
Czy wibracje wysteplia na Tak | Sprawdzic czestotlivose
czestotliwosci zadaneg) ? = zadang,
MNie
h 4
Czy wibracie wywolyje Tk Sprawdzi¢ obciazenie
obcigzenie ? =
Mie
h
Jesli falownik sygnalizuje blad nalezy
skontaktowacd sig 7 sennisem INYVT
8.6.3 Blad nadnapigciowy
Blad OV
h 4
o Mg Upewnic sig, ze sied
Cry 7akres napiad s L
e ; - 5 P Zasilajaca odpowiada
Fasilajacych jest wiascivy potrzehorm
LTaI—c
Mie

Czy konfiguracja polaczen wyjsc ) )
falownika i rezystora hamujacego Skorygowad potaczenia
Jest prawidtowa ?

LTak

Cry c7as DEC nie 7y mozna wydiungd I
Jest zbyt krdtki ? czas DEC 7 Wyduzy¢ czas DEC
LNie MNie
h 4
Sprawdzic obcigzenie, Tak Czy nie uruchamiany Czy trzeba uzyd Tak .
zastosowad harmulec | jest silnik wirljgey w opcjonalnych elementw Do?]ac elementy
Zewnatrzny przeciwnym kierunku ? harnujacych ? amuEee
Mig Mie
v A4

Jesli to biad falownika,
skontaktowac sig z
senwisem MY T

Skorygowad
odpowiednie parametry
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Blad UV
Czy zakres napiec Mig UP_EI“'“_'"'t Ei?j- e 5%’5
zasilaigcych jest wiascivy 7 Zagligica odpowiada
Jacych ) Wy potrzebom
Tak
Czywlacznik zasilania Tak Wigczye Tasilanie,
| sthycznik 58 wylgrzons Fdiagnozowad
lub nigspravne ¥ nigsprammy element
Mie
ngz;’; Etogutgp?g{g %éaaﬁ”;; Tak Wykonat odpowiednie
o duzym pobarze pradu ? Zmiary w siec zasilajgce)
Mie
Czy podczas pracy Tak .
donnia wsipty et o
zaniki zasilania ? g usterk
iNie
Jesli to ad falownika,
skontaktowacd sig
Z serwisam [NVT
8.6.5 Przegrzanie falownika
Biad OH
r
Czy obcigzenie jest Tak Zredukowac obcigzenie,
zbyt duze lub zbyt mata moc wybrac falownik
falownika ? 0 wigkszej mocy
Mie
A 4
Zamontowac urzadzenie
Czy tzrsr;g%raturasgf(f;cgema Tak P chtodzace lub zmniejszydé
J Vi wy ’ obcigZenie falownika
Mie
h 4
Czy wentylator falownika Tak -~ Je.’é“ zac:wodmlf ot??dba X
- p P wymiany nalezy skontaktowad
pracuje byt glosno ? sig Z serwisem INVT
Mig
h 4
Czy kanaly wentylacyjne Mie | Udrozni¢ kanaty
sg drozne ? = wentylacyine
Tak
A4
< p%iyngéi’:f?g's‘?’:g& Tak |  Zredukowac wartosé
Ll

wysoka ?

czestotliwosci podnosnej

Mie
h 4
Jesli to blad falownika,

skontaktowac sig
Z serwisem INVT
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8.6.6 Anormalne grzanie si¢ silnika

Temperatura silnika
Zhyt wysoka

Czy wprowadzono
prawidtowe parametry
silnika ?

Tak

Czy wykonano
autotuning 7
Tak
Czy falownik pracuje
z matg predkoscia ?
Tak

Czy 7astosowano
witasciwy silnik do
matych predkosci 7

Tak
Czy obcigzenie
jestzbvt duze ?
Nie
Czy silnik 3-fazowy
jest Zrdwinowazony ?
Tak

Czy czestotliwose
podnosna jest za
niska ?

Nie
Czy okablowianie
silnika jest za diugie 7
Nie

Jesli to blad falownika,
skontaktowad sig
z serwisem INVT
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8.6.7 Utyk podczas przyspieszania

Utyk podczas
przyspieszania

Czy czas ACC jest
zhyt krotki
Mie

Czy napigcie na zaciskach
wyjSciowych jest wiascivwe 7

iNle

Czy obciazenie ma Tak o Czy zastosowana Tak | Skontaktowac sie
duzg bezwtadnoss el silik specjalny ? Z senaisern INVT

lN\e

Zredukowac obcigzenie,
zwilgkszye moc falownika

Zwighkszyé czas ACC

Tak Zastosowad grubsze i krotsze
przewody silnikowe,
zastosowad diawik wyjSciowiy

MNie

Czy moment obciazenia
jestzhyt duzy 7
Mie
Czy forsowanie momentu
jest zbyt duze 7
Nie

ZFredukowad moment
obcigzenia,
2wiiekszy¢ moc falownika

Zmodyfikowad wartose
forsowania momentu

Czy daje sie WVL;OWC' Zmﬁgﬁ'ﬁi’?&f’éog
autotuning nadpradowego

Jesli to biad falownika,
skontaktowac sig
z serwisem INVT
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8.6.8 Przeciagzenie pradowe

Przeciazenie
pradone

wystepLje Zwarcie
doziermne 7

Czy na zaciskach U VW

Ustalic przyczyne, w razie
patrzeby wymienic
przeviody silnikowe

Czu w silniku wystgpuje
Zwarcie doziemne ?

g Wymienic silnik

¢N\E

Czy parametry i typ
silnika sg prawidiowe

Nie Worowadzie: prawidiowy
7 typ | parametry silnika

iTak

Czy jest konieczny
autotuning 7

Tak )
Wykanat autotuning

lN.e

Cry czasy ACCIDEC ™ T2k Skorygowat
53 zhyt kritkie 7 wartoscl ACC/DEC
iNIE
Czy ohcigzenie jest Tak Zredukaowac obcigZenie
zhyt duze ? i zwiekszyt moc falownika
iNie
Cry vaystepujg Tak VWiyeliminowa

zaktocenia ?

frodio zaktocen

iNie

Try wislopunkiowa cheka™, MiB | Dobrat wiagcive nastawy
Uif jest prawidiowa 7 punkidw charakterystyki

iTak

Crywystepujg,
wibracje silnika ?

Tak

o | V¥prowadzic wiasciwe (L)

parametry kontroli wahan

iN.e

Jeslito biad falownika,
skontaktowad: sig
7 serwisern INVT
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8.7 Rozwigzywanie problemoéw zwigzanych z zaktéceniami
W przypadku wystepowania zaktécen przy wspotpracy falownika z innymi urzgdzeniami (PLC, PC, czujniki,

urzgdzenia pomiarowe, itp.) nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi wskazéwkami:

1. Sprébowac zdja¢ lub podigczyé¢ jumper filtru C3, aby sprawdzi¢ czy zaktocenia ustepujg

2. Sprawdzi¢ sposob prowadzenia przewodow zasilajgcych i sygnatowych (czy nie sg prowadzone jednym

korytkiem) i, w razie potrzeby, rozdzieli¢ obie grupy

3. Jesli wrazliwy sprzet i naped sg zasilane z tej samej sieci nalezy zastosowac transformator separujacy i

filtr w zasilaniu sprzetu wrazliwego

4. Ekran przewodow sygnatowych mozna sprobowac uziemi¢ na jednym lub obu koncach w celu weryfikaciji,

ktéra metoda daje lepsze wyniki

5. Sprzet wrazliwy i naped uziemia¢ oddzielnie
8.8 Przeglady i diagnostyka sprzetu

8.8.1 Okresy konserwaciji

Prawidiowo zainstalowane urzadzenie nie wymaga czestych przeglagdéw. Tabela zawiera standardowe terminy

konserwacji zalecane przez INVT.

sterujgcych jest wiasciwe

Sprawdzany element Zakres kontroli Metoda kontroli Kryterium
Sprawdzi¢ temperature
zewnetrznq, W|Igo.t[10'sc L Pomiar przyrzadkami i Zgodnosc¢ z
drgania oraz upewni¢ sie, ze ; - ;
- . kontrola wizualna instrukcjg
. . nie ma kurzu, gazéw, mgtly
Srodowisko zewnetrzne olejowej i skroplonej wody
Upewnic sig, ze nie ma w Za0dnosé z
otoczeniu narzedzi, obcych lub Kontrola wizualna i?\strukc'
niebezpiecznych przedmiotow 18
Upewnic sig,ze zasilanie Za0dnosé z
Napiecie obwodu gtéwnego i obwoddéw Pomiar multimetrem 9 )
instrukcjg

Upewni¢ sie, ze wyswietlacz

Kontrola wizualna

Dobra widzialnos$é

Panel klawiatury

jest czysty znakéw
Upe’:w.nlc sig, ze zr)akl sa Kontrola wizualna Z.QOanS.C z
wyswietlane prawidtowo instrukcjg

Upewni¢ sie, ze sruby sg
dokrecone prawidiowo

Dokreci¢

Upewnic sig, ze nie ma
zaktocen, iskrzen, uszkodzen
lub przebarwien
spowodowanych przegrzaniem

Kontrola wizualna

Czesto i starzeniem urzadzenia i
wystepujgce izolacji
Uwaga: zmiana
Obwéd koloru elementéw
X Upewni¢ sie, ze nie ma kurzu i . miedzianych (np.
gtéwny . Kontrola wizualna A
zabrudzenh szyn) nie $wiadczy
0 uszkodzeniu
falownika
Upewni¢ sie, ze nie wystepujg
zaktocenia lub zmiana koloru .
. Kontrola wizualna
przewodow spowodowane
Przytaczone przegrzaniem
przewody

Upewnic sig, ze nie ma spekan
lub przebarwien warstw
ochronnych

Kontrola wizualna
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Sprawdzany element Zakres kontroli Metoda kontroli Kryterium
. . Upewni¢ sig, ze nie ma .
Listwa zaciskowa P g 2€ ! Kontrola wizualna
uszkodzen
Upewnic sig, ze nie ma
wyciekow, zmian koloru, Kontrola wizualna
spekan i spuchnie¢ obudéw
Upewni¢ sie, ze gumow .
zav‘\)lorek 'esf na w?aéciw ¥n Oszacowanie czasu
Kondensatory jestr y pracy, kontrola wizualna
M miejscu
filtrujgce . —
Pojemnosé
. . - . . L zmierzona =
W razie koniecznosci pomiar Pomiar miernikiem : »
ojemnosci pojemnosci pojemnosc
P zZnamionowa
x0.85.
Upewni¢ sie, ze nie ma . .
P Sie, . Kontrola wizualna i
przebarwien lub spekan
. zapachowa
sopwodowanych przegrzaniem
. Warto$¢
Rezystory Kontrola wizualna lub . .
L : zmierzona nie
L demontaz jednej z . . .
Upewni¢ sig, ze nie ma przerw . . moze odbiegac o
koncowek w celu o e
. - +10% od wartosci
pomiaru wartosci : .
nominalnej
. Upewni¢ sie, ze nie ma .
Transformatory i P e, 28 . Kontrola wizualna,
L anormalnych drgan, hatasow i .
dtawiki stuchowa i zapachowa
zapachu
Upewnic sig, ze nie ma
Styczniki i hatasliwych drgan po Kontrola stuchowa
przekazniki zatgczeniu

elektromagnetyczne

Upewni¢ sie, ze stycznik jest
wystarczajgco sprawny

Kontrola wizualna

Upewnic sig, ze nie ma
poluzowanych s$rub i zaciskow

Przymocowaé

Upewnic sig, ze nie ma
niepokojgcych zapachow i
przebarwien

Kontrola wizualna i
zapachowa

Obwod : Upewni¢ sig, Zze nie ma
. Plyta i ztgcza P e i
sterujgcy 4 3 nalotéw, uszkodzen i spekan Kontrola wizualna
Kontrola wizualna oraz
Upewnic sie, ze nie ma oszacowanie czasu
wyciekow i odksztatcen pracy w odniesieniu do
kondensatoréw zalecenh
konserwacyjnych
Upewnic sie, ze nie ma Kontrola wizualna i Stabilne wirowanie
anormalnego hatasu i drgan | stuchowa lub obrét rekg
e e 1o
Wentylator P y -
chtodzacy Kontrola wizualna oraz
System_ Upewnic sie, ze nie ma oszacowanie czasu
chtodzenia przebarwien spwodowanych | pracy w odniesieniu do

przegrzaniem

zalecen
konserwacyjnych

Kanat wentylacyjny

Upewni¢ sie, ze nie ma ciat
obcych w wentylatorze i
otworach wentylacyjnych

Kontrola wizualna

Szczegoty przegladow nalezy konsultowaé z lokalnym przedstawicielstwem INVT. Dodatkowe informacje na

oficjalnej stronie internetowej: http://www.invt.com.cn w zaktadce Inverter Services — Maintenance and Services.
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8.8.2 Wentylator chlodzacy

Wentylator chtodzgcy ma zywotno$é minimum 25000 godzin pracy. Zywotno$é rzeczywista zalezy od sposobu
uzycia falownika oraz temperatury otoczenia. Liczbe godzin pracy mozna odczytaé poprzez parametr P07.14
(skumulowany czas pracy falownika). Usterka wentylatora najczesciej objawia sie wzrostem hatasu od jego tozysk.
Jesli falownik napedza istotng cze$¢ maszyny, juz te objawy kwalifikujg wentylator do wymiany. Czes$ci zamienne

zapewnia firma INVT.

8.8.2.1 Wymiana wentylatora.

bezpieczenstwa. Ignorowanie zalecen moze skutkowac¢ urazami fizycznymi lub $miercia.

2 <> Nalezy zapoznaé sie i postepowaé zgodnie z instrukcjami zawartymi w rozdziale Srodki
Moze réwniez doprowadzi¢ do zniszczenia urzadzenia.

1. Zatrzymac falownik, odtaczy¢ zasilanie i odczeka¢ minimalny czas konieczny na obnizenie napiecia na szynach
DC.

2. Nacisngc¢ zaczep ostony wentylatora wkretakiem, obréci¢ i wyjgc ostone, nastepnie wysuna¢ lekko wentylator

do przodu.

Wysung¢ przewdd wentylatora z zaczepu

Roztgczy¢ przewody.

Wyjac¢ wentylator.

Zamontowac¢ nowy w odwrotnej kolejnosci.

N o g o

Przywrdci¢ zasilanie.

8.8.3 Kondensatory

8.8.3.1 Formowanie kondensatoréw
Jesli falownik byt przechowywany przez dtuzszy czas, kondensatory szyny DC powinny zosta¢ uformowane
zgodnie z instrukcjg obstugi. Czas przechowywania jest liczony od daty produkcji (oznaczonej w numerze

seryjnym) a nie od daty dostawy.

Czas przechowywania Zasady postepowania
Mniej niz 1 rok Uruchomienie bez formowania
1-2lat Przytaczy¢ zasilanie na 1 godzine przed pierwszym uruchomieniem

Podac¢ zasilanie wzrastajgce stopniowo

* poda¢ 25% napiecia znamionowego przez 30 minut
2-3lat * poda¢ 50% napiecia znamionowego przez 30 minut
* poda¢ 75% napigcia znamionowego przez 30 minut
» poda¢ 100% napiecia znamionowego przez 30 minut

Poda¢ zasilanie wzrastajgce stopniowo

* podac 25% napiecia znamionowego przez 2 godziny
Powyzej 3 lat * podac¢ 50% napiecia znamionowego przez 2 godziny
* podac 75% napigcia znamionowego przez 2 godziny
+ podac¢ 100% napiecia znamionowego przez 2 godziny

Tabela pokazuje sposob postepowania z falownikami, ktore byty przechowywane przez dtuzszy czas.

Dla falownikéw matej mocy i jednofazowych wykorzystywana jest sie¢ zasilajgca i np. autotransformatory dla
uzyskania odpowiednich napig¢ formujacych.

Kondensatory trojfazowych falownikdw duzej mocy nalezy formowac przy wykorzystaniu rezystoréw (lub zaréwek)
wigczonych szeregowo w zaciski zasilania. Rezystory powinny mie¢ wartos¢ 1k/100W (zaréwki 100W).
Formowanie powinno trwa¢ przynajmniej 60 minut przy normalnej temperaturze otoczenia, a falownik musi by¢

zatrzymany i nieobcigzony.
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Zasilanie
380V

8 Falownik

T

Zasilanie falownika poprzez rezystory

8.8.3.2 Wymiana kondensatorow elektrolitycznych

<> Nalezy zapoznaé sie i postepowaé zgodnie z instrukcjami zawartymi w rozdziale Srodki
A bezpieczenstwa. Ignorowanie zalecen moze skutkowac¢ urazami fizycznymi lub $miercia.
Moze réwniez doprowadzi¢ do zniszczenia urzadzenia.

Kondensatory nalezy wymieni¢ jezeli czas ich pracy przekracza 35000 godzin. Szczegétowe informacje mozna

uzyskaé w lokalnych biurach INVT.

8.8.4 Przewody zasilajace

t <~ Nalezy zapoznaé sie i postepowaé zgodnie z instrukcjami zawartymi w rozdziale Srodki

bezpieczenstwa. Ignorowanie zalecenn moze skutkowa¢ urazami fizycznymi lub smiercia.
Moze réwniez doprowadzi¢ do zniszczenia urzadzenia.

1. Zatrzymac falownik, odtaczy¢ zasilanie i odczekaé minimalny czas konieczny na obnizenie napiecia na szynach

DC.

2. Sprawdzi¢ prawidtowos$¢ dokrecenia przewodow zasilajgcych.

3. Przywrdci¢ zasilanie.
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9 Protoké6t komunikacyjny

9.1 Zawartos¢ rozdziatu
W rozdziale tym opisano protokét komunikacyjny falownikéw Goodrive 200A.

Wykorzystano tgcze komunikacyjne RS485 dla stworzenia komunikacji w uktadzie sterownik nadrzedny -
urzgdzenia podporzgdkowane z zastosowaniem protokotu MODBUS. Uzytkownik moze (poprzez sterownik
nadrzedny np. PC, PLC) sterowac praca falownika, zmienia¢ czestotliwo$¢, modyfikowac parametry, monitorowac

stan falownika, uzyskiwac¢ informacje o btedach, itd.

9.2 Krétkie wprowadzenie do protokotu Modbus
Protokét Modbus jest oprogramowaniem oraz jezykiem stosowanym w elektronicznym sterowniku. Za pomocg

tego protokotu sterownik moze komunikowa¢ sie z innymi urzgdzeniami poprzez sie¢ (kanat transmisyjny oraz
fizyczng platforme, takg jak RS485). W tym przemystowym standardzie, urzadzenia réznych producentéw moga
by¢ potgczone w sieé, w celu tatwego sterowania czy monitorowania.

Protokét Modbus obejmuje dwa tryby transmisji: ASCII oraz RTU (Remote Terminal Units). Urzgdzenia pracujace
w sieci powinny mie¢ ten sam tryb transmisji oraz te same parametry transmisji (predkos¢ tansmisji, bity startu i
stopu oraz kontrolny).

W sieci Modbus jest tylko jedno urzadzenie nadrzedne (master), pozostate sg podporzadkowane (slave). Tylko
urzgdzenie nadrzedne ma prawo do aktywnej pracy w sieci w celu sterowania lub wysytania zapytah do innych
urzgdzen. Urzgdzenie podporzadkowane wysyta dane do sieci tylko po otrzymaniu polecenia od urzadzenia
nadrzednego. Po wystaniu polecenia do sieci nastepuje zwioka czasowa potrzebna na identyfikacje i odpowiedz
urzadzenia podporzadkowanego. W celu unikniecia konfliktbw, w danym momencie tylko jedno urzadzenie
podporzagdkowane wysyta odpowiedz.

Ogolnie, jako nadrzedne uzytkownik moze zastosowac urzadzenia typu PC, PLC, IPC i HMI. Jesli projektant
przyjmie, ze falownik wysyla dane tylko w odpowiedzi na polecenie nadrzedne, to jest on urzgdzeniem
podporzadkowanym.

Urzadzenie nadrzedne moze komunikowac sie z jednym lub wieloma urzgdzeniami podporzgdkowanymi. W
przypadku pojedynczego, wysyta ono odpowiedz tylko po otrzymaniu polecenia od urzgdzenia nadrzednego. Jesli
polecenie nadrzedne wysytane jest do wielu urzadzen (sie¢ rozsiewcza), urzgdzenia podporzadkowane nie
wysytajg odpowiedzi.

9.3 Zastosowanie w falowniku

W falowniku zastosowano tryb RTU protokotu Modbus oraz 2-przewodowy interfejs RS485 jako platforme

sprzetows.

9.3.1 RS485

Interfejs 2-przewodowy RS485 pracuje w potdupleksie wykorzystujgc sygnaty réznicowe do transmisji danych.
Transmisja réznicowa nazywana jest réwniez zréwnowazong. Interfejs wykorzystuje skretke 2-przewodows, z
ktorych jeden jest okreslony jako A (+), a drugi - B (-). Ogdlnie poziom dodatni miedzy Ai B (+2~+6V) traktowany jest
jako logiczna ,1”, a ujemny (-2V~-6V) jako logiczne ,0”. Zacisk 485+ na listwie falownika odpowiada sygnatowi A, a
485- odpowiada sygnatowi B.

Szybkos¢ transmisji wyrazana jest w bitach na sekunde (bps). Im wigksza szybkos$¢ transmisji tym szybsza
komunikacja ale wieksza podatno$¢ na zaktdcenia. Tabela ponizej przedstawia maksymalny zasieg w zaleznosci

od szybkosci transmisji (skretka 2-przewodowa 0,56mm (24AWG)).
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Maksymalny zasi Maksymalny zasi
Szybkos¢ transmisji y y . 9 Szybkos¢ transmisji y y . 9
transmisji transmisji
2400BPS 1800m 9600BPS 800m
4800BPS 1200m 19200BPS 600m

Zalecane jest uzycie przewodéw ekranowanych z ekranem uziemionym.
W przypadku mniejszej liczby urzadzen i krotszych dystansow stosowany jest rezystor 120Q na koncu linii
przesytowej (terminator), cho¢ moze to spowodowac ostabienie sygnatu. Sie¢ moze réwniez pracowac bez

rezystorow obcigzajacych.

9.3.2 Tryb RTU
9.3.2.1 Format ramki transmisji RTU
Jesli sterownik ustawiony jest na transmisje w trybie RTU sieci Modbus, kazde 8 bitowe stowo danych zawiera dwa
4-bitowe znaki. W poréwnaniu z trybem ASCII, mozna tutaj przesta¢ wigcej danych przy tej samej szybkosci
transmisiji.
System kodowania
-1 bitstartu
- 7 lub 8 bitéw danych, najmniej znaczacy bit jest przesytany jako pierwszy. Kazde 8 bitéw zawiera dwa znaki
kodowane szesnastkowo (0...9, A...F).
-1 bit parzystosci/nieparzystosci. Przy braku kontroli parzystosci/nieparzystosci brak jest bitu kontrolnego.
-1 bit stopu (z kontrolg), 2 bity (bez kontroli)
Pole detekcji btedu
« CRC
Format danych zilustrowano ponizej:
Ramka znakowa 11-bitowa (bity BIT1~BIT8 sg bitami danych)
Bitstartu | BITL | BIT2 | BIT3 | BIT4 | BIT5 | BIT6 | BIT7 | BIT8 |Bit kontrolny |Bit stopu |
Ramka znakowa 10-bitowa (bity BIT1~BIT7 sg bitami danych)
Bitstartu | BITL | BIT2 | BIT3 | BIT4 | BIT5 | BIT6 | BIT7 |Bitkontrolny |Bitstopu |

Bity startu, stopu i kontrolny stuzg do prawidtowego przestania bitdw danych. Urzgdzenia w sieci powinny mieé

zaprogramowany ten sam format ramki znakowej.

Czas przerwy miedzy ramkami nie powinien by¢é mniejszy niz 3.5 bajta. Urzgdzenie sieciowe jest wykrywane

nawet podczas czasu przerwy. Po odebraniu pierwszego pola (adresowe), tylko odpowiednie urzgdzenie dekoduje

nastepny transmitowany znak. Czas przerwy powyzej 3.5 bajta kofnczy przekaz.

Cata ramka wiadomosci w trybie RTU jest nadawana w sposob ciggty. Jesli pojawi sie przerwa (wiecej niz 1.5 bajta)
przed zakonczeniem ramki, urzgdzenie odbiorcze odnowi niekompletng wiadomos¢ i przyjmie, ze nastepny bajt

jest polem adresowym nowej wiadomosci. Jako taka, jesli nowa wiadomos¢ nastepuje po poprzedniej bez przerwy

3.5 bajta, urzadzenie odbiorcze potraktuje jg jako tozsamg z poprzednia. Jesli te dwa zjawiska wystgpig podczas

transmisji, CRC poda komunikat o btedzie w odpowiedzi dla urzgdzenia nadawczego.

Podstawowa struktura ramki RTU:
START T1-T2-T3-T4(czas transmisji 3.5 bajta)
ADDR Adres transmisji: 0~247(dziesietnie)(0 jest adresem rozsiewczym)

03H: odczyt z urzadzenia podporzgdkowanego
06H: zapis do urzgdzenia podporzgdkowanego

CMD
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BAJT (N-1)
Dane z 2 x N bajtow sg gtéwng trescig transmisji
BAJT (0)

CRC CHK mtodszy baijt
CRC CHK starszy bajt
END T1-T2-T3-T4(czas transmisji 3.5 bajta)

Warto$¢ zdekodowana: CRC (16 bitowa)

9.3.2.2 Kontrola btedéw

Rézne czynniki (np. zaktécenia elektromagnetyczne) mogg spowodowacé btedy w transmisji danych. Np. jesli
przesytana jest logiczna ,1”, réznica potencjatdw sygnatow A i B dla RS485 powinna wynosi¢ 6V, ale w
rzeczywistosci, z powodu zaktdcen moze wyniesé -6V, a to oznacza logiczne ,0”. Gdyby nie byto kontroli btedow,
trudno bytoby stwierdzié, czy odebrana zostata prawidtowa wiadomosé, a niewtasciwa odpowiedz odbiornika moze
mie¢ powazne konsekwencje. Kontrola poprawnos$ci transmisji jest wiec niezbedna.
Sposéb kontroli jest nastepujacy: nadajnik przelicza wysytane dane wedtug pewnego klucza, a wynik dotacza do
nadanej wiadomosci. Po odebraniu odbiornik przelicza dane tg samg metodg, a wynik poréwnuje z tym
otrzymanym z nadajnika. Je$li oba rezultaty sg takie same, przestane dane sg prawidfowe.
Bit kontrolny bajtu (ramki znakowej)
Uzytkownik moze wybrac jedng z dwoch metod kontroli btedow lub zrezygnowac z kontroli poszczegdlnych bajtow.
Dla przyktadu: w przesytanym bajcie “11001110” jest pie¢ ,1”. Stosujac kontrole parzystosci, bit kontrolny bedzie
miat warto$¢ ,1”, przy kontroli nieparzystosci — wartos¢ ,0”. Bit kontrolny jest umieszczany w ramce znakowej na,
pokazanej wczes$niej, pozycji. Po otrzymaniu bajtu danych, odbiornik wylicza wtasny bit kontrolny (parzystosci lub
nieparzystosci, w zaleznosci od przyjetego wczesniej sposobu kontroli) i poréwnuje go z przestanym. Rézne
wartosci bitow kontrolnych oznaczajg btad transmisji.
Kontrola ramki RTU (bajty kontrolne CRC)
Kontrola wykorzystuje format ramki RTU. Ramka RTU zawiera pole detekcji btedu, zawartos¢ ktérego bazuje na
metodzie obliczen CRC. Pole CRC zawiera dwa bajty bedace reprezentujgce 16-bitowg warto$¢ binarng. Jest
dodawane do ramki przez urzadzenie nadawcze. Urzadzenie odbiorcze wylicza wtasng wartos¢ CRC odebranej
ramki RTU i porownuje z wartoscig odebrang. Rézne warto$ci oznaczajg btad komunikac;ji.
Tylko 8-bitowe dane sg wazne dla CRC. Bit startu, stopu i kontrolny sg pomijane.
Programy obliczajgce CRC tworzy sie w oparciu 0 miedzynarodowe zasady kontroli CRC.
Przyktad prostego programu do obliczania wartosci odniesienia CRC (jezyk C):
unsigned int crc_cal_value(unsigned char *data_value,unsigned char data_length)
{
inti;
unsigned int crc_value=0xffff;
while(data_length--)
{ crc_value"=*data_value++;

for(i=0;i<8;i++)

{
if(crc_value&0x0001)crc_value=(crc_value>>1)"0xa001;

else crc_value=crc_value>>1;

} }

return(crc_value);

}
Zaletg metody obliczen jest szybkos¢ i prostota programu okupiona jednak zajmowaniem znacznego obszaru
pamieci ROM.
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9.4 llustracja kodu i danych transmisji RTU

9.4.1 Kod rozkazu: 03H

03H (odpowiada wartosci binarnej 0000 0011), odczyt N stow(stowo) (maksymalna liczba odczytanych
jednorazowo stow to 16)

Kod rozkazu 03H oznacza, ze sterownik nadrzedny bedzie odczytywat dane z falownika. Liczba odczytywanych
danych zakodowana jest na dwdch bajtach liczby danych. Jednorazowo przesytane jest maksymalnie 16 danych.
Dane te muszg by¢ rozmieszczone w sposoéb ciggty od adresu startu. Jedna dana zawiera dwa baijty.

Litera ,H” oznacza, ze poszczegdlne bajty zapisane sg szesnastkowo.

Kod rozkazu zostat uzyty do odczytu stanu pracy falownika.

Dla przyktadu odczyt kolejnych dwoch danych od adresu 0004H z falownika o adresie transmisji 01H. Oznacza to
odczyt danych spod adreséw 0004H i 0005H.

Polecenie sterujgce RTU (od sterownika nadrzednego do falownika)

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtéw)
ADDR 01H
CMD 03H
Starszy bajt adresu startu OOH
Mtodszy bajt adresu startu 04H
Starszy bajt liczby danych OOH
Mtodszy baijt liczby danych 02H
CRC mtodszy baijt 85H
CRC starszy bajt CAH
END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtéw)

T1-T2-T3-T4 pomiedzy startem i stopem o dtugosci przynajmniej 3.5 bajta jako czas zwltoki i odrdéznienia dwoch
wiadomosci (unikania potraktowania dwoch wiadomosci jako jednej).

ADDR = 01H oznacza, ze polecenie dotyczy falownika o adresie transmisji 01H (adres zajmuje jeden baijt)
CMD=03H oznacza, ze nastepny bedzie odczyt danych z falownika (CMD zajmuje jeden bajt).

“Adres startu” oznacza, ze dane bedg pobierane kolejno od adresu 0004H (adres jest dwubajtowy, starszy bajt
przesyfany jest jako pierwszy, mtodszy — jako drugi).

“Liczba danych” oznacza liczbe danych do odczytu (0002H). Jesli adresem poczagtkowym jest 0004H, zostang
odczytane dane spod adreséw 0004H i 0005H (liczba danych jest dwubajtowa, starszy bajt przesytany jest jako
pierwszy, mtodszy — jako drugi).

CRC zajmuje 2 bajty przy czym mtodszy jest przesytany jako pierwszy, a starszy jako drugi.

Odpowiedz RTU urzadzenia podporzgdkowanego (od falownika do sterownika nadrzednego)

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow
ADDR 01H
CMD 03H
Liczba bajtow 04H
Starszy bajt danej spod adresu 0004H 13H
Mtodszy bajt danej spod adresu 0004H 88H
Starszy bajt danej spod adresu 0005H OOH
Mtodszy bajt danej spod adresu 0005H OOH
CRC CHK mtodszy bajt 7EH
CRC CHK starszy baijt 9DH

END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)

Gdzie:
ADDR = 01H oznacza, ze polecenie dane wysyta falownik o adresie transmisji 01H (adres zajmuje jeden bajt)

CMD=03H oznacza, ze wiadomos¢ jest przesytana od falownika do sterownika nadrzednego w odpowiedzi na

108



Falowniki Goodrive 200A Invertim Bis S.C Dodatek A

polecenie odczytu danych z falownika (CMD zajmuje jeden bajt)
“Liczba bajtow” oznacza catkowitg liczbe bajtoéw od nastepnego po “Liczba bajtow” do “CRC CHK mtodszy baijt”.

» o«

04 informuje, ze sg cztery bajty do przestania tj. “starszy bajt danej spod nizszego adresu”, “mtodszy bajt danej
spod nizszego adresu”, “starszy bajt danej spod wyzszego adresu”, “mtodszy bajt danej spod wyzszego adresu”. Z
faktu, ze jedna dana obejmuje dwa bajty wynika, ze pod adresem 0004H w falowniku byta dana 1388H, a pod
adresem 0005H — O000H.

CRC zajmuje 2 bajty przy czym miodszy jest przesytany jako pierwszy, a starszy jako drugi.

9.4.2 Kod rozkazu: 06H

Kod rozkazu 06H oznacza, ze sterownik nadrzedny przesyta dane do falownika i jedno polecenie zawiera tylko
jedng dang. Efektem jest np. zmiana trybu pracy falownika.

Dla przyktadu, nalezy zapisa¢ wartos¢ 5000 (1388H) pod adres 0004H falownika o adresie transmisji 02H. Ramki
transmisji w trybie RTU sg nastepujace:

Polecenie sterujgce RTU (od sterownika nadrzednego do falownika)

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)
ADDR 02H
CMD 06H
Starszy bajt adresu zapisu danej OOH
Mtodszy bajt adresu zapisu dane;j 04H
Starszy bajt danej do zapisu 13H
Mtodszy bajt danej do zapisu 88H
CRC CHK miodszy baijt C5H
CRC CHK starszy bajt 6EH

END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)

Odpowiedz RTU urzadzenia podporzadkowanego (od falownika do sterownika nadrzednego)

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow
ADDR 02H
CMD 06H
Starszy bajt adresu zapisu danej OOH
Mtodszy bajt adresu zapisu dane;j 04H
Starszy bajt zapisanej danej 13H
Mtodszy bajt zapisanej danej 88H
CRC CHK mtodszy bajt C5H
CRC CHK starszy bajt 6EH

END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)

9.4.3 Kod rozkazu: 08H dla diagnostyki

Znaczenie kodow subfunkcji

Kod subfunkcji Opis
0000 Powrét do pytania o dane

Przyktadowo: pojawia sie ta sama informacja zwrotna, gdy wykonywane jest w petli wykrywanie falownika o
adresie 01H.
Polecenie zapytania RTU wyglada nastepujaco:

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)
ADDR 01H
CMD 08H
Starszy bajt kodu subfunkcji O0OH
Mtodszy bajt kodu subfunkcji OOH
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Starszy bajt danej 12H
Mtodszy bajt danej ABH
Mtodszy bajt CRC ADH
Starszy bajt CRC 14H

END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)

Odpowiedz RTU jest nastepujaca:

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)
ADDR 01H
CMD 08H
Starszy bajt kodu subfunkciji OOH
Mtodszy bajt kodu subfunkcji OOH
Starszy bajt danej 12H
Miodszy bajt danej ABH
Mtodszy bajt CRC ADH
Starszy bajt CRC 14H

END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)

9.4.4 Kod rozkazu: 10H, zapis ciagty

Kod rozkazu 10H oznacza, ze sterownik nadrzedny przesyta dane do falownika, a liczba danych okreslona jest
przez zawarto$¢ pola ,liczba danych”. Maksymalna liczba przestanych jednorazowo danych wynoso 16.

Dla przyktadu, nalezy zapisa¢ wartos¢ 5000(1388H) pod adres 0004H falownika o adresie transmisji 02H i
50(0032H) pod adres 0005H Ramki transmisji w trybie RTU sg nastepujace:

Polecenie sterujgce RTU (od sterownika nadrzednego do falownika)

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)
ADDR 02H
CMD 10H
Starszy bajt poczatkowego adresu zapisu danych 00H
Mtodszy bajt poczatkowego adresu zapisu danych 04H
Starszy bajt liczby danych 00H
Mtodszy baijt liczby danych 02H
Liczba bajtow 04H
Starszy bajt pierwszej danej 13H
Mtodszy bajt pierwszej danej 88H
Starszy bajt drugiej danej 00H
Mtodszy bajt drugiej danej 32H
Mtodszy bajt CRC C5H
Starszy bajt CRC 6EH
END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)
Odpowiedz RTU urzadzenia podporzgdkowanego (od falownika do sterownika nadrzednego)
START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)
ADDR 02H
CMD 10H
Starszy bajt poczatkowego adresu zapisu danych OOH
Mtodszy bajt poczatkowego adresu zapisu danych 04H
Starszy bajt liczby danych 00H
Mtodszy bajt liczby danych 02H
Mtodszy bajt CRC C5H
Starszy bajt CRC 6EH
END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajtow)
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9.4.5 Zdefiniowany adres danych
W tym miejscu zdefiniowane adresy oznaczajg adresy w falowniku, gdzie przesyta sie sygnaly sterujgce praca,
skad pobierana jest informacja o stanie falownika czy dokonywana jest zmiana jego parametrow.

9.4.5.1 Zasady adresowania parametrow

Nazwa parametru sktada sie z litery i czterech cyfr oddzielonych kropka (np. P01.10). Adres parametru zajmuje dwa
bajty, z ktorych starszy (zakres 00~FFH) okresla grupe parametréow, a mtodszy (zakres 00~FFH) — konkretny
parametr w grupie. W ten sposéb adresem parametru P05.06 jest 05.06H, a parametru P10.01 — OAO1H. W

nazwach parametrow wystepujg liczby dziesietne, a w adresach wytacznie szesnastkowe.

Detailed

Function code Name instruction of [ Setting range Default value Modification Serial No
parameters
~_P10.00 > Simple PLC | D: Stop after | 0-2 0 e} 354
means runming once
1. Run at the

final  value
after running
once.

2 . Cycle
running
P10.01 Simple PLC | 0: powerloss [ 0~1 0 (] 355

memory without

selection memory

1: power loss

meman.

Uwaga: P29 stanowi grupe fabrycznych parametrow, ktére nie mogg by¢ odczytywane badz zmieniane. Pewne
parametry nie mogg by¢ zmieniane podczas pracy, a niektére w zadnym stanie falownika.

Poza tym czeste uzywanie pamieci EEPROM moze skroci¢ czas jej bezawaryjnej pracy. Uzytkownik nie musi
zmienia¢ pewnych parametrow w trybie komunikacji. W razie potrzeby mogg by¢ zmodyfikowane poprzez zmiane
wartosci w pamieci RAM. Zmiana warto$ci najstarszego bitu starszego bajtu nazwy parametru, daje dostep do tego
samego parametru. Przyktadowo, parametr P00.07 nie jest przechowywany w EEPROM. Adres 8007H jest
osiggalny tylko w RAM. Adres ten moze by¢ uzywany tylko do zapisu w RAM, uzyty do odczytu - jest niewazny.

9.4.5.2 Zdefiniowane adresy innych parametréw w komunikacji Modbus

Sterownik nadrzedny moze zmienia¢ parametry falownika, sterowac¢ jego praca i monitorowac status.

Ponizej lista parametréw innych funkcji (Z — zapis, O — odczyt)

Funkcja Zdegglr(;\gvany Znaczenie parametru t':;ﬁrsur:gljfi
0001H: praca do przodu
0002H: praca do tytu
0003H: petzanie do przodu
Komunikacyjny 2000H 0004H: petzanie do tytu 210
rozkaz sterujgcy 0005H: zatrzymanie

0006H: zatrzymanie wybiegiem(stop awaryjny)
0007H: kasowanie btedu
0008H: zatrzymanie petzania

2001H Czestotliwos¢ zadana, zakres(0~Fmax, jednostka: 0.01Hz))
Warto$¢ zadana PID, Z/0

2002H zakres(0~1000, 1000 odpowiada 100.0%)
Wartos$¢ sprzezenia zwrotnego PID,
) ) 2003H zakres(0~1000, 1000 odpowiada 100.0%) zIo
Kon;;gﬁ?me 2004H Warto$¢é zadana momentu (-3000~3000, 210
par Y 1000 odpowiada 100.0% znamionowego pradu silnika)
wejscia/wyjscia ey ——— pr— ] .
orny limit czgstotliwosci przy pracy do przodu
2005H (0O~Fmaks (jednostka: 0.01Hz)) zIo
Gorny limit czestotliwosci przy pracy do tytu
2006H (0O~Fmaks (jednostka: 0.01Hz)) zIo
2007H Gorny limit momentu przy pracy napedowej (0~3000, Z/O
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Zdefiniowany

Kierunek

Funkcja adres Znaczenie parametru transmisji
1000 odpowiada 100.0% znamionowego pradu silnika)
2008H Gorny limit momentu hamujgcego (0~3000, 210
1000 odpowiada 100.0% znamionowego pradu silnika)
Specjalny rozkaz sterujacy
Bit0~1:=00: silnik 1~ =01: silnik 2
2009H =10: silk 3 =11: silnik 4 ZI0
Bit2:=1 kontrola momentu =0:kontrola predkosci
Stan wirtualnych zaciskéw wejsciowych,
200AH zakres: 0x000~0x1FF zIo
Stan wirtualnych zaciskdw wyjsciowych,
200BH zakres: 0x00~0x0F zIo
Wartos¢ napiecia wyjsciowego(dla sterowania U/f przy
200CH oddzielnym zadawaniu U i f)(0~1000, Z/O
1000 odpowiada 100.0% znamionowego napigcia silnika)
Nastawa 1 analogowego wyjscia AO
200DH | 1000~1000, 1000 odpowiada 100.0%) 0
Nastawa 2 analogowego wyjscia AO
200EH 1 11000~1000, 1000 odpowiada 100.0%) 0
0001H: praca do przodu
0002H: praca do tytu
Stowo stanu 1 2100H  |0003H: zatrzymanie 0
falownika
0004H: btad
0005H: stan POFF
Bit0: =0:napigcie na szynach nie jest ustalone
=1: napiecie na szynach nie jest ustalone
Bit1~2: =00: silnik 1
=01: silnik 2
=10: silnik 3
=11: silnik 4
Stowo stanu 2 2101H Bit3: =_0::s|!n|!< asynchromczny o
falownika =1:silnik synchroniczny
Bit4: =0:alarm wstepny braku przecigzenia
=1:alarm wstepny przecigzenia
Bit5~ Bit6: =00:sterowanie z panelu
=01:sterowanie z zaciskéw
=10:sterowanie przy pomocy komunikacji
zdalnej
Kod btedu falownika 2102H Patrz opis bledéw falownika (0]
Kodidentyfikacyiny | 5131 | GD200A---0x010C 0
falownika
Czestotliwos¢ pracy 3000H Zakres: 0.00Hz~P00.03 (0]
Czgstotliwosé 3001H  |Zzakres: 0.00Hz~P00.03 o)
zadana
Napiecie na szynach 3002H Zakres: 0~1200V (0]
Napiecie wyjsciowe 3003H Zakres: 0~1200V (0]
Prad wyjsciowy 3004H Zakres: 0.0~5000.0A (0]
Predkos¢ pracy 3005H Zakres: 0~65535RPM (0]
Moc wyjsciowa 3006H Zakres: -300.0~300.0% (0]
Moment wyjsciowy 3007H Zakres: 0~65535RPM (0]
Wartos¢ zadana petli 3008H Zakres: -100.0%~100.0% (0]
Wartos¢ sprzezenia 3009H  |Zzakres: -100.0%~100.0% o)
zwrotnego petli
Stan wejs¢ 300AH | Zakres: 0000~00FF
cyfrowych
Stan wyjs¢ 300BH Zakres: 0000~00FF
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Funkcja 2R IO Znaczenie parametru Kierun'elfl
adres transmisji
cyfrowych
All 300CH Zakres: 0.00~10.00V (0]
Al 2 300DH Zakres: 0.00~10.00V (0]
Al 3 300EH Zakres: 0.00~10.00V (0]
Al 4 300FH Rezerwa (0]
Odczyt
czestotliwosci 3010H Range: 0.00~50.00kHz (0]
wejsciowej HDI 1
Odczyt
czestotliwosci 3011H Reserved (0]
wejsciowej HDI 2
Numer etapu
biezacej predkosci 3012H Zakres: 0~15 (0]
predefiniowanej
Zmierzona dtugos¢ 3013H Zakres: 0~65535 (0]
Zliczona warto$¢ 3014H Zakres: 0~65535 (0]
Wartos¢ zadana A
momentu 3015H Zakres: 0~65535 (0]
Kod falownika 3016H (0]
Kod btedu 5000H (0]

,Z10” oznacza mozliwos¢ tak zapisu jak i odczytu spod danego adresu. Np. ,komunikacyjny rozkaz sterujgcy” z
adresem 2000H umozliwia sterowanie pracg falownika (np. z parametrem 06H). “O” oznacza tylko mozliwos¢
odczytu, a “R” zapisu przy czym adresy nie muszg by¢ te same.

Uwaga: praca z falownikem w oparciu o powyzszg tablice wymaga ustawienia pewnych parametréw. Przyktadowo,
sterowanie pracg i zatrzymaniem wymaga ustawienia P00.01 na sterowanie przy pomocy komunikacji zdalnej, a
P00.02 na komunikacje MODBUS. Zdalne zadawanie wartosci odniesienia PID wymaga ustawienia P09.00 na
komunikacje MODBUS.

Szczegoty kodu urzadzenia (w odniesieniu do zdefiniowanego adresu 2103H falownika)

ez e Znaczenie EEEy 2 Znaczenie
kodu kodu

0x08 Falownik GD35 ze sterowaniem wektorowym
0x09 Falownik GD35-H1 ze sterowaniem wektorowym

o1 GD Ox0A Falownik GD300 ze sterowaniem wektorowym
0x0B Falownik GD100 z prostym sterowaniem wektorowym
0x0C Falownik GD200A ogdlnego przeznaczenia
0x0D Mini falownik GD10

Uwaga: kod identyfikacyjny falownika sktada sie z dwdoch bajtéw (16 bitdow), z ktérych starszy okresla serie
falownika, a mtodszy typy pochodne w danej serii. Przyktadowo, 0110H oznacza falownik Goodrive 200A ze

sterowaniem wektorowym.

9.4.6 Wspobtczynnik wartosci parametru

Podczas komunikacji dane sg podawane szesnastkowo i brak jest w nich kropki dziesietnej. Przyktadowo, 50.12Hz
nie moze by¢ wyrazone szesnastkowo, nalezy je wymnozy¢ przez 100 i tak powstatg liczbe catkowitg 5012
przedstawi¢ szesnastkowo jako 1394H.

Liczba utamkowa moze by¢ przeksztatlcona w catkowitg poprzez wymnozenie przez liczbe m nazwang
wspofczynnikiem wartosci. Wspotczynnik wartosci  wyraza sie wzorem m=10", gdzie N=1,2,3... ilo$¢ cyfr po
kropce w utamku dziesietnym.

Przyktadem niech bedzie ponizsza tabela:
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Detailed

Function code Name instruction of | Seftingrange | Default value Modification Serial No.
parameters
Setting range: |(0.0~3600.0
Hibernation
0.0~3600.0s
P01.20 restore delay . O 39
(valid  when

time
P01.19=2)

Restart after | 0: disabling 0~1
P01.21 0 @] 40
power off 1: enabling

Jesli jest jedna cyfra po kropce dziesietnej to wspotczynnik wartosci m=10. Jesli dana otrzymana przez sterownik
nadrzedny wynosi 50, to ,czas opdznienia powrotu z hibernacji” wynosi 5.0s (5.0=50+10). Jesli ,czas opdznienia
powrotu z hibernacji” =5.0s ma zosta¢ zadany przy pomocy komunikacji szeregowej, musi zosta¢ najpierw

przemnozony przez 10, a liczba catkowita 50, przedstawiona szesnastkowo jako 32H.

01 06 0114 0032 49 E7

Ailres Zapis do Adres Dana w postaci Bajty Kontrolne
falownika falownika parametru 2 baptow CRC

Po otrzymaniu wiadomosci, falownik zamieni 50 na 5.0 zgodnie ze wspotczynnikiem wartosci i ustawi ,czas
opodznienia powrotu z hibernacji” =5s.

Inny przykfad, odpowiedz falownika na rozkaz odczytu ,czasu opdznienia powrotu z hibernacji” wyglada

nastepujgco:
Adres Odczyt Dana 2 baftowa zawartosc Baijty kontrolne
falownika Z falownika 2 baptowa odczytanego parametru CRC

Poniewaz warto$¢ parametru wynosi 0032H (50), a 50 podzielone przez 10 to 5, w ten sposéb odczytana wartosé

,Czasu opoznienia powrotu z hibernacji” wynosi 5s.

9.4.7 Odpowiedz na bledny przekaz
Podczas komunikowania sie moga pojawiac sie btedy. Na przyktad, pewne parametry mogg by¢ tylko odczytywane.
Jesli nastgpi préba zapisu, w odpowiedzi sterownik nadrzedny otrzyma od falownika wiadoms¢ o btedzie.

Kod btedu i jego znaczenie:

Code Nazwa Znaczenie

Polecenie od sterownika nadrzednego nie moze zosta¢ wykonane.
Mozliwe powody:

01H N|elegalr_1e 1. Polecenie przeznaczone dla nowszej wersji, w obecnej nie
polecenie )
obstugiwane
2. Falownik jest w stanie btedu i nie moze go wykona¢
02H Nielegalny adres Dostep do pewnych adreséw jest zabroniony. Szczegélnie potgczenie

danej rejestru i przesytanych bajtéw jest niedozwolone

Niewtasciwe dane otrzymane przez falownik.
03H Nielegalna warto$¢ | Uwaga: btad tan nie oznacza warto$ci danej spoza zakresu ale
wskazuje, ze ramka wiadomosci jest niewtasciwa

04H Operacja nie Nastawa parametru podczas zapisu jest nieprawidtowa. Przyktadowo,
powiodta sie funkcja zacisku wej$ciowego nie moze by¢ ustawiona powtdrnie
05H Bledne hasto Hasto zapisywane pod adres sprawdzania hasta nie jest tym samym, co

zapisane w P07.00
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Dtugos$¢ ramki przestanej przez sterownik nadrzedny jest
06H Btad ramki danych | nieprawidtowa lub obliczona warto$¢ CRC u adresata jest rézna od
nadanej
Wystepuje tylko przy zapisie. Mozliwe powody to:
07H Zapis 1. Dana przekracza zakres parametru
niedozwolony 2. Parametr nie moze by¢ teraz modyfikowany
3. Zacisk zostat juz wykorzystany
Pararpetr_nle_ MOZ€ | parametr modyfikowany przez sterownik nadrzedny nie moze byc¢
08H by¢ zmieniany L .
zmieniany podczas pracy falownika
podczas pracy
09H Ochrona hastem Préba zapisu lub odczytu z falownika chronionego hastem.

Urzadzenie podporzadkowane wykorzystuje pole kodu rozkazu aby zasygnalizowaé, czy jest to normalna
odpowiedz czy pojawity sie btedy (odpowiedz po biedzie). Przy normalnej odpowiedzi zostaje powtdrzony kod
rozkazu, zdefiniowany adres lub kody subfunkcji. Przy odpowiedzi po btedzie najstarszy bit bajtu kodu rozkazu
zostaje ustawiony na 1.
Dla przyktadu, gdy sterownik nadrzedny wysyta do falownika rozkaz odczytu danych poczawszy od jakiegos
adresu, rozkaz odczytu bedzie miat nastepujgcg postac:
00000011 (03H)
Przy normalnej odpowiedzi falownik podaje ten sam kod, natomiast odpowiedz po btedzie bedzie miata postac¢:
10000011 (83H)
Nastepny po kodzie rozkazu bedzie kod btedu pozwalajay okresli¢ przyczyne btedu transmisji.
Gdy sterownik nadrzedny otrzyma odpowiedz po btedzie, wysle ponownie wiadomos$¢ lub zmodyfikuje odpowiednie
polecenie.
Dla przyktadu, wybra¢ ,sposéb sterowania” pracg falownika (P00.01, zdefiniowany adres 0001H) o adresie 01H

poprzez przestanie danej 0003H:

01 06 0001 0003 98 OB

Adres Zapis do Adres Wartosc Bajty kontrolne
falownika falownika parametru parametru CRC

Ale zakres nastaw parametru ,sposoéb sterowania” jest 0~2 wiec wystanie wartosci 0003H spowoduje, ze falownik

wysle nastepujgcg odpowiedz po btedzie.

01 86 04 43 A3

Adres Anormalny kod Kod Bajty kontrolne
falownika odpowiedzi edu CRC

Anormalny kod 86H wskazuje na wystgpienie btedu w przekazie. Znaczenie sygnalizowanego btedu 04H mozna

znalez¢ w tablicy powyzej.

9.4.8 Przyklady zapisu i odczytu
Przyktady podanow 9.4.8.119.4.8.2.

9.4.8.1 Przykiad polecenia odczytu (kod rozkazu 03H)

Odczyta¢ stowo stanu 1 falownika o adresie 01H (patrz tablica zdefiniowanych adreséw). Wedtug tablicy
zdefiniowany adres stowa stanu 1 to 2100H.
Polecenie wystane do falownika:
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01 03 2100 0001 8E 36

Adres Odczyt Adres Liczba danych Eajty kontrolne
falownika Z falownika parametru CRC

Odpowiedz falownika:

01 03 02 0003 F845

Adres Oilczyt Liczha Dana Baijty kontrolne
falownika Z falownika bajtow stowo stanu CRC

Pod adresem 2100H jest wartos¢ 0003H. Oznacza to, ze falownik jest zatrzymany.
Obejrze¢ “biezacy i poprzednie 5 typdw bteddw” zarejestrowanych przez falownik. Odpowiadajg za to parametry
P07.27~P07.32, co oznacza zdefiniowane adresy 071BH~0720H (6 danych od adresu 071BH).

Polecenie wystane do falownika:

03 03 071B 0006 BS5 59

Adres Odczyt Zdefiniowany Liczha danych {6} Baijty kontrolne
falownika Zfalownika  adres poczatkowy CRC

Odpowiedz falownika:

03 03 0C 00 23 00 23 00 23 0023 00 23 00 23 5F D2

Bdres  Odeczyt z  Liczba Biezgoy Foprzedni 1 Poprzedni 2 Foprzedni 3 Foprzedni 4 Foprzedni 3 Bajty kontrolne
falownika Falownika  bajtdw typ bBtedu typ bledu typ bhedu typ btedu typ btedu typ bedu CRC

Nalezy zauwazy¢, ze wszystkie btedy sg tego samego typu 0023H (dziesietnie 35) oznaczajace
niedostosowanie(STo).

9.4.8.2 Przyktad polecenia zapisu (kod rozkazu 06H)

Uruchomi¢ falownik o adresie 03H w kierunku do przodu. W opisanej wczes$niej tablicy podano,ze parametr
~komunikacyjny rozkaz sterujgcy” ma zdefiniowany adres 2000H, a praca do przodu to 0001H (jak w ponizszej

tablicy).

Function Address . . RIW
. . . Data meaning instruction - L
instruction- | definition characteristics«

forward running «

0002H: reverse running -

0003H: forward jogging «

Communication 0004H: reverse jogging -
control 0005H: stop - We
command « 0006H: coast to stop (emergency stop)

0007H: fault reset-

0008H: jogging stop «

0009H: pre-exciting~

Polecenie wystane przez sterownik nadrzedny:

03 06 2000 00014228

Adres Zapis do Adres Praca do Baijty komntrolne
falownika falownika parametru przodu CRC

Jesli transmisja przebiegta prawidtowo, odpowiedz bedzie nastepujgca (taka sama jak wystana przez sterownik):
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03 06 2000 00014228

Adres Zapis do Adres Pracado Bajty kontrolne
falownika falownika parametru przodu CRC

Ustawi¢ ,maksymalng czestotliwos¢ wyjsciowg”’=100Hz falownika o adresie 03H.

Setting 10.00~600.00

range :
Max. output -

P00.03 P00.04~600 3.
frequency

00Hz(400.00

Hz)

Po sprawdzeniu liczby cyfr po kropce dziesietnej dla ,maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej’, okreslony zostaje
wspotczynnik wartoéci jako 100. 100.00Hz wymnozone przez 100 daje 10000, co w zapisie szesnastkowym
wynosi 2710H.

Polecenie wystane przez sterownik nadrzedny:

03 06 0003 27 10 62 14

Adres Zapis do Adres Wartos¢ Bajty kontrolne
falownika falownika parametru parametru CRC

Jesli transmisja przebiegta prawidtowo, odpowiedz bedzie nastepujgca (taka sama jak wystana przez sterownik):

03 06 0003 27 10 62 14

Adres Zapis do Adres Wartos¢ Baijty kontrolne
falownika falownika parametru parametru CRC

Uwaga: puste pola miedzy bajtami sg dodane tylko dla przejrzystosci ilustracji. W konkretnych rozwigzaniach nie

mogg by¢ wprowadzane.

Najczestsze bledy transmisji

Naleza do nich: brak odpowiedzi na polecenie, falownik zwraca nienormalny btad.

Mozliwe powody braku odpowiedzi, to: wybdr ztego interfejsu szeregowego (np. dla konwertera
przyporzadkowanego do COM1 wybrano COM2), niejednakowa predkos¢ transmisji lub bity kontrolne, zamiana
zaciskow ,+” i ,-” interfejsu RS485, niepodtgczony (lub Zle przytgczony) wtyk RS485.

9.4.8.3 Przyktad polecenia ciggtego zapisu (kod rozkazu 10H)
Przyktad 1: uruchomi¢ falownik o adresie 01H w kierunku do przodu z czestotliwoscig 10Hz. Jak wczesniej
podano parametr .komunikacyjny rozkaz sterujgcy” ma zdefiniowany adres 2000H, a praca do przodu to 0001H.

“Komunikacyjna czestotliwos¢ zadana” ma adres 2001H, a wartos¢ 10Hz to 03E8H (jak w tablicy ponizej).

Zdefiniowany Kierunek

Funkcja Znaczenie parametru S
adres transmisji

0001H: praca do przodu
0002H: praca do tytu
0003H: petzanie do przodu
2000H 0004H: petzanie do tytu Z/O
0005H: zatrzymanie

0006H: zatrzymanie wybiegiem(stop awaryjny)
0007H: kasowanie btedu

Komunikacyjny
rozkaz sterujgcy
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Funkcja 2R IO Znaczenie parametru NIETUME
J adres P transmisji
0008H: zatrzymanie petzania
Komunikacyjne 2001H Czestotliwos¢ zadana, zakres(0~Fmax, jednostka: 0.01Hz))
parametry 2002H Warto$é zadana PID, Z/O
wejscia/wyjscia zakres(0~1000, 1000 odpowiada 100.0%)
Nalezy ustawi¢ P00.01=2 i P00.06=8.
Polecenie wystane przez sterownik nadrzedny:
Adres Zapls Adres Liczha  Liczba Praca 4z Bajty
falownika  claghy de  parametru danych bajtdw do przodu kontrolne
falownika CRC
Jesli transmisja przebiegta prawidtowo, odpowiedZ bedzie nastepujgca:
Adres Zapls Adras Liczha Bajty
falownika  claghy do paramatru danych kontrolne
falownika CRC
Przyktad 2: w falowniku o adresie 01H ustawi¢ czas ACC - 10s, a czas DEC - 20s.
. . Wartos¢ .
Nazwa Funkcja Szczegoty fabryczna Edycja
Czas ACC oznacza czas potrzebny aby falownik
przyspieszyt od czestotliwosci 0Hz do maksymalnej
Czas (P00.03). W )
P00.11 ACC 1 Czas DEC oznacza czas potrzebny aby falownik zwolnit zaleznosci O
od czestotliwosci maksymalnej (P00.03) do OHz. od modelu
W falownikach serii Goodrive 200A mozna zdefiniowac
cztery zestawy czasow ACC/DEC, wybor ktérych
dokonywany jest w grupie parametrow P05 (funkcje
Czas zaciskéw). Fabrycznie uaktywniony jest pierwszy zestaw W .
P00.12 DEC 1 czasow ACC/DEC. zzlezngslcl O
Zakres nastaw parametrow P00.11 i P00.12: 0.0~3600.0s | °¢ MPde

Odpowiednikiem parametru P00.11 jest adres 000BH, nastawa 10s to 0064H, a 20s to 00C8H.

Polecenie wystane przez sterownik nadrzedny:

01 10 000B 0002 04 006400C8 F255

Adras Fapis Adras Liczha Liczha 108 20 Bajty
falownika  claghy do parametru danych bajtdw kontrolne
falownika CRC

Jesli transmisja przebiegta prawidtowo, odpowiedz bedzie nastepujaca:

01 10 000B 0002 300A

Adras Zapls Adras Liczha Bajty
falcwnika  claghy do pararmeatru danych kontrolne
falownika CRC

Uwaga: puste pola miedzy bajtami sg dodane tylko dla przejrzystosci ilustracji. W konkretnych rozwigzaniach nie

mogg by¢ wprowadzane.

Dodatek A Dane techniczne
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A.1l Zawartos¢ rozdziatu
Rozdziat ten zawiera specyfikacje techniczne falownika, a takze przepisy dotyczgce spetnienia wymagan dla
znaku CE i innych znakdw.

A.2 Klasyfikacja

A.2.1 Maksymalne mozliwosci

Dobdr falownika oparty jest na znamionowej mocy i pradzie silnika. Prgd znamionowy falownika musi by¢ rowny lub

wigkszy od pradu znamionowego silnika. Ta sama zaleznos¢ obowigzuje dla mocy znamionowej. Zaleznosci dla

mocy obowigzujg w catym zakresie napie¢ zasilajgcych.

Uwaga:

1. Maksymalna dopuszczalna moc na wale silnika jest ograniczona do 1.5 x moc znamionowa. Jasli limit zostanie
osiggniety, prad wyjsciowy i moment sg automatycznie ograniczane. Chroni to mostek prostowniczy falownika
przed przecigzeniem.

2. Maksymalne mozliwosci obowigzujg w temperaturze otoczenia do 40°C.

3. Jestwazne, aby w uktadach ze wspolnymi szynami DC, moc pobierana ze wspdlnego zasilania nie przekraczata

mocy znamionowe;j.

A.2.2 Obnizanie wartosci znamionowych

Warto$é obcigzenia dopuszczalnego maleje, jesli temperatura otoczenia przekracza 40°C, wysoko$¢ przekracza
1000 metréw, a czestotliwos¢ nosna zostata zmieniona z 4kHz na 8, 12 lub 15kHz.

A.2.2.1 Wptyw temperatury

W zakresie temperatur otoczenia +40 °C ~+50 °C, znamionowy prad wyjsciowy maleje o 3% na kazdy dodatkowy

1°C, co pokazuje ponizszy wykres:

A Wspélczynnik obnizenia
wartosci znamionowej (%)

100

80

60

40

20

Temperatura (st.C)
|-
-10 0 10 20 30 40 50 =

A.2.2.2 Wptyw wysokosci npm.

Falownik powinien zosta¢ zainstalowany w miejscu potozonym ponizej 1000 m npm. Moc znamionowa maleje gdy

wysokos¢ przekracza 1000 m npm. Obnizka wynosi 1% na kazde dodatkowe 100 m. llustruje to ponizszy wykres:
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4 Wspolczynnik obnizania
warto$ci znamionowej (%)

100

30 ?777\.\

60

40

20 Wysokos¢

npm. (m)
0] 1000 2000 3000 4000

Dla tréjfazowych falownikow 200V maksymalna wysokos$¢ montazu to 3000 m npm.

A.2.2.3 Wplyw czestotliwosci nosnej
Zakres czestotliwosci nosnej jest rézny dla falownikéw réznych mocy. Moc znamionowa jest okreslona dla

fabrycznej wartosci czestotliwosci nosnej. Nalezy jg obnizy¢ o 20% na kazdy 1kHz wiecej niz fabryczna warto$¢
czestotliwosci nosnej.

A.3 Specyfikacja sieci zasilajacej

Sie¢ trojfazowa 220(-15%)~240(+10%)

Napiecie Sie¢ trojfazowa 380(-15%)~440(+10%)

Siec trojfazowa 520(-15%)~690(+10%)

Maksymalny zdefiniowany prad zwarcia na przytgczu wynosi 100kA (wg IEC 60439-1)

Wiasciwosci S ) . ST
: Urzadzenie jest przeznaczone do stosowania w obwodach dostarczajgcych nie wiecej
zwarciowe . . S
niz 100 kA przy maksymalnym znamionowym napigciu pracy.
Czestotliwosé 50/60 Hz £ 5%, maksymalna szybko$¢ zmian 20%/s

A.4 Specyfikacja wyjs¢ silnikowych

Typ silnika Indukcyjny silnik asynchroniczny
Napiecie wyjsciowe Od 0 do U1, symetryczne tréjfazowe, Umaks dla punktu ostabienia pola
przzaebc‘fvzv‘;ﬁgfcelg'vi . Wyjécia silnikowe odporne na zwarcie zgodnie z IEC 61800-5-1
Czestotliwos¢ 0...400 Hz
Rozdzielczos¢ 0.01 Hz
Prad wyjsciowy Patrz dane znamionowe
Ograniczenie mocy 1.5 x moc znamionowa
Punkt ostabienia pola 10...400 Hz
Czestotliwos¢ nosna 4,8, 12 lub 15 kHz

A.4.1 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna i maksymalna dlugosé¢ przewodow silnikowych
W zgodzie z europejskg dyrektywg EMC (standard IEC/EN 61800-3), maksymalne dtugosci przewodow

silnikowych, przy czestotliwosci 4 kHz, wynosza:

Warunki Maksymalna diugos¢ przewodow, 4 kHz
Srodowisko 2 (kategoria C3) 30
Srodowisko 1 (kategoria C2) 30

Maksymalna diugos¢ przewodow wyjsciowych jest okreslona konstrukcjg napedu. Informacje o maksymalnej

dtugosci przewodow silnikowych, w przypadku uzycia zewnetrznych filtréw EMC, dostepna jest w lokalnych

biurach INVT.
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A.5 Obowigzujgce normy

Falownik spetnia nastepujace normy:

EN ISO 13849-1: 2008 Bezpi'ec.zehsgwo maszyn. quzespo%y bezpieczenstwa w systemach sterowania.
Czesc¢ 1: Ogolne zasady projektowania

IEC/EN 60204-1:2006 Bezpi'ec.zehstwo maszyn. Elektryczne wyposazenie maszyn.
Czes¢ 1: Wymagania ogélne

Bezpieczenstwo maszyn. Bezpieczenstwo funkcjonalne elektrycznych,
IEC/EN 62061: 2005 elektronicznych i programowalnych systemoéw sterowania zwigzanych z
bezpieczenstwem

Systemy napedowe o regulowanej predkosci.

Czes¢ 3: Wymagania EMC i specyficzne metody pomiarowe

Systemy napedowe o regulowanej predkosci.

Czes¢ 5-1: Energetyczne, termiczne i elektryczne wymagania bezpieczenstwa

Systemy napedowe o regulowanej predkosci.
Czes¢ 5-2: Funkcjonalne wymagania bezpieczenstwa

IEC/EN 61800-3:2004

IEC/EN 61800-5-1:2007

IEC/EN 61800-5-2:2007

A.5.1 Znak CE
Znak CE umieszczony na falowniku oznacza, ze spetnia on normy European Low Voltage (2006/95/EC) i EMC
(2004/108/EC).

A.5.2 Zgodnos¢ z europejska dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC
Dyrektywa EMC okresla wymagania odpornosci i emisji elektromagnetycznej urzadzen stosowanych w Unii

Europejskiej. Standard EMC (EN 61800-3:2004) obejmuje wymagania dla napeddw. Szczegoly ponize;.

A.6 Regulacje EMC
Standard EMC (EN 61800-3:2004) zawiera wymagania dotyczace falownikow.

Srodowisko 1: srodowisko domowe (obejmuje urzadzenia, wykorzystywane w celach domowych, przytaczane do
sieci niskiego napiecia zasilajgcej budynki mieszkalne).

Srodowisko 2: obejmuje urzadzenia przytaczane do sieci nie zasilajgcych lokali mieszkalnych.

Falowniki dzielg sie na cztery kategorie:

Kategoria C1: falowniki o znamionowym napieciu zasilania mniejszym niz 1000V i stosowane w srodowisku 1.
Kategoria C2: falowniki o znamionowym napigciu zasilania mniejszym niz 1000V, stosowane w srodowisku 1 nie
przytagczane do gniazd i urzadzen przenosnych, ktére moga byc¢ instalowane tylko przez wykwalifikowanych
elektrykow.

Uwaga: standard EMC IEC/EN 61800-3 nie ogranicza mocy falownika ale definiuje wymagania dotyczgce
instalacji i obstugi. Elektrycy muszg posiada¢ niezbedne umiejetnosci zawodowe w zakresie instalacji i/lub obstugi
urzadzen napedowych wigczajgc w to zagadnienia EMC.

Kategoria C3: falowniki 0 znamionowym napieciu zasilania wiekszym niz 1000V i stosowane w srodowisku 2.
Kategoria C4: falowniki o znamionowym napieciu zasilania wiekszym niz 1000V lub znamionowym pradzie

wiekszym badz rownym 400A stosowane w skomplikowanych ukfadach w srodowisku 2.

A.6.1 Kategoria C2

The Limity emisji sg zachowane przy spetnieniu nastepujgcych wymagan:

1: Opcjonalny filtr EMC jest dobrany zgodnie z wykazem urzgadzen opcjonalnych i zainstalowany zgodnie z
instrukcjg.

2: Przewody silnikowe i sterujgce sg dobrane zgodnie z niniejszg instrukcjg.

3: Falownik zostat zainstalowany zgodnie z wymaganiami niniejszej instrukciji.

4: Maksymalne diugosci przewodow silnikowych sg zgodne z danymi z rozdz. A.4.1.

< W srodowisku domowym produkt ten moze powodowac¢ zaktécenia
A elektromagnetyczne, ktére moga wymagac zastosowania dodatkowych srodkéw
zmniejszajacych ich poziom
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A.6.2 Kategoria C3

Odporno$¢ na zaktécenia jest zgodna z wymaganiami normy IEC/EN 61800-3 dla Srodowiska 2.

Limity emisji sg zachowane przy spetnieniu nastgepujgcych wymagan:

1: Opcjonalny filtr EMC jest dobrany zgodnie z wykazem urzadzen opcjonalnych i zainstalowany zgodnie z
instrukcjg.

2: Przewody silnikowe i sterujgce sg dobrane zgodnie z niniejszg instrukcja.

3: Falownik zostat zainstalowany zgodnie z wymaganiami niniejszej instrukgji.

4: Maksymalne dtugosci przewoddw silnikowych sg zgodne z danymi z rozdz. A.4.1.

publicznej zasilajgcej lokale mieszkalne. Uzyty w takiej sieci moze powodowac¢

2 < Produkt kategorii C3 nie jest przeznaczony do uzytku w niskonapieciowej sieci
zaktécenia elektromagnetyczne
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Dodatek B Rysunki wymiarowe

B.1 Zawartos¢ rozdziatu

Ponizej pokazano rysunki wymiarowe falownikéw Goodrive 200A. Wymiary podane sg w milimetrach i calach.
B.2 Panel klawiatury

B.2.1 Rysunek wymiarowy
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|
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: —
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Otwory montazowe dla klawiatury bez kasety

— M3
\

B.2.2 Kasety montazowe

Uwaga: Zewnetrzng klawiature mozna zamocowac bezposrednio za pomocg $rub M3 lub kasety montazowej.
Kaseta montazowa dla falownikéw 0,75 ~ 30kW jest opcjonalna, a kaseta montazowa dla falownikéw o mocy 37 ~
500kW jest opcjonalna lub zastepowana standardows.

Al

Kaseta montazowa klawiatury falownikéw o mocy 0.75 — 500kW (opcjonalna)
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Kaseta montazowa klawiatury falownikow o mocy 37 — 500kW (standardowa)

B.3 Wymiary i montaz

B.3.1 Montaz nascienny

Wi

B

= d

21

==

Montaz nascienny falownikow 18.5-30kW
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Montaz nascienny falownikéw 220-315kW
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Wymiary montazowe (mm)

Moc falownika w1 W2 H1 H2 D1 insg‘;”f;jny
0.75KW~2.2kW 126 115 186 175 1745 5
4KW~5.5KW 146 131 256 2435 181 6
7.5KW~15kW 170 151 320 303.5 216 6
18.5kW 230 210 342 311 216 6
22kW~30KW 255 237 407 384 245 7
37KW~55KW 270 130 555 540 325 7
75KW~110KW 325 200 680 661 365 95
132kW~200KW 500 180 870 850 360 1
220KW~315kW 680 230 960 926 379.5 13

B.3.2 Montaz na kotnierzu

‘f
¥

Montaz na kotnierzu falownikow 18.5-30kW
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Montaz na kotnierzu falownikéw 37-110kW
W
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Montaz na kotnierzu falownikéw 132-200kW
Wymiary montazowe (mm)
Moc falownika | W1 | W2 | W3 | W4 | H1 | H2 | H3 | H4 | D1 p2 | . Otwor
instalacyjny

0.75kWw~2.2kW | 150.2 | 115 130 7.5 234 | 220 | 190 | 135 155 65.5 5

4KW~5.5kwW 170.2| 131 | 150 9.5 292 | 276 | 260 6 167 845 6
7.5kW~15kw 191.2| 151 | 174 | 115 | 370 | 351 | 324 12 196.3 113 6

18.5kW 250 | 210 | 234 12 375 | 356 | 334 10 216 108 6

22kW~30kwW 275 | 237 | 259 11 445 | 426 | 404 10 245 119 7

37kW~55kW 270 | 130 | 261 | 65.5 | 555 | 540 | 516 17 325 167 7
75kW~110kwW 325 | 200 | 317 | 585 | 680 | 661 | 626 23 363 182 9.5
132kW~200kW 500 | 180 | 480 60 870 | 850 | 796 37 358 | 178.5 11
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B.3.3 Montaz na podstawie
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Montaz na podstawie falownikow 220-315kW
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Montaz na podstawie falownikow 350-500kW
Wymiary montazowe (mm)
Moc falownika Wi | w2 | w3 | w4 H1 H2 D1 | D2 | oaEr
instalacyjny
220kW~315kW 750 230 714 680 1410 1390 380 150 13\12
350kW~500kW 620 230 573 \ 1700 1678 560 240 22\12

128




Falowniki Goodrive 200A Invertim Bis S.C Dodatek C

Dodatek C Opcjonalne komponenty zewnetrzne

C.1 Zawartosc¢ rozdziatu
W rozdziale podano sposdb doboru czesci i elementéw opcjonalnych dla falownikéw serii Goodrive200A.

C.2 Okablowanie zewnetrzne
Przewody i komponenty zewnetrzne dla falownikéw serii Goodrive200A.

Panel Panel . 1
klawiatury klawiatury ' Oprogramowanie |
[LED) E sterujace |
- - 1485+ Konwerter
i‘_'dﬁ . RS485<=> [ ;
= 1485 '
: RS432 PC :
Zasilanie @ A Yoo T i
i RO o
Wytacznik z Dlawik DC @ [f= || . :
zabezpieczeniem == b4l ' T E .
nadpradowym Q‘}‘ e | E1 g '
= | [le]a V! <08 [ - 14
: —— ||| g = 1
" Dlawik I g:g ||
wejsciowy | . ! ‘ E DN L&:r‘ '
===l L E

UziemienieL_l
Filtr '

wejsciowy I l J

G ,

Dlawik wyjscio
W w Silnik

Uziemienie

Uwaga:

1. Falowniki o mocy < 30kW sg wyposazone w zespot hamujacy.

2. Tylko falowniki o mocy = 37kW posiadajg zacisk P1 i umozliwiajg przytgczenie diawika DC.

3. Dla falownikéw o mocy = 37kW koneczne jest stosowanie zewnetrznych zespotéw hamujgcych. Standardowo

stosowane sg zespoty serii DBU. Szczegdty w instrukcji DBU.

Rysunek Nazwa Opis

Przewody Stuzg do zasilania i przesytania sygnatéw
elektrycznych
Chronig przed porazeniem elektrycznym, stuzg do

Wytgczniki zabezpieczenia zasilania i przewodow

nadprgdowe potgczeniowych przed przecigzeniem w przypadku
zwarcia.
Urzadzenie stuzy do poprawy wspotczynnika mocy po

Dtawik wejsciowy stronie pierwotnej falownika i zredukowania wyzszych

harmonicznych pradu.
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Rysunek Nazwa Opis

Falowniki o mocy 37kW i wiekszej mogg by¢
Dtawik DC wyposazone w dtawik DC.

Stuzy do redukcji zakiocen elektromagnetycznych
Filtr wejsciowy wytwarzanych przez falownik. Nalezy go montowac
mozliwie blisko zaciskéw zasilania.

Skracajg czas DEC.

Rezystory lub zespoty Falowniki o mocy < 30kW wymagaja tylko rezystora
hamujgce hamujgcego. Falowniki o mocy = 37kW wymagajg

natomiast zewnetrznego zespotu hamujgcego.

Stuzy do redukcji zaktdcen elektromagnetycznych
Filtr wyjSciowy wytwarzanych przez falownik. Nalezy go montowac
mozliwie blisko zaciskéw wyj$ciowych.

Wydtuza mozliwy dystans miedzy falownikiem i
Dtawik wyjsciowy silnikiem obnizajgc wielko$¢ przepie¢ powstajacych
przy przetgczaniu tranzystorow IGBT.

C.3 Zasilanie

A < Nalezy sprawdzi¢, czy znamionowe napiecie zasilania falownika jest takie samo jak
napiecie stosowanej sieci zasilajacej.

C.4 Przewody

C.4.1 Przewody silnopradowe

Przekroje przewoddw silnikowych i zasilajgcych powinny by¢ zgodne z lokalnymi przepisami.

] Przekroje przewodéw zasilajgcych i silnikowych powinny by¢ dostosowane do wymaganych pradéw.

] Przewody muszg byé przystosowane do temperatury przynajmniej 70°C w warunkach pracy ciggte;.

] Przekroj przewodu PE musi by¢ rowny przekrojowi przewodu fazowego.

] Wymagania dotyczace EMC opisano w rozdziale Dane Techniczne (Dodatek A).

Aby speti¢ wymagania EMC nalezy stosowa¢ symetryczne przewody ekranowane (rysunek ponizej). Przewdd
czterozytowy moze by¢ stosowany jako zasilajgcy falownik, ale zalecany jest przewdd ekranowany. Przewody
ekranowane redukujg poziom zaktocen elektromagnetycznych wytwarzanych w uktadach falownikowych.

Symetryczny przewadd ekranowany Przewéd czterozytowy

Przewodnik PE Ekran

i ekran . . I;' @Przewodnik
@ Przewodnik Przewodnik \ ! Oslona
@- Ostona Oslona PE . lzolacja

lzolacja |zolacja

Uwaga: jezeli przewodnos¢ oplotu kabla ekranowanego jest niewystarczajgca dla danej aplikacji, nalezy
zastosowac oddzielny przewod uziemiajgcy PE.

Aby dziata¢ jako przewodnik ochronny, ekran musi mie¢ takg samg powierzchnie przekroju jak

przewody fazowe, gdy sg wykonane z tego samego metalu.

Dla wtasciwej redukcji zakidcen przewodnos¢ ekranu powinna wynosi¢ przynajmniej 1/10 przewodnosci przewodu
fazowego. Wymagania te dobrze spetnia miedz lub aluminium. Im bardziej gesty oplot tym mniejszy poziom

zaktocen. Wyglad silnikowego przewodu ekranowanego pokazano na rysunku ponizej.
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Warstwa izolacji

Ekran przewodu

Zalecany przekroj przewodu (mmz) Rozmiar Moment
Falownik Sri krecaj
- RET | pe | PLe) | PR | zaciskonyen | o umy
GD200A-0R7G-4 2.5 2.5 25 25 M4 1.2~15
GD200A-1R5G-4 2.5 25 2.5 2.5 M4 1.2~15
GD200A-2R2G-4 2.5 2.5 2.5 2.5 M4 1.2~15
GD200A-004G/5R5P-4 25 25 25 25 M4 1.2~1.5
GD200A-5R5G/7R5P-4 4 4 25 25 M5 2-~2.5
GD200A-7R5G/011P-4 6 6 4 25 M5 2-~2.5
GD200A-011G/015P-4 10 10 6 4 M5 2-~2.5
GD200A-015G/018P-4 10 10 10 4 M5 2-~2.5
GD200A-018G/022P-4 16 16 10 6 M6 4~6
GD200A-022G/030P-4 25 16 16 10 M6 4~6
GD200A-030G/037P-4 25 16 16 10 M8 9~11
GD200A-037G/045P-4 35 16 25 16 M8 9~11
GD200A-045G/055P-4 50 25 35 25 M8 9~11
GD200A-055G/075P-4 70 35 50 25 M10 18~23
GD200A-075G/090P-4 95 50 70 35 M10 18~23
GD200A-090G/110P-4 120 70 95 35 M10 18~23
GD200A-110G/132P-4 150 70 120 70 M12 31-40
GD200A-132G/160P-4 185 95 150 95 M12 31-40
GD200A-160G/185P-4 240 95 185 50 M12 31-40
GD200A-185G/200P-4 120*2P 150 95*2p 50 M12 31-40
GD200A-200G/220P-4 120*2P 150 95*2P 50 M12 31-40
GD200A-220G/250P-4 150*2P 150 95*2P 50 M12 31-40
GD200A-250G/280P-4 150*2P 150 120*2P 95 M12 31-40
GD200A-280G/315P-4 185*2P 185 120*2P 95 M12 31-40
GD200A-315G/350P-4 185*2P 185 120*2P 95 M12 31-40
GD200A-350G/400P-4 95*4p 95*2p 150*2P 120 M12 31-40
GD200A-400G-4 95*4p 95*2P 150*2P 120 M12 31-40
GD200A-500G-4 120*4P 95*2p 95*4p 120 M12 31-40

Uwaga:

1. Zalecany przewdd nalezy stosowaé w temperaturze ponizej 40°C i przy pradzie znamionowym. Dhugosé

potgczenia falownik — silnik nie powinna przekracza¢ 100m.

2. Zaciski P1, (+), PB i (-) stuzg do przytaczenia dtawika DC i innnych podzespotéw opcjonalnych.

C.4.2 Przewody sterujace

Wszystkie sterujgce przewody dla sygnatéw analogowych i cyfrowych o duzej czestotliwosci powinny byc¢

ekranowane. Dla sygnatéw analogowych zalecane jest uzycie skretek przewoddéw podwojnie ekranowanych

(rysunek a). Kazdy sygnat ma swojg, oddzielng, ekranowang pare przewodow. Nie nalezy stosowaé wspodlnego

przewodu powrotnego dla réznych sygnatéw analogowych.
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e I — e
S it

Skretki przewodow Skretki przewodow
w podwdéjnym ekranie w ekranie pojedynczym

if%‘
¥

Podwdjnie ekranowany przewdd jest najlepszym rozwigzaniem dla niskonapigciowych sygnatoéw cyfrowych,
dopuszczalne jest rowniez stosowanie przewodéw w pojedynczym ekranie, jak i skretek nieekranowanych
(rysunek b). Sygnatly impulsowe (o wyzszych czestotliwosciach) wymagajg przewoddw ekranowanych.

Uwaga: przewody sygnatdéw analogowych i cyfrowych powinny by¢ prowadzone w oddzielnych wigzkach.
Przewody przekaznikowe wymagajg ekranowania w postaci metalowej plecionki.

W przypadku fgczenia panelu klawiatury z falownikiem przy pomocy przewodu powinien by¢ zastosowany
ekranowany przewdd potgczeniowy.

Uwaga: przewody sygnatéw analogowych i cyfrowych powinny by¢ prowadzone w oddzielnych wigzkach.

Nie wolno wykonywaé zadnych testow napieciowych czy opornosciowych na przewodach przytagczonych do
falownika. Kazdy falownik jest wszechstronnie testowany przed opuszczeniem zaktadu produkcyjnego. Posiada
takze wbudowane odpowiednie uktady ograniczajgce napigcia.

Przed zastosowaniem nalezy sprawdzi¢, czy izolacja kabla zasilajgcego spetnia lokalne normy.

C.4.3 Prowadzenie przewodow

Przewody silnikowe nalezy prowadzi¢ z dala od innych przewodéw. W przypadku uktadu wielonapedowego,
przewody silnikowe mogg przebiega¢ réownolegle w jednej wigzce. Przewody silnikowe, zasilajgce i sterujgce
powinny byé prowadzone w oddzielnych wigzkach. Nalezy unikaé prowadzenia innych przewodéw obok
silnikowych. Przewody sterujgce powinny krzyzowaé sie z silnoprgdowymi pod kgtem mozliwie bliskim 90°.
Korytka kablowe powinny mie¢ dobry kontakt elektryczny ze sobg i uziemieniem. System korytek moze byé w
takim przypadku uzyty do poprawy lokalnego wyréwnania potencjatéw.

Ponizej rysunek ilustrujgcy prowadzenie przewodow.

Przewdd silnikowy

A
| ]

Przewdd zasilajacy

min 300 mm

Wejsciowy

przewodd zasilajacy Przewdéd silnikowy

t min 200 mm
Przewod sterujacy

::, min 500 mm

Przewod sterujacy

C.4.4 Kontrola izolacji

Kontroli izolacji nalezy dokonywac¢ w nastepujgcy sposob:

1. Przewody silnikowe powinny by¢ przytgczone do zaciskéw silnika, a odtgczone od zaciskéw U,V,W falownika.

2. Pomierzy¢ rezystancje izolacji pomiedzy kazdym z przewoddéw fazowych i przewodem ochronnym przy
napieciu pomiarowym 500 Vpc. Stosowne dane mozna znalez¢ w instrukgcji silnika lub u producenta.

Uwaga: zawilgocenie silnika moze obnizyé zmierzong wartosé rezystancji. Pomiar nalezy powtérzy¢ po

wysuszeniu silnika.
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C.5 Wylacznik nadpradowy, réznicowo-pradowy i stycznik

Ze wzgledu na sposob pracy falownika i rézne pojemnosci pasozytnicze (przewody, silnik) w obwodach zasilania
mogg pojawi¢ sie prady uptywu wyzszych czestotliwosci. Zmusza to do starannego doboru wytgcznikéw
réznicowo-prgdowych.

Zalecane jest zastosowanie dodatkowego bezpiecznika w celu uniknigcia przecigzenia.

Nalezy zastosowac wytgcznik nadprgdowy (MCCB) odpowiedni do poboru pradu przez falownik. Wydajnos¢

falownika powinna wynosi¢ 1,5-2 x prgd znamionowy.

< Niezaleznie od producenta, ze wzgledu na zasade dzialania i konstrukcje wytacznikow
nadpradowych, podczas zwarcia mogg powstawac i wydostawac sie na zewnatrz gorgce
A gazy. W celu bezpiecznego uzytkowania, nalezy zwréci¢ uwage na miejsce instalacji i
rozmieszczenie wylgcznikow. Zalecane jest postepowanie zgodne z instrukcja
producenta.
Falownik Wytaeznik Bezpiecznik(A) Znamion_owy
nadpradowy(A) prad diawika(A)
GD200A-0R7G-4 10 16 12
GD200A-1R5G-4 10 16 12
GD200A-2R2G-4 16 16 12
GD200A-004G/5R5P-4 16 25 12
GD200A-5R5G/7R5P-4 25 32 25
GD200A-7R5G/011P-4 40 40 25
GD200A-011G/015P-4 50 50 40
GD200A-015G/018P-4 63 63 40
GD200A-018G/022P-4 63 80 50
GD200A-022G/030P-4 80 100 65
GD200A-030G/037P-4 100 125 80
GD200A-037G/045P-4 125 160 95
GD200A-045G/055P-4 160 160 115
GD200A-055G/075P-4 160 200 150
GD200A-075G/090P-4 250 250 185
GD200A-090G/110P-4 250 315 225
GD200A-110G/132P-4 315 315 265
GD200A-132G/160P-4 350 400 330
GD200A-160G/185P-4 400 500 400
GD200A-185G/200P-4 500 630 500
GD200A-200G/220P-4 500 630 500
GD200A-220G/250P-4 630 630 500
GD200A-250G/280P-4 630 800 630
GD200A-280G/315P-4 700 800 630
GD200A-315G/350P-4 800 1000 780
GD200A-350G/400P-4 800 1000 780
GD200A-400G-4 1000 1250 780
GD200A-500G-4 1200 1250 980
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C.6 Diawiki
Duze prady w obwodach zasilania mogg uszkodzi¢ elementy prostownika. W celu poprawy wspoétczynnika mocy i

unikniecia przepig¢ nalezy zastosowac dtawik wejsciowy AC.

W przypadku przewodow potgczeniowych falownik — silnik diuzszych niz 50m mogg wystepowac czeste reakcje
ukfadu nadpradowego falownika, spowodowane wysokimi prgdami uptywu przez pojemnosci rozproszone. Dla
unikniecia uszkodzenia izolacji silnika, nalezy zastosowac¢ dfawik wyjsciowy AC.

Falownik Dtawik wejsciowy Dtawik DC Dtawik wyjsciowy
GD200A-0R7G-4 ACL2-1R5-4 / OCL2-1R5-4
GD200A-1R5G-4 ACL2-1R5-4 / OCL2-1R5-4
GD200A-2R2G-4 ACL2-2R2-4 / OCL2-2R2-4
GD200A-004G/5R5P-4 ACL2-004-4 / OCL2-004-4
GD200A-5R5G/7R5P-4 ACL2-5R5-4 / OCL2-5R5-4
GD200A-7R5G/011P-4 ACL2-7R5-4 / OCL2-7R5-4
GD200A-011G/015P-4 ACL2-011-4 / OCL2-011-4
GD200A-015G/018P-4 ACL2-015-4 / OCL2-015-4
GD200A-018G/022P-4 ACL2-018-4 / OCL2-018-4
GD200A-022G/030P-4 ACL2-022-4 / OCL2-022-4
GD200A-030G/037P-4 ACL2-030-4 / OCL2-030-4
GD200A-037G/045P-4 ACL2-037-4 DCL2-037-4 OCL2-037-4
GD200A-045G/055P-4 ACL2-045-4 DCL2-045-4 OCL2-045-4
GD200A-055G/075P-4 ACL2-055-4 DCL2-055-4 OCL2-055-4
GD200A-075G/090P-4 ACL2-075-4 DCL2-075-4 OCL2-075-4
GD200A-090G/110P-4 ACL2-090-4 DCL2-090-4 OCL2-090-4
GD200A-110G/132P-4 ACL2-110-4 DCL2-110-4 OCL2-110-4
GD200A-132G/160P-4 ACL2-132-4 DCL2-132-4 OCL2-132-4
GD200A-160G/185P-4 ACL2-160-4 DCL2-160-4 OCL2-160-4
GD200A-185G/200P-4 ACL2-200-4 DCL2-200-4 OCL2-200-4
GD200A-200G/220P-4 ACL2-200-4 DCL2-200-4 OCL2-200-4
GD200A-220G/250P-4 ACL2-250-4 DCL2-250-4 OCL2-250-4
GD200A-250G/280P-4 ACL2-250-4 DCL2-250-4 OCL2-250-4
GD200A-280G/315P-4 ACL2-280-4 DCL2-280-4 OCL2-280-4
GD200A-315G/350P-4 ACL2-315-4 DCL2-315-4 OCL2-315-4
GD200A-350G/400P-4 Standard DCL2-350-4 OCL2-350-4

GD200A-400G-4 Standard DCL2-400-4 OCL2-400-4

GD200A-500G-4 Standard DCL2-500-4 OCL2-500-4

Uwaga:

1. Znamionowa obnizka napiecia wejsciowego po zastosowaniu dtawika wynosi 2%+15%.
2. Po dodaniu dfawika DC, wspétczynnik mocy wynosi powyzej 90% po stronie zasilania.
3. Znamionowa obnizka napiecia wyj$ciowego po zastosowaniu dtawika wynosi 1%+15%.
4

. Powyzsze elementy sg opcjonalne, nalezy je wskaza¢ dodatkowo przy zakupie falownika.

C.7 Filtry

C.7.1 Objasnienie oznaczenia filtru

FLT-P04045L-B
E it

A B IC D
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Oznaczenie Szczeqst
pola goly

A FLT: seria filtréw dla falownikow
Miejsce stosowania filtru

B P: filtr wejSciowy
L: filtr wyj$ciowy

C Napiecie pracy filtru
04: trojfazowy 380Vac
3 znakowy kod prgdu “015” oznacza 15A
Skutecznos¢

E L: filtr zwykty
H: filtr o wysokiej skutecznosci
Przeznaczenie

= A: Srodowisko 1 (IEC61800-3:2004) kategoria C1 (EN 61800-3:2004)
B: Srodowisko 1 (IEC61800-3:2004) kategoria C2 (EN 61800-3:2004)
C: Srodowisko 2 (IEC61800-3:2004) kategoria C3 (EN 61800-3:2004)

C.7.2 Tabela doboru filtrow

Falownik

Filtr wejSciowy

Filtr wyjSciowy

GD200A-0R7G-4

GD200A-1R5G-4

GD200A-2R2G-4

FLT-P04006L-B

FLT-LO4006L-B

GD200A-004G/5R5P-4

GD200A-5R5G/7R5P-4

FLT-P04016L-B

FLT-LO4016L-B

GD200A-7R5G/011P-4

GD200A-011G/015P-4

FLT-P04032L-B

FLT-LO4032L-B

GD200A-015G/018P-4

GD200A-018G/022P-4

FLT-P04045L-B

FLT-LO4045L-B

GD200A-022G/030P-4

GD200A-030G/037P-4

FLT-PO4065L-B

FLT-LO4065L-B

GD200A-037G/045P-4

GD200A-045G/055P-4

FLT-PO4100L-B

FLT-LO4100L-B

GD200A-055G/075P-4

GD200A-075G/090P-4

FLT-P0O4150L-B

FLT-LO4150L-B

GD200A-090G/110P-4

GD200A-110G/132P-4

GD200A-132G/160P-4

FLT-P04240L-B

FLT-LO4240L-B

GD200A-160G/185P-4

GD200A-185G/200P-4

GD200A-200G/220P-4

FLT-P04400L-B

FLT-LO4400L-B

GD200A-220G/250P-4

GD200A-250G/280P-4

GD200A-280G/315P-4

FLT-P04600L-B

FLT-LO4600L-B

GD200A-315G/350P-4

GD200A-350G/400P-4

GD200A-400G-4

FLT-P04800L-B

FLT-LO4800L-B

GD200A-500G-4

FLT-P041000L-B

FLT-LO41000L-B

Uwaga:

1. Zakitocenia wejsciowe spetniajg wymagania kategorii C2 po dodaniu filtréw wejsciowych.

2. Powyzsze elementy sg opcjonalne, nalezy je wskaza¢ dodatkowo przy zakupie falownika.
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C.8 Uklad hamujacy

C.8.1 Dobor elementéw hamujacych

Kiedy predkos$¢ silnika staje sie wieksza niz predkosé zadana, silnik z odbiornika energii staje si¢ generatorem
pragdu. W rezultacie energia bezwtadnosci silnika i obcigzenia wraca do falownika powodujgc fadowanie
kondensatorow gtéwnego obwodu DC. Wzrost napigcia powyzej pewnej granicy moze uszkodzi¢ falownik. Dla

unikniecia tej sytuacji stosuje sie rezystor lub zespét hamujagcy.

< Tylko wykwalifikowani elektrycy moga projektowaé, instalowa¢, uruchamia¢ i
obstugiwac¢ falownik.

< W trakcie pracy nalezy postepowaé¢ zgodnie z zaleceniami ,,Ostrzezenie”. Ignorowanie
zalecen grozi urazami fizycznymi lub smiercia.

< Tylko wykwalifikowani elektrycy moga wykonywaé okablowanie falownika i
A komponentéw zewnetrznych. Przed przylaczeniem nalezy przeczyta¢ uwaznie
instrukcje rezystoréw lub zespotéw hamujacych. Ignorowanie zaleceh moze
doprowadzi¢ do uszkodzemia falownika lub elementéw zewnetrznych.

< Nie wolno przylagcza¢ rezystora hamujacego do zaciskéw innych niz PB i (+), a zespotu
hamujacego do zaciskéw innych niz (+) i (-). Zignorowanie tych zalecen grozi
uszkodzeniem falownika, obwodu hamujacego lub pozarem.

< Nalezy potaczy¢ rezystor lub zespot hamujacy z falownikiem zgodnie ze schematem.
A Nieprawidlowe potaczenie moze doprowadzié¢ do uszkodzenia falownika lub innych
urzadzen

Falowniki Goodrive 200A o mocy < 30kW majg wbudowany zespdt hamujacy, a o mocy = 37kW wymagajg zespotu
zewnetrznego. Nalezy dobra¢ warto$¢ i moc rezystora hamujgcego zgodnie z potrzebami napedu.

Uwaga:

Rezystor hamujgcy umozliwia wzrost momentu hamujgcego falownika. Nalezy wybrac¢ rezystancje i moc rezystora
hamujgcego zgodnie z danym naszej firmy. Ponizsza tabela pozwala uzytkownikowi dobra¢ rezystor hamujgcy
zgodny z aktualnymi wymaganiami napedu. Podaje ona wartosc¢ rezystora dla 100% momentu hamujacego oraz
moc dla 10%, 50% i 80% uzytecznego zakresu hamowania.

Informacje dotyczace stosowania zewnetrznych zespotéw hamujgcych znajdujg sie w ich instrukcjach obstugi.

Aby unikng¢ uszkodzenia falownika nalezy stosowac sie $cisle do zalecen w nich zawartych.

Moc
Rezystor | rozpraszana w rezystorze hamujacym | Wartosé
IEmTIEED (kw) minimalna
Model Typ zespotu dla 100% 5 5 5 rezvstora
falownika hamujacego momentu . 10% ) 50% ) 80% ys
hamujaceg uzyteczneg | uzyteczneg | uzyteczneg | hamujaceg
0 (Q) o zakresu | o zakresu | o zakresu 0 (Q)
hamowania | hamowania | hamowania
GD200A-0R7G-4 653 0.1 0.6 0.9 240
GD200A-1R5G-4 326 0.23 1.1 1.8 170
GD200A-2R2G-4 222 0.33 1.7 2.6 130
GD200A-004G/5R5P-4 122 0.6 3 4.8 80
GD200A-5§56/7R5P- 89 0.75 a1 6.6 60
Zespot
GD200A-7R5G/011P-4 | wewnetrzny 65 1.1 5.6 9 47
GD200A-011G/015P-4 44 1.7 8.3 13.2 31
GD200A-015G/018P-4 32 2 11 18 23
GD200A-018G/022P-4 27 3 14 22 19
GD200A-022G/030P-4 22 3 17 26 17
GD200A-030G/037P-4 16 5 23 36 17
GD200A-037G/045pP-4 | PPUIOO000-1 45 6 28 a4 1.7
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Moc
rl:%ezys_tor rozpraszana w rezystorze hamujacym | Wartosé
amujacy (kw) minimalna
Model Typ zespotu dla 100% 5 5 5 rezvstora
falownika hamujacego momentu . 10% . 50% . 80% ys
hamujaceg uzyteczneg | uzyteczneg | uzyteczneg | hamujaceg
0 (Q) o zakresu | o zakresu | o zakresu 0 (Q)
hamowania | hamowania | hamowania
GD200A-045G/055P-4 10 7 34 54
GD200A-055G/075P-4 | PBU1ODA-10- 8 8 41 66 6.4
GD200A-075G/090P-4 6.5 11 56 90
GD200A-090G/110P-4 | pBU100H-160- 54 14 68 108 44
GD200A-110G/132P-4 4 4.5 17 83 132 '
GD200A-132G/160P-4 | PPUIODH-220- 3.7 20 99 158 3.2
GD200A-160G/185P-4 3.1 24 120 192
GD200A-185G/200P-4 DBUlOgH'SZO' 2.8 28 139 222 22
GD200A-200G/220P-4 2.5 30 150 240
GD200A-220G/250P-4 | DBU100H-400- 2.2 33 165 264 18
GD200A-250G/280P-4 4 2.0 38 188 300 '
GD200A-280G/315P-4 3.6*2 21*2 105*2 168*2
GD200A-315G/350P-4 Dwa 3.2*2 24%2 118*2 189*2
DBU100H-320- 2.2*2
GD200A-350G/400P-4 4 2.8%2 27%2 132*2 210*2
GD200A-400G-4 2.4*%2 30*2 150*2 240*2
Dwa
GD200A-500G-4 DBU100H-400- 2*2 38*2 186*2 300*2 1.8*2
4

< Nigdy nie wolno stosowac rezystora o rezystancji mniejszej niz minimalna dla danego
modelu falownika. Wewnetrzne elementy falownika nie sg w stanie znie$¢ przecigzenia
pradowego, spowodowanego zbyt matg rezystancja rezystora hamujacego.

A\
A %

Przy czestym hamowaniu nalezy proporcjonalnie zwigkszy¢ moc rezystora hamujgcego
(wspoétczynnik czestosci uzycia hamowania wynosi wigcej niz 10%).

C.8.2 Dobor przewodow potgczeniowych rezystora hamujacego

Rezystor hamujgcy nalezy porzytgczaé przewodami ekranowanymi.

C.8.3 Montaz zespotu i rezystora hamujacego

Wszystkie rezystory nalezy umieszczaé w miejscu, gdzie bedg miaty dobre warunki chtodzenia.

A\

< W poblizu rezystora hamujacego moga wystepowac tylko materialy niepalne.
Temperatura powierzchni rezystora jest wysoka, powietrze oplywajace rezystor moze
mieé temperature setek °C. Nalezy zabezpieczyé¢ materiaty w otoczeniu rezystora od
kontaktu z nim.

Montaz rezystora hamujgcego.

A\

< Falowniki o mocy < 30kW wymagaja tylko rezystora hamujacego
< Nie wolno przytaczaé rezystora hamujgcego do zaciskow innych niz PB i (+)
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Remystor
GD 2':":' hamujaclﬁf

FE

Montaz zespotu hamujgcego.

A\

< Falowniki o mocy 2 37kW wymagaja zewnetrznego zespotu hamujacego

< Nie wolno przytaczaé zespotu hamujacego do zaciskéw innych niz (+) i (-)

< Dhlugos¢ przewodow potaczeniowych miedzy zaciskami (+),(-) falownika i zaciskami (+),(-)
zespotu hamujacego nie powinna przekracza¢ 5 m, a miedzy zaciskami BR1, BR2 i
zaciskami rezystora hamujacego — 10 m

Sposéb przytgczenia zespotu i rezystora hamujgcego:

Zespot
DBU

)

DC+ DC- BR1 BR2 (+} (] PE

CICICICICICICICIC ®PP®®

Rezystor
hamujacy
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C.9 Inne elementy opcjonalne

Element . .
L.p. opcjonalny Szczegoty Widok
Uchwyt Konlec.zrjy przy montazu na kotnierzu
1 kohnierza falownlkow 0 mocy 1.5~30kW. .
. . Dla falownikéw o mocy 37~200kW jest
instalacyjnego | .
niepotrzebny
Podstawa | OPtymaina dia falownikéw o mocy 220~315KW. gl B
2 . . W podstawie mozna zamontowac¢ dtawiki AC - ey
instalacyjna e A .
(wejsciowy i wyjsciowy) oraz dtawik DC
Zewnetrzny panel klawiatury moze by¢
Kaseta zamocowany przy uzyciu srub lub tej kasety.
3 . . Opcjonalna dla falownikéw o mocy 1.5~30kW,
instalacyjna .
pozostate majg go w standardowym
wyposazeniu
W przypadku agresywnego srodowiska, chroni
4 Ostona elementy wewnetrzne falownika. Blizsze
boczna informacje mozna uzyskac¢ u lokalnego
przedstawiciela INVT
Wyswietlacz wysokiej rozdzielczosci podaje
Panel . - A S
. informacje w kilku jezykach, panel umozliwia
5 Klawiatury . ; ; . )
kopiowanie parametrow. Wymiary | sposéb
LCD . - ;
montazu sg identyczne jak panelu LED
Panel
6 Klawiatury | Opcjonalny w falownikach 0.75~15kW
LED
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Dodatek D Informacje dodatkowe

D.1 Kontakt w sprawie produktu i serwisu

Wszelkie zapytania dotyczgce produktu nalezy kierowa¢ do lokalnych biur INVT, podajgc typ oraz numer seryjny
urzadzenia. Wykaz punktéw sprzedazy, wsparcia i serwisowych mozna znalez¢ na stronie  www.invt.com.cn

D.2 Opinie dotyczace instrukcji do falownikéw INVT

Mile widziane sg uwagi dotyczgce instrukcji i podrecznikdw do falownikow. Nalezy przejs¢ do strony
www.invt.com.cn i wybra¢ Online Feedback of Contact Us.

D.3 Biblioteka dokumentéw w Internecie

Instrukcje, podreczniki i inne dokumenty w formacie PDF sg dostepne w Internecie. Nalezy przej$s¢ do strony

www.invt.com.cn i wybra¢ Service and Support of Document Download.
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