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Dziekujemy, ze wybrali Panstwo produkty firmy Eura Drives!

Doskonatg jakos¢, obstuge gwarancyjna i pogwarancyjng zapewnia firma HF
Inverter Polska.

Celem ponizszej instrukcji obstugi jest dostarczenie uzytkownikowi
wskazéwek, ostrzezen i wytycznych odnosnie instalacji, uruchamienia,
ustawienia lub zmiany parametrow oraz wykrywania i diagnozowania
nieprawidtowosci, jakie moga wystapi¢ podczas pracy z softstarterami serii
HFR1000. Prosimy doktadnie przeczytac instrukcje obstugi przed instalacja i
rozpoczeciem pracy z softstarterami. Zawsze aktualng instrukcje obstugi
mozna pobrac z naszej strony internetowej www.hfinverter.pl .

Symbole uzyte w instrukcji obstugi:

ZAGROZENIE!
Niewtasciwa instalacja lub uzytkowanie softstartera HFR1000
moze spowodowac zagrozenie zycia, zdrowia ludzkiego lub
nhieodwracalne uszkodzenie urzadzenia.

OSTRZEZENIE!
Niewtasciwa instalacja lub uzytkowanie softstartera HFR1000
moze spowodowal zagrozenie zycia, zdrowia ludzkiego lub
nieodwracalne uszkodzenie urzadzenia.

UWACGA!
Niewtasciwe uzytkowanie moze spowodowac nieodwracalne
uszkodzenie urzadzenia.

WAZNE!
Wskazowki dotyczace poprawnego uzytkowania urzadzenia.
Pomocne informacje dotyczace urzadzenia.
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A OSTRZEZENIE!

» Softstartery HFR1000 spetniaja wymogi dyrektyw dotyczacych: GB14048.6-2008 niskiego
napiecia, sterowania stycznikami i uktadami rozruchowymi silnikow sekcji 2:
potprzewodnikowe sterowniki i rozruszniki pradu przemiennego

« W budowie softstarterow HFR1000 zastosowano zharmonizowane normy szeregu
GB14048.6-2008/EN60947-4-2 niskiego napiecia, sterowania stycznikami i ukfadami
rozruchowymi silnikéow sekcji 2: potprzewodnikowe sterowniki i rozruszniki pradu
przemiennego

« Softstartery HFR1000 stanowia produkty o ograniczonej dostepnosci zgodnie z EN61800-3.

Dzieki nowoczesnej teorii sterowania, specjalnie zaprojektowanej modulacji,
kontrolerowi DSP, wysokiej jako$ci materiatom i komponentom, wraz z nowoczesna
technika produkcji, softstartery serii HFR1000 sa wysoko zaawansowanym produktem
taczacym nowoczesng teorie kontroli automatyki z sterowaniem cyfrowym i
komputerowym. Produkt ten charakteryzuje sie wysoka jakosScia i wydajnoscia, oraz
zoptymalizowanym zakresem obudow i dzieki temu znajduje szerokie zastosowanie przy
uruchamianiu i zabezpieczaniu silnikéw 3-fazowych w rozmaitych dziedzinach
przemystu.

1. Zasady bezpiecznej pracy.

A ZAGROZENIE!

» Softstartera nie wolno instalowa¢ w Srodowisku tatwopalnym i/lub wybuchowym, gdyz
moze stac sie przyczyna pozaru i/lub eksplozji.

» Instalacji, obstugi, konserwacji i napraw urzadzenia moze dokonywac¢ wytacznie
odpowiednio przeszkolony i posiadajacy wymagane uprawnienia personel.

» Zacisk ochronny softstartera PE powinien by¢ podtaczony do ziemi (impedancja
uziemienia nie moze by¢ wieksza niz 4 Q). Wymaga sie oddzielnego uziemienia dla
softstartera i silnika. Szeregowe taczenie jest zabronione.

* Przed wykonaniem jakichkolwiek, podtaczen, nalezy odtaczy¢ zasilanie.

* Nigdy nie dotykaj koncéwek zasilania reka lub przedmiotem przewodzacym!

« Przed wiaczeniem softstartera nalezy upewni¢ sie, Zze zostat on prawidtowo
zainstalowany i zostaty powziete S$rodki zabezpieczajace przed porazeniem, oraz
uszkodzeniem zaréwno softstartera jak i silnika.

«  Zabrania sie dotykania zaciskéw napieciowych wtaczonego do sieci softstartera.

« W przypadku wprowadzania jakichkolwiek zmian podtaczen lub konserwacji, napraw,
nalezy bezwzglednie odtaczyc¢ zasilanie.

* Po wylaczeniu zasilania nie nalezy przez przynajmniej 15 minut dotyka¢ elementéw
przewodzacych, ani prowadzi¢ prac konserwacyjnych przy softstarterze.

» Przed instalacja nalezy upewnic sie, ze sie¢ zasilajaca jest wtasciwa dla danego typu
softstartera.

» Przed uzyciem softstartera nalezy zapoznac sie z jego danymi znamionowymi z

» tabliczki zaciskowej. W przypadku uszkodzen podczas transportu urzadzenia nie nalezy
instalowac.




A ZAGROZENIE

Przed uzyciem softstartera nalezy zapoznac sie z jego danymi znamionowymi z tabliczki
zaciskowej. W przypadku uszkodzen podczas transportu urzadzenia nie nalezy
instalowad.

Nalezy wystrzegac sie przedostania do wnetrza softstartera jakichkolwiek przedmiotéw.
Nie nalezy instalowa¢ w miejscu wystawionym na bezposrednie dziatanie promieni
stonecznych.

Nie nalezy zakrywac otwordow wentylacyjnych w obudowie urzadzenia.

Bezwzglednie nie wolno podtacza¢ przewodoéw zasilajacych do zaciskéw U, V, W lub
sterujacych.

Zywotno$¢ softstartera jest gtownie uzalezniona od temperatury pracy. Podwyzszenie
temperatury pracy o 10°C skraca zywotno$¢ o potowe. Btedna instalacja moze
spowodowac uszkodzenie urzadzenia, w zwigzku z tym nalezy zapewni¢ wifasciwa
wentylacje w szafie.

Instalujac kilka urzadzen w jednej szafie nalezy je instalowac naprzemiennie tak aby nie
byty umieszczone bezposrednio jeden nad drugim.

Bezwzglednie nie wolno restartowac uktadu, kiedy wirnik silnika jest w ruchu!
Zdejmowanie obudowy w softstarterze moze by¢ dokonywane po catkowitym
roztadowaniu kondensatorow i po uptywie okresu gwarancyjnego.

Ingerencja w softstarter w okresie gwarancyjnym jest zabroniona.

Prosimy o przeczytanie ponizszej instrukcji obstugi przed podjeciem jakichkolwiek prac
z softstarterem.

Softstarter nie powinien by¢ instalowany w srodowisku narazajacym go na silne wibracje,
korozje, pyt, wysoka temperature lub zawilgocenie.

Nalezy regularnie sprawdzac stan potaczenia wejs¢ i wyjsc softstartera.

Przed podtaczeniem i uruchomieniem nalezy sprawdzi¢ rezystancje izolacji uzwojen
silnika.

Podczas pomiaru rezystancji uzwojen induktorem bezwzglednie softstarter musi by¢
odtaczony. W przeciwnym razie dojdzie do uszkodzenia modutéw tyrystorowych.

W celu unikniecia zaktécen, przewody sterujace nalezy odseparowaé¢ od przewodow
zasilajacych.

Softstartery HFR1000 posiadaja stopien ochrony IP20

Systematycznie, w zaleznos$ci od warunkéw pracy co 1 do 3 miesiecy, nalezy wyczyscié¢ z
kurzu itp. wnetrze softstartera - zapewni to dtuga i bezawaryjna prace.

Softstartery to urzadzenia przeznaczone do zabudowy w szafach sterowniczych,
elektrycznych urzadzeniach lub maszynach.

Softstartery nie sa to urzadzenia przeznaczone do wykorzystania w gospodarstwie
domowym, lecz jako elementy przeznaczone sa do eksploatacji w warunkach
przemystowych lub profesjonalnych zgodnie z norma EN61000-3-2.

W przypadku zabudowania softstartera w maszynie, nie wolno maszyny uruchomic,
dopdoki nie zostanie stwierdzona zgodnos$¢ maszyny z dyrektywami UE98/37/EG
(dyrektywy maszynowe), 89/336/EWG (dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej)
oraz normy EN60204.




A OSTRZEZENIE!

» Kondensatory stuzace do poprawy wspétczynnika mocy nie moga byc¢ instalowane od
strony wyjsciowej softstartera, ale mozna je instalowac od strony zasilania.

» Zaciski R S T taczymy z zasilaniem 3x400V AC (pradu przemiennego), za$ zaciski U VW
sa potaczone z zaciskami silnika.

» Przetaczanie obciazenia podczas pracy softstartera jest zabronione.

» Zaleca sie stosowanie dtawikéw sieciowych w uktadach powyzej 37kWw.

» Przewody zasilajace i sterujace musza by¢ poprowadzone oddzielnie. Przewody
sterujace nie powinny by¢ zbyt dtugie aby uniknaé indukowania sie sie ewentualnych
zaktécen.

2. Produkty

2.1. Oznaczenie modeli
Przyktad oznaczenia modelu - tutaj jest to softstarter o mocy 15kW.

HFR -1 015

Moc znamionowa softstartera (kW)

Kod serii 1000

Softstarter Eura Drives

Tabliczka znamionowa softstartera serii HFR1000.

ieni iczki i i BRIvVES  ER4 DRIVES ELECTRIC CO., LTD
Przyktad wypetnienia tabliczki znamionowej S . o
softstartera o mocy znamionowej 15kW, MODEL | HFERL013 | SCOPE |AI:-531:|
zasilaniu tréjfazowym 400V / 50Hz. IPUT | 3PH AC 400% 50/460Hz
EATED AT CHED TRIF
CTUEFENT 4 MOTOE 15EW CLASS 10

2.2. Budowa softstarterow

Softstartery serii HFR1000 dostepne sa, w zaleznosci od mocy urzadzenia, w obudowach
plastikowych lub metalowych. Obudowy z tworzywa (poliweglan) sa estetyczne i odporne na
uszkodzenia mechaniczne. Obudowy metalowe pokrywane sa specjalna, plastyczna farba
proszkowa, zapewniajaca i ochrone przed czynnikami srodowiskowymi.

Ze wzgledu na funkcjonalnos¢ i tatwo$¢ montazu obudowy zoptymalizowano do trzech
wielkosci.




Obudowa w zakresie
od 15kW do 55kW

Obudowa w zakresie
od 75kW do 200kw

Obudowa w zakresie
od 220kW do 315kW

2.3. Wymiary zewn etrzne i monta zowe softstarterow HFR1000.
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Moc Wymiary zewnetrzne i instalacyjne Waga
Model Kod .
(kw) H A B L W | Sruby obudowy Rodzaj obudowy kg
HFR1015 | 15 3,9
HFR1022 22 3,9
HFR1030 30 . 3,9
250 | 153 [ 162 | 219 | 140 M5 R1 Plastikowa
HFR1037 | 37 4,5
HFR1045 45 4,5
HFR1055 55 4,5
HFR1075 | 75 11,5
HFR1090 90 15
HFR1110 110 510 | 260 | 194 | 389 | 233 M8 R2 Plastikowa 15
HFR1132 132 15
HFR1160 160 15
HFR1220 220 36,6
HFR1250 250 90 | 360 | 2 60 | 300 M8 R3 Metal 36,6
HFR1280 | 280 | ° 13 etalowa 36,6
HFR1315 | 315 38
0,7, @9 L
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2.4. Parametry

Parametr Opis
Napiecie 3x400V+20% AC
Zasilanie —
Czestotliwos¢ 50/60Hz+5%
Prad nominalny Od 30A do 630A
Moc silnika Od 15kW do 315kw
Rodzaj silnika Silnik asynchroniczny, wykonany wg norm IEC

. Rozruch zboczem napiecia (1~120s)
Tryb rozruchu ® Rozruch z ograniczeniem pradu (1,5I,~4l,)
. Rozruch zboczem napiecia z impulsem napieciowym;

. Swobodne zatrzymanie - z wybiegiem

Tryb zatrzymania .
« tagodne zatrzymanie - regulowane (1~60s)

*  Opbznienie uruchomienia

Wyjscia e Awaria
przekaznikowe «  Petne napiecie wyjSciowe tzw. by-pass
obciazalno$¢ stykéw przekaznikéw: 5A, 250V AC

Czestotliwos¢ L L. .
Zaleca sie nie cze$ciej niz 10 razy na godzine

rozruchu
«  Brak fazy na wejéciu
Funkgje . Przeciazenie
zabezpieczeh . Zwarcie, przetezenie pradowe

. Przegrzanie

Sposéb chtodzenia Chtodzenie naturalne

Wyswietlacz oraz cztery diody, wskazujacy biezacy status softstartera:
. stan rozruchu,

L. . stan zatrzymania,

Wyswietlacz . .

. stan dziatania softstartera,

. stan opdzniania,

*  kod btedu, funkgcje i wartosci funkgji itp.

. . Pomieszczenie wolne od zracych gazéw, kurzu, pytéw, wilgoci, zasolenia,
Srodowisko pracy .
nastoneczniania itp.

Montaz Obudowa wiszaca

Warunki pracy Temperatura -10°C++50C
Wilgotnos¢ Mniej niz 90% (bez skraplania)
Wibracje Ponizej 0.5g (przy$pieszenie)
Wysokos$¢ pracy n.p.m. | Ponizej 1000 metréw nad poziomem morza
Obudowa IP20 wg normy PN-EN60529:2003
Zakres mocy 15+315KW

Uwaga:

A Po rozpakowaniu zaleca sie sprawdzenie czy urzadzenie podczas transportu nie
ulegto uszkodzeniu.

A Kazdy softstarter posiada certyfikat jakosci i instrukcje obstugi. Upewnij sie czy
dostarczona dokumentacja jest zgodna ze stanem faktycznym.
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3. Instalacja i podt agczenie

3.1. Instalacja

3.1.1.

Wytyczne instalacji

Dla optymalnego odprowadzania ciepta, softstarter HFR1000 powinien
zostac zainstalowany w pozycji pionowej - jak pokazano na rysunkach ponizej.

Tabela z wymiarami wolnej przestrzeni

Wymiary
Typ softstartu
[mm] [mm]
Softstarty o mocy <55kW A=>150 B> 50
Softstarty o mocy =75kwW A =200 B =50

Zalecane odlegtosci montazowe
softstartera w szafie elektrycznej

3.1.2.

S

Otoczenie ( srodowisko pracy)

Wolne od wilgoci, kapiacej wody, pary, kurzu i/lub oleistego kurzu, fatwopalnych
i/lub wybuchowych gazéw, lotnych czastek metalu, srodowisko pracy nie korozyjne,
Temperatura otoczenia w zakresie od -10°C do +50°C,

Wilgotnos$¢ wzgledna: mniej niz 90% bez skraplania,

Otoczenie wolne od zaktocen elektromagnetycznych,

Wibracje: mniej niz 0,5g (przysSpieszenie),W przypadku montazu w szafie
elektrycznej, nalezy pamietaé o zapewnieniu wiasciwej cyrkulacji powietrza -
wentylacji.

Jesli urzadzenie pracuje na wysokosci wiekszej niz 1000m npm, nalezy softstarter
przewymiarowac o jeden stopien.

3.2. Konserwacja

3.2.1.

Okresowe sprawdzenie

sprawdzenie systemu chtodzenia w tym nalezy uwzgledni¢ przedmuchanie
nagromadzonego kurzu

sprawdzenie oprzewodowania po stronie zasilania i wyjscia softstartera

sprawdzenie potaczen Srubowych na zaciskach urzadzenia

sprawdzenie czy nie ma oznak korozji elementéw uktadu

Przechowywanie

przechowywac najlepiej w oryginalnym opakowaniu

jezeli urzadzenie jest przechowywane dtuzej nalezy co pét roku podtaczac¢ do niego
zasilanie celem ochrony kondensatoréw elektrolitycznych. Uktad powinien pozostac
zasilony przynajmniej przez 5 godzin.
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3.2.3. Codzienna piel egnacja
O zywotnosci uktadu decyduje srodowisko i otoczenie pracy. Poza tym wazna tez jest kultura
pracy catego uktadu. Wszelkiego rodzaju niepokojace zjawiska $wiadcza o stanach
awaryjnych ktore moga doprowadzi¢ do wiekszych uszkodzen i nalezy natychmiast
identyfikowac i usuwac.
Codzienna kontrola:
niepokojacy dzwiek pracy silnika
nhiepokojace wibracje silnika
kontrola srodowiska pracy
kontrola temperatury i systemu wentylacji
Codzienne prace:
- utrzymanie otoczenia wolnego od kurzu, pytéw, opitkéw metali, ttustych zabrudzen,
wody, zagladanie do softstartera, sprawdzanie wentylacji i temperatury.

Stycznik KM I I Przekaznik termiczny RJ

3.3. Schemat podt gczenia

Whytacznik glowny

ut R y
T W
15
Start —5 ¢ ¥ o
Stop ¢ 12 Sygnat o;t:-o:tmema
Wybieg —é& @ 13 startu
Reset —a® ]‘ )
I Kontrola by-passu
I RD1 y-p
lll Sygnat awarii

B-  protokst
A* _ \lodbus RS-485

Wyjscia przekainikowe [12AM25VAC TAZS0VAC TAIOVDC
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R, S, T - zaciski zasilajace

U, V, W, - zaciski wyjSciowe do silnika

KM - stycznik by-pass

RJ - zabezpieczenie termiczne (zabezpiecza przed przegrzaniem silnika)

RD1 - bezpiecznik

L i N - zaciski zaislania cewki stycznika (do 230V, uwaga nie wolno podtaczac napiecia 400V)
PE - przewéd ochronny powinien by¢ jak najkrétszy i podtaczony do najblizszego
uziemienia. Plyta na ktérej jest umieszczony softstarter tez musi by¢ uziemiona.
Kolejnos¢ faz powinna by¢ zgodna z instrukcja. Nalezy szczegd6lng uwage zwrécic przy
podtaczeniu uktadu by-pass. Przy ztym podtaczeniu moze dojs¢ do uszkodzenia
urzadzenia.

A OSTRZEZENIE!

Przew6d uziemiajacy PE, powinien by¢ mozliwie krétki i powinien by¢ potaczony z
najblizszym punktem uziemienia, najlepiej na ptycie montazowej. Ptyta montazowa
takze powinna zosta¢ uziemiona zgodnie z normami ochrony przeciwporazeniowej.
Ukfad nalezy potaczy¢ zgodnie ze schematem zamieszczonym w instrukcji i przepisami
ochrony przeciwporazeniowej. Szczegblna uwage nalezy zwréci¢ na podtaczenie by-
passu. Chodzi o to zeby kolejnos¢ faz na wejsciu stycznika i softstartera byta zgodna z
kolejnoscia faz na wyjsciu. W przeciwnym wypadku moze dojs¢ do uszkodzenia
softstartera i silnika.

Aby zmniejszy¢ przepiecia wystepujace w stycznikach nalezy zastosowa¢ ttumiki RC.
Stycznik by-passu zasilany przez przekaznik softstartera dziata automatycznie i
powinien by¢ podfaczony do uktadu na state. Nalezy pamietac ze stycznik dokupuje sie
oddzielnie!

Petla sterowania - by-pass zewnetrzny. Uzytkownik musi uzy¢ stycznika obejsciowego -
tzw. by-passu zewnetrznego. Stycznik musi by¢ wtaczany w celu bocznikowania obwodu
po przeprowadzeniu rozruchu przez softstarter.

3.4. Opis zaciskow

Y1

Y2 Y3 T1 T2 T3 30A 30B 30C cM RUN STOP BX RST PE

2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14 15

Y1 Y2Y3 T1 T2 T3 30A 30B 30CCM RUN STOPBX RST PE

1

2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15

L

™S 1 ™1 M
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Nr zacisku Nazwa zacisku Opis Parametry techniczne
1 Y1: styk ruchomy
2 Sygnat opéznienia startu Y2-Y1: normalnie zamkniety AC 250V 5A
3 Y3-Y1: normalnie otwarty
4 T1: styk ruchomy
5 Sygnat obejscia (by-pass) T2-T1: normalnie zamkniety AC 250V 5A
6 T3-T1: normalnie otwarty
7 30A: styk ruchomy
8 Sygnat awarii 30B-30A: normalnie zamkniety AC 250V 5A
9 30C-30A: normalnie otwarty
10 Kohcéwka wspélna COM CM: wspélna koncéwka zewn.
11 Sygnat start Efektywne wtaczenie RUN-CM
12 Sygnat stop Efektywne wtaczenie STOP-CM
13 Sygnat swobodnego zatrzymania Efektywne wtaczenie BX-CM
14 Sygnat resetu Efektywne wtaczenie RST-CM
15 Uziemienie PE: koicéwka funkcjonalnego uziemienia

3.5. Tabela z zalecanymi przekrojami przewoddw zasi
znamionowe stycznikow by-pass

lajgcych oraz pr gdy

Moc Prad Przekrdj przewodu Zalecany prad stycznika by-pass
Typ softstartu

kw A mm? A
HFR1015 15 30 16 35
HFR1022 22 45 16 50
HFR1030 30 60 25 65
HFR1037 37 76 25 80
HFR1045 45 90 35 100
HFR1055 55 110 35 120
HFR1075 75 150 50 165
HFR1090 90 180 70 190
HFR1110 110 218 70 250
HFR1132 132 260 95 280
HFR1160 160 320 120 350
HFR1220 220 440 185 500
HFR1250 250 500 240 500
HFR1280 280 560 240 600
HFR1315 315 630 2*150 630

A OSTRZEZENIE!

trwatego uszkodzenia softstartera i/lub silnika.

Zaciski sitowe nalezy mocno dokrecaé! Tak aby zlikwidowaé niebezpieczenstwo poluznienia sie
Sruby w zacisku, co moze by¢ nastepstwem wypadniecia z zacisku przewodu i spowodowanie

Przy dokrecaniu zaciskow nie stosowa¢ momentu wiekszego niz 0,5Nm.
Obciazalnos$¢ przekaznikéw wyjsciowych softstartera wynosi do 7A/250V AC, w przypadku

wiekszego obcigzenia trzeba zainstalowa¢ przekaznik posredniczacy.
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3.6. Funkcjonalny schemat blokowy

J
ITR, ; P

T.‘r.
El"'-.'u.'l.r & [l g & l.l"-.'-.".'
Ry | WK
3F 400V %

y i - 2
Frabho i Prob
naplqﬁ:mn ¢ _ hped p:a_duwa“ i

| Sladzenie fazy
Prresunigcie fazowa

Klaveiatura
Wydwiatiae?

Trzy moduty tyrystorowe SCR, potaczone przeciwsobnie, sa zastosowane jako element mocy.
Po odebraniu sygnatu synchronizacji z obwodu prébkujacego napiecie wejsciowe i pomiarze
pradu wyjSciowego dla potrzeb zwrotnego sterowania rozmytego, uktad sterowania zaczyna
Sledzi automatycznie faze napiecia i kontroluje zmiany kata wypetnienia fazowego. Dzieki
temu mozna stopniowo zwiekszaé napiecie, a prad rozruchowy jest pod kontrolg. Po
rozruchu, tyrystory zostaja zablokowane, a automatycznie zataczony przekaznik T1-T3,
zasila obejsciowy stycznik ktéry przejmuje zasilanie pracujacego silnika. Naped jest

podtaczany bezposrednio do sieci elektryczne;j.

3.7. Krzywa napi ecia (pr gdu) tagodnego rozruchu / zatrzymania

Krzywa napigcia
b Py

Waksymalne napiecia

Maksymalny prad

Szybki rozruch (opcjonalnie)
Krzywa pradu

Prad pracy

Hapiecie pocz;ﬂkoﬁ
{opejonalne}

Rampa rozruchu {opcjonalna)
0

Zlinkk

Rampa hamowania
(opcjonalnie)

—
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4. Obstuga — Panel operatorski

4.1. WySwietlacz i klawiatura

4.1.1. Instrukcja obstugi panelu
Wszystkie softstartery serii HFR1000 wyposazone sg w staty panel operatorski.

Wyswietlacz LED, pokazujacy aktualna
wartos$¢ pradu rozruchu, funkcje, wartosci
parametréw oraz kody btedow

Cztery wskazniki LED:

e RUN - jezeli softstarter pracuje,

« FWD - stan opdzniania,

» DGT - w chwili parametryzowania softstartera,
* FRQ - w trybie wyswietlania wartos$ci pradu

Szes¢ klawiszy funkcyjnych panelu

Aby uruchomié tryb zmiany parametrow nalezy wcisna¢ ,FUN”.

Naci$niecie przycisku ,SET” spowoduje odczytanie ostatnio zapamietanych parametrow,
przyciskami “a/v” dokonujemy wyboru funkcji lub zmieniamy warto$¢ parametru. Ponowne
wcisniecie ,SET” spowoduje zapamietanie warto$ci zmienianego parametru. Przyciski ,RUN” i
,STOP/RESET” stuza do uruchamiania i zatrzymywania pracy softstartera, dodatkowo
przycisk ,STOP/RESET” stuzy do resetowania softstartera w chwili wystapienia btedu. Przycisk
,STOP/RESET” ma zawsze najwyzszy priorytet.

Przycisk ,FUN” wcisniety podczas rozruchu pozwala na wyswietlenie pradu rozruchowego.

4.1.2. Parametry ustawiane za pomoc 3 klawiatury.

. Napiecie poczatkowe (initial voltage)

. Czas rozruchu (startup time)

. Czas zatrzymania (stop time)

*  Ograniczenie pradu rozruchu (startup current)

Parametry gtéwne

*  tagodny rozruch zboczem napiecia
Tryb rozruchu «  tagodny rozruch z ograniczeniem pradu
. Rozruch udarowy

*  Tryb tagodnego zatrzymywania zboczem napiecia

Tryb zatrzymywania
ry ymyw *  Tryb swobodnego zatrzymywanie - zatrzymanie wybiegiem

4.1.3. Tabela opisu funkcji przyciskéw panelu

Przycisk Opis
Wejscie w tryb wyboru funkgji ,HF XX, przetaczanie pomiedzy ekranami (dla edycji réznych
funkgji), naci$niecie tego przycisku w trybie zmiany parametréw powoduje powrét do trybu
FUN lub MODE wyboru funkcji bez zapamietywania zmiennej wartosci.
W czasie rozruchu naci$niecie tego przycisku pozwala na wyswietlanie pradu rozruchowego.
Uzywany z klawiszem ,FUN". Przycisk pozwala na wejscie w tryb edycji funkcji ,HF XX” i
wyswietlenie wartosci tej funkcji. Po dokonaniu zmiany wartoéci w danej funkgji przyciskami
SET »,g0ra”, ,dét” mozemy wartos¢ zatwierdzi¢ naciskajac ponownie przycisk ,Set” lub wyjs¢ bez zmiany
funkcji naciskajac przycisk ,FUN".
A Te przyciski powoduja zmiane wyswietlanej wartosci w trybie wyboru funkgji ,HF XX” lub edycje
v funkdji.
RUN Uruchamia softstarter.
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STOP/RESET

Ten przycisk petni funkcje:
1. Reset softstartera w trybie bezpiecznym;
2. Nacisniecie dwukrotne podczas pracy softstartera spowoduje swobodne zatrzymanie -
zatrzymanie wybiegiem.
3. Pojedyncze nacis$niecie podczas pracy wywota funkcje ,STOP” softstartera.
4, Klawisz ten ma zawsze najwyzszy priorytet!

4.1.4. Ustawianie parametréw

Krok Klawisz Operacja Wyswietlacz
1 Fun Nacisnaé klawisz ,FUN” celem wyswietlenia HFO1
2 @ lub E] Przechodzenie pomiedzy poszczegélnymi kodami HF09
3 Wejscie do zmiany wartos$ci 150
4 @Jiub (3] | zZmiana wartoci 350
5 set Zapisanie zmienionej wartosci HF09

4.2. Komunikaty
4.2.1. Specjalne komunikaty wy swietlacza

Komunikat Opis komunikatu
-HF- Pokazuje sie podczas procesu resetowania; po wtaczeniu zasilania, poprzedza pojedyncze kody.
RUN Stan rozruchu
STOP Stan zatrzymania
ouT Stan dziatania na by-passie zewnetrznym
SST Stan tagodnego zatrzymania
(..4321) Czyli odliczane sekundy to op6znionego startu
DEL Start uktadu nie moze nastapi¢ poniewaz ustawiony czas pomiedzy rozruchami w kodzie HF 10

jeszcze nie minat.

PC, OC1, 0C2, OL,
OH, PF

Sygnalizacja awarii. Wyjasnienia do poszczegélnych kodéw w dalszej czesci DTR.

4.2.2. Specjalne komunikaty diod

Wskazanie
diod

Status softstartera Uwagi

RUNO
FWDe
DGTe
FRQe

Swiecenie ,RUN” oznacza stan pracy przemiennika, brak $wiecenia oznacza

Praca .
stan czuwania

RUNe
FWDo
DGTe
FRQe

Swieci sie ,FWD” podczas odliczania opéznienia startu, po zakornczeniu

Opodznienie startu . ) Pl
odliczania gasnie.

RUNe
FWDe
DGTo
FRQe

Swieci sie ,DGT” podczas sterowania z listwy, gasnie podczas sterowania z

Sterowanie z listwy Klawiatury

RUNe
FWDe
DGTe
FRQO

Swieci sie ,FRQ” podczas procesu rozruchu kiedy nacisniemy przycisk ,FUN”,

Wyswietlanie pradu
Y pra gasnie po ponownym nacis$nieciu ,FUN".

o dioda whczona,e dioda wyhczona
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5. Parametryzacja podstawowych wielko  Sci

5.1. Pocz gtkowe napi ecie rozruchowe U o

Przed pierwszym rozruchem ukfadu napedowego nalezy wczesniej okresli¢ wartosc
poczatkowego napiecia rozruchowego ktore mozna ustawia¢ w zakresie 0-50% wartosci
napiecia znamionowego. Warto$¢ ta najczesciej powinna sie waha¢ w zakresie 15-20% Un.
Wartos¢ ta bedzie decydowata o poczatkowym momencie rozruchowym i nie powinna byc¢
zbyt mata poniewaz moze powodowac utykanie silnika (zbyt maty moment), jak rowniez zbyt
duza ze wzgledu na ograniczenie pradu rozruchu.

Dla rozruchu udarowego nalezy dodatkowo okresli¢ warto$¢ napiecia udaru ktére mozna
ustawi¢ w zakresie 20-80% Uy.

5.2. Ustawienie czasu trwania rampy rozruchowej
Czas trwania rampy rozruchowej ustawiamy w zakresie 1-120s, w zaleznos$ci od potrzeb
obiektowych, czyli mocy uktadu, bezwtadnosci itp.

5.3. Ustawienie czasu trwania rampy kontrolowanego zatrzymania

Czas trwania rampy stopu ustawiamy w zakresie 1-60s w zaleznosci od potrzeb
obiektowych. Czas ten okre$la sie min. w zaleznosci od bezwiadnosci ukfadu. Funkcja
kontrolowanego zatrzymania wykorzystywana jest celem zapobiegania np. uderzeniom
hydraulicznym na skutek nagtego zatrzymania pompy.

5.4. Ograniczenie pr gdu rozruchowego

Prad rozruchowy mozemy ustawi¢ w zakresie 1,5-4ly. Jego warto$¢ jest uzalezniona od
potrzeb obiektowych, jak réwniez czasu rozruchu, bezwtadnosci uktadu itp.

Ustawienia powyzszych parametréw nalezy dokona¢ przed rozruchem, tak aby uktad
rozruchowy dziatat optymalnie. Nalezy sie tutaj wykazac praktycznym doswiadczeniem lub
obliczeniami ktére utatwia nam odpowiednie ustawienie urzadzenia. Krotno$¢ pradu nie
moze by¢ zbyt mata poniewaz moze sie okaza¢ ze softstarter bedzie zbyt mocno ograniczat
napiecie a tym samy moment silnika i uktad moze utyka¢ lub jego rozruch moze by¢
hiestabilny i zbyt mato dynamiczny.

Kody podczas pracy urzadzenia nie sg dostepne!

6. Opis funkcji softstartera.

6.1 Tabela zawieraj gca wykaz funkcji.

. . . . Wartosc ustawiona
Nr funkcji Opis funkgji Opis danych fabrycznie
0 - sterowanie z klawiatury
1 - sterowanie z listwy
HF00 Tryb sterowania 2 - klawiatura + listwa sterujaca 2
3 - modbus
4 - klawiatura + listwa + modbus
0 - rozruch zboczem napiecia
HFO1 Tryb rozruchu 1 - rozruch z ograniczeniem pradu 1
2 - rozruch udarowy
HF02 Czas opédznienia rozruchu [s] 0-600 0
. 0 - swobodne zatrzymywanie
HF03 Tryb zatrzymywania 1 - tagodne zatrzymywanie 0
HF04 Kom.pell'lsaqa momentu obrotowego 0-50 napiecia nominalhego 5
(napiecie poczatkowe) [%]
HFO5 Napiecie udarowe [%] 20-80 napiecia nominalnego 50
HF06 Czas trwania udaru [s] 1-60 2
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20 (15-30kw)
HFO7 Czas narastania zbocza, startu [s] 1-120 60 (37-75kw)
100 (90-315kW)
HFO8 Czas opadania zbocza, stopu [s] 1-60 2
HF09 Ograniczenie pradu rozruchu [%] 150-400 pradu nominalnego 300
HF10 Przerwa miedzy rozruchami [s] 1-3600 240
0 - brak dziatania
HF11 Inicjowanie danych 1 - dziatanie (odtworzenie warto$ci 0
ustawionej fabrycznie)
HF12 Pamie¢ awarii 1 Kod ostatniej awarii 0
HF13 Pamie¢ awarii 2 Kod przedostaniej awarii 0
HF14 Pamiec¢ awarii 3 Warto$¢ pradu ostatniej awarii 0
HF15 Zarezerwowany -
Wybér ochrony przeciazeniowej silnika | 0 - nieaktywna
HF16 . 1
i softstartu (PC) 1 - aktywna
HF17 Wsplé’rszyanik przeciazenia OL rampy 0-60 0
napieciowej
HF18 Kontrola faz 0 - nieaktywna 1
1 - aktywna
0 - bez sprawdzenia parzystosci
HF19 Sprawdzenie parzystosci bitéw 1 - nieparzysty 0
2 - parzysty
0 - 1200 bitow,
1 - 2400 bitow,
HF20 Wybor szybkosci transmisji 2 - 4800 bitéw, 2
3 - 9600 bitéw,
4 - 19200 bitéw
HF21 Adres komunikagcji 1 - 127: mozliwy zakres adreséw 1
bé kod . 0 - ASClI
HF22 Wybér systemu kodowania 1 -RTU 0
HF23 Moc silnika 15~315kwW Zalezy od modelu
HF24 Tryb zamknietej petli sterowania 0- zamkn!ety sterowan!e typu | 0
1 - zamkniety sterowanie typu 2
HF30 Wersja oprogramowania
HF25-
HF29, Zastrzezone (nie zmienia¢ ustawien!)
HF31
6.2. Szczegotowy opis funkcji.
0 - sterowanie z klawiatury
1 - sterowanie z listwy
HFOO Tryb sterowania 2 - klawiatura + listwa sterujaca 2

3 - modbus
4 - klawiatura + listwa + modbus

Nastawa O - dotyczy polecenia start/stop, wysytanego przez przycisk ,RUN” na klawiaturze.
Nastawa 1 - dotyczy polecenia start/stop, realizowanego przez wejscia cyfrowe, ktore sa
zadeklarowane do zadawania sygnatu start/stop
Nastawa 3 - dotyczy polecenia start/stop realizowanego przez port komunikacyjny. Nastawa
ta jest réwniez niezbedna, aby méc nawigza¢ komunikacje z programem do obstugi
przemiennikéw Intkom.

Nastawa 4 - obejmuje wszystkie powyzsze polecenia.

HFO1

Tryb rozruchu

0 - rozruch zboczem napiecia
1 - rozruch z ograniczeniem pradu
2 - rozruch udarowy

Mozesz wybrac¢ jeden z nastepujacych trzech trybéw: 0 rozruch ze zboczem napiecia, 1

rozruch z ograniczeniem pradu, 2 rozruch udarowy, Wartoscia domysina jest 1.

A Rozruch ze zboczem napiecia
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Ustawiamy warto$¢ HFO1 na 0, czas t trwania zbocza rozruchu (HF07) i napiecie kompensacji
momentu obrotowego (HF04) UO; silnik zostanie uruchomiony narastajacym napieciem
wejsciowym, zwiekszajac odpowiednio predkosé, az do wartosci maksymalnej Ue, jak
pokazano na wykresie (1). Czas narastania zbocza jest czasem sugerowanym i w
rzeczywistosSci moze sie ré6zni¢ od nastawionego. Softstarter jako priorytet realizuje stabilny
i bezpieczny rozruch ukfadu, co sie czasami wigze z korekcja nastawionego czasu. W
zaleznos$ci od trybu zamknietej petli sterowania i pradu, softstarter bedzie realizowat
program rozruchu silnika.

Ua
Ue
uo
>
t (HFO7) T

Wykres (1) Krzywa rozruchu ze zboczem napiecia

A Rozruch z ograniczeniem pradu

Ustawiamy wartos¢ HFO1 réwna 1, procentowe ograniczenie pradu rozruchowego Is (HF09) i
napiecie kompensacji momentu obrotowego (HF04). Prad silnika bedzie wzrastat ze zboczem
napiecia az osiagnie wartos¢ Is, nastepnie jego wzrost zostanie zatrzymany, a predkosc
bedzie zwiekszana z zachowaniem maksymalnej wartosci pradu. Po osiagnieciu petnego
napiecia, prad zacznie spada¢ az osiaggnie warto$S¢ ponizej wartosci nominalnej le, jak
pokazano na wykresie (2). Podobnie jak dla rozruchu zboczem napiecia, tak réwniez dla
rozruchu z ograniczeniem pradowym czas rzeczywisty rozruchu moze sie rozni¢ sie od
nastawionego, przy czym tutaj gtéwnym parametrem rozruchu jest prad. Jest to zalecany typ
rozruchu do wiekszosci aplikacji!

A
I

Is

le

B
T

Wykres (2). Krzywa rozruchu z ograniczeniem pradu

A Uruchomienie udarowe
Ustawiamy warto$¢ HFO1 na 2, czas trwania zbocza rozruchu (HF07), kompensacje momentu
obrotowego (HF04) i czas udaru t (HF06). Silnik ruszy gwattownie ze wzrostem napiecia

21



udarowego, nastepnie napiecie zostanie ograniczone i bedzie rosto wedtug zbocza
nastawionego w kodach HF04 i HFO7. Opcja korzystna przy uruchamianiu silnika o duzej
bezwtadnosci, jak pokazano na wykresie (3):

U 4
Ue
us

uo

t (HFO06) T

Wykres (3). Krzywa rozruchu udarowego.

HF02 Czas opdznienia rozruchu 0-600s 0

Czas opdznienia rozruchu jest ustalany w celu przygotowania rozruchu, w tym czasie silnik
nie rusza. Tryb opdznienia jest wysSwietlany w postaci zegara ktéry odlicza nastawione
sekundy do zera. Czas opdznienia ustawiany jest w zakresie od 0 do 600 sekund.
Dodatkowo sygnat opdznienia jest potwierdzany przez przekaznik wyjSciowy. Mozna to
wykorzysta¢ do generowania sygnatu ostrzegawczego! Wartoscia domys$ing jest O s.

0 - zatrzymanie swobodne
HFO3 Tryb zatrzymania Y ) 0
1 - zatrzymanie tagodne

Mozesz zatrzymywac silnik w dwoch trybach:

0 - swobodne zatrzymywanie tzw. zatrzymanie z wybiegiem lub 1 - fagodne zatrzymywanie.
Wartoscia domysina jest 0.

Swobodne zatrzymywanie oznacza, ze napiecie softstartera zostanie zredukowane
bezposrednio od Ue do 0V, a silnik bedzie zatrzymywat sie sita bezwtadnosci, jak pokazano
na wykresie (4):

uAp

|
=

T

Wykres (4). Krzywa zatrzymywania swobodnego

tagodne zatrzymywanie oznacza, ze napiecie softstartera bedzie redukowane stopniowo od
Ue do OV przez czas t zadeklarowany w HF08. tagodne zatrzymywanie moze powstrzymac
efekt ,uderzenia hydraulicznego”, proces ten pokazano na wykresie (5):
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uj

Us

‘ =
t _(HFO08) T
Wykres (5). Krzywa tagodnego zatrzymywania
K j tu obrot
HF04 ompensac!a r.nomen 1 obrotowegeo 0-50% napiecia nominalnego 5
(napiecie poczatkowe)

Kompensacja momentu obrotowego oznacza regulacje momentu odzwierciedlanego przez
napiecie poczatkowe UO w chwili startu uktadu. Wartoscia domys$ina jest 5%. Wartos¢
zalecana dla wiekszosci aplikacji to 15-20% Uy. Zbyt niska warto$S¢ napiecia moze
spowodowac utkniecie silnika, a zbyt duza moze doprowadzi¢ do przekroczenia limitu
pradowego. Nalezy dobrac taka wartos¢ napiecia aby rozruch silnika byt ptynny.

HFO5 | Napiecie udarowe | 20-80% napiecia nominalnego | 50

W przypadku obciazenia duzym momentem statycznym, trzeba podaé impuls wysokiego
napiecia w celu uzyskania ptynnego startu z dostatecznie duzym momentem. Napiecie udaru
jest w zakresie od 20% do 80% napiecia nominalnego. Wartoscia domysina jest 50%. Wartos¢
napiecia udarowego pomaga przetama¢ moment statyczny, ale nalezy by¢ ostroznym jesli
chodzi o jego wartos¢ i czas trwania poniewaz mozemy przekroczy¢ limit pradowy.

HF06 | Czas trwania udaru | 1-60s | 2

Czas udaru oznacza czas podawania wysokiego napiecia, regulowany w zakresie 1-60 s.
Wartoscia domysing jest 2 s.

HFO07

Czas narastania zbocza

1-120s

20 (15-30kw)
60 (37-75kw)
100 (90-315kw)

Czas narastania zbocza oznacza czas zwiekszania napiecia od 0OV do wartosci nominalnej
Ue. Wartoscia domys$ina uzalezniona od mocy softstartera. Nalezy pamieta¢, ze wartosc
rzeczywista moze réznic¢ sie od nastawionej. Wptyw na to ma prad rozruchu, tryb zamknietej
petli sterowania itp., ktdre softstarter analizuje i wybiera najbardziej optymalny tryb
charakterystyki rozruchu. Podawany czas jest czasem w zakresie ktérego rozruch ma by¢
wykonany (mozna to traktowac¢ jako czas maksymalny w jakim moze trwa¢ rampa
rozruchowa), ale jezeli specyfika obcigzenia pozwala na nie przekroczenie limitu pradu to
czas ten zostanie skrécony.

HFO08 | Czas opadania zbocza | 1-60s | 2

Czas opadania zbocza oznacza czas obnizania napiecia od warto$ci nominalnej Ue do OV.
Wartoscia domys$ing jest 20 s. Czas opadania zbocza nalezy uzalezni¢ od bezwtadnosci
ukfadu. Aplikacja bardzo przydatna w uktadach pompowych do eliminacji uderzen
hydraulicznych spowodowanych nagtym odtaczeniem uktadu.
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HF09 | Ograniczenie pradu rozruchu | 150-400% pradu nominalnego | 300

Dziata, kiedy HFO1 ma warto$¢ 1, Ograniczenie pradu rozruchu = HF09*le, prosze dobrac
warto$¢ HF09 dla odpowiedniego uruchomienia; preferowana jest mniejsza warto$¢ pradu.

HF10 | Przerwa miedzy rozruchami | 1-3600s | 240

Nasze softstartery posiadaja mate gabaryty zewnetrzne i sa chtodzone naturalnie poprzez
radiatory, dlatego nalezy zwraca¢ uwage na chtodzenie urzadzenia i czasy pomiedzy
rozruchami. Ponowny rozruch mozna wykonac¢ po czasie ktéry pozwoli na ochtodzenie
tyrystoréw uktadu mocy - inaczej urzadzenie zostanie wytaczone przez zabezpieczenie
zainstalowane na radiatorze. Przerwa miedzy rozruchami jest regulowana. Zalecane jest
wykonywanie nie wiecej niz 10 rozruchéw na godzine przy pethym obcigzeniu. Wartoscia
domysing jest 240 s. Czas przerwy jest liczony od chwili zatrzymania uktadu

HF11 Inicjowanie danych 0 - brak dziafania 0
) v 1 - dziatanie (odtworzenie ustawien fabrycznych)

Kiedy wpisaliSmy dane w sposéb chaotyczny, mozna wtedy odtworzyé warto$ci domysine
przez ustalenie wartosci inicjowania danych réwnej 1.

HF12 Pamiec awarii 1 Obecna awaria 0

HF13 Pamiec awarii 2 Ostatnia awaria 0

Zapisz i pokaz kod awarii, na przyktad:

0 - brak awarii,

1 - oznacza przegrzanie (OH-overheating),

2 - oznacza przetezenie pradu (OC-over current),

3 - oznacza brak fazy (PF - phase loss),

4 - oznacza przeciazenie lub utkniecie (OL - over load or jam).

HF14 | Pamie¢ awarii 3 | Warto$¢ pradu ostatniej awarii |

W tym kodzie jest przechowywana warto$¢ pradu ostatniej awarii.

HF15 | Zarezerwowany | - | N

Parametr wewnetrzny urzadzenia, nie konfigurowac!

0-nieaktywna

1
1-aktywna

HF16 Wybér ochrony przeciazeniowe;j silnika i softstartera (PC)

Kiedy funkcja HF16 jest aktywna, wodwczas program urzadzenia zbiera dane celem
skutecznej ochrony softstartera i silnika.

HF17 Wspétczynnik przeciazenia OL rampy napieciowej 0-60 0

Kod ten dotyczy rozruchu zboczem napiecia i dotyczy ustawienia wspdtczynnika
przewymiarowania czasu przecigzenia. Kiedy pojawi sie komunikat btedu OL podczas
rozruchu zboczem napiecia nalezy warto$¢ w kodzie HF17 zwiekszy¢.

0-nieaktywna

1
1-aktywna

HF18 Kontrola faz

Ustawienie 0 oznacza brak kontroli faz, wartos¢ 1 oznacza aktywna kontrole. Wartosc
fabryczna 1.
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Kody od HF19 do HF22 dotycza sterowania softstartera poprzez komunikacje Modbus. Kiedy
jednostka zewnetrzna (PLC, komputer) steruje praca softstarteréw, mozna dotaczy¢
maksymalnie 16 urzadzen, ktérych adres moze byc¢ ustalony w zakresie od 1 do 127. Adres
127 jest adresem rozgtaszania i jest dostepny we wszystkich urzadzeniach.

| HF23 | Moc silnika | 15~315kw | Zalezy od modelu |
W kodzie HF23 wpisujemy znamionowa moc silnika w zakresie od 15 do 315kW, co
przyporzadkowuje prady znamionowe dla danej mocy silnika. Nastawa fabryczna w kazdym
modelu softstartera odpowiada mocy znamionowej softstartera.

0 - zamkniety sterowanie typu 1
HF24 Tryb zamknietej petli sterowania _e ¥ . P 0
1 - zamkniety sterowanie typu 2

Zamknieta petla sterowania typu 1 nadaje sie do wiekszosci aplikacji. Jednak dla aplikacji
wentylatorowych i duzych momentéw bezwtadnosSciowych zaleca sie sterowanie typu 2,
poniewaz dla sterowania typu 1, start uktadu moze by¢ mato stabilny.

| HF30 | Wersja oprogramowania | | |
W kodzie tym podana jest wersja oprogramowania zainstalowana w urzadzeniu.

| HF25-HF29, HF31 | Zarezerwowane | | |
W powyzszych kodach nie wolno dokonywac zmian!

7 Opis stanow softstartera

7.1 Sygnalizacja awarii

Wartos¢

wyéwietlana Srodki zaradcze

Znaczenie funkgji

Nalezy zmniejszy¢ warto$é napiecia poczatkowego w
kodzie HF04 i zwiekszy¢ czas rozruchu rampy
zbocza napiecia. Prosimy sie odnosi¢ do uwag w
dodatku diagnozowanie probleméw.

Prosze sprawdzi¢ poprawno$¢ zasilania. Przyczyna
moze by¢ brak fazy lub nieprawidiowe napiecie
zasilania.

Sprawdzi¢ tez obciazenie czy jest prawidiowe i czy
nie ma przerwy w jakiej$ fazie.

Wytaczenie zabezpieczenia HF18-0.

Prosze sprawdzic¢ instalacje softstartera pod katem
prawidtowej wentylacji urzadzenia. Przyczyna moga
tez by¢ zbyt czeste rozruchy urzadzenia lub zbyt
dtugi czas rozruchu.

Nalezy zaczeka¢ az temperatura radiatora zmniejszy
sie dopiero ponownie mozna uruchomic softstarter.
Btad ten bedzie wyswietlany jesli funkcja ochrony
bedzie aktywna HF16=1.

W przypadku pojawienia sie btedu nalezy zwiekszy¢
warto$¢ czasu rampy HFO7 i zmniejszyé wartos$¢
krotno$ci pradu HF09. Btad moze sie tez pojawic
Wybér ochrony przeciazeniowej silnika i PC kiedy do softstartera nie jest podfaczony silnik, lub
softstartera réznica mocy pomiedzy silnikiem i softstarterem
bedzie zbyt duza. Dlatego nalezy moc softstartera
dopasowywaé do mocy silnika, poniewaz zbyt duza
réznica bedzie powodowata zbyt szybkie dojscie do
petnej predkosci co moze zosta¢ odczytane jako
bfad.

Zabezpieczenie nadpradowe 0C1/0C2

Kontrola napiecia zasilajagcego P.F.

Przegrzanie OH
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Wartos¢

Znaczenie funkgji L,
wyswietlana

Srodki zaradcze

Przeciazenie oL

Dla rozruchu zboczem napiecia nalezy zwiekszy¢
warto$¢ wspoétczynnika przewymiarowania czasu
HF17 i czas narastania HFO7.

Dla rozruchu 2z ograniczeniem pradu nalezy
zwiekszy¢ warto$¢ ograniczenia pradowego HF09.

Przerwa pomiedzy rozruchami DEL_

Start uktadu nie moze nastapic¢ poniewaz ustawiony
czas pomiedzy rozruchami w kodzie HF 10 jeszcze
nie minat.

Nie jest to btad tylko informacja dla uzytkownika.

Przetaczenie na by-pass ouT

Softstarter po zakofczeniu operacji rozruchu
przetacza silnik na zewnetrzny by-pass.
Nie jest to btad tylko informacja dla uzytkownika.

Zatrzymanie po rampie SST

Stan tagodnego zatrzymania.
Nie jest to btad tylko informacja dla uzytkownika.

7.2. Wy swietlanie warto $ci pr gdu
Podczas procesu rozruchu mozna wyswietli¢ prad na klawiaturze poprzez nacisniecie
przycisku FUN. Warto$¢ pradu mozna wéwczas obserwowaé az do momentu przejscia na by-
pass zewnetrzny. Po zakonczeniu rozruchu wartosci pradu mozna sprawdzi¢ przy pomocy
zewnetrznego amperomierza.

8. Dodatki

8.1. Dodatek 1: Konserwacja
Przed dokonaniem jakichkolwiek prac konserwacyjnych upewnij sie czy zasilanie jest
odtaczone od urzadzenia!

Uwaga:

nalezy regularnie sprawdzac¢ czy chtodzenie softstartera jest prawidtowe, tzn czy
radiator i obudowa nie sa zapchane przez Smieci i kurz.

softstarter powinien by¢ przechowywany i zainstalowany z dala od silnej erozji,
wysokiego zapylenia, wysokiej temperatury i wilgotnosci. Nalezy unika¢ miejsc
nharazonych na silne wibracje.

sprawdzac regularnie czysto$¢ i poprawnos¢ dziatania urzadzenia.

sprawdzac¢ regularnie stan przewoddéw wejsciowych i wyjsciowych ktérych zyly
powinny by¢ wykonany w postaci linek. dodatkowo nalezy sprawdza¢ skutecznos$c
instalacji i przewodow ochronnych, oraz jako$¢ potfaczenia na listwach
przytaczeniowych.

sprawdzac regularnie na podstawie wygladu obudowy i napiséw czy s3a znamiona
przegrzania softstartera.

sprawdzac stan izolacji przewodéw

sprawdzac styki by-passu i skutecznos$c¢ dziatania przekaznikéw wyjsciowych

Jesli urzadzenie nie dziata prawidtowo nalezy postepowal zgodnie z instrukcja, lub
kontaktowac sie z serwisem, kiedy nie uda sie rozwigzac¢ problemu.
W czasie gwarancji uzytkownik nie moze dokonywaé samodzielnych napraw.
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8.2. Dodatek 2: Diagnozowanie probleméw.

Problem

Wyjasnienie

Rozwiazanie problemu

Silnik nie chce
pracowac po podaniu
sygnatu startu.

problemu
1. Prosze sprawdzi¢ czy stycznik by-passu nie jest na
Silnik “buczy” po Softstarter jest w state zwarty (zablokowany).
wilaczeniu zasilania. stanie gotowosci 2. Prosze sprawdzi¢ czy moduty tranzystorowe (SCR) nie
sa uszkodzone (przebicie tyrystora).
Sygnat start jest 1 Jesli sterujefz z listwy to ‘?R’rawdz czy w kodzie HFO0
. masz ustawiona wartos¢ “1”.
ustawiony z > . .
. 2. Prosze sprawdzié czy sterowanie podfaczone jest
klawiatury . o
poprawne i czy przetacznik nie jest uszkodzony.
Problemy z 1. Prosze sprawdzi¢ czy napiecie zasilania jest prawidtowe
zasilaniem ) ¢ sp Y naple Jestp )

Zle ustawione
parametry
softstartera

L

Sprawdz wszystkie parametry softstartera jeden po
drugim, i upewnij sie ze wartosci w kodach
odpowiadaja rzeczywistym parametrom silnika.
Sprawdz ustawienie krotnosci pradu rozruchowego
HFO09.

Utrata jednej z faz
napiecia
zasilajacego

1. Sprawdzi¢ czy sa wszystkie trzy fazy napiecia zasilajacego. W
przypadku stwierdzenia braku fazy wyeliminowac przyczyne i
zataczy¢ wszystkie 3-fazy.

Brak potaczenia

1.

Sprawdzié czy zaciski wyj$ciowe softstartera i silnika sa
dobrze podokrecane, oraz czy przewody nie sa
uszkodzone.

pomiedzy 2. Sprawdzi¢ napiecie na zaciskach silnika, oraz na
softstarterem a uzwojeniach poniewaz korfce uzwojeh moga by¢
silnikiem J P . 9a by!
rozwarte.

3. Sprawdz czy do silnika dochodza 3-fazy.

1. Sprawdz czy warto$¢ pradu w HF09 jest ustawiona
prawidtowo.

Jle ustawiona 2. Spravydz czy podfaczenie amperomierza jest
L. . prawidtowe.
warto$¢ graniczna . . .

3. sprawdz czy odczyt pradu z amperomierza jest
dokonany prawidtowo i odpowiada pradom
rzeczywistym silnika.

Zbyt wysoka 1 .Sprawcllz czy softstaljter ma prawidtowa wentylacje i
temperatura Jjest zainstalowany pionowo.
Prad rozruchowy t . 2. sprawdz czy softstarter jest narazony na bezposrednie
przekracza zadana otoczenia. promieniowanie stoneczne.
wartosc 1. Sprawdzi€ czy na wyjéciu softstartera nie ma zwarcia
Za duzy prad 2. Sprawdzi¢ czy silnik nie jest przeciazony lub
Zhamionowy uszkodzony
silnika 3. sprawdzi¢ czy nie ma utraty jednej z faz w samym
silniku.
Zwarcie pomiedz L. .
we'ésiem ea ¥ 1. Stycznik obejsciowy jest zwarty lub zablokowany.
J_, . 2. Tyrystory wyjSciowe softstartera sa uszkodzone
wyjsciem -
(przebicie).
softstartera.

Powyzsze problemy powinny by¢ weryfikowane i eliminowane przez osoby uprawnione i

doswiadczone.

Uzytkownicy nie sa uprawnieni do dokonywania napraw w okresie gwarancyjnym.
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8.3. Dodatek 3: :Tabela z obci gzeniami rozruchowymi

. Ustawienie
Rodzaj rozruchu .
parametréw
Rodzaj maszyny Typ obciazenia Zboczem e Moment Prad Czas rozruchu ( S)
S HF09
napiecia pradowym HFO04 (%) %)
Pompowe, standartowe
Pompa wodna (charakterystyka ° 10% 300% 10 30
kwadratowa)
Wentylator Zmienne obcigzenie [ 20% 10 30
Sprezarka Standardowe obciazenie ) 10% 350% 10 30
(ttokowa)
Spre.zarka Standardowe obciazenie ) 15% 10 30
(radialna)
Transporter Standardowe obciazenie [ 10% 300% 10 30
Mieszadto Zmienne obciazenie ° 15% 350% 20 40
Kruszarka Duze obciazenie ° 30% 30 60
Miyn Duze obciazenie [ 30% 400% 30 60

Powyzsze ustawienia sa tylko sugestia. To uzytkownicy musza dobrac ustawienia to

rzeczywistych potrzeb obiektowych. Dla bardzo duzych momentéw rozruchowych i duzych

zmian obciazenia zaleca sie przewymiarowanie softstartera, np. mtyny, kruszarki,

mieszadta, wentylatory. Réwniez dla uktadéw gdzie rozruchéw bedzie wiecej niz
10/godzine, nalezy uktad przewymiarowad.
Dodatkowo typ rozruchu udarowego jest zalecany do bardzo duzych obciazen i duzych

mas bezwtadnosciowych.

8.4. Dodatek 4: Praca w sieci wg protokotu ModBus —

informacje ogdlne

W softstarterach serii HFR1000 zastosowano komunikacje oparta na standardzie: TIA/EIA-
485 (RS-485), obstugujacy komunikacje sieciowa wg protokotu ModBus.

Protoko6t ModBus jest szeregowym, asynchronicznym protokotem komunikacyjnym, szeroko
stosowany w sterownikach i innych urzadzeniach automatyki przemystowej. Protokét
ModBus nie wymaga specjalnego interfejsu, a typowym interfejsem fizycznym jest RS485.
ModBus jest standardem otwartym - wiecej informacji na temat tego protokotu znalez¢
mozna na stronie http://www.modbus.org.

Tabela zawierajace podstawowe parametry komunikacji z zastosowaniem protokotu ModBus
w softstarterach serii HFR1000.

Parametr Dane Moiliw?éé zmia.ny przez
uzytkownika
Predko&¢ transmisji 1200/2400/4800/9600/19200 bitéw na TAK
sekunde
Tryb transmisji ASCII/RTU TAK
Tryb komunikagcji Asynchroniczny NIE
Rodzaj interfejsu RS485 NIE
Kontrola parzystosci brak/parzysta/nieparzysta TAK
Adres komunikagji 1~127 TAK
Adres rozgtoszeniowy 127 NIE
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8.4.1. Typy transmisji Modbus

Tryb transmisji ustala sie w kodzie funkcyjnym HF22, nastawa fabryczna HF22=0 oznacza

wybor typu transmisji w kodowaniu ASCII.

8.4.1.1. Ramka komunikacji w trybie ASCII

Start Adres Funkcja Dane Suma kontrolna LRC CR LF
Bajt Bajt
: Adres Kod Dtugosc Dane Dane na'ba:dzie' najmniej Powrét Przesuw linii
(0x3A) falownika funkcyjny danych 1 N v . znaczacy (0x0D) (0x0A)
znaczacy LRC
LRC

8.4.1.2. Ramka komunikacji w trybie RTU

Start Adres Funkcja Dane Suma kontrolna CRC Koniec

Patrz - Kod funkcyjny falownika Dane N Bajt Balt
Adres tabela z . . . . . . najmniej . / .
T . . Bit Bit mniej Bit Bit mniej najbardziej T
falownika kodami znaczacy Znaczacy CRC
funkcyjnymi Znaczacy Znaczacy Znhaczacy Znaczacy CRC qcy

Kazda ramka jest poprzedzona odstepem (tzw. cisza na linii) >3,5T - gdzie T oznacza czas
transmisji jednego znaku, w protokole ModBus czas ten zawiera sie od 0 do 1000ms.
Odstep pomiedzy kolejnymi znakami ramki <1:5T
8.4.1.3. Tryb ASCII — funkcja HF22=0
W tym trybie jeden bajt w formacie szesnastkowym, jest wyrazony przez dwa znaki w kodzie
ASCII, np. 3TH obejmuje dwa znaki ASCIl tj. 3-33Hi1-31H
Tabela z powszechnie stosowanymi znakami w kodzie ASCII

znak 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F

ASCII 30H 31H 32H 33H 34H 35H 36H 37H 38H 39H 41H 42H 43H 44H 45H 46H

Duza litera ,H” oznacza Hex. Patrz tabela z kodami ASCII.

Wartos$¢ w hex. kodéw funkcyjnych falownika
Aby ustali¢ wartos¢ kodéw funkcyjnych w hex. nalezy kazda funkcje rozbi¢ w sposéb
przedstawiony w ponizszym diagramie.
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Kod funkcyjny
falownika

Rozbicie kodu

Wartos$¢ w hex.

F114

F1

01

Bit znaczacy

Kod funkcyjny
falownika

14

OE

Bit mniej
znaczacy

Rozbicie kodu

Warto$¢ w hex.

F214

F2

02

Bit znaczacy

Kod funkcyjny

N

14

OE

Bit mniej
znaczacy

Rozbicie kodu

Wartos$¢ w hex.

F3

03

Bit znaczacy

falownika
F314
~N . . st
Tabela kodéw ASCII
Dec Hex Znak Dec Hex Znak Dec Hex Znak Dec Hex Znak
0 00 NUL 32 20 Spacja 64 40 @ 96 60 *
1 01 SOH 33 21 ! 65 41 A 97 61 a
2 02 STX 34 22 " 66 42 B 98 62 b
3 03 ETX 35 23 # 67 43 C 99 63 c
4 04 EOT 36 24 $ 68 44 D 100 64 d
5 05 ENQ 37 25 % 69 45 E 101 65 e
6 06 ACK 38 26 & 70 46 F 102 66 f
7 07 BEL 39 27 ! 71 47 G 103 67 g
8 08 BS 40 28 ( 72 48 H 104 68 h
9 09 HT 41 29 ) 73 49 | 105 69 i
10 0A LF 42 2A * 74 4A J 106 6A J
11 0B vT 43 2B + 75 4B K 107 6B k
12 0C FF 44 2C , 76 4C L 108 6C |
13 ob CR 45 2D 77 4D M 109 6D m
14 OE SO 46 2E . 78 4E N 110 6E n
15 OF Sl 47 2F / 79 4F 0 110 6F o
16 10 DLE 48 30 0 80 50 P 111 70 p
17 11 DC1 49 31 1 81 51 Q 112 71 q
18 12 DC2 50 32 2 82 52 R 113 72 r
19 13 DC3 51 33 3 83 53 S 114 73 3
20 14 DC4 52 34 4 84 54 T 115 74 t
21 15 NAK 53 35 5 85 55 U 116 75 u
22 16 SYN 54 36 6 86 56 \Y 117 76 v
23 17 ETB 55 37 7 87 57 w 118 77 w
24 18 CAN 56 38 8 88 58 X 119 78 X
25 19 EM 57 39 9 89 59 Y 120 79 y
26 1A SUB 58 3A 90 5A z 120 7A z
27 1B ESC 59 3B ; 91 5B [ 121 7B {
28 1C FS 60 3C < 92 5C \ 122 7C |
29 1D GS 61 3D = 93 5D 1 123 7D }
30 1E RS 62 3E > 94 5E A 124 7E ~
31 1F us 63 3F ? 95 5F _ 125 7F DEL
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8.4.1.4. Tryb RTU — funkcja HF22-1
Protokot ModBus-RTU jest obecnie najpopularniejszym protokotem komunikacji stosowanym

w automatyce przemystowej.
W trybie RTU jeden Bajt jest wyrazony w formacie heksagonalnym. Na przykfad, 31H jest
dostarczana do pakietu danych.

8.4.2. Predko $¢ transmisji
Progi predkosci transmisji: 1200/2400/4800/9600/19200

8.4.2.1. Struktura ramowa w trybie ASCII

Bajt Funkcja
1 Bit startowy (niski poziom)
7 Bit danych
Olub1 Bit kontroli parzystosci, O - brak kontroli, w przeciwnym razie 1 bit
1 lub 2 Bit stopu - 1 bit w przypadku kontroli, w przeciwnym razie 2 bity

8.4.2.2. Struktura ramowa w trybie RTU

Bajt Funkcja
1 Bit startowy (niski poziom)
8 Bit danych
Olub1 Bit kontroli parzystosci, 0 - brak kontroli, w przeciwnym razie 1 bit
1 lub 2 Bit stopu - 1 bit w przypadku kontroli, w przeciwnym razie 2 bity

8.4.3. Kontrola bt edow
8.4.3.1. W trybie kodowania ASCII
Wzdtuzna kontrola btedéw (Longitudinal Redundancy Check - LRC) jest wykonywana w polu

tresci komunikatu ASCII poza znakiem dwukropka, rozpoczynajacego komunikat i poza para
CR LF na koncu komunikatu. Kontrola LRC jest obliczana przez dodatnie 8-bitowych bajtéw
komunikatu, odrzucenie wszystkich przeniesien i nastepnie przeniesienie dwdjkowego
wyniku.

Procedura tworzenia LRC:

1. Dodac¢ bajty w komunikacie, poza poczatkowym dwukropkiem i koncowa para CR i
LF, doda¢ je do 8-bitowego pola, aby przeniesienia zostaty odrzucone, np. suma
15CH po odrzuceniu 5CH.

2. Odja¢ koncowa wartos¢ pola od szesnastkowego FF (same jedynki) w celu stworzenia
uzupetnienia jedynkowego, np. FFH-5CH=A3H

3. Doda¢ warto$¢ 1 w celu utworzenia uzupetnienia dwéjkowego, np. A3H+1=A4H, czyli
LRC=A4

8.4.3.2. W trybie kodowania RTU
Suma kontrolna CRC

- cykliczna kontrola nadmiarowa (Cyclical Redundancy Chech - CRC).

Pole CRCsa to dwa bajty, zawierajace 16-bitowa wartos$¢ dwéjkowa (binarna).

CRC rozpoczyna sie od zatadowania 16-bitowego rejestru do samych jedynek. Nastepnie
rozpoczyna sie proces stosowania kolejnych 8-bitowych bajtéow komunikatu do biezacej
zawartosci rejestru. Tylko osiem bitow danych kazdorazowo jest uzywanych do tworzenia
CRC. Bity startu i stopu oraz parzystosci nie sg stosowane do kontroli CRC.
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Procedura tworzenia CRC:

Stowo kontrolne CRC to16-bitowa wartos$¢ dotaczana do ramki w postaci dwéch 8-bitowych
znakoéw.

Obliczanie CRC realizowane jest wedtug nastepujacego algorytmu:

1) zatadowanie wartosci FFFF hex do 16-bitowego rejestru;

2) pobranie bajtu z bloku danych (zabezpieczana wiadomos¢) i wykonanie operacji EXOR z
mtodszym bajtem rejestru, umieszczenie rezultatu w rejestrze;

3) przesuniecie zawartosci rejestru w prawo o jeden bit potaczone z wpisaniem 0 na
najbardziej znaczacy bit (MSB=0);

4) sprawdzenie stanu najmtodszego bitu (LSB) w rejestrze, jezeli jego stan réowna sie 0, to
nastepuje powrét do kroku 3 (kolejne przesuniecie) , jezeli 1, to wykonywana jest 16
operacja EXOR rejestru ze statg AOO1 hex (1010 0000 0000 0001);

5) powtdrzenie krokéw 3 i 4 osiem razy, co odpowiada przetworzeniu catego bajtu;

6) powtdrzenie sekwencji 2, 3, 4, 5 dla kolejnego bajtu wiadomosci, kontynuacja tego
procesu az do przetworzenia wszystkich bajtéw wiadomosci;

7) zawartosc rejestru po wykonaniu wymienionych operacji jest poszukiwana wartoscig CRC.
Algorytm ohliczania sumy kontrolnej CRC16

| OXFFFF — CRC1G

N | CRC16- 16-bitowy refestr
o
+ HOR- operacia exclusive-OR

| CRCIGXORE — CRC16 M- liczha hitdw informacii

I =A001H
B- hat wiadomodci

> ¥

| CRC1E == 1hit |

Mie l Tak

" | Przeniesienics
&

| CRCIGXORZ  — CRC 16 |

hlier Tak
— Koniec wiadomosgci I_’_
il L

| Honiec |

Mastepny bajt

Diagram przedstawiajacy obliczanie sumy kontrolnej CRC-16.

8.4.3.3. Konwerter protokotu RTU na ASCII:
» Uzyc sumy kontrolnej LRC zastepujac CRC

» Przeksztatci¢ kazdy bajt zastosowany w poleceniu RTU na odpowiadajace mu dwa
bajty ASCII, np.
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Wartos$¢ w RTU

Warto$¢ w DEC Warto$¢ w ASCII

0 0x30

0x03

\ 3 0x33

« Doda¢ dwukropek na poczatku komunikatu, wartos¢ ASCII - 3A
e Zakonczy¢ kazda ramke komunikatu para CR (Carriage Return) LF (Line Feed) -
wartosci ASCIl odpowiednio: 0D i OA.

8.4.4. Typy komend i ich format
8.4.4.1. Kody funkcyjne

Kod Nazwa funkgji Opis funkgji
Odczyt zawartosci dwdjkowej podrzednych rejestrow podtrzymania - ponizej 10
03 Rejestr podtrzymania odczytu . yt, ) JP edny Y P Y P /
rejestrow na raz
06 Ustawienie pojedyfnczego rejestru Ustawienie wartosci rejestru podtrzymujacego

8.4.4.2. Adresy i ich znaczenie

Poszczegdlne kody, parametry lub ich adresy stuza do zmiany stanu napedu, inicjowania

pracy i zmiany parametrow pracy.

Adresy poszczegolnych kodéw nie sg tworzone tak samo, dlatego nalezy odnies¢ sie do
instrukcji, aby to zweryfikowac, np.: kod F114 adresujemy 010E (heksagonalnie), a kod F201
jest adresowany 0201 (heksagonalnie).

Uwagal

» Mozna odczytac szes¢ kodéw funkcyjnych i zapisac tylko jeden kod.

* Niektére kody funkcyjne moga by¢ tylko sprawdzane, nie moga by¢ modyfikowane;
niektére nie moga by¢ sprawdzane ani modyfikowane; niektore nie moga byc
modyfikowane w stanie pracy; niektére nie moga by¢ modyfikowane w stanie

zatrzymania ani pracy.

W przypadku zmiany parametréw wszystkich kodow funkcyjnych, efektywny zakres,
jednostki i odpowiednie instrukcje powinny zostaé zaczerpniete z instrukcji obstugi
odpowiedniego softstartera, w przeciwnym razie moga pojawi¢ sie nieoczekiwane

rezultaty.

Zasady adresowania kodéw:

A ogdlna zasada dotyczaca adresow kodow

Bity wyzszego rzedu: zakres 01~09 (heksagonalne)
Bity nizszego rzedu: zakres 00~3C (heksagonalnie)
Przyktad: funkcja F114, jej adres 010E(heksagonalnie)
A zasada dotyczaca adresow kodow w softstarterach
Bity wyzszego rzedu: zakres 00 (heksagonalne)

Bity nizszego rzedu: zakres 00~3C (heksagonalnie)

Przyktad: funkcja F114, jej adres 000E(heksagonalnie)

A poszczegoblne adresy sg niniejszej instrukcji zapisane w formacie szesnastkowym (heksagonalnym).
Jesli adresy muszg by¢ reprezentowane poprzez zapis dziesietny (decymalny) to do przeliczenia
(konwersiji) podanej wartosci nalezy doda¢ wartos¢ jeden, np. adres heksagonalny 1000 przeliczony na
warto$¢ decymalng, wynosi 4096+1=4097.
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8.4.4.3. Parametry stanu pracy softstartera

Adres
parametru Opis parametru - tylko do odczytu
hex.
Bajt najbardziej znaczacy jest réwny zero, najmniej znaczacy jest statusem softstartera.
Statusy softstartera:
0. gotowos¢
1. praca
1001 2. OC2 przetezenie pradowe
3. OC1 przetezenie pradowe
4, PF brak fazy
5. OH przegrzanie
6. OL przeciazenie
1002 Prad wyj$ciowy

8.4.4.4. Polecenia sterowania

Adres
parametru Opis parametru - tylko do zapisu

hex.
WartoSci:
0003: Zatrzymanie ze zwalnianiem

2000 0004; Swobodne zatrzymanie
0008: Start (bez kierunku)
0009: Kasowanie btedu
Parametry blokowania:

2001 0001: Odblokowanie zdalnego sterowania - zdalne sterowania byto zablokowane

odblokowaniem

0002: Blokada zdalnego sterowania - wszelkie polecenia zdalnego sterowania nie beda dziata¢ przed

8.4.4.5. Niedozwolona reakcja podczas odczytu param  etrow

Opis polecenia Funkcja Dane

0001: Niedozwolony kod funkcyjny
0002: Niedozwolony adres

0003: Niedozwolone dane

0004: Btad urzadzenia Slave"™A

Reakcja
parametréw Slave

Bajt najbardziej znaczacy
zZmienia sie na 1

*UWAGA: Taka niedozwolona reakcja pojawia sie w dwoch przypadkach:
4. Awaria nie zostata skasowana po btedzie przemiennika
5. Nie odblokowano zdalhego sterowania

8.4.5. Przyktady
8.4.5.1. Przykfad 1

Przyktad 1: W trybie ModBus-RTU zmieni¢ czas rozruchu na 10,0s w kodzie HF07=10,0 w

softstarterze pracujacym pod adresem 01.

Zapytanie Mastera

Adres Funkcja Dane Suma kontrolna CRC
Patrz - Kod funkcyjny falownika Dane N Bajt
Adres tabela z Bit Bit mniej Bit Rit mniej najmniej Bajt najbardziej
falownika kodami zhaczacy znaczacy CRC
funkeyjnymi znaczacy znaczacy znaczacy znaczacy CRC
01 06 FO 07 00 0A 8B oC

01 - adres softstartera

06 - funkcja, tutaj ustawienie pojedynczego rejestru
FO 07 - kod funkcyjny softstartera, tutaj HFO7

00 OA - wartos$¢ danych, tutaj 10,0s
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8B 0C - suma kontrolna CRC - patrz przeliczanie wartosci

Normalna reakcja

Adres Funkgja Dane Suma kontrolna CRC
Patrz - Kod funkcyjny falownika Dane N Bajt
Adres tabela z Bit Bit mniej Bit Bit mniej najmniej Bajt najbardziej
falownika kodami zZnhaczacy znaczacy CRC
funkeyjnymi znaczacy znaczacy zhaczacy zhaczacy CRC
01 06 FO 07 00 04 0A c8

00 04 - nie ma mozliwosci zmiany

8.4.5.2. Przyktad 2

W trybie RTU do softstatu pracujacego pod adresem 02 wystaé zapytanie o jego status oraz

prad wyjsciowy.

Zapytanie Mastera

Adres Funkgja Dane Suma kontrolna CRC
Patrz - Kod funkcyjny falownika Dane N Bajt

Adres tabela z Bit Bit mniel Bit Bit mniel najmniej Bajt najbardziej

falownika kodami znaclz c z:1acz ICJ znaclz c z:macz ICJ znhaczacy znaczacy CRC
funkcyjnymi acy acy acy acy CRC
02 03 10 01 00 02 91 38
Adres polecenia stanu pracy 1001H
Odpowiedz Slave
. Zliczenie Dane
Adres Funkcja . CRC
bajtu Dane 1 Dane 2

02 03 04 00 | 02 00 00 68 F3
02 - adres falownika, tutaj falownik pod adresem 02
03 - funkcja, tutaj rejestr odczytu
00 02 - Btad OC1
00 00 - prad wyjsciowy, 0A
68 F3 - suma kontrolna CRC
8.4.5.3. Przykfad 3
Polecenie pracy dla softstartera pod adresem 01.
Zapytanie Mastera

Adres Funkcja Dane Suma kontrolna CRC

Dane 1 Dane 2
01 06 20 | 00 00 | o8 83 cc

Dane 1 - adres parametréw komunikacji 20 00 - patrz polecenia sterowania
Dane 2 - 00 08, tutaj praca w przéd- patrz polecenia sterowania

Normalna odpowiedz Slave

Adres

Funkcja

Dane

Dane 1

Dane 2

Suma kontrolna CRC

01

06

20 00

00 08

83

CC
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8.4.5.4. Przykiad 4
Odczytac wartosci funkcji FO17 z softstartera pod adresem 02.

Zapytanie Mastera

D
Adres Funkcja ane Suma kontrolna CRC
Dane 1 Dane 2
02 03 FO | 11 00 01 E7 3C
Dane 1 - FO 11 oznacza FO17
Dane 2 - 00 01 oznacza odczyt parametru
Prawidtowa odpowiedz Slave
Adres Funkcja ZI|cz.en|e Dane CRC
bajtu Dane 1
02 03 02 00 04 FD 87

Dane 1 - 00 04 oznacza 4,

8.4.6.

Dodatkowe uwagi:

przeliczenie wartosci na interfejs Modbus:
Wartos$¢ parametrow biezacych- wartos$é rzeczywista pradu x 10
Inne wartos$ci parametréw - wartos$¢ rzeczywista x 1

Warto$¢ parametréw jest przesytana w postaci pakietéw danych. Rzeczywista wartosc
oznacza wartos$¢ na softstarterze. Wystana warto$¢ do PC/PLC musi zosta¢ pomnozona przez
odpowiedni wspdétczynnik aby moc odtworzy¢ aktualng wartosé.
Zakres wartosci wynosi od 0 do 65535.

8.4.6.1. Kody zwi gzane z komunikacj g

Nr funkcji

Opis funkgji

Opis danych

Warto$¢ ustawiona
fabrycznie

HF0O0

Tryb sterowania

0 - sterowanie z klawiatury

1 - sterowanie z listwy

2 - klawiatura + listwa sterujaca
3 - modbus

4 - klawiatura + listwa + modbus

HF19

Sprawdzenie parzystosci bitow

0 - bez sprawdzenia parzystosci
1 - nieparzysty
2 - parzysty

HF20

Wybér szybkosci transmisji

0 - 1200 bitdw,
1 - 2400 bitdw,
2 - 4800 bitéw,
3 - 9600 bitow,
4 - 19200 bitéw

HF21

Adres komunikagji

1 - 127: mozliwy zakres adreséw

HF22

Wybér systemu kodowania

0 - ASClI
1 -RTU

Kody nalezy sparametryzowal zgodnie z parametrami

komunikacji oraz potrzebami

obiektowymi. Celem nawiazania komunikacji po protokole Modbus lub za pomoca programu
Intcom parametry komunikacji musza by¢ zgodne.
Nawiazanie komunikacji po protokole Modbus moze by¢ zrealizowane niezaleznie od
nhastawy kodu HF0O.
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8.4.7. Interfejs fizyczny
8.4.7.1. Umiejscowienie interfejsu

Interfejs komunikacyjny RS485 znajduje sie w postaci gniazda RJ9 w poblizu listwy

sterujacej softstartera.

8.4.7.2. Struktura magistrali ModBus
Dla softstarteréw serii HFR1000 stosuje

sie tryb komunikacji RS485
naprzemienny o strukturze
tancuchowej. Nie nalezy stosowac linii
,rozproszonych” ani konfiguracji
gwiazdy, sygnaty odbic¢ (echa)
wytwarzane przez te konfiguracje beda
kolidowa¢ z komunikacja  RS485
ModBus. Nalezy przy tym zaznaczy¢, ze
w konfiguracji naprzemiennej, w tym
samym czasie tylko jeden falownik
moze komunikowaé¢ sie z jednostka
nadrzedna (PC lub sterownik PLC). Jezeli
dwa lub wiecej przemiennikéw wysyta
dane w tym samym czasie, pojawi sie
kolizja magistrali, ktéra nie tylko

PLC lub PC

Polecenie sterowania

magistrala Med E!-u5;
// ‘

I
f

",'I

Informacia o stanie

Falownik Falow nik Falow nik
F1 F2 Fn

doprowadzi do btedu komunikacji, lecz réwniez moze wystapi¢ wyzsze natezenie pradu w

niektérych elementach sieci.

8.4.7.3. Terminator i uziemienie

W celu zmniejszenia odbicia (echa) sygnatu w sieci RS485 stosowana jest opornos¢ zacisku
(terminatora) 120Q. Bezposrednie uziemienie w strukturze sieci RS485 nie jest dozwolone.
Wszystkie urzadzenia pracujace w sieci RS485 powinny by¢ uziemiane poprzez wiasne
zaciski uziemienia zwracajac przy tym szczegélna uwage na to, ze przewody uziemienia nie
moga tworzy¢ w zadnym wypadku zamknietej petli. Nalezy zwroci¢ uwage na wydajnosc
urzadzenia nadrzednego (PC lub PLC) oraz na odlegtosci miedzy nimi a przemiennikami, jesli
jest to konieczne nalezy doda¢ urzadzenia wzmacniajace sygnat.
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8.4.7.4. Schemat magistrali ModBus i podt gczenia rezystora

Master
Mugoié przewodu powinna
by¢ mniejsza niz 0,5m
A+
o re o3
= =
B [ S
|I B-
| & | i
|
Terminator
(rezystor)
Slave 1 Slave 2 Slave 3

Przyktad ztego potaczenia magistrali komunikacyjnej

1 5Slave
4 Slave

2 Slave
Master / \/ \/ \
(PLC)

Master 1 Slave
3 Slave PLO) 2 Slave 3 Slave
4 Slave

8.4.7.5. Opis gniazda RJ9
Podtaczenie sieci odbywa sie albo poprzez zaciski A+ B- na listwie sterujacej albo poprzez
gniazdo RJ9 przedstawione na rysunku ponizej.

ot 1.+5V DC

+5V DC oraz GND oznaczaja bieguny wewnetrznego zasilacza przemiennika. Napiecie to
moze zosta¢ uzyte do zasilania zewnetrznego uktadu interfejsowego, komunikacyjnego, etc.
Obcigzalnos¢ tego wyjscia wynosi do 50mA.

38



9. Instrukcja do programu Intcom

9.1. Ustawienia pocz gtkowe komunikacji i parametryzacja uktadu

Zanim program zostanie zainstalowany nalezy z zakladce START / USTAWIENIA/PANEL
STEROWANIA / NARZEDZIA ADMINISTRACYJNE / ZRODtA DANYCH (ODBC), zmienié nazwe z
,Pliki programu dBase”, na ,dBase files”.

Jesli okaze sie ze nie posiadajg Panstwo sterownikow baz ODBC nalezy je pobra¢ z internetu i
zainstalowa¢ (AccessDatabaseEngine). Sterowniki baz ODBC sg standardowo instalowane wraz z
pakietem Microsoft Office.

Otrzymany program nalezy zainstalowaé¢ na dysku komputera, ktéry bedzie uzywany do obstugi
przemiennikéw czestotliwosci i softstarterow firmy Eura Drives dystrybuowanych przez HF Inverter
Polska.

Po zainstalowaniu programu INTCOM w zaktadce START / USTAWIENIA/PANEL STEROWANIA /
OPCJE REGIONALNE | JEZYKOWE / OPCJE REGIONALNE w zaktadce dostosuj nalezy:

- jako symbol dziesietny wpisac ,.” (kropke)

- brak grupowania cyfr

Zdjecie ponizej pokazuje prawidtowe ustawienia

(5 Panel sterowania =l

Flik Edycia  Widok  Ulubions  Marzedsia  Pomoc ‘ l’:’

J \istecs - J » Tr ‘ /._'Wyszukaj f Foldery ‘v

Adres |G-' Panel sterowania j Przejdz
- s - o ] - [
: kowe 2l { L () N [E
'ﬂ' Panel stero — _'La.) = = 4 >
Opcie regionalne Ingyki I Zaawanmwan'el Dodaj lub usuri Dodaj sprzet Drukarkii Dawigki i Ekran Intel(R} GMA
[} Przetacz dov | programy Faksy urzgdze. .. Driver for ...
~ Standardu i formaty il
Dostosuj opcje regionalne N 2l ‘-ﬂ‘ . _:,:.-}. ] » IL-T' i —
Zobacz tez ey IW, m | Gods | Diak I = B &‘ & _J m
LI ] uzing el reator Kreator sieci tacze Mowa Mysz MNarzedzia
“ Windows Upc rfigur...  bezprzewo... bezprzewo.., administrac..,
& r b Przpklad
omor | obsh, \ 2
0) Dodatric: [123456783 Ljermne: [123456788 ‘ }q 6’ o _-}., E e
z He e d )
Opeie Opcje kelefonu Cpcie Opeje zasilania Pasek zadani  Potgczenia
gional,., i mademy ubabwi,, menu Stark Sieciowe
Symbol dziesietny; ) - f ;] (A r E
Liczba cyfr pa symbolu dziesietym: |0 - = .J
= indows Zaplanowane Zapora
Symbol grupowania cyfr: x rdSpare zadania syste...
Grupowanie cpf: 123456789 i
= Symbol znaku minus: - -
Format liczh ujemnych: A1 >
Wiygwietlanie zer wiodgcych: i -
Separatar lizty, i >
| Systenn miar:
ok I Anului Zastosy]

Goer| G@FDHWY IO RE |@ro | Frae | Even. | nmwo | Bpane. |[22wind. | B gl B )35 5w 125
Uruchamiamy program, w ktorym deklarujemy serie przemiennikéw jakie bedziemy obstugiwac.

W zaktadce ,Protocol” musimy ustawi¢ dane portu komunikacyjnego. Zalecane ustawienia:

- protok6t komunikacyjny ASCII

- predkos¢ transmisji 9600

- brak kontroli parzysto$ci

- 7 bajtow danych

- 2 bajt stopu

- okreslamy tez nr portu COM

Oczywiscie mozemy ustawi¢ inne parametry portu komunikacyjnego.
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Intcom V2.2 _[5]%]

File tool Help
G oo Tnosl ey ot Teminated Conditions '_ TN i 4
, i [ [ ekt cormmand
Timeout | ' IZ Enior U, I Tine Gub U T

sy - >

Piotocol | UmotorScan | RUN

Eurs Com | Eura Re | User's Define |
"

i
STOP | imerteryat

4 Common Para
e & @ o & @ o —
RUN  STOP  RwD  REY  JOG  FAULT COMERROR | Cove Address
- ator Skatus _— 11.00
Frequency:
- it Selest Machine Series He
Fi000 = -
Oulput Freg He Period
A Time 120 5 5,
L R con
overe |y [ComConmen
I Bioadoast
Output Speed rAmin D Time ,m— - Start Motor Addr - Stop Motor Addr
FwDsTART|  REVSTART 2 - i 1
By " st B @ SeiiesSean:  Fion 1o
Jog Fr 5.00
OutpiVokage v DECSTOP | FREESTOR SR - P
Cur Trp 2 R
START RESEL JogheeTine [100 s 2 e 13420
Cur Humidiy -
Backuiats! Tmp 2 FwDJOG REY JOG JogDecTime 1100 s SeanPeiod; '™ s (Renge: 100360000 ms)
Send & Rev
| Puotocol: COM1ATUL 9600.5.E.1 | Total Recod 0 | EvorRecad 0 | Tmeout Fiecord 0

dised (3@ @O0 ta @ D |8 HuneceGoo.. | 2 dv ang asinely | | Progrry Eu.. | ] TR Modbus. | ) 0TR_E10001. | ) €2000 user .. | ) nsukcindo . | U boztdu-P.. [[55 ntcomvaz | | {N g2 |« ot @ 1890
Widok okna podstawowego programu Intcom

Do komunikacji pomiedzy komputerem, a softstarterem jest potrzebny specjalny konwerter.

Do zakupionego u nas konwertera dotgczamy sterowniki, potrzebne do zainstalowania urzgdzenia. Po
wgraniu sterownikdéw zgodnie z dotgczong instrukcjg nalezy w zaktadce: START /
USTAWIENIA/PANEL STEROWANIA / SYSTEM / SPRZET / MENADZER URZADZEN / rozwijamy
zaktadke PORTY w ktérej nalezy odszukaé zainstalowany konwerter (urzgdzenie musi by¢ podpiete
do komputera). Najezdzamy kursorem na opis urzgdzenia i naciskamy prawy klawisz myszy rozwijajgc
menu. W zaktadce WLASCIWOSCI / USTAWIENIA PORTU, zmieniamy ustawienia na identyczne jak
w programie:

- predkosé transmisji 9600

- brak kontroli parzysto$ci

- 7 bajtow danych

- 2 baijt stopu

- brak kontroli przeptywem

W zaktadce ZAAWANSOWANE, ustawiamy nr portu COM identyczny jak w programie.

Po zaakceptowaniu ustawien mozemy za pomocg programu zmienia¢ ustawienia przemiennika. Aby
skomunikowaé komputer z softstarterem kody z zakresu HF19~21 muszg by¢ identyczne jak
zadeklarowane w programie Intcom i ustawieniach portu komputera. Zalecane ustawienia:

HF19 — 0 (kontrola parzysto$ci)

HF20 — 3 (predkos$c¢ transmisji 9600)

HF21 — (adres urzgdzenia)

HF22 — 0 (system kodowania ASCII)

Aby nastgpita komunikacja z softstarterem w kodzie musi by¢ ustawione:

HFO0O — 3 lub 4 (sygnat startu)

Jesli nasze parametry komunikacyjne sg zgodne mozemy pozostate parametry zmienia¢ z poziomu
komputera.
Za pomocg programu mozemy tez sterowac, odczytywa¢ parametry i stany softstartera.
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9.2 Funkcje programu

Incom jest oprogramowaniem komunikacyjnym pomiedzy przemiennikami czestotliwosci lub
softstarterami firmy Eura Drives, a komputerem. Program korzysta z protokotu komunikacyjnego
ModBus.

Jest to wygodne narzedzie stuzgce do uruchamiania, zatrzymywania i monitorowania przemiennikow
czestotliwosci, oraz odczytywania, wczytywania i modyfikowania parametrow.

Do komunikacji pomiedzy przemiennikiem, a PC jest potrzebny konwerter RS232 lub USB na RS485.
Interfejs oprogramowania i gtdwne bloki funkcyjne wygladajg w nastepujgcy sposob:

Przyciski skrotow

]
Fie Tool Help y P
!'EA - - = ' G Fiepeat Times (U alwaps do] Terminated Candiions —— o beI{CJa kemend
Protocal | UmatorSeay M S]'DF'- Tirertera | Toeout | 1! & | ErorHecar [ Tins Dt e = R T zdefi nrl(}\l'l\l"a n VCE
{EuaCon ] Eua Fit | Use's Defnet—De finiowanie parametrow przez uzytkownika RiEE il wnika
—Sitatu ~Cammon Para zertsCommand
Di alizacyjn
. |06y sygna .
O O %51 6 %) O Slave Address |‘I j‘
RUHN STOP Pl REY J0G FALLT COMERROR
hdotor Slalus—
Parameter Walue Unit Select Machine Series quugngk Cj ;D.\D:I"S pé In yC P_IZ
i : [Fz000 | 2 ~Pesio
Oupifiea | He PALALICLLOW .
Act Time 5.0 g 5
DC Yoltage P | W $I
ap Y I Broadcast: 5
5 3 2 Start Motar Addr Stop Motor Add
Outpt Speed  IDracy | wmin Sekcja polecen T T R
D START HEY START . 1 : |1 |T
Output Current | B Pl i | o | % Series Scan: From to
e Fo Sekeja-parametrow
Output Voltage I b DECSTOR | FREE STDE | sl iz " Arbitrary Sean : monhitora
Cur Tmp I i
START | RESET | Jog AecTime |5 0 5 |1'2'3 [e.g:1.3.4.20)
Cur Humidity I #
Backuwater Trip | ? PyD JOG | REVJOG | Jog Dec Time [0 5 Scan Period 100 me [FRange: 100---350000 n‘-.sl
|
Send & Hev
Wysytane i odbierane polecenia
Pasek stanu
Protocol : COM1, ASCII, 9600, 7, N, 2 ‘ Total Record 0 | Error Record 0 | Timeout Record 0

Opis siedmiu blokéw funkcyjnych zawartych w powyzszym rysunku:

9.3. Menu
File ' Tool Help
!5,1 | [ i . G
Pratocal | UmotorScan|  RUN STOR | Tineiterval | Timeout

Zawiera ono plik (file), narzedzia (tool) i pomoc (help).

9.3.1. Plik (file)
Menu plik zawiera trzy funkcje: zapisywanie (import), wczytywanie (export) i funkcje wyjscia (exit).

Funkcje zapisywania/wczytywania:
Weciskajgc przycisk zapisywania lub wczytywania pojawi sie okno:
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ﬂﬂhﬂeranie i El
Saukaj w: |. Pulpit j & =% ER-
' | Biblioteki Zhyszek
Folder systemowy Folder systemawy
Komputer |1 Sied
Folder systemowy [ Folder systemowy
SETWO 2N Szkolenie wentylacia
Folder plikdw [ Folder plikdw
Cennik dir ang orginaty
Shrat l Skret i
713 bajtow B34 bajtdw
DVD-RA dyrekcja {192.168.115.10)
Skrat =P b st
380 bajtow A= Skrot
Dysk C DyskD hd
Mazwa pliku: | j Otwérz I
Plik typu: |dBASE File{" dbf"DBF) -] Ay |

Otwierania i zapisywania dokonywa¢ zgodnie z podpowiedziami.

Uwaga:
5. Nazwa pliku nie moze mie¢ wiecej niz 8bitow.
6. Funkcja otwierania i zapisywania jest aktywna tylko w zakladce odczyt i zapis parametrow
(EURA R&W)

Wyjécie (Exit):
Naciskajgc przycisk “EXIT”, inicjujemy wyj$cie z programu. Przed wyj$ciem pojawi sie komunikat:
x|

Do you want to save changes?

oK Anuluj

Jesli chcemy zapisa¢ zmodyfikowang zawarto$¢ naciskamy przycisk “OK”. Jesli chcemy zrezygnowaé
Z zapisu naciskamy przycisk “Anulu;j”.

9.3.2. Narzedzia (tool)
W menu narzedzia znajduje sie narzedzie sumy kontrolnej. Narzedzie to stuzy do obliczania sumy
kontrolnej ktora jest wykorzystywana w komunikacji ModBus do kontroli btedow.

Kliknij suma kontrolna (CheckSum):
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&8 check Sum =10 x|

Calculate checksum

Input hexacecimal walue series in the follow text Eech character should show by two digital,

Ex 1.2 20.0[0Dec) inputas 01021400(Hex).  The number of Max input character is B0.

CRC 16 checksum =

LRC checksurm =

Calzulate Cloze

Hint;

To okno stuzy do obliczania wartosci CRC (w trybie RTU) oraz LRC wartos¢ (ASCII).

Nalezy wprowadzi¢ wiersz polecenia, a nastepnie klikngé przycisk oblicz (Calculate). Program poda
nam wynik sumy kontrolne;.

W trybie ASCII, suma kontrolna nie obejmuje bitéw startowych ,3A” (format Hex) i bitdw konca ramki
,ODOA" (format Hex).

9.3.3. Pomoc (Help)

Menu pomoc zawiera dwie zaktadki: przewodnik uzytkownika (IntComUserGuide) oraz na mgj temat
“about”.

W zaktadce przewodnika uzytkownika znalez¢é mozna instrukcje obstugi programu Intcom z podziatem
na tematy.

W zaktadce “Na méj temat” znajdziemy wersje oprogramowania oraz odniesienie do producenta.

9.4. Menu skrétow
Menu skrétow wyglada w nastepujgcy sposoéb:

- R kT 0:al d . -
'E'?"ha_j (- L I . G St Wies (:ElReys G Terminated Conditions

. | Add checksurm int d
Protocol | UmotorScan | RUM 5T0P | Timeinterval | Timeout | I ¥ Eiror Docur ) Time Dut ~ DRI I Corimr

Klikamy ikone aby wykona¢ okreslong funkcje:

9.4.1. Protokét komunikacyjny (Protocol)

Protocol

Kliknij przycisk ikony “Protocol”, pojawi sie okno:
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Protocolsettings

Machine Series

|F2DEIEI

BaudR ate

Com Port tode

4 TR

[rata Bit Farity Check StopHit

=10l x|

[gg00 =]

ok |

=~ = 2 =

Uzytkownik w tym oknie moze ustawia¢ parametry komunikacji ModBus takie jak: nr portu, tryb
komunikacji ModBus, predkos¢ transmisji, oraz kontrole parzystosci i ilo$¢ bitow stopu.
Uwaga: przy braku kontroli parzysto$ci ustawiamy 2 bity stopu, w pozostatych przypadkach 1 bit

stopu.

9.4.2. Stausy poszczegolnych przemiennikow (UmotorS  can)

motorScan

Kliknij przycisk powyzszej ikony, pojawi sie okno:
Motor Parameters Display
Save Exit

=10l x|

Address Frequency Output Yoltage |Dutput Eurreri Current Speed |DE WVoltage |Eurrent Tmp |Backwater Tmp |Eurrent HumiditylMac:hine Statuzs |E0m Statuzs |F|emark

5

To okno pokazuje skan parametrow i statusu przemiennikOw w sieci.

Prosimy odnies¢ sie do punktu czwartego tej instrukcji gdzie pokazujemy zakres skanowania.

9.4.3. Start (RUN)

RUM

Kliknij przycisk, aby uruchomié przemiennik.

44




9.4.4. Stop (STOP)

1
STOP

L

Timeinteral
Kliknij przycisk powyzej, pojawi sie okno dialogowe:

_[O] x|

Kliknij przycisk, aby zatrzymac¢ przemiennik.

9.4.5. Cykl komunikacji

Pleaze input the value of packaage timeinteral

100 ms

Ok |

W oknie tym ustawiamy czas trwania cyklu zdefiniowanej przez uzytkownika funkcji. Czas cyklu musi
by¢ zawsze diuzszy niz czas oczekiwania mastera na odpowiedz (Timeout).

9.4.6. Czas oczekiwania mastera na odpowied z (Timeout)

EA
Timeout

Kliknij przycisk powyzej, pojawi sie okno dialogowe:

_(O| x|

Pleaze input the value of package timeout

500

s
Ok |

W oknie dialogowym ustawiamy limit czasu na zapytanie mastera. Czas ten odnosi sie do mastera
ktory czeka na odpowiedz slave, na przestane polecenie. Jesli w tym czasie nie uzyska odpowiedzi
pojawi sie blgd przekroczenia czasu Timeout. Uzyskanie odpowiedzi w okreslonym czasie jest
potwierdzeniem prawidtowej reakcji na polecenie.

9.4.7. Wielokrotno $¢€ powtdrze n polecenia
Repeat Times [0 :always do)

|1

W polu tym wpisujemy krotnos$¢ powtdrzen polecenia wystanego do slave. Jezeli wpiszemy wartos¢
bedzie wynosita “0”, polecenie bedzie powtarzane az do zatrzymania komunikaciji.

9.4.8. Warunki zako nczenia komunikacji

Terminated Conditions
[¥ Emor Ozeur W Time Out

W oknie dialogowym okreslamy w jakiej sytuacji po poleceniu zdefiniowanym przez uzytkownika
komunikacja ma zosta¢ zakoriczona.

Wyst gpienie bt edu (Error Occur): Operacja zostaje zakonczona w chwili otrzymania informacji o
wystagpieniu btedu. Przyktady btedéw to: bledy zwigzane z kontrolg parzystosci, sumy kontrolnej,
btedne dane funkcji polecenia itd.

Przekroczenie czasu na odpowied z slave (TimeOut): zakonczy operacje kiedy nastgpi
przekroczenie czasu nha odpowiedz slave (TimeOut).
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9.4.9. Suma kontrolna (Add Checksum)

v &dd checksum into command

Jezeli ta opcja jest zaznaczona to suma kontrolna LRC (tryb ASCII) lub CRC (tryb RTU) w trybie
definiowania funkcji przez uzytkownika jest wyliczana automatycznie i dodawana do wiersza
polecenia.

Uwaga:
Funkcje cyklu komunikacji, krotnos¢é powt6rzen polecenia, warunki zakonczenia komunikacji, oraz
uzupetnianie sumy kontrolnej jest aktywne tylko w zaktadce funkcji definiowanych przez uzytkownika.

9.5. Sygnalizacja stanow
9.5.1. Diodowa sygnalizacja stanow

o o o O O O O

RUM STOP FD EY JOG FAULT  COM ERROR

|

Dioda praca (Running): stuzy do monitorowania pracy przetwornicy. Gdy dioda $wieci na zielono
oznacza to ze ukfad pracuje.

Dioda bt ad (Fault): stuzy do monitorowania btedéw przemiennika. Gdy dioda $wieci na czerwono
oznacza to ze ukfad jest zablokowany btedem.

Dioda bt edu komunikacji (Com Error): w przypadku kiedy polecenie nie moze dotrze¢ lub odestane
dane zawierajg btad dioda zaczyna $wieci¢ na czerwono.

9.5.2. Wyswietlanie parametrow przemiennika

—Matar Skatu

Pararneter Walue Lirit
Output Freq ID'E":I Hz
DCVolkage 312 v
Current 5 peed II:I 1
Clutput Current ID-':IEI By
Cutput Yolkage ID— i
Cur Trp I— 7
Cuumidty [ %
Backwater Trp I— 7

Powyzsze okno stuzy do wyswietlania parametréw przemiennika podczas jego dziatania.
Uwaga: Wyswietlane parametry zalezg od wybranego adresu przetwornicy.

9.5.3. Okno polece n wysytanych i odbieranych.

W oknie sg wyswietlane polecenia wysytane i odbierane pomiedzy programem a slave. Jezeli
komunikacja przebiega prawidtowo komunikaty sg pod$wietlane na czarno. Je$li pojawiajg sie btedy
komunikacyjne pod$wietlenie zmienia sie na kolor czerwony.
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Send & Rev
[2013-04-04 10

Select all ﬂ
Copy
Najedz kursorem myszy na okno i kliknij prawy klawisz. Pojawi sie okno dialogowe ktére pozwala na:
Select All: zaznaczenie catosci zawartosci okna
Clear: wyczyszczenie zawartosci okna
Copy: skopiowanie zawartosci okna

9.5.4. Pasek stanu

Protocol : COM1, RTU, 9600, 3, N, 2 | Total Record 56 | Error Record 0 | Timeout Record 28

Pasek stanu skitada sie z czterech kolumn. Pierwsza kolumna zawiera dane parametry protokotu
komunikacyjnego, druga liczbe polecen wystanych z programu, trzecia liczbe btedéw
komunikacyjnych, czwarta liczbe przekroczen czasu odpowiedzi slave.

9.6. Zakres monitoringu (skanowania)

Funkcja jest uzywana do ustawiania zakresu adresOw lub konkretnych adreséw przemiennikéw ktore
majg by¢ monitorowane. Oprdcz tego ustawiamy tutaj cyklicznos$¢ zapytan.

Zakres skanowania ustawiamy:
San |

—Pernod Scan
Start botor Addr - Stop Motor Addr

{* Series Scan: From I-I ko I-I

= Aubitrary Scan ;

|1 A8 [e.3: 1.3.4.20)

Scan Period ; 100 mz [Fange: 100----360000 =]

Tryb skanowania:
Zakres skanowania: skanuj wszystkie przemienniki od adresu Start Motar Addr - o adresu  Stop Mator Addr

From I-I to |1—

Skanowanie wybranych adreséw: skanuj wskazane adresy =~ iy Sean:

|1 AR (e 1,3.4.20)

Wskazane adresy nalezy oddziela¢ od siebie znakiem przecinka (, ,").

Cyklicznos¢ zapytan:

Ustawienie czasu pomiedzy poszczegélnymi

zapytaniami uktadu skanujgcego.
Pyt 1aceg Scan Period : 100 mz [Range: 100----360000 rmz]
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Start skanowania:

Scan |

Kliknij przycisk aby rozpoczg¢ skanowanie.

9.7. Polecenia sterowania
9.7.1. Seria przemiennikéw Eura Drives

Select Machine Sernes

|E1000 =l

Rozwih aktywne pole aby wybrac¢ serie przemiennikdéw z ktérg nastgpi komunikacja.
Na przyktad:

Jezeli wybieramy przemiennik serii E1000, pojawiajg sie wszystkie kody funkcyjne dotyczace tej serii
przemiennikow.

9.7.2. Wspolne polecenia

—LCaom Cormmatd

[~ Broadcast
Fw'D START REY START
DECSTOR FREE STOP
START RESET
P&0J0G REV JOG

™ Broadeast Zaznaczenie tej opcji oznacza wysytanie polecen z adresem zerowym. Polecenia
wysytane pod adres zerowy sg odbierane przez wszystkie urzadzenia w sieci i

wykonywane (tzw adres rozgtoszeniowy). Na polecenia wysylane z adresem zerowym master nie
otrzymuje odpowiedzi.

P sTaRT I Wysytamy dane 0001 (start w prawo) na adres funkcji H2000 kontrolowanej
— przetwornicy

BEVSTART | Wysytamy dane 0002 (start w lewo) na adres funkcji H2000 kontrolowanej
przetwornicy

DEC STOP Wysytamy dane 0003 (zatrzymanie po rampie) na adres funkcji H2000 kontrolowanej
— przetwornicy

FREE sTOp | Wysytamy dane 0004 (zatrzymanie wybiegiem) na adres funkcji H2000 kontrolowanej
przetwornicy

START Wysytamy dane 0008 (start uktadu) na adres funkcji H2000 kontrolowanej przetwornicy

RESET Wysytamy dane 0009 (Reset ukfadu) na adres funkcji H2000 kontrolowanej
przetwornicy

SEELERE

0 JOG Kiedy wciskamy przycisk, wysytamy dane 0005 (start joggowania w prawo) na adres

funkcji H2000 kontrolowanej przetwornicy, kiedy puszczamy przycisk, wysytamy dane
0006 (stop joggowania w prawo) na adres funkcji H2000 kontrolowanej przetwornicy.
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REV JOG | Kiedy wciskamy przycisk, wysytamy dane 000A (start joggowania w lewo) na adres
funkcji H2000 kontrolowanej przetwornicy, kiedy puszczamy przycisk, wysytamy dane

000B (stop joggowania w lewo) na adres funkcji H2000 kontrolowanej przetwornicy.

9.7.3. Wspolne parametry

—Cormmon Para

Slave Address I1 j
Frequency IED'DD Haz
oo Time |50 5
Dec Time [5.0 g
Jog Frequency IE.EIEI Hz
Jog &ccTime IE.EI g
Jog Dec Time IE'EI 5

Slave Addrress: W tej zakladce wybieramy adres kontrolowanego urzgdzenia

UWAGA: Domyslny adres urzadzenia dotyczy nastepujgcych funkcji: wyswietlanych parametrow
przemiennika (Motor status), wspolnego polecenia (Com Command), wspolnych parametréw (Com
Paras), odczytu t i zapisu parametréw (R&J). Podany adres dotyczy urzadzenia slave.

Czestotliwos$¢ (Frequency): Mozliwo$¢ zapisania lub odczytania czestotliwosci pracy przemiennika
pod slave adres.

Czas przyspieszania (ACC Time): Mozliwos¢ zapisywania i odczytywania czasu przyspieszania pod
slave adres.

Czas zwalniania (Dec Time): Mozliwos¢ zapisywania i odczytywania czasu zwalniania pod slave
adres.

Czestotliwosé joggowania (Jog Frequency): Mozliwos¢ zapisania lub odczytania czestotliwosci
joggowania przemiennika pod slave adres.

Czas przyspieszania joggowania (Jog ACC Time): Mozliwo$¢ zapisywania i odczytywania czasu
przyspieszania joggowania pod slave adres.

Czas zwalniania joggowania (Jog Dec Time): Mozliwos$¢ zapisywania i odczytywania czasu zwalniania
joggowania pod slave adres.
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Kliknij okno edycji powyzszych parametréw, widok ponizej:

_io ]

Thiz box iz uzed for modifing the parameters of the function'z.

The data in the edit will write to inverter when vou click the 't odify' Button .

Fleaze input data [0.00----550.0]

IEEI.EIEI b adify |

The parameters’ walue:

I— read | Cloze |

Hint:

W oknie dialogowym mozna odczyta¢ i zmieni¢ wartos¢ wybranego parametru.
Zmieni¢ (Modify): w oknie dialogowym wpisa¢ zgdang warto$¢ i nacisng¢ przycisk ,Modify”  adify
Odczytaj parametr (Read): naci$nij przycisk ,Read”  read |

Uwaga: W przypadku kiedy pojawiag niektore bledy zwigzane z zapisywaniem lub odczytywaniem opis
ich rodzaj i przyczyny bedzie mozna znalez¢é w oknie podpowiedzi (Hint).

9.7.4. Odczytywanie i zapisywanie polece n zdefiniowanych przez u zytkownika
(polecenia Modbus)

Adres silnika (Motor addr): W polu

powinna sie miesci¢ w zakresie
0~247. =l

wpisujemy adres przemiennika. Prawidtowa wartosé

Funkcja (Function): W polu wybra¢ funkcje odczytywania (Read) lub zapisywania (Write).

Adres (Address): Wpisz w polu
Warto$¢ podajemy w postaci
HEX.

adres rejestru ktéry ma by¢ odczytywany lub zapisywany.

-wpisujemy numer odczytywanego rejestru lub
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D / H: Przycisk DM stuzy do zmiany systemu liczbowego pomiedzy dziesietnym a szesnastkowym.
Litera ,D” oznacza system dziesietny, litera ,H” system szesnastkowy.

Wysytanie (send): Przycisk | Send I naciskamy i w ten sposéb wysytamy zdefiniowane polecenie.

Uwaga: Wystane zdefiniowane polecenie uzytkownika oraz odpowiedz pojawi sie w polu Send&Rev.

9.8. Eura R&W
Prosimy z zaktadek = Eura Cam | Eura Rt/ | User's Define |wybra(: przycisk | Eura R |za pomocg ktorego

wejdziemy w okno zapisu i odczytu wszystkich parametrow.

File: Tool Helg
‘!—"ﬁ,; [ | 3 1l G depestiimes U oinis aol Terminated Conditions
] ! 12 ; i3 T ¥ Add checksumintecommand
Protocol | UmatarScan RLIM STORF | Timemntereal | Timeout [¥ Error Deeur @1 Time Dt
EwaCom Eura REW I User's Define I
CODE  |MAME [Min | |oEFauLT [NOwDaTa [MODIFY | &]  Hink
F1o0 [settas Passiord : (9999 {8 1 1o J 1. How to read funhction's parameters?
1! F102 Inverterss Hated Current [4) 1.0 10000 | .?5.0 .?5.0 i -
o] F1 03_ Inverter Powgr (KA 0:z0 800.0 3.?0_ 370 e i tr e A ek e
| |F104 Inverter Power Code 100 400 | A3 A3
|_[F10s | Software Extion . 1.00 oo [1.01 |1.01 cevtesponding ealin MODIFY* calumn
|_|F107 'Pazsword Yalid or Mot 1] 1 1] o '
I F108 ' Setting Userizs Password 0 19999 a 0 i} and click 'read’ button.
W [RLE Starting Frequency (Hz) 00 10,00 0.00 0.on 0.00
F110 Halding Time of Starting Fraquency (S) 0o 0.0 0o 0o oo 2 How to madify function's parameters?
B Ma Fraguency | looo |50 |50.00 [50.00
NEE Min Frequancy (Hz) 0.00 £50.0 0.50 35.00 35,00 Select functon fine and click the
F113 Target Frequency [Hz] 0.oo E50.0 R0.00 4500 4500 : .
[[F114 sthcosleration Time i 000 | B0 600 sortesponding cellin MODIFY" eolumn
F116 11 stDeceleration Time 01 0000 | ‘300 [ET o
— ey 1 T 1 + and click write! buttan.
| _|F11E 2nddccelsration Time 01 Lanon.o 0.0 0.0
| F117 1 2nd Deceleration Time 01 SQDD.D SD.D .SD.D Fread all fanctions ak
Il F11a | Turnover Frequency 15.00 i B50.0 ! 50.00 | 50.00 | 50.00 =
F119 'Feserved . T
| |F1z0 Forward/Rieverse Switchaver dead-Time 00 3000 00 oo CX: WI
P12 Reserved | _ _
[ F122 Reverse Running Forbidden i} 1 0 0 i} jl' Continue when comrmunication etrars happen
Send & Rev
Protocol : COM1, RTU, 9600, 8, N, 2 | Total Record 0 | Error Record 0 | Timeout Record 0

9.8.1. Zapis i odczyt poszczegolnych kodow funkciji
Wybierz kod funkcji ktéry chcesz zmodyfikowaé. Kliknij lewym klawiszem myszy kolumne ,Modify”.
Pojawi sie okno dialogowe jak ponizej:
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Input Box -10| x|

Thiz bow iz uzed for modifing the parameters of the function's.

The data in the edit will write to inverter when vou click the 't odify' Button .

Fleaze input data [0.00----650.0]

IEIII.IIIIZI b adify |

The parameters’ walue:

|— =

Hint:

Okno dialogowe stuzy do odczytu i zapisu wybranej funkcji.

Zmieni¢ (Modify): w oknie dialogowym wpisa¢ zgdang warto$¢ i nacisngé przycisk ,Modify” = odify

Odczytaj parametr (Read): nacisnij przycisk ,Read” = read |

stuzy do zamkniecia okna dialogowego

Uwaga: W przypadku kiedy pojawig sie niektore bledy zwigzane z zapisywaniem lub odczytywaniem,
opis, ich rodzaj i przyczyny bedzie mozna znalez¢é w oknie podpowiedzi (Hint).
Zmiany w poszczegoélnych funkcjach sg dokonywane pod zadeklarowanym wczesniej adresem

rzemiennika
P Slave Addresz I1 j

9.8.2. Odczytywanie warto s$ci wszystkich funkcji
Rozpoczecie odczytywania warto$ci wszystkich funkciji:
Nacisniecie przycisku funkcyjnego g4 ai e zmienia ten przycisk w Send ai fumti,:m_came!

Klawisz aktywuje odczytywanie wartosci wszystkich funkcji. Odczytane wartosci sg zapisywane w
kolumnie ,NOWDATA" i ,MODIFY"”.

Zatrzymanie odczytywania wartosci Wszystk|ch funkciji:
Nacisniecie przycisku funkcyjnego g

= zmienia ten przycisk w Read all functions_ok

Klawisz zatrzymuje odczytywanie warto$ci wszystkich funkciji.

9.8.3. Zapisywanie warto s$ci wszystkich funkcji
Rozpoczecie zapisywania wartosci wszystkich funkcji:
Nacisniecie przycisku funkcyjnego |

I zmienia ten przycisk w

i wdite all funchions_ok wdrite all functiuns_u:anu:e§|

Klawisz aktywuje zapisywanie wartosci wszystkich funkcji. Wartosci z kolumny ,Modify”, sg
zapisywane dla wszystkich funkcji.
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Zatrzymanie zapisywania wartosci wszystkich funkcji:
Nacisniecie przycisku funkcyjnego |Write e E:amﬁglzmienia ten przycisk w |

wdrite all functionz_ok I

Klawisz zatrzymuje zapisywanie wartosci wszystkich funkcji.

9.8.4. Warunek przerwania odczytywania i zapisywani  a warto $ci wszystkich
funkcji

Read all functionz_ok

wafrite all functionz_ok

Jezeli kontrola btedu nie jest zaznaczona w II_ Conbnue when commuanication emars fappen:  chwili pojawienia

sie btedu przy danej funkcji program bedzie tak dlugo zapisywat lub odczytywat dany adres zanim nie
zniknie biad.

Jezeli kontrola btedu jest zaznaczona wlp BT T R e T chwili pojawienia sie

btedu komunikacji program przechodzi do zapisu kolejnych funkciji.

9.9. Tryb modyfikowany przez u zytkownika
Prosze wybra¢ spos$rod s Com | Eura R/ User's Define | przycisk funkcji pozwalajacy na

definiowanie przez uzytkownika ' |Jzer'z Define |

Eua Coml Euia Rt User's Define |

Select |Function |Data |C0mmand to Send |Heply |Note ﬂ [” Selectdl
-0 1 010805330010 2 UMOBE
3 1000.00 0108010110708 2008
F P4 0.0 0108041403€8 01860277 & Function mods
r 010805330010 23
r 10309130001 0 £ Wiite
r 010809190305 981  Command mods
r 10311000001 5
r 10611000000 0
r 10311010001 5000
r 10100400002 4477504 Hew
r 10100300011 4477504 Dokl |
r 10611000010 01880376
r 10311010001 0 Inset |
7] 010310080001 01830274
r -l

W trybie uzytkownika mozna jednocze$nie odczytywac/zapisywaé wybrane parametry.

9.9.1. Polecenia: wyboru, nowego, wstawienia i usuw  anie wierszy.

Wybhor: jesli chcemy wybrac okreslony wiesz, klikamy pole w kolumnie wybor (Select), zaznaczajac
wybrany wiersz. Jesli chcemy anulowac¢ wybor klikamy ponownie. Jesli chcemy zaznaczyé lub
odznaczy¢ wszystkie wiersze klikamy w polu zaznacz wszystko (Select all).
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Przycisk nowa (New): o |k|ikniecie powoduje dodanie nowej linii do dolnego wiersza

Przycisk usuh (Delete): klikniecie powoduje usuniecie wiersza ponizej zaznaczonego

Delete

Przycisk wstaw (Insert): klikniecie powoduje dodanie wiersza ponizej zaznaczonego

Inzert

9.9.2. Polecenie Start i Stop

Start: b wcisniecie przycisku powoduje wystanie komend
RUM

Stop: Il |wcisniecie przycisku powoduje zatrzymanie wysytania komend
STOP

9.9.3. Tryby pracy
9.9.3.1 Tryb funkciji (function mode)

Tryb funkcyjny jest wybierany przez klikniecie ,,Function mode” w polu ,Umode”.

W trybie funkcji mamy aktywne nastepujace kolumny: ,select”, ,function”, ,data”, ,reply”, ,note”.
Funkcje opisano w ponizszej tabeli:

Nazwa kolumny Funkcja
Select Kolumna wyboru wiersza
Function Nalezy wpisa¢ kod funkcji
Data Whpisujemy modyfikowang warto$¢ (tylko w trybie zapisu (write))
Reply Odpowiedz uktadu
Note Uwagi

Odczytywanie (read):

Wprowadz w kolumnie ,Function” kod funkcji. Dla przyktadu jesli uzytkownik chce odczytaé wartos$é
czestotliwosci docelowej w kolumnie ,function” wpisuje kod F113.

W trybie odczytu kolumna ,Data” nie jest aktywna.

Zapisywanie (read):

Wprowadz w kolumnie ,Function” kod funkcji ktéry ma by¢é modyfikowany. W kolumnie ,Data”
wpisujemy warto$¢ na jakg zmieniamy wybrang funkcije.

W kolumnie ,Reply” pojawi sie odpowiedz uktadu.

9.9.3.2 Tryb polece a (command mode)

Tryb polecen jest wybierany przez klikniecie ,Command mode” w polu ,Umode”.

W trybie polecen mamy aktywne nastepujace kolumny: ,select”, ,command to send”, ,reply”,
»hote”.Funkcje opisano w ponizszej tabeli:

Nazwa kolumny Funkcja
Select Kolumna wyboru wiersza
Command to send Nalezy wpisac¢ polecenie
Reply Odpowiedz uktadu
Note Uwagi

Przyktad: Zmieni¢ czestotliwos¢ docelowg drugiego przemiennika na 10.00Hz )w trybie RTU).

1. Wybierz wiersz w ktérym znajdzie sie polecenie. Nastepnie w wybranym wierszu zaznacz kolumne
~-command to send” w ktorej nalezy wpisa¢ polecenie. Polecenie wpisujemy w zaleznosci od
zaznaczonej opcji obliczania sumy kontrolnej. Jezeli opcja jest zaznaczona

v &dd checksum inta command
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to polecenie ma posta¢: 0206010D03ES8. Jesli opcja nie jest zaznaczona

[~ #dd checksumn into cormmmard

woéwczas musimy policzyé sume kontrolna CRC i dopisac jg do polecenia. Wéwczas polecenie ma
posta¢: 0206010D03E81978, a wartos¢ sumy kontrolnej CRC w tym poleceniu jest réwna: 1978 dla
polecenia: 0206010D03ES.

2. W polu wielokrotnych powtorzen | Repeat Timas [0 :always do] WPISZ Warto$¢ powtdrzen polecen jakie

|1

majg by¢ wysytane do przemiennika. Wpisujgc warto$¢ zero spowodujemy ze polecenia bedg
wysytane przez caly czas az do zatrzymania.

3. W polu wybierz warunki zakohczenia komunikaciji.

T erminated Conditions
[T Ermor Decwr [ Time Dut

4. Klikajgc przycisk P inicjujiemy wysytanie zdefiniowanych polecen.
| RLIN |

5. Komunikacja moze zostac¢ zakonczona automatycznie lub mozemy jg zakohczy¢ sami klikajac
przycisk

STOP

Uwaga. W chwili zamykania oprogramowania zaktadka modyfikacji uzytkownika jest zapisywana
automatycznie.

W trybie modyfikacji przez uzytkownika parametry mozna odczytywac i zapisywaé do pliku podobnie
jak w zaktadce R&W. Tym samym mozna odczytywaé/zapisywac tylko wybrane kody co przyspieszy
czas operaciji dla poszczegoéinych urzgdzen.

Dodatek 5 — Warunki gwarancji

Szanowny Kliencie ,
Dziekujemy za zakupienie produktu sprzedawanego przez HF Inverter Polska i wyrazamy nadzieje, ze przyniesie
on Ci wiele zadowolenia i korzysci.
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Warunki Gwarancji HF Inverter Polska
20.06.2013
wersja 02/2013

| Postanowienia poczatkowe

1

Warunki Gwarancji, zwane dalej ,Warunkami”, okreslajg forme i zasady udzielenia gwaranciji

przez firme HF Inverter Polska Sp.C. z siedzibg w Toruniu, ul. M.Sktodowskiej-Curie 101e,

zwang dalej ,Gwarantem” i okreslajg forme i zasady rozpatrzenia reklamacji rzeczy,

komponentéw i ustug, tagcznie zwanych dalej ,Produktami”, przedsiebiorcom (w rozumieniu art.
1 1

43 k.c.) oraz konsumentom (w rozumieniu art. 22 k.c.) zwanych dalej ,Kupujgcym”.

W zwigzku z udzieleniem przez Sprzedawce Kupujgcemu gwarancji, wytgcza sie

odpowiedzialnos¢ Sprzedawcy z tytutu rekojmi.

Gwarant zapewnia sprawne dziatanie sprzedanych Produktow pod warunkiem korzystania z

nich zgodnie z przeznaczeniem i warunkami eksploatacji okreslonymi w dokumentaciji.

Przez sprzedaz Produktéw rozumie sie kazdy stosunek prawny na podstawie ktérego Gwarant

przenosi na Kupujgcego wtasnos¢ produktéw, komponentéw lub swiadczy ustugi.

Postanowienia Warunkow zostajg podane do wiadomosci na Karcie gwarancyjnej, na stronie

internetowej www.hfinverter.pl oraz w siedzibie Sprzedawcy.

Karta gwarancyjna, zwana dalej ,Kartg”, jest wystawiana przez Gwaranta na Produkt

podlegajacy gwarancji w dniu sprzedazy. Na Karcie umieszczone sg numery seryjne Produktu

umozliwiajgce jednoznaczng jego identyfikacje.

Warunki bedg wigzgce zaréwno dla Gwaranta, jak i dla Kupujgcego. Gwaranta nie bedg

obowigzywaty jakiekolwiek warunki gwarancji okreslone przez Kupujgcego, chyba ze takie

warunki zostaty uzgodnione na pismie pomiedzy Gwarantem i Kupujgcym. Warunki takie,

okreslone przez Kupujgcego, nie bedg obowigzywaty Gwaranta, nawet jesli Gwarant nie zgtosi

osobnego sprzeciwu wobec tych warunkéw.

Wszystkie prace z zakresu obstugi Produktéw mogg by¢ wykonywane wytacznie przez

personel fachowy i zgodnie z instrukcjg obstugi, dokumentacjg techniczng i innymi

zaleceniami Gwaranta.

Pojecie personelu fachowego odnosi sie do oséb, ktére poznaty konstrukcije, technike

instalacji, sposoby usuwania usterek i konserwaciji i ktére posiadajg odpowiednie kwalifikacje

zawodowe tj.:

©  Wyksztalcenie w dziedzinie techniki, a w szczeg6lnosci mechaniki, budowy
maszyn, elektroniki, energoelektroniki, automatyki i mechatroniki z dyplomem
ukonczenia lub osoby nie posiadajgce takiego wyksztatcenia lecz posiadajgce
doswiadczenie zawodowe w stuzbach technicznych lub utrzymania ruchu
zapewniajgce bezpieczne i prawidiowe zainstalowanie i uruchomienie
dostarczonych Produktow.

o Zaznajomili sie z instrukcjg obstugi, dokumentacjg techniczno-ruchowsg i innymi
dokumentami dostarczonymi przez Gwaranta wraz z Produktem lub dostepnymi
na stronie internetowej Gwaranta.

© Osoby posiadajgce stosowne uprawnienia SEP oraz inne wymagane przez
obowigzujgce przepisy BHP.

Il Okres gwarancji

Gwarant zapewnia sprawne dziatanie Produktu pod warunkiem korzystania z nich zgodnie z
przeznaczeniem i warunkami eksploatacji okreslonymi w dokumentacji (instrukcji obstugi,
dokumentacji techniczno-ruchowej) od dnia zakupu przez okres jednego roku. Gwarant dopuszcza
mozliwo$¢ uzgodnienia w formie pisemnej pod rygorem niewaznosci z Kupujgcym dtuzszego okresu
gwaranciji, jednak nie dluzszego niz pie¢ lat od dnia zakupu.

lIl Zakres obowigzywania

Kupujacy ma obowigzek do zapoznania sie z instrukcjg obstugi, dokumentacjg techniczno-
ruchowg i innymi dokumentami dostarczonymi przez Gwaranta wraz z produktem lub
dostepnymi na stronie internetowej Gwaranta i stosowania sie do zalecen obstugi, montazu,
czynnosci serwisowych zawartych w tych dokumentach.

Gwarant odpowiada przed Kupujgcym wytgcznie za wady fizyczne powstate z przyczyn
tkwigcych w sprzedanym Produkcie.
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» Jezeli w okresie gwarancyjnym, liczonym od daty Sprzedazy, Produkt zostanie uznany za
wadliwy z powodu wad tkwigcych w Produkcie, Gwarant dokona bezptatnego usuniecia
wykrytej wady lub, wedtug uznania Gwaranta, dokona wymiany wadliwego
Produktu lub jego wadliwych czesci na nowe, pozbawione tej wady.

» Gwarancjg nie sg objete wady powstate z innych przyczyn, a szczegélnie w wyniku:

o Nieprawidiowego uzytkowania lub zastosowania,

o Nieprawidtowej instalacji, w tym instalacji przez osoby nieuprawnione,

o Nieprawidtowego doboru Produktu do warunkdéw istniejgcych w miejscu montazu,

o Nieprawidiowego montazu, konserwacji, magazynowania i transportu Produktu,

o Uszkodzen mechanicznych, chemicznych, termicznych lub celowego uszkodzenia
Produktu i wywotanie w nim wady,

o Zaniechaniu i/lub powstrzymaniu sie dokonywania przegladéw okresowych
zalecanych przez producenta,

o Nieuprawnionej modyfikacji Produktu,

o Uszkodzen produktu powstatych w wyniku stosowania nieoryginalnych lub
niezgodnych z zaleceniami producenta materiatow,

o Uszkodzen wyniklych ze zdarzen losowych, czynnikdbw noszacych znamiona sity
wyzszej, a w szczegolnosci: wypadkow, pozaru, powodzi, wytadowan
atmosferycznych, czynéw chuliganskich, konfliktéw zbrojnych i wojen,

o Uszkodzen wyniktych z czynnikbw zewnetrznych, a w szczegolnosci: dziatania cieczy
lub wilgoci, chemikaliéw i innych substancji, wibracji, nadmiernego goraca,
nieprawidtowej wentylacji, wahan napiecia sieci zasilajgcej, podtaczenia nadmiernego
lub nieprawidtowego napiecia, promieniowania, stanéw nieustalonych oraz dziatan
jakichkolwiek sit zewnetrznych i uderzen,

o Wadliwego dziatania urzgdzen majgcych wpltyw na dziatanie Produktu.

« Gwarancjg nie sg objete czesci podlegajgce okresowemu zuzyciu oraz czesci i materiaty
eksploatacyjne, a w szczegdlnosci:

«  Wentylatory zainstalowane w przemiennikach czestotliwosci i softstarterach,

» Potencjometry, klawiatury i panele operatorskie,

e tozyska,

 Smaryioleje,

» Elastomery zastosowane w ramionach reakcyjnych,

e Czesci zamienne.

* Gwarancja nie obejmuje Produktu, ktérego na podstawie przedtozonych dokumentéw i cech
znamionowych Produktu (m.in. tabliczek znamionowych) nie mozna zidentyfikowa¢ jako
Produktu zakupionego u Gwaranta.

» Gwarancja nie obejmuje zarazenia przez nieautoryzowane oprogramowanie (np. wirusy
komputerowe) lub uzytkowania Produktu z oprogramowaniem innym niz dostarczone z
Produktem lub oprogramowaniem nieprawidtowo zainstalowanym.

»  Kupujacy traci uprawnienia z tytutu gwarancji na Produkty w przypadku stwierdzenia:

1. Jakiejkolwiek modyfikacji Produktu,

2. Ingerenciji osob nieuprawnionych,

3. Jakichkolwiek préb napraw dokonanych przez osoby nieuprawnione,

4. Nieprzestrzegania obowigzkéw dokonywania okresowych przegladéw jesli sg one
wymagane,

5. Uzytkowania produktu z akcesoriami, urzgdzeniami peryferyjnymi i innymi produktami
typu, stanu i standardu innego niz zalecany przez Gwaranta.

IV Przyjecie reklamacji

» Podstawg przyjecia reklamacji do rozpatrzenia jest spetnienie tgcznie nastepujgcych
warunkow:

o Pisemnego, ewentualnie za posrednictwem faksu na numer +48 56 / 623-73-17 lub poczty
elektronicznej na adres serwis(at)hfinverter.pl zgtoszenia reklamacji przez Kupujgcego
zawierajgcego:
= nazwe, typ Produktu,
= date zakupu,
= numer Karty lub dowodu zakupu (faktura VAT),
= numer fabryczny Produktu,
= opis miejsca instalacji tj. w jakiej aplikacji Produkt pracuje, pozycja montazowa

Produktu, rygor pracy, dobowy czas pracy, warunki pracy (temperatura otocznia,
zapylenie, wilgotnos¢, wibracje, wysoko$¢ n.p.m.)
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= szczegOtowy opis uszkodzenia wraz z dodatkowymi informacjami dotyczgcymi
powstania wad Produktu
= jezeli to mozliwe - zdjecie wadliwego Produktu i miejsca jego instalacji,
= jezeli to mozliwe — filmu obrazujgcego wadliwe dziatanie Produktu.
= Okazanie oryginatu faktury lub paragonu zakupu reklamowanego Produktu.
= Dostarczenia osobistego lub za posrednictwem przewoznika (spedytora)
reklamowanego Produktu do siedziby Gwaranta, po uprzednim uzgodnieniu z
Gwarantem i na koszt Kupujgcego.
Reklamacje dotyczace wad jawnych i/lub ukrytych powinny zostac¢ zgtoszone do Gwaranta w
terminie do 7 dni kalendarzowych od chwili ich wykrycia, pod rygorem utraty uprawnien z
gwaranciji.
Reklamowany Produkt powinien byé dostarczony odpowiednio zabezpieczony na czas
transportu.

Gwarant nie odpowiada za zniszczenia lub uszkodzenia Produktu wynikajgce z niewtasciwego
demontazu, opakowania lub zabezpieczenia Produktu przez Kupujgcego.

Gwarant decyduje o zasadnosci zgtoszenia reklamacyjnego oraz o wyborze sposobu realizacji
uznanych roszczen gwarancyjnych.

V Realizacja reklamacji

Rozpatrzenie reklamacji zostanie dokonana w ciggu 14 dniu od daty dostarczenia do
Gwaranta reklamowany Produkt.

Gwarant nie ponosi odpowiedzialno$ci za wydtuzenie czasu rozpatrzenia reklamacji
spowodowane niepetnym i/lub wprowadzajgcym w bigd opisem wady.

Przyjecie Produktu przez Gwaranta w celu rozpatrzenia reklamacji w zadnym razie nie
oznacza uznania reklamacji za zasadna.

Gwarant zastrzega sobie prawo do wizji lokalnej w miejscu zamontowania reklamowanych
Produktéw. Gwarant odmowi uznania reklamacji w przypadku uniemozliwienia mu wizji
lokalnej w miejscu zamontowania produktu.

Gwarant decyduje o zasadnosci zgtoszenia reklamacyjnego oraz o wyborze sposobu realizaciji
uznanych roszczen gwarancyjnych.

Wymienione wadliwe Produkty przechodzg na wiasnos¢ Gwaranta.

Realizacja reklamacji poprzez naprawe bedzie nastepowata w terminie do 30 dni od daty
rozpatrzenia reklamacji. Gwarant dopuszcza mozliwo$¢ uzgodnienia w formie pisemnej pod
rygorem niewaznosci z Kupujgcym krotszego terminu naprawy.

Gwarant zastrzega sobie prawo obcigzenia Kupujgcego kosztami manipulacyjnymi
zwigzanymi z przeprowadzeniem ekspertyzy, rozpatrzeniem reklamaciji i transportem, jesli
reklamowany Produkt bedzie sprawny lub uszkodzenie nie bylo objete gwarancjg. W takim
przypadku Kupujacy zostanie obcigzony optata manipulacyjng w wysokosci kosztéw
poniesionych przez Gwaranta.

VI Postanowienia koncowe

Terminy okreslone w dziale V Warunkdéw nie majg zastosowania w przypadku stwierdzenia
opdznienia ptatnosci przez Kupujgcego za reklamowany produkt powyzej 7 dni od uptywu
terminu ptatnosci. W powyzszym przypadku, do dnia uregulowania przez Kupujgcego
zalegtosci ptatniczych w petnej wysokosci Gwarant ma prawo odmowi¢ przyjecia zgloszenia
reklamacyjnego do rozpoznania i realizacji roszczen gwarancyjnych z tego powodu nie
wstrzymuje terminu biegu udzielonej gwarancji.

W przypadku op6znienia w ptatnosci za reklamowany Produkt przekraczajgcej 60 dni liczac
od terminu pfatnosci wskazanej w dokumencie sprzedazy, udzielona gwarancja wygasa. W tej
sytuacji wygasajg tez roszczenia gwarancyjne z tytutu wczesniejszych przyjetych zgloszen
reklamacyjnych a Gwarant moze ztozy¢ oswiadczenie o odstgpieniu od umowy sprzedazy
reklamowanego Produktu.

W uzasadnionych przypadkach mozliwe jest ustalenie w formie pisemnej innego terminu lub
sposobu rekompensaty roszczen Kupujacego z tytutu gwaranciji.

W przypadku naprawy Produktu czas trwania gwarancji ulega przedtuzeniu o ten okres. W
przypadku wymiany Produktu na nowy, Produkt ten jest objety nowag gwarancjg od dnia
wydania nowego Produktu przez Gwaranta.

Dokumentem stwierdzajgcym dokonanie naprawy gwarancyjnej jest dokument Raport
serwisowy zwany dalej ,Raportem” wystawiony przez Gwaranta.
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» Podstawg do odebrania Produktéw po naprawie jest pokwitowanie jego przyjecia na Raporcie
wystawionym przez Gwaranta.

» Po dokonaniu naprawy gwarancyjnej, bgdz wymiany na nowy Produkt, towar zostanie
odestany do Kupujgcego na koszt Gwaranta.

» Gwarant nie jest zobowigzany do modernizowania lub modyfikowania istniejgcych Produktow
po wejsciu na rynek ich nowszych wersiji.

* Gwarant nie ponosi odpowiedzialno$ci za jakiekolwiek posrednie lub bezpos$rednie straty i
szkody, poniesione przez Kupujgcego z powodu wady Produktu, a w szczeg6lnosci utraty lub
uszkodzenia innego urzadzenia, wyniktych przestojow, utraty zyskow lub dochodéw, kosztow
towaréw zastepczych itp.

* Gwarancja obowigzuje tylko wobec pierwszego Kupujgcego i nie moze by¢ przenoszona na
strone trzecia.

» W przypadku, gdy jedno lub kilka postanowien niniejszych Warunkéw uznane zostanie za
niewazne, sprzeczne z prawem lub niewykonalne, nie wptynie to ani nie ograniczy waznosci,
zgodnosci z prawem lub wykonalnosci ktéregokolwiek z pozostatych postanowien.

e W sprawach nieuregulowanych majg zastosowanie przepisy Kodeksu Cywilnego.

Torun 20.06.2013

wersja 02/2013
HF Inverter Polska

Notatki
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Dodatek6: Certyfikaty

CEPREI

Certificate No.: E/EC2112061231612 7

For the following equipment: %
Product Description: Softstarter
Model No.: HFR1015, HFR1022, HFR1030, HFR1037, HFR1045, HFR1055
Rating(s): Ue: AC 400V 50Hz %
HFR1015:30A, 15kW; HFR1022:45A 22kW; HFR1030:60A 30kW;
HFR1037:76A 37kW; HFR1045:90A 450kW; HFR1055:110A 55kW,; %
Trademark: HF
Applicant: Yan Tai HuiFeng Electronics Co.,Ltd.
No. Fu 11 Huanghe Road, Yantai ETDZ, Shandong, China %
Manufacturer: Yan Tai HuiFeng Electronics Co.,Ltd.

§ No. Fu 11 Huanghe Road, Yantai ETDZ, Shandong, China z

is herewith comfirmed to comply with the requirements of 73/23/EEC—Low Voltag
Directive(LVD) and 93/68/EEC—CE Marking Directive.

Test standards:: EN60947-4-2:2000+Amendment 1:2002

Test report No.:: Z0612CE8888-0606
Date of issue: 2006-12-31

.A/g ﬁ;s.? %
en Lihui

Director

CEPREI (Headquarters) Laboratory

Add:No.110DongguanzhouRoad
Tianhe District, Guangzhou510610P.R.China

Http://www.ceprei.biz

P.0.1601-07 GZ 510610 PR.C
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CEPREI

Certificate No.: E/EC2111061231611

For the following equipment:
Product Description: Softstarter
Model No.: HFR1075, HFR1090, HFR1110, HFR1132, HFR1160, HFR1200
Rating(s): Ue: AC 400V 50Hz
HFR1075:150A, 75kW; HFR1090:180A 90kW; HFR1110:218A 110kW;
HFR1132:260A 132kW; HFR1160:320A 160kW; HFR1200:400A 200kW;
Trademark: HF
Applicant: Yan Tai HuiFeng Electronics Co.,Ltd.
No. Fu 11 Huanghe Road, Yantai ETDZ, Shandong, China
Manufacturer: Yan Tai HuiFeng Electronics Co.,Ltd.
No. Fu 11 Huanghe Road, Yantai ETDZ, Shandong, China

O AL ASH ASHASHAS

is herewith comfirmed to comply with the requirements of 73/23/EEC—Low Voltag
Directive(LVD) and 93/68/EEC—CE Marking Directive.

Test standards:: ENG60947-4-2:2000+Amendment 1:2002

Test report No.:: ZO812CEBE88-0605
Date of issue: 2006-12-31
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Chen Lihui
Director

CEPREI (Headquarters) Laboratory

Add:No.110DongguanzhouRoad
Tianhe District, Guangzhou510610P.R.China

Hitp://iwww.ceprei.biz

P.O. 1501-07 GZ 510610 PR.C

61




